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Uso do PC-DMIS Portable
PC-DMIS Portable: Introdugao

Este documentacgdo aborda como utilizar o PC-DMIS Portable com o dispositivo
de medicdo portatil para medir elementos em uma peca. Os dispositivos
portateis sdo operados manualmente na medicdao de maquinas que sdo
relativamente faceis de mover para novos locais devido ao seu tamanho e
desenho. As vezes, sdo chamados de "maquinas manuais" ou "maquinas de

sensor rigido" porque ndo pode ser executados no modo DCC, nem possuem
um mecanismo acionado por toque para registrar toques.
Configuracdes de hardware suportadas

e Romer Arms — Sigma Series, Flex Series, Omega Series e Infinite series.
e Rastreadores a laser Leica — Consulte o tépico "Rastreador a laser Leica: Introdugdo" para versdes Leica
suportadas.

e Faro Arms

e Rastreadores SMX
Os principais tépicos desta documentagdo sao:

e  Como iniciar o PC-DMIS portatil

e PC-DMIS Portable: Interface do usuario

e Configuragdo de interfaces do Portable

e  Funcionalidades comuns do Portable

e Usode um Romer Portable CMM

e Uso de um rastreador a laser Leica

e Usado uma Estagdo Total

e (Criacdo de alinhamentos

e Medigdo de elementos

e Varredura de sonda rigida o Portable

e Varredura da sonda a laser do Portable
Use esta documentacgdo junto com a documentacgdo do PC-DMIS Core se se deparar com algo no software que ndo
é abordado aqui.
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Como iniciar o PC-DMIS portatil

O PC-DMIS permite iniciar uma interface de usudrio ligeiramente diferente ao trabalhar com dispositivos portateis.
A barra de ferramentas Portable aparece com icones maiores de barra de ferramentas para melhorar a visibilidade
de longe. Além disso, os itens de menu serdo maiores do que os usados numa configuragao padrdao com base em
CMM do PC-DMIS.

A interface portatil fica disponivel se a trava da porta foi programada para suportar um dispositivo portatil.

Em qualquer caso, necessitara de criar um ou mais arquivos de configuragdo (arquivos XML criados a partir de um
utilitario de configuragdo) definindo as configuragGes portateis exatas que pretende usar. Em seguida, usando a
lista Configura¢Oes na barra de ferramentas Configuragdes da interface de usuario do PC-DMIS Portable, escolha a
configuragdo a carregar. Quando concluido, o PC-DMIS é reiniciado usando a configuragdo portatil definida. Por
exemplo, poderia definir dois arquivos de configuracao diferentes para a mesma interface Leica e comutar entre os
mesmos conforme necessario.
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PC-DMIS Portable: Interface do usuario

Ha elementos da interface do usuario do PC-DMIS que sdo particularmente Uteis ao usar dispositivos portateis. A
imagem abaixo mostra um exemplo de interface de usuario portatil.
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Exemplo de interface do usudrio do Portable
Os seguintes elementos da interface do usudrio sdo discutidos em mais detalhes nesta documentagao:
e Barra de ferramentas ConfiguragGes
e Barra de ferramentas Modo Sonda
e Barra de ferramentas Portable
e Janela de edi¢do
e Interface Inicio rapido
e  Barra de status
e Janela Status
e Janela de Leitura da sonda
e Barra de ferramentas Teclado virtual
e Barra de ferramentas Construir e inspecionar

Além disso, os seguintes elementos da interface do usuario sdo discutidos em mais detalhes na documentagdo do
PC-DMIS Core:

e Barra de menu - Toda funcionalidade do PC-DMIS pode ser acessada a partir da barra de menus e listas
suspensas correspondentes. Para obter informacdes mais detalhadas, consulte o capitulo "A barra de
menu" na documentac¢do do PC-DMIS Core.

e Barra de ferramentas Visualizagdo de graficos - Permite trocar facilmente a visualizagdo da janela Exibigdo
de graficos. Para obter informagGes mais detalhadas, consulte "Barra de ferramentas Visualizagdo de
graficos" na documentag¢do do PC-DMIS Core.

e Barra de ferramentas Itens graficos - Alterna a exibi¢do dos rétulos da janela Exibigdo de graficos. Para
obter informagdes mais detalhadas, consulte "Barra de ferramentas Itens graficos" na documentagdo do
PC-DMIS Core.

e Janela Exibi¢cdo de graficos - Exibe elementos geométricos que estdao sendo medidos. Para obter
informagdes mais detalhadas, consulte "Janela Exibigdo de graficos" na documentagdo do PC-DMIS Core.
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e Barra Cores de dimensdo - Mostra as cores para tolerancias de dimensao e os valores de escala
associados. Para mais informacgdes, consulte "Uso da janela Cores de dimensdes" na documentagao do
PC-DMIS Core.

Obs.: Se a sua trava de porta estd programada para suportar todas as interfaces, vocé precisa executar o programa
de instalacdo do PC-DMIS com um dos seguintes comutadores: /Interface:romer, /Interface:leica,
/Interface:smxlaser, ou /Interface:faro. Vocé pode adicionar esses comutadores sensiveis a letras
mailsculas/minusculas criando um atalho ao PC-DMIS Setup.exe e anexando o comutador necessario a caixa
Destino (por exemplo: C:\Download\PC-DMIS\Setup.exe /Interface:romer). Se vocé estiver instalando com uma
trava de porta programada para uma interface especifica, a interface correta deve ser instalada automaticamente.

Barra de ferramentas Configuragoes
[STARTUI +||STARTUI = |[Leitz || [#TCT 1 =|[T1a0Bo0 ~|[zPLUE =|[Workplane -]
A Barra de ferramentas de Configura¢des permite recuperar e alterar facilmente essas configuracGes usadas com

frequéncia:
e  Exibi¢Oes salvas
e Alinhamentos
e Arquivos de sonda
e Pontas de sonda
e Planos de trabalho do sistema para medi¢Ges bidimensionais e para célculos
e Plano medido para referencia para medicGes bidimensionais e para célculos.
e Configuragdes de interface e maquina definidas

Consulte o tépico "Barra de ferramentas de configuragdo" no capitulo "Uso de barras de ferramentas" na
documentagdo do PC-DMIS Core.

Barra de ferramentas do modo Sonda
Probe Mode

A Barra de ferramentas Modo de sonda tem botdes para determinar como os pontos sdo feitos no PC-DMIS
Portable. Estdo disponiveis as seguintes opgoes:

Modo Acionador automatico de superficie permite o PC-DMIS automaticamente fazer a leitura quando
B uma sonda estd perto de um ponto da superficie. Consulte o "Acionador Automatico de Ponto".

} Modo Acionador Automatico de Plano permite o PC-DMIS automaticamente fazer a leitura quando
@ uma sonda estd perto de um ponto da borda. Consulte o tépico "Acionador Automatico de Plano ".

Encontrar nominais do modo CAD permite ao PC-DMIS encontrar automaticamente o nominal
adequado do modelo do CAD ao fazer medigdo on-line.

Quando no modo Somente ponto, o PC-DMIS interpretara todas as medi¢gdes como somente pontos. A

'\'\."
—f

_ tecla Concluido ndo é necessaria.
=y




PC-DMIS Portable: Interface do usuario

Barra de Ferramentas Portatil

Partabile
P YO -EmEOD Bl C T E

Barra de ferramentas do Portable para a interface Romer
A barra de ferramentas Portatil contém vdrios icones que permitem o acesso varias fungdes freqlientemente

utilizadas e janelas que ajudam quando se programa ou se mede um dispositivo portatil.
Os icones da barra de ferramentas disponiveis para bracos Romer estdo descritos nesta tabela:

icone Descrigdo
D Executar Executa o processo de medi¢do para qualquer recurso que esteja
marcado. Consulte “Executar" no capitulo "Uso de opg¢des avangadas

de arquivo" na documentagdo do PC-DMIS Core.

D [+ Executar elemento Executa o elemento selecionado. Consulte “Executar elemento" no

2 capitulo "Uso de opgBes avangadas de arquivo" na documentagdo do
PC-DMIS Core.

DR Executar a partir do cursor Executa o programa de peca a partir do recurso selecionado e entdo
descendo na janela de edi¢do. Consulte “Executar do cursor" no
capitulo "Uso de op¢des avancgadas de arquivo" na documentagdo do
PC-DMIS Core.

V Marca Marca o recurso selecionado com uma cor de marca especificada e o
prepara para execugao. Consulte "Marcar" no capitulo "Edicdo de um

programa de pe¢a" na documentac¢do do PC-DMIS Core.

P Marcar Tudo Marca todos os elementos da janela de Edi¢do. Consulte "Marcar
tudo" no capitulo "Edigdo de um programa de peca".

éd Limpar Marcado Remove todos os realces dos elementos atualmente marcados dentro
da Janela de Edig¢do. Consulte "Limpar tudo" no capitulo "Edicdo de
um programa de peca" na documentacdo do PC-DMIS Core.

Editar Didlogo Acessa a caixa de didlogo associada com o comando atualmente
selecionado, se existir.

Importar do arquivo CAD Importa um modelo de pec¢a de qualquer um dos tipos de arquivo
suportados. Pode optar por importar um tipo de arquivo diferente
usando a lista Arquivos do tipo. Consulte “Importacgdo de arquivo
CAD" no capitulo "Uso de opgdes avancgadas de arquivo" na
documentagdo do PC-DMIS Core.

— IConfigurar Alinhamentos Liga os dados do CAD aos dados medidos. Consulte "CAD igual a pe¢a"
E_ no capitulo "Criagdo e uso de alinhamentos" na documentag¢do do PC-
DMIS Core.
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Leitura do Sensor

A janela Leitura da sonda sera exibida ou ocultada. Consulte "Uso da
janela Leitura da sonda" no capitulo "Uso de outras janelas, Editores e
Ferramentas" na documentacdo do PC-DMIS Core.

lanela Grande de Status

A janela Leitura da sonda sera exibida ou ocultada. Consulte "Uso da
janela de status" no capitulo "Uso de outras janelas, Editores e
Ferramentas" na documentagao do PC-DMIS Core.

[H

lanela Relatério

A janela Relatério sera exibida ou ocultada. Consulte "Sobre a Janela
de relatério" no capitulo "Relatério dos resultados de medigdo" na
documentagdo do PC-DMIS Core.

=8
L
[= =]

Inicializagdo rapida

Exibe ou oculta a interface de Inicio rapido. Consulte "Uso da interface
de inicio rapido" no capitulo "Uso de outras janelas, Editores e
Ferramentas" na documentagdo do PC-DMIS Core.

a

Circulo DCC

Isso permite um acesso rapido a caixa de didlogo Elemento
fautomatico sem ter todos os botdes de elemento automatico na tela.
Quando a caixa de didlogo Elemento automatico estiver aberta, é
possivel selecionar outro elemento automatico, se necessario.
Consulte "Insercdo de elementos automaticos" no capitulo "Criagdo
de elementos automaticos" na documentagdao do PC-DMIS Core.

Dimensao da localizagdo

Exibe a caixa de didlogo Localizagdo do elemento, permitindo
adicionar comandos da dimensdo da Localizagdo no programa de
peca. Consulte "Dimensionamento da localizagdo" no capitulo
""Dimensionamento do elemento” na documentagdo do PC-DMIS
Core.

Criar visualizacGes

Salva a visualizacdo atual da peca como um comando VIEWSET
separado podendo ser recuperado depois para exibir a visualizagdo
armazenada. Consulte "Trabalhando com conjuntos de exibi¢des" no
capitulo "Insercdo de comandos de relatério" na documentagao do
PC-DMIS Core.

N

Atualizar Nominais a partir do
ICAD - Atual

Isto atualiza os nominais do elemento atual para corresponder aos
presentes no modelo CAD atual. Consulte "Atualizar nominais a partir
do CAD" no capitulo "Edigdo de um programa de pec¢a" na
documentacdo do PC-DMIS Core.

<]

?
Qoo

Atualizar Nominais a partir do
ICAD - Todos

Isto atualiza os nominais de todos os elementos para corresponder
Qos presentes no modelo CAD atual. Consulte "Atualizar nominais a
partir do CAD" no capitulo "Edigdo de um programa de pe¢a" na
documentacdo do PC-DMIS Core.
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Q}

Redefinir valores medidos para
nominais - Atual

Isto redefine os valores medidos para o elemento atual para
corresponder aos seus valores nominais. Consulte "Redefinir valores
medidos para nominais" no capitulo "Edi¢cdo de um programa de
peca" na documentac¢do do PC-DMIS Core.

Redefinir valores medidos para
nominais - Todos

Isto redefine todos os valores medidos para o elemento atual para
corresponder aos seus valores nominais respetivos. Consulte
""Redefinir valores medidos para nominais" no capitulo "Edicdo de um
programa de peca" na documentacgdo do PC-DMIS Core.

ICompensacdo do sensor

Isto insere um comando PROBECOM/ON na janela de Edi¢cdo. Quando
definido como ON, compensa o raio da sonda para cada elemento que
segue o comando. Pode definir como OFF se ndo pretender aplicar a
compensagao da sonda.

Consulte esses topicos relacionados:

e O tdpico "Configuracdo de preferéncias: guia Sondagem" na
se¢do Configuracao de Preferéncias da documentagao do PC-
DMIS.

e O todpico "Compensacdo da sonda" nesta documentagao.

Iniciar Configurador

Inicia o Configurador do PC-DMIS. O Configurador do PC-DMIS é um
utilitario autdnomo para definir diferentes configura¢des das
interfaces e tipos de maquinas suportadas. Essas configuracGes serdo,
entdo, apresentadas em sua barra de ferramentas Configuragoes,
permitindo comutar entre as configuragdes definidas durante o uso.
Consulte o tépico "Usando o Configurador do PC-DMIS" no capitulo
"Configuragdo de preferéncias" da documentagao do PC-DMIS Core.
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Janela de edicao
ndow - Portable. PRG x
File Header
STARTUP = Start Alignment
Marnual JDCC Mode
Dimension Format
Load Probe - ROMER
TIF1l = Bet bActiwe Tip
PNT1 Measured Point
ECH1 = Manual Scan - MANUAL FREEFORM
ECHE = Manual Scan - MANUAL FREEFORM

- | Wectaors

- | Laser Settings
H"L* Mowe Foint
H"L* Mowe Foint
-'L* Mowe Point
=B raal /DCC
HNLQ EBasic ZScan
I TP Trigger

I+

3“-” Trigger Plane

I+

E]u.y Trigger Tolerance

A Janela Editar exibe o programa de pecas que estiver sendo criado. Todas as etapas do programa listado podem
ser expandidas e editadas conforme necessario. Novos demonstrativos de programas s3o adicionados APOS a linha

realcadal

Consulte o capitulo "Utilizagdo da janela de edi¢do" da documentagao principal do PC-DMIS.

10
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Quick Start
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PC-DMIS Portable: Interface do usuario

A interface Inicio Rapida é o local de inicio para executar a maioria das fungGes para trabalhar com dispositivos

portateis. Se ja ndo estiver visivel, selecione Visualizar | Outras Janelas | Inicializagdo Rapida para acessa-la.

A partir dessa interface, é possivel:

Calibrar Sondas

Criar Alinhamentos

Medir elementos

Construir elementos

B |7 ] B8 I [

Criar dimensodes

11
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E Redefinir a Janela

Consulte "Uso da interface de inicio rapido" no capitulo "Uso de outras janelas, Editores e Ferramentas" na

documentagao do PC-DMIS Core.
Barra de Status

Take hit for @ Point X ¥ Z SO 00000
A Barra de Status fornece informacgdes do sistema PC-DMIS tais como:

e Ajuda sobre os botdes com a passagem do mouse

e Contador XYZ

e StdDev da Exibicdo de Elemento

e Contador do Ponto de Sonda (Somente tamanho normal)

e  Exibir Unidade: MM ou POL (Somente tamanho normal)

e Contador Linha / Coluna para mostrar a posi¢do do cursor na Janela Editar. (Somente tamanho normal)
Para alterar a barra de status para tamanho grande, selecione a opgdo de menu Visualizar | Barra de status |
Grande.

Janela Status

4
CIR1=CIRCLE MEASURED FROM S HITS i
7 \“
i 11.520 11,528 0009 |  Er=0.0000 )
Y 4,300 4,320 0.020 \ /
D 18.620 18,624 0.004 - -~

A Janela de Status exibe as informag6es do usuario quando da criagdo de um programa como:

e Informagdes sobre elemento conforme estiverem sendo medidos.
e Relatdrios de dimensdo conforme as tolerancias de dimensao estiverem sendo avangadas.
Consulte o tépico "Uso da janela de status" no capitulo "Uso de outras janelas, Editores e Ferramentas" na

documentagdo do PC-DMIS Core.
Leitura da sonda

|E' Probe Readouk

A Leitura da sonda exibe primeiramente o local da sonda XYZ. A exibi¢do da Leitura da sonda pode ser alternada a
partir da barra de ferramentas do Portable ou apertando e segurando o botdo esquerdo do brago portatil por mais
que 1 segundo. Apertando e segurando o botdo esquerdo do brago portatil por mais que 1 segundo quando a

12
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Leitura da sonda ja estd aberta exibira o valor "T" na Leitura da sonda. O valor "T" fornece a distancia para o
nominal do CAD nominal.

Ao trabalhar com o modo Construgdo / Inspecdo, as cores de tolerancia usadas na Leitura da sonda indicam se o
local atual esta dentro ou fora da tolerancia. As seguintes cores sdo usadas:

e Natolerancia: Verde

e Fora da tolerancia negativo: Azul

e Fora da tolerancia positivo: Vermelho
Para obter mais informagdes sobre a janela Leitura da sonda, consulte "Uso da janela Leitura da sonda" no capitulo
"Uso de outras janelas, editores e ferramentas" na documentag¢do do PC-DMIS Core.

Teclado Virtual
| Armk.eppad kpd

Del |pUp| 1
Bek| A | 4

Tab| Yy | /
Shi|pbn| . | 0 | -

O Teclado Virtual permite inserir dados quando da medigdo com um brago sem a necessidade de retornar ao PC

=

OO N
©|o |||

para digitar dados. E possivel clicar nas teclas ArmKeypad com o braco no modo mouse (consulte "Uso dos Botdes
do Brago Romer").
Para acessar o Teclado Virtual:

1. Selecione @ a partir das barras de ferramentas Portatil ou Teclado virtual.
2. Para habilitar o ArmKeypad, clique com o bot3do direito do mouse no Teclado Virtual e selecione
ArmKeypad a partir da lista suspensa.
KeyPad 1
KevPad 2
KeyPad 3

v Armkeypad

Functionkews
Kevboard
Stdkevpad

Consulte o tépico "Uso do teclado virtual" no capitulo "Uso de outras janelas, editores e ferramentas" na
documentagao principal do PC-DMIS.

Barra de ferramentas Construir e inspecionar

|
75 oy £ &

Barra de ferramentas Construir e inspecionar
A barra de ferramentas Construir e inspecionar possui botdes para determinar como os modos Construir e

inspecionar sdo usados no PC-DMIS Portatil. Estdo disponiveis as seguintes opgGes:

13
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Modo Construir /
Inspecionar:

Por padrdao (modo Inspec¢do), o PC-DMIS exibe o desvio (T) como 'Diferenca= Real -
Nominal".

e Modo Construgdo: O objetivo geral é o de fornecer desvios em tempo real
entre um objeto real e seus dados nominais ou modelo CAD. Isso permite
posicionar a sua peca conforme ela se relaciona aos dados do projeto CAD.

Selecionar essa opgao ird exibir a distancia e dire¢cdo necessaria para mover o

ponto medido para alcangar a posigdo nominal ou "Diferenga = Nominal - Real".

Observagao: Ao colocar a peca na sua devida posi¢do, ha somente desvios em tempo
real exibidos sem o armazenamento de quaisquer dados (realizando toques). Apds a
pega ser posicionada com um desvio razodvel (e.g. 0,1mm), vocé tipicamente
mediria (toques sdo realizados) a posicado final do elemento.

e Modo Inspecdo: Nesse modo, a posicdo de um objeto (ponto, linha de
superficie, etc.) é verificada e comparada aos dados do projeto.

&
Inspegdo de
superficie

Aplica as configuragdes Leitura da sonda que sdo Uteis para a inspegdo de
superficies/curvas.

£

Inspegdo de ponto:

Aplica as configuragdes Leitura da sonda que sdo Uteis para a inspeg¢do de pontos.

-

- ]
Distdncia para o
elemento mais
proximo:

Quando esta opgdo estiver habilitada, a distancia ao elemento mais préximo é
exibida na Leitura da sonda.

=

Mostrar seta de
desvio:

Quando esta opcdo estiver habilitada, setas serdo exibidas na janela Exibicdo de
graficos de acordo com o modo inspegdo. As setas serdo colocadas no local da sonda
no modo inspegdo (padrdo) ou em um ponto medido durante o modo construgao.

14
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Configuracgao de Interfaces Portateis

A opcdo de menu Editar | Preferéncias | Configurar interface de maquina abre a caixa de didlogo Opgbes da
Maquina com as configuragdes especificas para o dispositivo portatil. As op¢Ses de maquina estdo disponiveis
somente quando trabalhando no modo on-line.

Atengdo: Na maioria dos casos, vocé ndo deve alterar os valores nesta caixa de didlogo. Alguns itens nesta caixa de
didlogo, como a area Deslocamentos mecanicos, sobrescrevem permanentemente os valores armazenados para a
maquina na unidade de disco rigido do controlador. Para dividas sobre como e quando usar a caixa de didlogo
Opg¢oes da Maquina, entre em contato com o representante de servigo local:

Os parametros encontrados na caixa de didlogo Opg¢des da maquina s3o discutidos para as interfaces de maquina
a seguir:

e Interface de Bragco Romer

e Interface de rastreamento Leica

e Interface Brago Axila

e Interface de Brago Faro

e Interface de rastreamento SMX

e Interface de Brago GOM

e Interface Estacdo Total
InformacgGes sobre a interface de maquinas para outras interfaces suportadas do PC-DMIS sdo apresentadas no
tépico "Configuragdo da interface de maquina" da documentagao principal do PC-DMIS.

Interface de Braco Romer
A interface Romer é usada com uma maquina de brago Romer. O PC-DMIS v3.7 e superior suporta bragos USB.
Copie este arquivo do site ftp da Wilcox: ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Romer/GDS/Romosoft
V1Sr8.zip
Descompacte o arquivo e executa e configuragao.
Configure os parametros de ambiente para que o PC-DMIS possa acessar as DLLs do Romer:

e Va para o Painel de controle.

e Selecione Sistema, clique na guia Avangado e, em seguida, clique no botdo Varidveis de ambiente.

e Na caixa de lista de varidveis do sistema, edite a varidvel Caminho. Adicione um ponto e virgula seguido

do diretério de instalagdo do WinRDS. Normalmente, isso significa adicionar “;C:\Arquivos de

programas\cimcore\winrds” (sem as aspas) no final da string Caminho.
Antes de iniciar o PC-DMIS, renomeie o romer.dll como interfac.dll.

A caixa de dialogo Opg¢oes de maquina tem cinco guias para a interface Romer:

Guia Depurar

Consulte o tépico "Geragdo de arquivo de depuragdo".

Guia Ferramentas

Esta guia oferece um botdo Diagndstico. Este botdo ativa o software Romer para configurar e testar o Brago
Romer. Consulte o Guia do usudrio do WinRDS, localizado no diretdrio de instalagdo do WinRDS, para obter mais
informacg0es. O Guia do usudrio do WinRDS é um arquivo PDF que é instalado durante a instalagdo do WinRDS.

Nota: As informagdes adicionais para esta interface sdo fornecidas no Manual de instalagao de interface da
magquina (MIIM).

Elemento de toque deslocado da Romer

Ainterface Romer suporta toques deslocados. Consulte "Método Toques deslocados" na documentagao
"Compensacdo da sonda".

Interface de rastreamento Leica

Os parametros que controlam a forma pela qual o PC-DMIS faz a interface com a interface Leica podem ser
configurados selecionando o item de menu Editar | Preferéncias | Configurar interface de maquina. Isso ird abrir
a caixa de didlogo Opg6es da maquina. Estdo disponiveis as sete seguintes areas:
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e  Guia Opgoes

e Guia Redefinir

e Guia Configuracdo do sensor

e Guia Parametros de ambiente

e Guia Nivel de gravidade

e Guia Informagodes do sistema: Exibe informacgdes para o sistema Leica configurado. Os valores incluidos
sdo: Endereco IP, Tipo de rastreador com n2 de série (se estiver disponivel), Tipo de controlador, Tipo de
T-CAM e n2 de série (se estiver disponivel), versdo do emScon, versdo do firmware do TP, versdo do
Bootdriver e Tipo do Nivel e n? de série (se estiver disponivel).

e Guia de depuragdo: Consulte o tdpico "Geragdo de um arquivo de depuragdo" na documentagdo do PC-
DMIS Core.

Nota: As informagdes adicionais para esta interface sdo fornecidas no Manual de instalagdao de interface da
maquina (MIIM). Além disso, revise a documentagdo fornecida com o Rastreador Leica.

Guia Opgoes

Machine Options x|

Environmental Parameters I Level To Gravity I System Information I Debug I
Options I Resef I Sensor Configuration
- I-U Options P | 192.163.0.1
Disable Skable Probing j
Execuke Opkion |

esults: Yectar Distance I 254

(8 Use Wectar Distance
" Use Last Ik
g Mo Meckor

Measurement Time | 500

Ik Zancel Ay Help

Caixa de didlogo Op¢des da mdquina - guia Op¢des
A guia Opg¢oes fornece as maneiras de executar varias Op¢des TCU (Tracker Control Unit - Unidade de controle do
rastreador) e de configurar a comunicacdo e outros parametros. As opgdes TCU também estdo disponiveis como
itens de menu.

Opg¢oes de TCU: Esta area permite executar as opgoes a seguir:

o Desativar sondagem estavel: Desativa sondagem estdvel. Consulte o item de menu Sondagem
estavel LIGADO/DESLIGADO no tdpico "Menu do rastreador” para mais informacdes.
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e  Ativar sondagem estdvel: Ativa sondagem estdvel. Consulte o item de menu Sondagem estavel
LIGADO/DESLIGADO no tépico "Menu do rastreador" para mais informagdes.

e Ir para Birdbath: Consulte o item de menu Ir para Birdbath no téopico "Menu do rastreador" para
obter informacgGes.

e Inicializar: Consulte o item de menu Inicializar no tépico "Menu do rastreador" para obter
informacdes.

o Nivelar para gravidade: Consulte o item de menu Inicializar no tépico "Comandos de nivel" para
obter mais informacGes.

e Imagem ao vivo:

e Motores desligados: Consulte o item de menu Liberar motores no topico "Menu do rastreador"
para obter informacgGes.

e Redefinir Nivel: Faz uma nova medigdo de referéncia.

e TScan:

e Pos. zero (6DoF): Consulte o item de menu Ir para posi¢do 6DoF 0 no topico "Menu do
rastreador" para obter informagdes information.

Observagdo: Opgdes de TCU estdo mais prontamente disponiveis a partir do menu/barra de ferramentas
Rastreador.

Endereco IP: especifica o endereco IP do seu controlador do Rastreador a laser (padrdo 192.168.0.1).
Distancia do vetor: define a distancia necessaria para mover a Sonda T/Refletor do local de toque antes de
um "Toque puxado" ser realizado.

"Toque puxado" - Altera o vetor para aquela da linha entre o local em que vocé primeiro apertou o botdo (no local
do "Toque normal") para o local onde vocé solta o botdo de toque. Essa linha deve ser mais longa que a Distancia
de vetor de uso para registrar com sucesso um "Toque puxado".

"Toque normal" - Um "Toque normal" é feito quando vocé aperta e solta o botdo de toque no mesmo local.

Exemplo mostrando a distdncia e o movimento do vetor
Opcao do vetor: Escolha uma destas opgdes de vetor:

e Usar distancia do vetor: Permite estabelecer o vetor usando um "Toque deslocado".

e  Usar ultimo IJK: - Usa os mesmos valores do vetor IJK do ultimo ponto medido.

e Sem vetor - Quando essa opcdo for selecionada, sera possivel produzir dados de varredura ao

pressionar e segurar um botdo na Sonda T.

Tempo de medigao: Isso determinar o intervalo de tempo em milissegundos. O fluxo de dados de medigbes
do IFM tem a média calculada, nesse intervalo de tempo, para um Unico valor de medi¢do. 500ms = 500
medi¢des em 500ms. Isso resulta em uma coordenada XYZ com uma indi¢do de qualidade de RMS que esta
disponivel em DRO.

Observagao: O tempo de medigdo suporta um valor entre 500ms e 100000ms (0,5 - 100 segundos)
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Guia Redefinir

Machine Options x|
Environmental Parameters I Level To Gravity System Information Debug I
Options Reset Sensar Configuration
MounkPaoink
% mMachine i |
" Part coord.
fdd I Delete I
w |0 v |0 z |n
" Safety Position
" Go Birdhath
i+ Feep Last Position
" Go Point
Set Default Reset I Delay before positioning IS
Defaulk Reset: I
(4 Zancel Appliy Help

Caixa de didlogo Opg¢des da mdquina - guia Redefinir
Inicio: Aponta o laser para a posi¢do BirdBath.
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Opg¢do Maquina ou Coord. da pega: Selecione Maquina se estiver usando coordenadas da Maquina ou

Coord. pega se estiver usando coordenadas de peca.

Apontar - Selecione um ponto na lista Redefinir ponto e clique em Apontar para mover o laser para o

ponto especificado.

Botdo Adicionar - Clique no botdo para abrir a caixa de didlogo Pontos. Forneca um Titulo e os valores XYZ

e clique em Criar. Os novos pontos s3ao adicionados a lista Redefinir pontos acima. Por exemplo, poderia

haver refletores afixados a posicdes em uma porta de carro. Essas posi¢oes poderiam ser nomeadas Portal,
Porta2, Porta3, etc.
Excluir: Selecione um ponto na lista Redefinir ponto e clique em Excluir. O ponto selecionado é excluido.

Botdes Redefinir Radio: No caso de evento de feixe de laser quebrado, faz-se o seguinte:

Posigcao de Seguranga: O rastreador aponta para a posi¢ao de seguranga que também é chamada
de posicdo de estacionar.

Proceda para Birdbath: O rastreador volta para a posi¢do birdbath.

Conservar a Ultima Posigdo: O feixe a laser permanece nas posicdes atuais e se trava de maneira
apropriada, se possivel.

Proceder para o Ponto: Aponta para o ponto de Redefini¢cao Padrao.
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Configurar redefinigao padrdo: Selecione um ponto da lista acima (a esquerda do botdo Inicio), e clique em
Configurar Redefinir Padrdo. Essa agora é a Redefinicao ao padrao. Se o feixe do refletor estiver quebrado,
o laser ira apontar para a Redefinigdo Padrao definida.

Atraso Antes do Posicionamento: Fornece o tempo em milésimos de segundo antes do rastreador a laser

apontar para a préxima posigao.
Guia Configuracido do sensor

Machine Options x|
Environmental Parameters I Level To Gravity | System Information | Debug |
Options | Reset Sensor Configuration

—Absolute Distance Meter (ADM) Search Settings
Target Stabilicy Tolerance I 0. 005) Spiral Search Diameker I £50 TV
Time Frame For Rekry Fan Abork Criteria I 10000 ms
Mumber of Retries I 5 Diskance To Poink I 10000 i

—1Go Birdbath
 Clockwise
% Counter Clockwise

Ik I Zancel Ay Help

Caixa de didlogo Op¢des da mdquina - guia Configuragdo do sensor

Absolute Distance Meter (ADM)

e Tolerancia de Estabilidade de Destino: Essa tolerancia (entre 0,005 e 0,1 mm) determina o intervalo
maximo de movimento do refletor de destino durante medi¢cGes ADM. Valores além desse intervalo

mostrardo uma mensagem de erro.

e Intervalo de Tempo Para Repetigdo: Ajusta o periodo de tempo para determinar a estabilidade do
destino. Se o destino estiver estavel, sera feita uma medigcdo ADM.
e Numero de Repeti¢oes: Ajusta o nimero de tentativas para uma medi¢cao ADM antes de abortar, pelo
fato da estabilidade do destino ter excedido a toleréncia determinada.
Configuracodes de pesquisa: Se algum desses critérios de pesquisa ndo for atendido, o processo de pesquisa sera

interrompido.

e Diametro da pesquisa espiral: Diametro no qual o destino serd pesquisado.
e  Critérios de interrupgao Tempo no qual o destino deve ser localizado.

e Distancia até o ponto: Distancia na qual o destino sera pesquisado.
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Ir para chafariz O rastreador Leica sera rotacionado até a posi¢do de Chafariz, no Sentido horario ou Sentido anti-
horario a partir de sua posi¢do atual.
Guia Parametros de ambiente

Machine Options x|

Options | Reset I Sensor Configuration
Enwironmental Parameters | Level To Gravity I Swstem Information Cebug

— Akraspheric Conditions

[T Use Temperature Station

At Temperature I_ﬂ I C j

Pressure 1]

Hurnidity o %

—Refraction Index

IFM 0. 000000
ADM 0, ooaoon

Ik I Zancel Ay Help

Caixa de didlogo Opg¢des da maquina - guia Pardmetros ambientais
Condigdes atmosféricas

e Usar esta¢do de temperatura: Determina se a estagdo Meteo Leica sera utilizada. Uma Estagdo Meteo
coleta dados automaticamente e ndo exige interagdo manual.
Se nenhuma estagdo Meteo estiver conectada, certifique-se de que os valores corretos sejam inseridos
manualmente. Isso também pode ser feito a partir da Barra de status Rastreador.

e Temperatura do ar: Permite especificar a temperatura atual do ambiente de trabalho em Fahrenheit (F)
ou Celsius (C).

e Pressdo: Permite especificar a pressdo do ar do ambiente de trabalho em termos de mBar, HPascal,
MmHg, ou InHg.

e Umidade: Permite especificar a porcentagem de umidade do ambiente de trabalho.

Importante: Esses parametros Meteo tém uma influéncia direta na medigdo da distancia. Uma mudanca de 1°C
causa uma diferenga de 1ppm na na medi¢dao. Uma mudanga de 3,5mbar causa uma diferenga de 1ppm na
medicdo.

Indice de refragées

e IFM: Exibe o valor da refragdo do interferdmetro.
e ADM: Exibe o valor da refragdo do Absolute Distance Meter.
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Guia Nivel de gravidade

| |

Environmental Parameters

Opkions Reset

Level To Gravity | Svstem Information

Current Yalue Difference Taolerance

#-Tilk IEI mrad IEI Im mrad
¥-Tilk |n mrad ||:| ||:|.|31

Monitoring Frequency I 60 sers,

[T Use Mivel

mrad

Sensor Configuration

Configuragdo de Interfaces Portateis

Debug

o]

Zancel Appliy

Help

Caixa de didlogo Opg¢des da mdquina - guia Nivel para gravidade
A guia Nivel de gravidade permite configurar propriedades de monitoramen

to do dispositivo de inclinagao Nivel.

Valor atual: Exibe os valores de nivel inclinagdo-X e inclinagdo-Y atuais para o Nivel.

Diferencga: Exibe a diferenga em miliradianos entre a leitura real dos valores da inclinagdo-X e inclinagdo-Y

do valor atual.

Tolerancia: Especifica o angulo em miliradianos em que o nivel do Nivel pode ser alterado e ainda ser
considerado dentro da tolerancia. Caso contrario, serd necessario usar a op¢ao Redefinir nivel na "guia

Opgoes".

Frequéncia de monitoramento: Define com qual frequéncia (em segundos) um valor de monitoramento

Nivel é lido.

Usar Nivel: Define se um Nivel deve-se ser usado. Isso alterna a visibilidade dos Itens de menu Nivel e de

barras de ferramentas.

Interface Brago Axila

|0bs.: Ainterface Axila ndo estd disponivel na versdo 64-bit (x64) do PC-DMIS.

A interface Axila é usada com uma maquina de brago Axila. O software PC-DMIS deve ser instalado primeiro, antes
de continuar com a instalagado do driver e dos dados especificos do brago fornecidos com sua mdaquina. O driver
GDS para sua maquina Axila é protegido por um dongle HASP que deve ser conectado ao seu computador. O CD-

ROM GTech/ROMER fornece utilitarios para serem usados com sua maquina.
Antes de iniciar o PC-DMIS, renomeie o axila.dll como interfac.dll.
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A caixa de didlogo Opgbes de maquina tem duas guias para a interface Axila:

Guia Depurar

Consulte o tépico "Geragdo de arquivo de depuragao".

Guia Configuragao de GDS

Esta guia fornece um botdo (Iniciar configuragdo) que inicia o software de configuragdo instalado com a interface
Axila

Observagao: O documento GDS para a interface Axila esta disponivel no site FTP Wilcox:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/docs/How To Docs/E121 Gds manual UK.pdf

Elemento de toque deslocado da Axila
Ainterface de Axila suporta toques deslocados. Consulte "Método Toques deslocados" no capitulo "Compensagado
da sonda".

Interface de Brago Faro

|Obs.: A interface Faro Arm ndo esta disponivel na versdo 64-bit (x64) do PC-DMIS.

Ainterface Faro é usada com uma maquina de brago Faro. O software para o brago Faro esta disponivel no
servidor de (ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Faro/).

Antes de iniciar o PC-DMIS, renomeie o faro.dll como interfac.dll.

A caixa de didlogo Opgdes de maquina tem cinco guias para a interface Faro:

Guia COM

Consulte o tépico "Configuragdo do protocolo de comunicagdo”. O valor padrdo é Porta COM 1, Transmissao
38400, Sem paridade, 7 bits de dados e 1 bits de parada.

Guia Eixo

Consulte o tépico "Atribuicdo dos eixos da maquina".

Guia Depurar

Consulte o tépico "Geragdo de arquivo de depuragao".

Guia Maquina como mouse

Consulte o tépico "Configuragdao de maquina como mouse".

Guia Ferramentas

Esta guia oferece um botdo Diagndsticos e Config. de hardware. Esses botGes ativam os programas do Faro para
testar e configurar o Brago Faro.

Nota: As informacgdes adicionais para esta interface sdo fornecidas no Manual de instalagdo de interface da
magquina (MIIM).

Elemento de toque deslocado do Faro

Ainterface Faro suporta toques deslocados. Consulte "Método Toques deslocados" no capitulo "Compensagdo da
sonda".

Consulte "Apéndice A: Brago portatil Faro"
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Maquina como configura¢des de mouse

Machine Options x|
Comm I Az I Debug Machine as Mouze | Tools I

—Back Button———— — Machine az Mouse Statuz——

" Centers Cursor  On

% Az right mouse button

= 0ff
i~ Az center mouze button

Tracking Speed

Slo Fast

i
I

| k. I Cancel Smply Help

Caixa de didlogo Opg¢des de mdquina - Guia Mdquina como mouse
A guia Maquina como mouse permite configurar as capacidades do movimento de brago Faro e o botdo é clicado

para controlar o movimento do ponteiro e os cliques do botdao do mouse.
Botdo Voltar: Pode-se configurar o botdo Voltar do brago Faro: Cursor central (move o ponteiro do mouse
para o centro da tela), Como o botdo direito do mouse ou Como o botdo central do mouse.
Status Maquina como mouse: Selecione se 0 modo Maquina como mouse esta Ligado ou Desligado.
Velocidade de rastreamento: Controla com que velocidade o mouse se move com relagdo ao movimento de
brago Faro.

Ativar e desativar o modo Mouse

e  Para ativar o modo mouse, pressione o botdo para frente e voltar juntos.

e  Para desativar o modo mouse, quando a tela do PC-DMIS for maximizada (note que a janela DEVE ser
maximizada), mova o cursor do mouse para a parte superior da barra de titulo (que também é a parte
superior da tela porque o PC-DMIS esta maximizado) e clique no bot3do que simula o botdo esquerdo do
mouse.

Interface de rastreamento SMX
Os parametros que controlam a forma pela qual o PC-DMIS faz a interface com a interface Laser SMX Faro podem
ser configurados selecionando o item de menu Editar | Preferéncias | Configurar interface de maquina. Isso ird
abrir a caixa de didlogo Opgdes da maquina. Estdo disponiveis as quatro seguintes guias:

e  Guia Opgoes

e Guia Redefinir

e Guia ADM
e Guia de depuragdo: Consulte o tdpico "Geragdo de um arquivo de depuragdo" na documentagdo do PC-
DMIS Core.

Nota: As informagd@es adicionais para esta interface sdo fornecidas no Manual de instalagdo de interface da
maquina (MIIM). Além disso, revise a documentagdo fornecida com o Rastreador SMX.
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Arquivos usados com o Rastreador SMX estao localizados aqui:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Faro-SMXLaser/.

Guia Opgoes

Machine Dptions |

Options I Reszet I .-’-'-.imingl Debugl

— TCU Optiong

P |1 28.128.123.100

I Clozure

J Update |rterval | 1000

Execute Option | Vector Interval |20

R esults:

Yector Distance |20
™ Usze Vector Distance
i~ Use Last W

% hoVector

v Eutomnatic: Closure YWindows

] I Cancel Apply Help

Caixa de didlogo Opgdes da mdquina - guia Opgbes
A guia Opg¢oes fornece as maneiras de executar varias Op¢Ges TCU (Tracker Control Unit - Unidade de controle do

rastreador) e de configurar a comunicagdo e outros parametros. As opgGes TCU também estdo disponiveis como

itens de menu.

Opg¢oes de TCU: Esta area permite executar as opgoes a seguir:

Fechamento: Abre a janela Fechamento. Consulte o tépico "Usar a Janela Fechamento".

Inicio: Aponte o rastreador laser para a posi¢do inicial.

Fazer LogOff: Fazer LogOff a partir do Rastreador SMX.

Fazer LogOn: Fazer LogOn no Rastreador SMX

Motores Desligados: Libera os cabegotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim
de permitir o movimento do cabegote de rastreamento manual.

Motores Ligados: Emprega os cabecgotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim
de permitir o movimento do cabegote de rastreamento manual.

Verificacdoes Operacionais: Consulte "Execucdo de VerificagGes Operacionais".

Trackpad:

Acordar:

Observagdo: Op¢des de TCU estdo mais prontamente disponiveis a partir do menu/barra de ferramentas
Rastreador.

Endereco IP: Especifica o endereco IP do seu controlador do Rastreador a laser (padrdo 128.128.128.100).
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Atualizar intervalo:

Intervalo de vetor:

Distancia do vetor: define a distancia necessaria para mover a Sonda T/Refletor do local de toque antes de
um "Toque puxado" ser realizado.

"Toque puxado" - Altera o vetor para aquela da linha entre o local em que vocé primeiro apertou o botdo (no local
do "Toque normal") para o local onde vocé solta o botdo de toque. Essa linha deve ser mais longa que a Distancia
de vetor de uso para registrar com sucesso um "Toque puxado".

"Toque normal"” - Um "Toque normal" é feito quando vocé aperta e solta o botdo de toque no mesmo local.

_ ¥

O L

Exemplo mostrando a distdncia e o movimento do vetor
Opgao do vetor: Escolha uma destas op¢des de vetor:

e Usar distancia do vetor: Permite estabelecer o vetor usando um "Toque deslocado".
e  Usar ultimo IJK: - Usa os mesmos valores do vetor IJK do ultimo ponto medido.
e Sem vetor - Quando essa opgao for selecionada, sera possivel produzir dados de varredura ao
pressionar e segurar um botdo na Sonda T.
Janela de Fechamento Automatico: Quando essa caixa de selecdo estiver ativada, a janela Fechamento

serad automaticamente aberta se o refletor estiver muito perto da posi¢do inicial (do ninho).
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Guia Redefinir

Machine Dptions |

Options Feset |.-’-'-.iming| Del:uugl

b auntPaint Home I RBeset

i Machine A
" Part coord.

sdd | Delete |

% |15.35 ¥ |12.22 z [6a.01

—ADM

= Interferometer Dnly
[T Use Defaul Feset
&+ |nterferometer Set by A0k

0 ADR Orly

Set Default Reset | Delay before pozitioning I

Default Rezet; I

..........................................................

] | Cancel Apply Help

Caixa de didlogo Opg¢des da mdquina - guia Redefinir
Inicio: Aponta o laser para a posi¢do BirdBath.
Opg¢ao Maquina ou Coord. da pega: Selecione Maquina se estiver usando coordenadas da Maquina ou
Coord. pega se estiver usando coordenadas de pecga.
Apontar - Selecione um ponto na lista Redefinir ponto e clique em Apontar para mover o laser para o
ponto especificado.

ADM
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Botdo Adicionar - Clique no botdo para abrir a caixa de didlogo Pontos. Fornega um Titulo e os valores XYZ
e clique em Criar. Os novos pontos sdo adicionados a lista Redefinir pontos acima. Por exemplo, poderia
haver refletores afixados a posicdes em uma porta de carro. Essas posicoes poderiam ser nomeadas Portal,
Porta2, Porta3, etc.

Excluir: Selecione um ponto na lista Redefinir ponto e clique em Excluir. O ponto selecionado é excluido.

Somente interferometro:

Usar Reinicio Padrao:
Interfer6metro conf. por ADM:
Somente ADM:

Configurar redefinigao padrdo: Selecione um ponto da lista acima (a esquerda do botdo Inicio), e clique em
Configurar Redefinir Padrao. Essa agora é a Redefinicao ao padrao. Se o feixe do refletor estiver quebrado,
o laser ird apontar para a Redefinigdo Padrao definida.
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Atraso Antes do Posicionamento: Fornece o tempo em milésimos de segundo antes do rastreador a laser
apontar para a préxima posicao.
Apontar Laser Para o Proximo Ponto: O Rastreador laser ird apontar para o préximo ponto apés concluir o
ponto anterior.

Guia ADM

Machine Options |

Dptinnsl Fieget  Aiming | Del:uugl

Up  Motors Off

Tracker Pad | Eal At |

Dioan

Mave Distance: IEE.EDESEEED& _j

Search Diameter; ID.?END'I B4 ,_I"'-

Search | Take Hit |

] I Cancel Apply Help

Caixa de didlogo Opg¢des da mdquina - guia ADM
Motores Ligados: Emprega os cabegotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim de permitir

o movimento do cabecgote de rastreamento manual.

Motores Desligados: Libera os cabegotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim de
permitir o movimento do cabecote de rastreamento manual.

Painel rastreador:

Botdes de controle (Esquerda, Para cima, Direita, Para baixo): Clicar nos bot&es de controle movera o
laser na direcdo respectiva. Clique em um botdo de controle uma vez e o rastreador comecara a se mover
lentamente até que vocé clique em Parar. Cada clique sucessivo fara com que o rastreador se mova mais
rapidamente naquela diregdo. A caixa preta no meio desses botdes piscara com um indicador verde quando
o T-Probe ou o refletor for considerado como estabelecido.

Distancia do movimento: Esse valor fornece a distancia aproximada pela qual o laser ira procurar pelo
refletor ao clicar em Pesquisar. Mover o controle deslizante associado para a direita aumenta o valor do
Mover Distancia, mové-lo para a esquerda diminui o valor.
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Diametro da pesquisa: Fornece o didametro da area de pesquisa na Distancia do movimento aproximada
ao clicar em Pesquisar. Mover o controle deslizante associado para a direita aumenta o valor do Pesquisar
Diametro, mové-lo para a esquerda diminui o valor.

Fazer toque: Medira um toque estacionario (o0 mesmo que Ctrl-h) no local atual do refletor.

Interface GOM

|Obs.: A interface GOM néo estd disponivel na versdo 64-bit (x64) do PC-DMIS.

Ainterface GOM é usada com maquinas CTR, GOM e Krypton. Esta interface funciona por meio de uma porta
serial. Um analisador genérico deve ser usado para adaptar a interface para trabalhar com outras maquinas
manuais onde o formato de dados sendo recebidos é conhecido. Maquinas Traconsa, Layout e Manual Mitutoyo
podem ser usadas desta maneira com valores de registro adicionais (consulte o MIIM).

Antes de iniciar o PC-DMIS, renomeie o GOM.dIl como interfac.dll.

A caixa de didlogo Opgbes de maquina tem trés guias para a interface GOM:

Guia Controlador

Consulte o tépico "Configuracdao do protocolo de comunicagdo". O valor padrdo é Porta COM 1, Transmissao 9600,
Sem paridade, 8 bits de dados e 1 bits de parada.

Guia Eixo

Consulte o tépico "Atribuicdo dos eixos da maquina".

Guia Depurar

Consulte o tépico "Geragdo de arquivo de depuragdo".

Nota: As informacgdes adicionais para esta interface sdo fornecidas no Manual de instalagdo de interface da
magquina (MIIM).

Interface Estagao Total
Os parametros que controlam a forma pela qual o PC-DMIS faz a interface com a interface da Estagdo Total podem
ser configurados selecionando o item de menu Editar | Preferéncias | Configurar interface de maquina. Isso ird
abrir a caixa de didlogo Op¢des da maquina. Estdo disponiveis as seguintes guias:

e  Guia Informagdes do instrumento

e Guia COM

e  Guia Redefinir opcbes

e  Guia Opgles de instrumentos

e Guia Parametros de ambiente

e  Guia Depurar
Veja mais informagdes na documentacdo da interface da maquina.
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Guia Informagdes do instrumento

Instrument Information |D::mm I Reset Cptions I Instrument Options I Environmenrtal Parameters I Debug I

Type: 15E ESE
Mame: TDRAGDOD
Serial Number: 360402
Firmware Version: 7.60.1578
Comm Port: 4
Baud Rate:
Data Bits:

Stop Bits:

aixa de didlogo Opgdes de medicdo - guia Informagdes do instrumento
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Guia COM

Instrument Irformation  Comm | Reset Options I Instrument Options I Environmertal Parameters I Debug I

— Settings
Comm part: |4 Baudg'l
Parity:
Diata bits:

COM4 13200 N.8.1 Stop bits:

aixa de didlogo Op¢des de medigdo - guia COM
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Guia Redefinir opgoes

r_
Machine Options

Instrument Irformation I Comm Reset Options | Instrument Options I Environmental Parameters I Debug I

— Reset Posttions —On Break
% Disabled
 Autofind
" Mo PowerSearch

Iﬂ—
Iﬂﬂ—

Aim | ™ (Go point
I—

Horizontal:

Vertical:

i Sty ™ (Go lasgt measured point

Set Default Reset Defautt: £ Tum on laser poirter

Delay: |5 seconds

—Home Paosition — Coordinates

Horizontal angle: Iﬂ Mowve Home I = Machine

Vertial angle: IEH] Factory Default I " Part coordinate

Use Cument Angles I

Caixa de didlogo Op¢des de medicdo - guia Redefinir opgoes
Interrompido
Essa drea permite determinar o que acontece quando o feixe do laser da Estacgdo total da sonda esta quebrado.

= Ligar o ponteiro do laser - Esta opgdo liga o ponteiro do laser. Consulte o item de menu Ponteiro do Laser
LIGADO/DESLIGADO abordado no tépico "Menu da estacdo total" para mais informacgdes sobre o
ponteiro do laser.
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Guia Opg¢oes de instrumentos
chineOptiors

Instrument Information I Comm I Reset Options  Instrument Options | Environmertal Parameters I Debug I

— Power Search window — Search settings
Active Params Spiral search diameter:

Center Hz: 268 46444500, t: 104 27386777 mm
Range Hz: 20.00000000, \4: 30.00000000

Abort criteria:
seconds

Range Hz:
|pdate Distance to point:

Window
Range Wt: meters

— Measurement Settings
—EDM Mode — Awverage Mode

{* Precise MNumber of measurements: |5

" Standard — 2 Face Mode
[ Force system back to Face 1 after measurement

[ Measure distance only in Face 2

" Fast

— |0 Creation
£ From instrument * From software

Caixa de didlogo Op¢des de medigdo - guia Opgdes de instrumentos
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Guia Parametros de ambiente

Instrument Irformation I Comm I Reset Options I Instrument Options ~ Environmental Parameters I Debug I

— Atmospheric conditions
[T Use temperature station Air temperature: |2'|]ﬂ'|] ;I

Serial Port: I1 Pressure: |1D13 Im Bar ;I
Update Intenval: |300 seconds Humidity: IZ'IJ %

|Ipdate Temperature |

— Refraction index

Atmospheric PPM: 7.7390513420105

Caixa de didlogo Op¢bes de medigdo - guia Pardmetros de ambiente
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Guia Depurar
" Machine Options

Instrument Infarmation I Comm I Reset Options I Instrument Options I Erwvironmertal Parameters  Debug

™ Log: Idebug.t:d
[~ Reset log at start of execution
™ Window: IIrrterface

Position reports: I More vI
From machine: I MNone vI
From CPU: I Mone TI

|' [Debug kanager

T Usze Options | - |

aixa de didlogo Opgdes de medicdo - guia Depurar
Consulte o tépico "Geragdo de um arquivo de depuragdo" na documentacdo principal do PC-DMIS.
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Funcionalidade Portatil Comum
Alguns recursos portateis do PC-DMIS sdo comuns entre os os dispositivos. Esse capitulo fornece informacdes
sobre essa funcionalidade basica. Os elementos comuns incluem:
e Importacdo de Dados Nominais
e Compensagdo da sonda
e Uso de sondas rigidas
e Opgdes do acionador do sensor
e Conversdo de toques em pontos
e Modo ponto de borda
Importagcao de Dados Nominais
O PC-DMIS permite importar dados nominais de varios tipos para a extragdo de elementos nominais.
Importar os seguintes tipos de dados CAD:
e Formatos padrao: DXF, IGES, SETP, STL, VDAFS, XYZ
e  Opcional: Catia 4, Catia 5, Parasolid, Pro-engineer, Unigraphics
e CAD (DCI) direto: ACIS, AIMS, CATIA, I-DEAS, Pro-engineer, Solidworks, Unigraphics
Consulte "Importacdo de dados do CAD ou do programa" no capitulo "Uso de opgdes de arquivo avangadas" da

documentagao principal do PC-DMIS.

Caso tenha programado Plano de inspegdo no bloqueio de porta, vocé também podera usar o analisador genérico
para importar arquivos ASCIIl. Consulte a documentacgéo principal "Utilizando o Analisador genérico para importar
arquivos ASCII" para obter mais informagdes.

Compensac¢ao do sensor
Para medir toques de maneira exata, os pontos sdo compensados a partir do centro da ponta da sonda até a
superficie da peca. Para ligar/desligar a compensacgdo da sonda, usa o item de menu Inserir | Alteragdo de
Parametro | Sonda | Compensagdo da sonda ou clique no icone Compensacdo da sonda na barra de ferramentas
Portatil. Consulte "Barra de ferramentas Portatil".
Deve-se compreender algumas coisas ao medir com um dispositivo portatil.
e  Osvalores XYZ da DRO (Leitura Digital) sdo o local 3D do CENTRO da sonda.
e Ao sondar um Unico ponto em uma peca, o PC-DMIS compensa o raio da sonda usando um dos dois
métodos a seguir:
1. Eixo da sonda: Monitora¢do do angulo do eixo da sonda e compensagao ao longo do vetor do eixo até
o local do ponto na superficie.
2. Toque puxado: Monitoragdo da dire¢ao de um "toque puxado" e compensacgao ao longo do vetor de
direcdo entre onde o botdo de toque foi pressionado e entdo liberado.
Normalmente, ao medir com CMM s portateis com uma sonda rigida, o vetor de eixo da sonda é usado como o

vetor de toque. No entanto, devido ao formato de uma pega especifica, talvez ndo seja possivel posicionar a haste
da sonda para obter um vetor de toque apropriado.

Por exemplo, se vocé deseja medir um furo pequeno e profundo, mas a extremidade do braco for muito grande
para caber nesse furo, sera necessario fazer "toques deslocados" para que cada vetor de toque aponte
corretamente para o centro do furo, determinando a compensacao interno/externo apropriada. Os toques
deslocados sdo toques cujos vetores correspondem com a dire¢do afastada do local do toque, ndo com o vetor da
haste padrao do sensor.

Método do eixo da sonda
Para um dispositivo de bracgo portatil, este procedimento deve ser seguido para medir um ponto em uma
superficie superior usando o eixo da sensor para compensac¢do da sonda.

1. Posicione a sonda na superficie superior com o eixo da sonda reto para cima (perpendicular a superficie) a
partir do local do ponto (B). O ponto serd compensado na diregdo (A) do eixo da sonda.
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8 A,
B Q/ B Q

- e

Posigcdo correta Posi¢do incorreta
2. Pressione o botdo Toque.
3. Aperte o botdo Concluido. Observe que o ponto medido foi adicionado a Janela de edigdo.
4. Com o ponto realcado, pressione F9 para abrir a caixa de didlogo Ponto medido.

Measured Poink

Feature Mame:
[PHT1

[ Regenerate Hit Targets "Ennrdinate Syztem

[T Copy ta Actuals + Hect ¢ Polar

Feature Theareticalz

KNDM:IESE.E? I:I.EIEI'I
YNDM:IZE.EB J:I-EI.EIEEI
& |?5.32 k: I.'EIEIE

k. | Cancel | HitTargets...l

Exemplo do ponto medido mostrando o vetor de toque apontando para cima.
5. Observe que os valores IJK no exemplo estdo em geral apontando para cima (0, O, 1). Esses valores devem
normalmente coincidir com o vetor de superficie no local dos pontos.

Importante: Deve-se ter cuidado ao segurar a sonda em posi¢gdo normal (perpendicular) a superficie ao realizar a
sondagem de pontos Unicos.

Método de toques deslocados
Para um dispositivo de brago portatil, este procedimento deve ser seguido para medir um ponto usando um
"toque recebido para compensagdo da sonda:

1. Coloque a sonda na superficie no local do ponto (1). O vetor do eixo da sonda ndo é importante ao
executar um "toque puxado".

Qualquer um desses exemplos ird funcionar para toques recebidos

36




Funcionalidade Portatil Comum

2. Mantenha pressionado o botdo de toque o tempo suficiente para obter um toque deslocado, mas a
tempo de o PC-DMIS comecar a varrer a peca. Para alterar a duragdo de tempo para distinguir entre
“toque deslocado” ou “iniciar varredura”, vocé pode modificar a entrada de registro
DelayToStartSendingScanPointsToManualHit usando o Editor de configuragdes do PC-
DMIS.

3. Mova a ponta em dire¢do do vetor (2) que deseja enviar para o PC-DMIS, distante do local do toque. Vocé
deve mové-la uma distancia igual ou maior que a distancia de vetor definida (3). Para definir a distancia
minima do toque em que vocé deve mover o sensor para que um toque deslocado seja aceito, vocé pode
modificar a entrada de registro VectorTo MM usando o Editor de configura¢cdes do PC-DMIS.

4. Solte o botdo do mouse. Vocé ouvirda um tom audivel diferente. Observe que o ponto medido foi
adicionado a Janela de edigdo.

5. Com o ponto realgado, pressione F9 para abrir a caixa de didlogo Ponto medido. Verifique se o vetor estd
seguindo a dire¢ao do PULL e ndo a diregao do eixo.

Observagao: Para os elementos automaticos, o vetor do ultimo toque determina a dire¢cdo da compensacgdo. Para
elementos medidos, o primeiro vetor de toque determina a dire¢cdo da compensagao.
Interfaces suportadas

As interfaces a seguir suportam toques deslocados:
e Interface Faro

e Romer

o Axila

e SMXLaser (rastreador Faro)
e Leica

Uso de sondas rigidas

O PC-DMIS Portable suporta uma variedade de sondas rigidas. O uso e a calibragcdo de sondas rigidas sdo similares
aos das sondas TTP

Se for selecionado uma sonda RIGIDA, o PC-DMIS espera uma sonda que n3o aciona automaticamente ao entrar
em contato com a peca. A calibragdo DCC ndo pode ser feita usando uma sonda rigida. Verifique se foi selecionado
o tipo de sonda correta.

]T Ao medir com uma maquina de brago, é
recomendavel segura-la de tal forma que a
sonda esteja entre seus dedos e os botdes
acessiveis ao seu polegar.

Quando da medigdo de elementos geométricos (linhas, circulos, planos, etc.) o raio da sonda é compensado com
base no préprio elemento resolvido em vez de nos pontos compensados individualmente.

Por exemplo: se vocé estiver medindo um plano, &
os pontos de toque individuais que abrangem o
elemento plano, ndo necessitam ser medidos
com o eixo da sonda perpendicular a superficie
do elemento.

O PC-DMIS Portable monitora o eixo da sonda do PRIMEIRO TOQUE quando da medigao de um circulo, cone ou
cilindro para determinar se vocé esta medindo o diametro interno (ID) do diametro externo (OD).
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Na maioria dos casos ndo é possivel orientar fisicamente que a sonda esteja exatamente perpendicular a superficie
de um circulo ID sem a interferéncia do outro lado do elemento do circulo. A sonda devera estar inclinada o
maximo possivel na diregdao do centro do circulo para registrar um circulo de didmetro interno e longe do centro
para registrar um circulo de diametro externo.

Ap0ds a medigdo de um circulo ID ou OD, é possivel verificar se o PC-DMIS determinou corretamente o tipo de
circulo pressionando F9 no elemento realgado na Janela Editar. Selecione a opgdo Tipo de Elemento Circular.

Opc¢oes do acionador do sensor
Usar as Opgdes de acionador de sonda permite acionar um toque quando certas condigdes sdo alcangadas usando
maquinas CMM manuais. As interfaces que suportam as opg¢des de acionador de sonda incluem: Romer, Leica,
BackTalk, Faro, Garda, GOM (Krypton), Axila, Polar e SMXLaser.
Ainsergdo dos comandos POINT AUTOTRIGGER, PLANE AUTOTRIGGER, e POINT MANUAL TRIGGER no seu
programa de peca pode ser feita a partir da guia Opgoes do Acionador de Sonda da caixa de didlogo Parametros
(Editar | Preferéncias | Parametros ou da barra de ferramentas F10) ou Modo Sonda.
Esses comandos de acionados funcionam com os seguintes elementos suportados:

e Elementos Automaticos: Circle, Ellipse, Edge Point, Round Slot, Square Slot, Notch Slot e Polygon

e Elementos Medidos: Circulo, Linha e Slot redondo
As opgdes do Acionador de sonda disponiveis sdo:

e Acionador automatico de pontos
e Acionador automatico de plano
e Acionador manual de ponta
Acionador automatico de pontos
O comando ACIONADOR AUTOMATICO DE PONTO/ indica ao PC-DMIS para fazer um toque automaticamente

qguando a sonda entrar em uma zona de tolerancia em uma distancia especifica do local do toque original. Por
exemplo, se a zona de toleréncia, o valor Raio, for definida em 2mm, sera feito um toque quando a sonda estiver a
2mm do local do toque.

E possivel utilizar essa opcdo com maquinas manuais; em vez de pressionar um botdo para fazer o toque, pode-se
colocar comandos ACIONADOR AUTOMATICO DE PONTO/ em qualquer local padrdo da janela de edig3o,

Pode-se adicionar comandos do Acionador automatico a partir da area Ponta Acionador automatico da guia

&
Opg¢oes Acionador de Sonda ou clicando no botdo Modo Acionador Automatico Superficie ™  a partir de barra
de ferramentas Modo Sonda.

Point AutoTrigger

v On Trigger Radius 3
[+ Beeping On Insert Command

Area do Acionador automdtico de Ponta na Guia Op¢des do acionador da sonda

Observagao: Além dos elementos padrdo suportados (como observado no tépico "Opg¢des Acionador Sonda"), o
comando AUTOTRIGGER suporta o elemento Ponto Vetor Automatico e o elemento Ponto medido.

Ao: Selecionar essa caixa de sele¢do ativa-se o comando POINT AUTOTRIGGER. Os comandos na janela Editar
que seguem o comando POINT AUTOTRIGGER inserido irdo usar a funcionalidade do acionador automatico de
ponto conforme definido.

Se vocé nao marcar esta caixa de selegdo e clicar no botdo Inserir comando, o PCDMIS inserira a linha de
comando na janela de edi¢do, mas nao ativara o comando.
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Selecionar a caixa Alarme sonoro ativado ativa o som de um alarme sonoro associado ao comando POINT
AUTOTRIGGER/. Ao se aproximar do alvo com a sonda, os alarmes se tornam mais frequentes.

Acionar Radius: A caixa Radius permite digitar um valor de zona de tolerancia. Quando a sonda desloca-se
para essa zona de tolerancia, ele faz um toque automatica e imediatamente.

Comando Inserir: Clicar no bot3o Inserir comando insere o comando POINT ACIONADORAUTOMATICO/ na
janela de edi¢do do programa da pega atual.

Essa linha de comando mostra:
ACIONADORAUTOMATICO DE PONTO/ALT1, ALT2, RAD

TOG1: Este campo de alternancia corresponde a caixa de sele¢do Acionador de Ponto ligado. Ele exibe LIG
ou DESL.
TOG2 Este campo de alternancia corresponde a caixa de sele¢do Alarme sonoro ativado. Ele exibe LIG ou
DESL.
RAD O campo do raio contém o valor para a zona de tolerancia, e corresponde a caixa Raio do Acionador.
Esse valor é a distancia do ponto real em que o PC-DMIS faz o toque.

Acionador automatico de plano

O comando ACIONADORAUTOMATICO DE PLANO/ indica ao PC-DMIS para automaticamente fazer um toque

qguando a sonda passar o plano definido pelo normal a superficie de um elemento suportado no nivel da
profundidade definida. Para elementos automaticos, esse local definido serd ajustado com base em op¢Ges, como
toques de amostra ou elementos RMEAS. A medida que o centro da sonda passar de um lado do plano para o
outro, a sonda serd acionada e o toque sera feito.

E possivel utilizar esse comando com méquinas manuais. Em vez de pressionar um bot3o para fazer o toque, pode-
se colocar comandos ACIONADOR AUTOMATICO DE PLANO/ em qualquer local padrdo da janela de Edicdo .
Pode-se adicionar comandos do TriggerPlane a partir da area Plano Acionador automatico da guia Opgoes

Acionador de Sonda ou clicando no botdo Modo Acionador automatico de Borda £ a partir de barra de
ferramentas Modo Sonda.

Esse comando funciona somente em modo on-line. Se o comando ACIONADORAUTOMATICO/ for utilizado, ele
tera precedéncia sobre o comando ACIONADORAUTOMATICO de PLANOY/.

Plane Auto Trigger
v On

I+ Beeping On Inzert Command

Area do Acionador automdtico de plano na Guia Op¢des do acionador da sonda

Nota para Maquinas Faro e Romer: Conforme definido acima, o PC-DMIS fard um toque automaticamente quando
a sonda passar pelo plano. Entretanto, se estiver utilizando uma maquina Faro ou Romer, o sensor nao sera
acionado novamente até que o botdo Aceitar seja pressionado (ou o botdo Liberar). Para continuar, pressione esse
botdo apds o registro de cada toque.

Ao: Selecionar essa caixa de sele¢do ativa-se o comando PLANE AUTOTRIGGER. Os comandos na janela Editar
que seguem o comando PLANE AUTOTRIGGER inserido irdo usar a funcionalidade do acionador automatico de
plano conforme definido.

Se vocé ndao marcar esta caixa de selegdo e clicar no botdo Inserir comando, o PCDMIS inserira a linha de
comando na janela de edi¢cdo, mas n3o ativara o comando. O comando ACIONADORAUTOMATICO DE PLANO/
ndo funcionara até que a opcdo seja ativada.

Selecionar a caixa Alarme sonoro ativado ativa o som de um alarme sonoro associado ao comando PLANE
AUTOTRIGGER/. Ao se aproximar do alvo com a sonda, os alarmes se tornam mais frequentes.

Comando Inserir: Clicar no botdo Inserir comando insere o comando PALNE ACCIONADORAUTOMATICO/ na
janela de edicdo do programa da peca atual.

Essa linha de comando mostra:
ACIONADORAUTOMATICO DE PLANO/ ALT1, ALT2

TOG1 Este campo de alternancia corresponde a caixa de sele¢do Ativado. Ele exibe LIG ou DESL.
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TOG2 Este campo de alternancia corresponde a caixa de selegcdo Alarme sonoro ativado. Ele exibe LIG ou
DESL.

Acionador manual de ponta

O comando ACIONADOR MANUAL DE PONTO/ indica ao PC-DMIS para aceitar um toque manual somente quando
ele estiver dentro da zona de tolerancia especificada.

E possivel adicionar os comandos ACIONADOR MANUAL de PONTA/ a partir da area Acionador manual de ponta
da guia Opgoes de Acionador de Sonda.

E possivel utilizar essa opcdo com maquinas manuais; quando o PC-DMIS solicitar que seja feito um toque, acione a
sonda da maneira desejada. Cada acionador é avaliado para ver se esta dentro da zona de tolerancia cilindrica do
acionador. Caso ndo esteja, um erro é exibido na lista Erros da maquina da caixa de didlogo Execug¢do. O PC-DMIS
solicita entdo que o toque seja feito novamente. E possivel colocar comandos ACIONADOR DE PONTO MANUAL/
em qualquer local padrao da janela Edigao.

Esta opc¢do funciona somente em modo on-line.

Paoirt Manual Trigger

v On Trigger Radius 0
Insert Command

Area do acionador de ponto manual na guia opgdes do acionador do sensor
Usar tolerancia do acionador: Selecionar essa caixa de selegdo ativa o comando ACIONADOR MANUAL DE
PONTO. Os comandos na janela Edicdo que seguem o comando ACIONADOR DE PONTO MANUAL/ inserido
usam a funcionalidade do acionador manual de ponto conforme definido.
Se vocé nao marcar esta caixa de sele¢do e clicar no botdo Inserir comando, o PC-DMIS insere a linha de
comando na janela Edigdo, mas ndo ativa o comando. O recurso Raio do acionador permanece desativado até
gue a opgdo seja ativada.
Raio do acionador: A caixa Raio do acionador contém um valor de raio de tolerancia. Quando a sonda é
acionada, o PC-DMIS verifica se ele esta dentro da zona de tolerdncia. Se estd, o toque é aceito. Caso
contrario, vocé é solicitado a fazer outro toque.
Clicar no bot3o Inserir comando insere o comando ACIONADOR MANUAL DE PONTO/ na janela de edicdo
para o programa de pega atual com as seguintes opgdes.

Essa linha de comando mostra:
ACIONADOR DE PONTO MANUAL/ ALT1, RAD

TOG1 Este campo de alternancia corresponde a caixa de sele¢do Ativado. Ele exibe LIG ou DESL.
RAD O campo do raio contém o valor para a zona de tolerancia, e corresponde a caixa Raio do Acionador.
Esse valor é a distancia do ponto real em que o PC-DMIS aceita o toque.
Conversao de toques em pontos
O PC-DMIS pode receber um fluxo de pontos a partir da interface. Para tal, pressione o botdo Fazer toque do
dispositivo portatil. Isso permite a rdpida varredura de uma superficie com varios pontos em um periodo de tempo
muito curto.
Apds o PC-DMIS receber o fluxo de pontos, podera realizar um dos dois seguintes procedimentos:

e  Criar elementos de ponto individuais. Se estiver no modo Somente ponto ou se a caixa de didlogo Ponto
vetorial do elemento automatico estiver aberta, o PC-DMIS criard elementos de ponto individuais a partir
desse fluxo de pontos.

=  Parainserir Modo Somente Ponto, clique em Modo Somente Ponto ﬁ a partir da caixa de dialogo
Modos Graficos.

=  Paraacessar a caixa de didlogo Ponto vetorial, selecione Ponto vetorial A a partir da caixa de
didlogo Elementos automaticos.
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=  Estimar o elemento. Se ndo estiver em nenhum desses modos, os pontos irdo para o buffer dos toques e
o incremento da contagem de toque serd exibido na barra de status. Quando a medi¢do termina, o
elemento resultante depende das configuragGes e se o modo Estimativa estd sendo usado.

Modo ponto de borda

O novo Modo Ponto de Borda leva em conta medi¢Oes de rota de elementos de chapa metdlica sem a utilizagao da
caixa de didlogo Elementos automaticos. Os elementos gerados usando esse modo sdo todos Elementos medidos
ao invés de Elementos automaticos com duas excegdes: Se vocé estiver no modo somente ponto, o PC-DMIS ira
criar ou um vetor automatico ou um ponto de borda automatico. Um ponto de borda automatico sera criado se
receber o toque préximo a uma borda e desliza-lo sobre a borda para completar a diregao.

Para que esse modo seja habilitado deve-se fazer o seguinte:

e Programe a opgdo Chapa metalica no seu portlock.

e Importar um modelo CAD com superficies para a pe¢a que estiver sendo medida.

e Selecione a caixa Localizar valores nominais durante execugao na guia Geral da caixa de dialogo
Configurar opgoes.

e Especifique a distancia da tolerancia necessaria no Editor de configura¢des para o valor
DistanceToClosestEdgeToleranceInMM na se¢do Opgao. O valor padrao é de 5 mm. Toques recebidos
nessa distancia a partir da borda irdo iniciar o modo guiado para a conclusdo do ponto de borda.

Para medir pontos no Modo ponto de borda:

1. Fazer medigBes no Modo Aprendizado dentro da tolerdncia (DistanceToClosestEdgeTolerance InMM)
proximo do local do ponto de borda. O PC-DMIS localiza os valores nominais do modelo CAD e verifica se
o toque esta dentro da tolerancia. Se a medicdo estiver dentro da tolerancia, o PC-DMIS passara a
funcionar no modo guiado em vez de armazenar o toque no buffer.

2. No modo guiado, deslize a ponto do sensor sobre a borda para concluir o toque de borda.

3. O PC-DMIS Ird colocar o toque de borda concluido no buffer no modo aprendizado. Isso permite fazer a
estimativa dos elementos durante a medicao.

4. Se ndo desejava um toque de borda, pressione o botdo fim e o PC-DMIS ird cancelar o modo guiado e
adicionara o toque anterior ao buffer.

Observagao: Ao criar elementos no modo Estimativa a partir dos toques de borda; circulos, linhas e slots serdo
elementos tridimensionais.

Para eliminar as bordas internas entre superficies para determinar as bordas, utilize o
AdjacentEdgeToleranceInMM na Opgao secdo doEditor de configuragdo. Isso é util em situagdes em que o modelo
CAD possui lacunas entre as superficies. Se as lacunas forem grandes, pode ser necessario aumentar o valor
padrdo de 0,1mm.

O Modo Ponto de Borda também usa a metade do valor da espessura a partir da caixa de didlogo Elemento
automatico para determinar a profundidade. Normalmente, é necessario configura-lo somente uma vez para a
espessura e depois fechar a caixa de didlogo Elemento automatico. Esse valor é gravado no registro.

Observagao: O Modo Ponto de Borda foi projetado para dispositivos portateis, mas ira funcionar com qualquer
dispositivo com um sensor rigido.
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Uso de um Romer Portable CMM

Essa secdo discute a configuragdo e o uso geral do seu Romer Portable CMM com o PC-DMIS. Consulte a
documentacdo fornecida pela Romer para obter informagGes detalhadas sobre a configuragdo e uso do rastreador
Romer.

e Introdugdo a um Romer Portable CMM

e Introdugdo

e Configuragdo de um Sensor de Contorno Perceptron

e  Calibrar um Sensor Rigido Romer

e C(Calibragdo do Sensor Perceptron

e Uso dos Botdes do Brago Romer

e Uso do Sensor a Laser Romer

e Usodacamera integrada RomerRDS

Introdugao a um Romer Portable CMM

Os Romer Portable CMMs sdao maquinas de bragos articulados usados para para medir pegas usando uma sonda
rigida ou uma sonda laser Perceptron.

O PC-DMIS usa WinRDS para fazer a interface com o brago Romer. Consulte a documentagdo do WinRDS para
obter informagdes detalhadas para a configuragdo e uso do brago portatil. O software mais recente WinRDS esta
disponivel no site FTP da Wilcox no endereco a seguir ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Romer/.

Observagao: Para usar um dispositivo de brago Romer com o PC-DMIS é necessario ter o bloqueio de porta
programado com a opgdo de interface Romer. Além disso é possivel que haja a necessidade deter a op¢do Sonda
Laser com o Tipo de Sonda "Perceptron" programado se estiver usando uma sonda Perceptron no braco Romer.
Importante:A opcio bloqueio de portaMesa rotatéria NAO DEVE ser selecionada quando estiver usando um
dispositivo portatil visto que causara problemas com o dispositivo portatil.

As informacgGes fornecidas nos tépicos nesse capitulo foram escritas especialmente para os bragos Romer, mas
podem ser relevantes para os bracos ndo Romer.
Inicio
Ha algumas etapas basicas que devem ocorrer para verificar se o sistema foi preparado corretamente antes de
iniciar o processo de medi¢do com o brago portatil.
Se estiver planejando usar um sensor de Contorno Perceptron com o brago infinito, necessitara também seguir os
passos descritos no tépico "Configuracdo de um Sensor de Contorno Perceptron".
Esta segdo contém material complementar a documentagao padrdao do WinRDS para um brago infinito Romer. Para
obter mais informag&es sobre configuragdo consulte a documentagdao WinRDS e a documentagao do sensor de
Contorno Perceptron.
Para configurar o brago infinito Romer siga as seguintes etapas:
e Etapa 1: Configure o Brago infinito Romer
e  Etapa 2: Configure as Variaveis de Ambiente WinRDS
e Etapa 3: Instale o PC-DMIS para Romer
Etapa 1: Configure o Brago infinito Romer
1. Monte a base de fixagdo em uma plataforma estavel usando os parafusos de montagem ou mandris
magnéticos.
2. Coloque o brago na base de fixagdo, parafusando o grande anel rosqueado na base do brago na base de
fixacdo.
3. Depois que o brago estiver montado com firmeza, conecte a alimentagdo ao bracgo e verifique se a energia
é ligada. Desligue o brago até a etapa 6.
4. Instale o WinRDS (versdo 2.3.5 ou posterior) se ainda n3o foi instalado no computador. WinRDS 3.1 est4
disponivel neste link: ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Romer/RDS/. A instalagdo do WinRDS
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colocara dois icones na area de trabalho do computador; Um é denominado Utilitarios de Brago Cimcore
e o outro Ferramentas de verificagdo rapida.

Observagao: As versdes do WinRDS anteriores a 2.3.5 ndo sdo suportadas adequadamente para serem usadas com
sensores Perceptron Contour.

Importante: Ha quatro maneiras de comunicagdo com o brago Infinito. 1) por meio de conexdo USB, 2) por meio
de conexdo sem fio, caso o computador tenha uma NIC (Network Interface Card - placa de rede) sem fio. Devido a
alta velocidade de comunicagao requerida por scanners a laser, é preferivel conectar o computador ao brago
Infinito utilizando a porta USB. ao usar o Sensor Perceptron Contour. A comunicagdo sem fio ndo é abrangido
neste documento. Se desejar uma conexdo sem fio, consulte o Guia de Configuragdo do Infinito e documentagdes
adicionais instaladas juntamente com a instalagdo do WinRDS.

5. Plugue o conector USB a uma das portas USB em seu computador (ou verifique a comunica¢do Wi-Fi se
nao estiver usando um sensor Perceptron Contour).

6. Inicialize o braco comutando a chave liga/desliga. Se estiver executando o Windows 2K ou o Windows XP,
o computador detectard a conexao e perguntara se deseja instalar os drivers USB para o brago. Prossiga e
instale os drivers USB.

7. Quando a instalagdo do driver for concluida, clique duas vezes no icone Utilitarios de Brago Cimcore na
sua area de trabalho. Dessa maneira sera iniciado o aplicativo Utilitarios de Brago. Quando o aplicativo
for inicializado, ele tentara automaticamente se conectar a maquina. Se a maquina estiver conectada
corretamente, ele se conectara ao braco e perguntara se deseja reconfigurar os eixos. Se houver
problemas, consulte a documentagdo do WinRDS e do Cimcore.

8. Pararedefinir os eixos, mova todas as jungdes no braco até que cada uma delas esteja zerada. Conforme
cada eixo for zerado os graficos de barra de eixos correspondentes serdao preenchidos segundo mostrado
a seguir. Quando todos os eixos sdo iniciados (zerados) a caixa de didlogo sera automaticamente fechada.
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Nesse ponto, a maquina estard conectada e pronta para funcionar.

Etapa 2: Configure as Varidveis de Ambiente WinRDS

Ha uma ultima etapa para trabalhar com o PC-DMIS. Se estiver utilizando uma versdo do WinRDS anterior a versdo
5.0, sera necessario definir o diretério do WinRDS no caminho do computador. Para fazer isso, siga estas etapas:

1. Abra o Painel de Controle clicando no botdo Iniciar e selecionando Painel de Controle.
Clique duas vezes no icone Sistema para abrir a caixa de didlogo Propriedades do sistema.
Selecione a guia Avangado.
Selecione o botdo Varidveis de ambiente.
Na sec¢do Varidveis do sistema da caixa de didlogo Varidveis de ambiente, role para baixo até ver Path a
esquerda. Selecione Path na lista e selecione o botdo Editar.
6. Va para o final da linha Valor da variavel e adicione um ponto-e-virgula (;) seguido pelo caminho da
instalagdo do WinRDS (isto €, c:\Arquivos de programas\CIMCORE\WinRDS)
7. Cligue em OK na caixa de didlogo Editar variavel de sistema, clique em OK na caixa de didlogo Variaveis
de ambiente e clique em OK na caixa de didlogo Propriedades do sistema.
Nesse ponto, é possivel iniciar o PC-DMIS. E possivel obter uma mensagem informando “Recuperando

uhwN

especificagGes do braco a partir da maquina”, dependendo de como o WinRDS foi configurado. Essa configuracdo
pode ser alterada utilizando-se o programa Utilitarios do brago.
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Etapa 3: Instale o PC-DMIS para Romer
Depois de verificar a conexdo do PC com o brago, instale o PC-DMIS fazendo o seguinte:
SEM o uso do Sensor a Laser Perceptron

1. Seu portlock ja devera estar programado com a opgao de interface Romerantes da instalacdo do PC-DMIS.
Observacao: Se todas as interfaces estiverem programadas no seu portlock (como dongle de demonstragdo), sera
necessario renomear o Romer.dll para interfac.dll. O Romer.dll esta localizado no diretério de instalagdo do PC-
DMIS.

2. Instale o PC-DMIS. O PC-DMIS esta pronto para ser utilizado.
Estdo usando o Sensor a Laser Perceptron

1. Seu portlock ja deverd estar programado com as opgdes de interface Sonda a Laser, Perceptron e Romer
antes da instalacdo do PC-DMIS. Se nao tiver Laser e Perceptron especificados no portlock, ndo tera os
arquivos Perceptron necessdrios como indicado abaixo. Serdo instalados arquivos adicionais que sdo
necessarios para o0 WinRDS quando vocé instala o PC-DMIS.

Observagao: Se todas as interfaces estiverem programadas no seu portlock (como dongle de demonstragao), sera
necessario renomear o Romer.dll para interfac.dll. O Romer.dll esta localizado no diretério de instalagdo do PC-
DMIS.

2. Instale o PC-DMIS. Ndo execute o PC-DMIS neste momento.

3. Verifique se o arquivo probe.8 foi instalado no diretério ArmData (normalmente, c:\Arquivos de
programas\CIMCORE\WinRDS\ArmData). Esse arquivo deve ser instalado pelo PC-DMIS durante o
processo de instalagdo, desde que o portlock esteja programado corretamente. O arquivo probe.8 é
utilizado pelo WinRDS como o identificador do sensor de contorno Perceptron. Se uma cdpia desse
arquivo nao estiver disponivel, certifique-se de entrar em contato com o distribuidor do PC-DMIS.

4. Siga para o topico "Configuragdo de uma sonda de contorno Perceptron".

Importante:A opcio bloqueio de portaMesa rotatéria NAO DEVE ser selecionada quando estiver usando um
dispositivo portatil visto que causara problemas com o dispositivo portatil.

Configuragao de um Sensor de Contorno Perceptron
Essa segdo discute a configuragdo do sensor de Contorno Perceptron uma vez que vocé tenha configurado o Brago
infinito na se¢do "Introducdo".
Para configurar o sensor de contorno Perceptron, siga estas etapas:

e Passo 1: Conectar a caixa do controlador do sensor Perceptron

e Passo 2: Configurar a placa de rede

e Passo 3: Anexar o sensor de contorno

e  Passo 4: Concluir a configuracdo do PC-DMIS

e Passo 5: Verificar a instalagdo do sensor
Passo 1: Conectar a caixa do controlador do sensor Perceptron
A conexdo a caixa do controlador do sensor Perceptron requer uma NIC (placa de interface de rede) dedicada. Sera
necessario usar a NIC integrada do computador ou adquirir uma NIC adicional porque o Perceptron requer uma
NIC dedicada para efetuar comunicagGes com a caixa do controlador do sensor Perceptron.

Importante: Uma NIC USB nao é suficiente para essa conexdo. Se estiver utilizando um computador desktop, sera
necessaria uma NIC PCl adicional, ou se estiver utilizando um laptop, sera necessaria uma NIC PCMCIA.

Para conectar a caixa do controlador do sensor Perceptron:

1. Remova a tampa na parte de tras do brago infinito, rotulada “SCANNER”.

2. Remova o cabo do sensor da caixa do Perceptron e plugue-a ao conector "Sensor” na caixa do controlador
Perceptron. Plugue a outra extremidade na conexdo "SCANNER" na parte de tras do braco.

3. Podera haver um pequeno cabo pig-tail que sai da extremidade plugada na caixa do controlador
Perceptron, dependendo da versdo do controlador Perceptron existente. Se existir um pig-tail, plugue-o
no conector marcado como “Trigger” (acionador).

4. No outro lado da caixa do controlador Perceptron, conecte um cabo RJ45 invertido. Conecte a outra
extremidade a NIC dedicada no computador.

45



PC-DMIS 2013 MR1 Portable Manual

Passo 2: Configurar a placa de rede
A fim de se comunicar com a caixa do controlador Perceptron, é necessario configurar a NIC dedicada seguindo

estas etapas:

1.
2.
3.

6.
7.

10.
11.

Abra o Painel de Controle clicando no bot3o Iniciar e selecionando Painel de Controle.

Cligue duas vezes no icone Conexdes de rede para visualizar as Conexdes de rede atuais.

Na lista de Rede local ou Internet de alta velocidade, clique duas vezes no nome da NIC conectada a caixa
do controlador Perceptron.

Cligue em Propriedades na guia Geral.

Desmarque todos os itens, exceto Protocolo Internet (TCP/IP) clicando na caixa de selec¢do ao lado de
qualquer um dos itens marcados atualmente. Isso deve deixar a lista com somente Protocolo Internet
marcado.

Components checked are used by this connechion:

C1 % Nw/Link NetBIDS =l
18 NwiLink IPSAS PN etBI0S Compatible Tranzport Proboc
L%~ 3Com BCAITDI DMI TDI

1l W Inkernet Protocal [TCPAF) | =
4 L]

Inztall.,, Urinstall

Realce Protocolo Internet selecionando o texto (ndo a caixa de sele¢do) e selecione Propriedades.
Na guia Geral da caixa de didlogo Propriedades de Protocolo Internet (TCP/IP), marque o botdo de op¢io
rotulado Usar o seguinte endereco IP e digite os seguintes valores, conforme mostrado na imagem:

" Dbtain an P address automatically
% Uge the following IP addiess:
|P address: | 192 168 . 19 . 1

Subnet mask: | 255.255 . 255, 0

Default gatewsay: |

e EnderegoIP: 192.168.19.1

e Mascara de sub-rede: 255.255.255.0

Clique em Avangado para abrir a caixa de didlogo Configuragdes TCP/IP avangadas.

Na caixa de didlogo Configuragées TCP/IP avancadas, selecione a guia WINS.

Selecione a opc¢do Desativar NetBIOS sobre TCP/IP na drea Configuragdo NetBIOS.

Cligue em OK na caixa de didlogo Configura¢des TCP/IP avangadas, clique em OK na caixa de didlogo
Propriedades de Protocolo Internet (TCP/IP) e, em seguida, clique em OK na caixa de didlogo
Propriedades de <NIC dedicada>.

Passo 3: Anexar o sensor de contorno

1.
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Monte o Sensor de contorno na articulagao. Se estiver utilizando um infinito de sete eixos, precisara
montar o sensor na montagem que estd no eixo da sétima juncgdo.

Ligue a caixa do controlador do sensor Perceptron pressionando o bot3o liga/desliga localizado préximo
ao conector de alimentagdo e ao conector do acionador. Isso ndo deve ser confundido com a chave
deslizante de energia do sensor localizada no mesmo lado da caixa do controlador. A seqiiéncia de
inicializagdo da caixa do controlador pode demorar até dois minutos. O ciclo de inicializagdo estara
concluido quando o LED Pronto verde ficar aceso.

Quando o ciclo de inicializagdo for concluido, coloque a chave deslizante de energia do sensor na posicdo
ligada. Isso fornecera energia ao sensor. E possivel verificar se o sensor tem alimentagdo, examinando os
trés LEDs na lateral do cabegote do sensor. Os LEDs rotulados como +12V e +5V devem estar acesos. Se
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ndo estiverem acesos, verifique a alimentagdo na caixa do controlador do sensor e o cabo do sensor. O
LED marcado como LASER fica aceso somente ao varrer.

4. Com a alimentagdo ligada, navegue até o subdiretdrio Perceptron dentro do diretdrio de instalagdo do PC-
DMIS. Clique duas vezes no aplicativo WinSen. Esse é um aplicativo de diagndstico fornecido pela
Perceptron. Quando o aplicativo for iniciado, ele tentard estabelecer comunicagdo com o sensor. Caso
obtenha éxito, serdo exibidas varias mensagens com Status=0x00000000 (Todas OK). Também devera
haver uma linha indicando a ID do sensor. Se ndo houver ID de sensor, ndo ha comunica¢gdo com o sensor.

5. Aponte o sensor para algo e, em seguida, selecione o item de menu Imagem | Exibi¢do do sensor ao vivo.
Em seguida, sera possivel ver (se estiver dentro do campo de visualizagdo da cdmera) a imagem da
camera ao vivo da pecga que esta sendo varrida. Também sera possivel ver uma faixa de laser vermelha
projetada na pega.

6. Quando estiver satisfeito com o funcionamento do sistema, feche o WinSen.

Observagao: O sensor ndo pode se comunicar com dois aplicativos de host diferentes ao mesmo tempo. Quando
vocé executa o PC-DMIS, precisa garantir que o WinSen ou qualquer outro aplicativo que se comunique com o
controlador do sensor esteja desligado.

Passo 4: Concluir a configuragdo do PC-DMIS
Agora o PC-DMIS estd pronto para ser iniciado. Depois de iniciar o PC-DMIS, abra um novo programa de peca e siga
estas etapas para concluir a configuragdo:
1. Abra a caixa de didlogo Opg¢oes de configuragao pressionando F5.
2. Selecione a guia Laser.
3. Digite o caminho do arquivo CSGMain.bin na caixa de edigdo Arquivo bindrio do sensor. Ele normalmente
é instalado com o PC-DMIS no subdiretério Perceptron da instalacdo principal do PC-DMIS. Como
alternativa, é possivel usar o botdo Procurar para localizar esse arquivo.
4. Cliqgue em OK na caixa de didlogo Opgoes de configuragao.
Para verificar se o sensor esta funcionando no PC-DMIS, feche o PC-DMIS e reinicie. Isso garantird que todas as
informac0es necessarias estejam gravadas no registro do sistema.

Passo 5: Verificar a instalagdao do sensor

1. Inicie o PC-DMIS e abra o programa de peca original criado na etapa anterior. O PC-DMIS deve ser capaz
de identificar a sonda que estd atualmente no sistema. Depois que uma sonda estiver no programa de
peca, sera possivel ver a guia Visualizagdao ao vivo na janela Exibi¢do de graficos do PC-DMIS. Ela permite
consultar em tempo real os dados que sdo coletados pelo sensor.

2. Alterne para a guia Visualiza¢ao ao vivo. Pode demorar de dez a vinte segundos para inicializar o sensor,
portanto tenha paciéncia. Deve ser exibido um trapezéide verde levemente inclinado no centro da janela
com um fio de reticulo em cerca de dois-tercos em direcdo a parte de cima do trapezodide. Se algo
diferente for visualizado, o PC-DMIS ndo pode se conectar ao sensor e devera exibir uma mensagem de
erro. Se isso ocorrer, normalmente significa que o arquivo contour.dll ndo foi registrado corretamente
durante a instalagdo. Consulte o tépico "Registro de Contour.dll".

Observagao: Outro problema em potencial sdo arquivos CSGMain.bin duplicados. Verifique se ndo existem outras
copias do arquivo CSGMain.bin. Se ndo tiver a versao correta de CSGMain.bin, o sensor ndo serd inicializado.
Exclua (ou renomeie) quaisquer outros arquivos CSGMain.bin que n3o estejam na instalagdo atual do PC-DMIS.

3. Pressione o botdo Visualizagdao ao vivo para iniciar a execugao de faixas do scanner. A imagem ao vivo
deve ser atualizada com os dados que estao sendo coletados pelo scanner. Agora sera possivel usar o
scanner no PC-DMIS.

Observagao: Se ainda existirem problemas, entre em contato com o suporte do PC-DMIS.

Para obter informagGes adicionais sobre como usar o scanner no PC-DMIS, consulte a ajuda on-line do PC-DMIS
Laser.

Para obter informagdes adicionais sobre o sistema Perceptron, consulte a documentagdo do Perceptron incluida
na instalagdo do PC-DMIS no subdiretdrio Perceptron.

Registro de Contour.dll
Para registrar manualmente o Contour.dll:
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1. Verifique se a alimentagdo na caixa do controlador do sensor Perceptron esta ligada, bem como a
alimentacdo do braco.
2. Abrauma janela de comandos (prompt do DOS) e va para o diretério Perceptron. Esse é um subdiretério
do diretério de instalagdo principal do PC-DMIS.
3. Digite o seguinte na linha de comandos: “regsvr32 contour.dll”. Depois de alguns segundos, devera ser
exibida uma mensagem informando “Contour.dll registrado com éxito”.
4. Se oarquivo ndo for registrado com éxito, entre em contato com o suporte do PC-DMIS. Caso contrario,
reinicie o PC-DMIS.
Calibrar um Sensor Rigido Romer
Calibragdo de uma sonda infinita Romer é executada através do software WinRDS. O PC-DMIS faz a sua interface
com o WinRDS para adquirir dados de calibragdo de sonda. Siga os passos do documento Guia do Usuario de
Utilitarios de Brago para calibrar a sua sonda.
Sensores de Contorno Perceptron s3o calibrados usando a caixa de didlogo do PC-DMIS Utilitarios da sonda.
Consulte o tépico "Calibragdo de um Sensor de Contorno Perceptron" para obter mais informacgdes sobre como
fazé-lo.

Calibracao do Sensor Perceptron
Uma vez configurado o sensor Perceptron, conclua os seguintes passos para calibrar a sonda laser:
Antes de iniciar:
Exposicdao e Gray Sums Durante a Calibragao
Antes de iniciar a calibragdo da sua sonda a laser, saiba que o PC-DMIS ird automaticamente configurar a exposi¢do
para o valor de calibracdo padrao 300 e os gray sums para os valores de calibragdo padrdo de 10 para o minimo e
de 300 para o maximo. Esses valores funcionam bem na maioria dos cenarios de calibragdo. A exposicdo original e
os valores gray sums serdo restaurados quando o processo terminar. Embora gray sums com valores de 10 e 300
sdo frequentemente adequados para calibragdo, valores de 30 e 300 sdo tipicos para varreduras normais.
Exposi¢ao a Raras CondigGes de lluminacao
Uma exposicao no valor de 300 as vezes ndo é suficiente em raras condigdes de iluminagdo tais como V4i em um
ambiente de iluminagdo de sddio. Se, devido a tais condi¢des de iluminagao, parecer que o PC-DMIS estd a
experienciar problemas ao aceitar os arcos do laser durante o processo de calibracdo, pode necessitar de reduzir a
exposicao de calibragdo padrao para um valor préximo de 200. Para tal, use o Editor de configura¢des do PC-DMIS
e modifique a entrada de registro PerceptronDefaultCalibrationExposure localizada no grupo
NCSensorSettings.
Consulte a documentacdo do Laser para obter informacGes sobre exposi¢cdo e gray sums.
Passo 1: Defina a Sonda a Laser

1. Abra um programa de peca existente ou crie um novo.

2. Selecione a opgdo de menu Inserir | Definigdo de Hardware | Sonda na caixa de didlogo Utilitarios de

Sonda (essa caixa de didlogo se tornara visivel automaticamente sempre que vocé criar um novo
programa de peca).
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baixa de didlogo Utilitdrios da sonda

3. Defina uma configuracdo que use a sonda CONTOUR e o braco Romer adequado na caixa de didlogo
Utilitarios da Sonda. O tipo de sonda Perceptron Contour esta especificada na caixa de didlogo Configurar
Opgoes.

Passo 2: Calibre a Sonda a Laser

O processo de calibragédo descrito nessa etapa ird variar dependendo do tipo das "Opc¢des de Medicdo da Sonda
Laser" e do tipo da interface instalada. Consulte o tépico "Op¢des de Medigao da Sonda Laser" para obter
informac0es detalhadas sobre as opg¢des de calibragdo. Os préximos passos esbogcam o procedimento quando da
primeira calibra¢do da sonda laser:

1. Apos a definicdo da ponta na Etapa 1, clique em Medir a partir da caixa de didalogo Utilitarios da Sonda.
Dessa maneira serd aberta a caixa de didlogo Opg¢oes de Medig¢dao da Sonda Laser.

2. Cliqgue em Medir para iniciar o procedimento de calibrac3o. Se vocé NAO estiver usando um sensor
Perceptron V5, pule a etapa 5. Se estiver usando um sensor Perceptron V5, vocé sera solicitado a fazer
primeiro a varredura do intervalo inteiro da profundidade do laser em um destino plano.

3. Mega a profundidade Z do sensor V5 procedendo da seguinte maneira:

a. Coloque uma folha de papel em branco sobre a superficie plana onde serd executada a
calibragao de destino plano.

b. Mantenha o sensor V5 proximo a superficie plana, de maneira que a linha de varredura esteja
além da caixa de grade projetada pelo laser.

c. Mantenha pressionado o acionador do sensor ao mover o mais longe possivel do intervalo do
laser de forma que a linha do laser ultrapasse a caixa de grade para o outro lado.

d. Solte o acionador. Isso conclui a calibragdo de destino plano.

4. Sigatodas as instrugGes na tela e os indicadores visuais da Visualizagao Laser para concluir a calibragao do

sensor na esfera da calibragdo.
a. Vocé sera solicitado a se deslocar a 15 localidades diferentes na esfera da calibracdo (5 posicGes

diferentes ao redor da esfera com trés campos diferentes a cada posi¢do). A sonda laser ira
sondar continuamente, mas ira aceitar uma faixa de dados se certos critérios forem cumpridos. O
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sistema necessita de 5 faixas para cada uma das 15 localidades diferentes para concluir a
calibragdo. Ao fazer a calibragdo nos trés campos (“longe”, “esquerda” e “direita”) para as 5
posicOes diferentes, certifique-se em fazer um toque (faixa do laser) em ambos os trépicos
(indicados como "Banda 1" e "Banda 2"). Além disso, ao fazer a sondagem nos graus 0, 120, e
240 ao redor do equador, dé preferéncia a peca inferior da esfera obtendo 2 faixas na localizagdo
inferior e somente 1 na localizagdo superior. Isso devido ao fato de que dados adicionais serdo
recebidos durante as configuracdes 4 e 5 que ocorrerdo no topo da esfera.

Descrigao Grafica dos Diferentes Locais de Sonda
e 5 Posigcoes ao redor da esfera:

Posigao 1: A faixa do laser deve estar horizontalmente ao longo da esfera como
na imagem abaixo.

Posi¢do 2: Rotacionar o sensor 120 graus ao redor da esfera a partir da Posi¢do
1.
Posigao 3: Rotacionar o sensor 120 graus ao redor da esfera a partir da Posi¢do
2.
Posigao 4: Apontar o sensor diretamente para o topo da esfera.
Posigao 5: Apontar o sensor diretamente para o topo da esfera com a faixa do
laser localizada a 90 graus da Posigdo 4.

e 3 Campos de Sensores (Longe, Direita e Esquerda) no alcance do laser:

Campo 1: Longe Campo 2: Direita Campo 3:

Esquerda

e 2 Bandas na superficie da esfera. Mantenha a sonda em uma dessas bandas
durante cinco faixas.

.
.
=

Banda 1: 20 Graus acima do equador (linha intermediaria) da esfera.
Banda 2: 20 Graus abaixo do equador (linha intermediaria) da esfera.
Critério para uma faixa aceitavel:

e Asonda nao deve ficar diante de uma parada brusca do brago.
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e A faixa deve englobar mais de 100 pontos.
e Na Visualizagdo Laser, o arco vermelho do laser deve estar dentro da 4rea
retangular verde que limita o arco amarelo.
e Ocirculo concluido criado pelo arco do laser deve ter no minimo 100 graus de
arco de angulo, a diferenca entre o vetor inicial e o vetor final do arco.
e O laser deve sondar um didametro de 0,875 multiplicado pelo didametro tedrico
da calibragdo da esfera. Isso significa que ele deve sondar entre 81,9% e 96,6%
do didametro tedrico.
e Asonda deve permanecer imével. Ela ndo devera se movimentar mais de 1,5
mm acima das ultimas 5 sondas.
b. Para cada toque (ou faixa do laser) da calibracdo, use a Visualizagdo Laser para alinhar o arco
vermelho do laser com o arco amarelo (representando o arco tedrico da esfera) para que a forma
e o tamanho correspondam o maximo possivel.
c. Mova oarco vermelho do laser de maneira que permaneca na caixa retangular verde que
circunda o arco amarelo. Conforme vocé posiciona o arco do laser no topo do arco amarelo, um
alarme sonoro audivel aumenta a frequencia e o passo. Isso ajuda saber quando estiver

chegando ao local desejado.

PC-DMIS aceitard automaticamente a faixa e solicitard que vocé fagca a sondagem em um novo
local.
Passo 3: Verifique o resultado da calibragdo
Cligue no botdo Resultadosna caixa de didlogo Utilitarios da sonda. A caixa de didlogo Resultados da calibragao
aparece.
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Calibration Results

Frobe file=ROMER_CONTOUR_Wa  Date=1/29/2008 Time=11:12:13 AM

TIF1

Offset

1.68787 -0.93680 203.459121
Fotation mWatrix

003676 -0.99832 -0.00160
-0.99915 -0.03678 0.01861
-0.01866 0.00092 -0.9959383
Maxirnum Error 006314
Average Error 001717

Error Standard Deviation  0.13300
Calibration Sphere Measured Diameter 2538700

TIP1
4 ?

(] 4 | Cancel Frint
Resultados da calibragéo

O PC-DMIS registra varios itens da calibragdo nessa caixa de didlogo. Observe os valores de desvio maximo, médio

e padrdo. O Erro Médio devera estar em torno de 0,05mm. O Erro Maximo podera ser em torno de 0,15mm.
Se os resultados parecerem estar corretos, clique no botdo OK para fechar a caixa de didlogo Resultados da
Calibragao.

A configuracdo e a calibragdo da sonda a laser estdo prontas. Agora é possivel acessar todas as op¢oes
relacionadas ao laser.

Observagao: Se a calibragdo exceder o valor de tolerdncia definido na entrada de registro
standard_deviation_limit, o PC-DMIS adicionara uma linha de texto dizendo, "Desvios padrao para a calibragdo da
sonda excederam o limite" na caixa de didlogo Resultados da calibragdo

Uso dos Botdes do Brago Romer
Ha dois tipos de configuragcdes de botao.

3 Configuracgao de dois botoes:

| | 2 Botdes estdo programados para serem usados pelo
PC-DMIS (embora existam 3 botdes). Os dois botdes
indicados na imagem a esquerda executam a mesma
fungdo. Consulte "Configuracdo de dois botges"

F | =7 * '-_
A O

? Configuragao de trés botoes:
[1 3 Botdes estdo programados para serem usados pelo
! PC-DMIS. Os botdes tem pontos de codificacao
_ coloridos. Consulte "Configuragdo de trés botoes"

=

F' o)

Modo Mouse
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O PC-DMIS permite colocar o dispositivo portatil no "Modo Mouse". Esse modo especial permite efetuar agcdes
padrdo do ponteiro do mouse (mover o ponteiro, clicar ou clicar com o botdo direito, etc.) no PC-DMIS movendo o
brago e a cabecgote da sonda ao redor e pressionando os botdes para efetuar os "cliques" do mouse. O PC-DMIS
interpreta o movimento como se um mouse padrdo estivesse sendo usado. Isso permite a permanéncia do
dispositivo portatil ao invés da alternancia continua entre o dispositivo e o computador.

Se o PC-DMIS estiver no modo mouse e tentar usar um mouse padrdo, funcionard incorretamente. E necessario
sair desse modo antes de usar o recurso do mouse padrao.

0O modo mouse funciona fora do PC-DMIS, mas somente se o PC-DMIS continuar a ser executado e minimizar em
segundo plano.

Consulte os topicos "Configuracdo de dois botdes" e "Configuracdo de trés botGes" para obter mais informacgdes
sobre como usar o modo mouse.

Configuragao de dois botodes:

Os dois modos para a configuracdo de dois botdes sdo analisadas abaixo:

Modo Medir

( [ —
] le e
/ —4
As seguintes fungdes de Modo Medido estdo disponiveis para os botdes indicados acima:
1: CONCLUIDO - Pressione < 1 segundo
1: APAGAR ultimo toque - Mantenha > 1 segundo
1: ABRIR Visor Digital - mantenha > 1 segundo se ndo houver nenhum toque no buffer.
1: ALTERNAR Visor Digital - Mantenha > 1 segundo se oVisor Digital ja estiver aberto. XYZ <-> XYZT. O valor
"T" serd exibido.
2: PONTO de TOQUE - pressione < 1 segundo.
2: TOQUE RECEBIDO - Pressione, recue e libere em 1 segundo. Consulte "Uso de Toques Deslocados para
Compensagao de Sonda".
2: VARREDURA - Pressione, mantenha > 1 segundo, arraste.
A: Botdes indicados por um circulo com uma seta vermelha executam a mesma funcao.
Modo Mouse
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As seguintes fungdes de Modo Mouse estdo disponiveis para os botdes indicados acima:
1: Mouse Botdo DIREITO - Usado para menus popup.
1: PAN - Mantenha pressionado o modelo CAD.
2: Botdao ESQUERDO do mouse - Utilizado para selegdes de tela.
A: Botdes indicados por um circulo com uma seta vermelha executam a mesma funcao.
Alternar Entre o Modo Mouse e o Modo Medido
Para alternar para o Modo Mouse: Mantenha pressionado o botdo Fazer toque e, em seguida, pressione
rapidamente o botdo Feito (no primeiro segundo).
Para alternar to Modo Medida: Mova o cursor até a parte superior da tela e pressione o botdo do meio (o botdo
esquerdo do mouse).
Para alternar a partir de qualquer um dos modos:

1. Gireoeixo "F" até o limite, e em seguida
2. Gire oeixo "E" 90 graus.
Configuragao de trés botdes:
Os dois modos para a configuracdo de trés botGes sdo analisadas abaixo:

Modo Medir

N 3
//
Q/ ole ()
/ A 4

As seguintes fungdes de Modo Medido estdo disponiveis para os botdes indicados acima:
1: CONCLUIDO - Pressione < 1 segundo
1: APAGAR ultimo toque - Mantenha > 1 segundo
1: ABRIR Visor Digital - mantenha > 1 segundo se nao houver nenhum toque no buffer.
1: ALTERNAR Visor Digital - Mantenha > 1 segundo se oVisor Digital ja estiver aberto. XYZ <-> XYZT. O valor
"T" serd exibido.
2: PONTO de TOQUE - pressione < 1 segundo.
2: TOQUE RECEBIDO - Pressione, recue e libere em 1 segundo. Consulte "Uso de Toques Deslocados para
Compensacgado de Sonda".
2: VARREDURA - Pressione, mantenha > 1 segundo, arraste.
3: ALTERNAR Entre Modos - Pressione < 1 segundo.
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Modo Mouse

7
b el

As seguintes fungdes de Modo Mouse estdo disponiveis para os botdes indicados acima:

1: PAN - Mantenha pressionado o modelo CAD.

2: Botdo ESQUERDO do mouse - Utilizado para selegGes de tela.

1+ 2: ZOOM de BOX - Mantenha Pressionado.

3: ALTERNAR Entre Modos - Pressione < 1 segundo.

3: ROTACAO - Mantenha pressionado o modelo CAD.
Meétodos Opcionais para Alternar Entre o Modo Mouse e o Modo Medido
Para alternar para o Modo Mouse: Mantenha pressionado o bot3o Fazer toque e, em seguida, pressione
rapidamente o botdo Feito (no primeiro segundo).
Para alternar to Modo Medida: Mova o cursor até a parte superior da tela e pressione o botdo do meio (o botdo
esquerdo do mouse).
Para alternar a partir de qualquer um dos modos:

1. Gireoeixo "F" até o limite, e em seguida

2. Gire oeixo "E" 90 graus.
Configuragao de Trés BotGes para o Brago RA7
Os dois modos para a configuragdo de trés botGes usados no braco RA7 sdo analisadas abaixo.
Para alternar entre o modo medido e o modo mouse,

1. Gireoeixo "F" até o limite, e em seguida

2. Gire oeixo "E" 90 graus.
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Modo Medir

4

b el

As seguintes fungdes de Modo Medido estdo disponiveis para os botdes indicados acima:

Acao Desejada

Procedimento de brago a seguir

Clique em Concluido, OK,
Sim, Concluir, Avangar ou
Criar na caixa de didlogo

Pressionar o botdao 1 por menos de 1 segundo.

Apagar o ultimo toque do
buffer de toque.

Mentenha pressionado o botdo 1 por mais de 1 segundo.

Clique nos botdes
Cancelar, Ndao ou Anterior
na caixa de didlogo

Mentenha pressionado o botdo 1 por mais de 1 segundo.

Faga com que aparega a
janela Leitura (DRO)

Mantenha pressionado o botdo 1 por mais de 1 segundo se ndo
houver nenhum toque no buffer de toques.

Alterne a exibigao de
informagdes na janela de
leitura (DRO)

Com a DRO previamente aberta, pressione o botdo 1 por menos
de 1 segundo. O valor T serd exibido juntamente com os valores
XYZ no DRO: XYZT

Obter um ponto

Pressionar o botdo 2 por menos de 1 segundo sem mover o
braco.

Receba um "toque

Mantenha pressionado o botdo 2 ao afastar o braco, liberando-o

deslocado" em lapsos de menos de 1 segundo. Consulte "Uso de Toques
Deslocados para Compensacgdo de Sonda".
Varredura Mantenha pressionado o botdo 2 por mais de um segundo

enquanto estiver arrastando a sonda ao longo da superficie da
pega.

Selecione elementos na
peca usando o brago

Posicione a sonda préxima ao elemento, mantenha pressionado o
botdo 1 e em seguida pressione o botao 2.

Modo Mouse

‘““x._r"“\
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As seguintes fungdes de Modo Mouse estdo disponiveis para os botdes indicados acima:

Acgdo Desejada

Procedimento de brago a seguir

Use o botdo esquerdo do
mouse

Pressione o botdo 1.

Use o botdo direito do
mouse

Pressione o botdo 2.

Use o botdo do meio do
mouse

Pressione o botdo 3.

Menos zoom na
visualizagdo CAD atual

Pressione o botdo 1 (clique com o botdo esquerdo do mouse)
acima da linha central imaginaria da visualizagdo CAD atual.
Quanto mais acima da linha central maior o zoom.

Mais zoom na visualizacado
CAD atual

Pressione o botdo 1 (clique com o bot&do esquerdo do mouse)
abaixo da linha central imaginaria da visualizagdo CAD atual.
Quanto mais acima da linha central maior o zoom.

Girar a visualizagdo

Mantenha pressionado o botdo 1 no modelo CAD ao arrastar o
braco.

Crie uma Informacdo de
Ponto ou uma caixa de
Informagdo de Dimensdo
na visualizacdo CAD

Pressione o botdo 1 duas vezes (clique duplo) no rétulo do
elemento.

Rotacionar a visualizagdo
CAD

Mantenha pressionado o botdo 3 ao arrastar.

Caixa de Zoom

Mantenha pressionado o botdo 1, mantenha pressionado o botdo
2 e arraste a caixa sobre o modelo de peca. Libere os botdes para
gue aumentem o zoom na porgdo selecionada.

Uso do Sensor a Laser Romer

Ao usar o sensor a laser no brago portatil Romer, vocé devera usar as informacdes desse arquivo de ajuda
juntamente com as informacgdes fornecidas na documentagdo do "PC-DMIS Laser". Esta documentagao fornece

mais detalhes sobre medigdao com o dispositivo a laser.

Consulte o tépico "Varredura da Sonda a Laser Portatil" para obter informacdes sobre varredura manual.

Uso de Eventos de Som

Eventos de som fornecem feedback audivel a interface do usuario visual. Isso permite executar acdes de medigdo
sem a necessidade de se olhar para a tela do PC. Para acessar a guia Eventos de Som da caixa de didlogo Opgoes

de Configuragdo, selecione o item de menu Editar | Preferéncias | Configuragao.

Calibragao de Eventos de Som

Ao calibrar um dispositivo laser, ha opgdes de Eventos de som especialmente Uteis. Elas sdo:

Calibragdao Manual do Laser Extremidade Inferior: O som associado serd reproduzido quando as medigdes de
calibragdo para um dado campo deverdo ser tomadas na regido superior (localizagdo) da esfera.
Contador de Campo de Calibragao Manual do Laser: O som associado sera reproduzido para indicar o campo
em que as medicdes de calibracdo deverdo ser tomadas.

e 1 Alarme - A medigdo deverd ser tomada no campo Longe.

e 2 Alarmes - A medicdo devera ser tomada no campo Esquerdo.

e 3 Alarmes - A medigdo deverd ser tomada no campo Direito.
Calibragdao Manual do Laser Extremidade Superior: O som associado sera reproduzido quando as medigGes de
calibragdo para um dado campo deverdo ser tomadas na regido superior (localizacdo) da esfera.
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Inicializagdo da Sonda a Laser Finalizagdo: O som associado sera reproduzido no final da inicializagdo do
sensor laser.
Inicializagdo da Sonda a Laser Inicio: O som associado sera reproduzido no comego da inicializagdo do sensor
laser.
Varredura do Laser: O som associado sera reproduzido a cada nova etapa da calibragao do sensor.

Eventos de Som para a Medigao do Laser

Quando a medigdo com o feedback audivel do dispositivo a laser for fornecida por um alto-falante Romer baseado
na distancia Z calculada. Esse tom agudo ira variar de acordo com a distancia da superficie em relacdo a distancia
6tima do destino.

e Som grave continuo - Indica que vocé esta mais proximo do que a metade dos 50% do alcance do laser.

e  Som continuo agudo alto - Indica que vocé esta além da metade dos 50% do alcance do laser.

e Série de alarmes - Indica que vocé estd na metade 50% (25% abaixo dos 25% acima) do alcance étimo.
Esse é o alcance desejado para a varredura otimizada.

Observagao: Essa funcionalidade é provavelmente usada com mais eficiéncia em superficies maiores e planas. Ao
usar um sensor V5, vocé podera combinar os eventos de som com a opg¢do do projetor V5 para garantir a

varredura no melhor comprimento focal. E possivel comparar o projetor V5 em relagdo as dicas audiveis para saber
o significado dos alarmes.

Uso da camera integrada RomerRDS

Pré-requisitos: Software RomerRDS versdo 3.2 (drivers), brago Romer RDS com cdmera integrada.

Se esses pré-requisitos forem atendidos, vocé pode usar a camera integrada RomerRDS para gerar imagens de sua
peca e adiciona-las aos comandos de comentarios suportados pelo PC-DMIS. Acesse essa funcionalidade através
da caixa de didlogo Comentario (Inserir | Comando de relatério | Comentario).

r '1
Comment

| ~Comment type Comment text:
(¥ Operator Please Edit Comment Text!|

| " Report

| | T Document
" Input

" Yes /Mo

' Readout

I Display on report

[T Auto-Continue Execution

¥ Display Full Soreen
Import Media... | Ci UseccsWMARK Documents\{Test L.ipg

| Remove Media f| Grab Image...
|

Caixa de didlogo Comentdrio mostrado o botdo Captar imagem
Para capturar um quadro da transmissado de video como um arquivo de imagem:

1. Clique em Captar imagem, o PC-DMIS inicia a sequéncia de captura de video RDS e exibe o fluxo de video
atual em uma janela de saida de captura de video RDS.
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Janela de saida de captura de video RDS
2. Posicione o brago para que o elemento de interesse seja exibido na janela.
3. Quando o elemento aparecer, pressione o botdo do meio "Toque" no brago para capturar um quadro do
fluxo de video e exibir a caixa de didalogo Salvar como.
4. Digite um nome descritivo para a imagem e navegue para onde vocé deseja a imagem salva, em seguida,
pressione OK para salvar o quadro como um arquivo .jpg.
|Observa;50: Os comentarios do PC-DMIS suportam somente imagens em formato JPEG.
Modificacdo de propriedades de imagem

Se necessario, vocé pode visualizar e alterar propriedades de imagem, como resolucdo, formato, etc. usando o
software do painel de controle RDS. Vocé pode também usar este painel de controle para iniciar ou parar o farol
integrado Romer conforme necessario (se disponivel),

O painel de controle RDS faz parte da instalagdo PCDMIS, mas pode também ser baixado de
http://www.romersupport.fr.

Para acessar o painel de controle, clique o botdo direito do mouse no icone RDS da bandeja do sistema.

Escolha Painel de controle RDS no menu de atalho que aparece.
O painel de controle RDS abre.
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ﬂ
|
Software do painel de controle RDS com configuragdes de imagem e captura de video

Cligue no botdo Configuragdes de imagem no painel de controle para visualizar ou modificar as configuragGes.

Consulte a documentagao que vem com o painel de controle RDS, conforme necessario.
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Uso de um rastreador a laser Leica
Essa secdo discute a configuracdo e o uso geral do seu dispositivo Leica com o PC-DMIS. Consulte a documentagdo
fornecida pela Leica para obter informac&es detalhadas sobre a configuracdo e uso do Rastreador Leica.
Os tdpicos a seguir abordam o uso do seu dispositivo Leica com o PC-DMIS:

e Introdugdo Rastreador a laser Leica

e Introdugdo

e Interface de usuario Leica

e Uso dos Utilitarios Leica

e Uso do Modo Auto-Inspecionar

e Usando Mover Elemento (Mover Para / Apontar Para)

e Uso das Sondas Leica

e Uso de Alinhamentos em Pacote

e Construgdo de pontos para dispositivos de pontos ocultos
Introducao Rastreador a laser Leica
Rastreadores Leica sdo rastreadores baseados em laser portateis CMMs usados para medi¢des que usam a Sonda-
T Leica ou o refletor. O rastreador portatil Leica € uma linha de sensor visual que pode ser movido ao redor da
peca para acessar diferentes elementos. O rastreador Leica fornece uma solugdo “Walk-Around” até para medir
pontos ocultos.
O rastreador a laser realiza medi¢des de pontos Unicos ou varreduras para criar qualquer tipo de elemento, similar
a um CMM tradicional.

Observagao: Para usar um dispositivo Leica com o PC-DMIS é necessario ter o bloqueio de porta programado com
a opgdo de interface Leica.

Importante:A opcio bloqueio de portaMesa rotatéria NAO DEVE ser selecionada quando estiver usando um
dispositivo portatil visto que causara problemas com o dispositivo portatil.

O PC-DMIS suporta os seguintes modelos de rastreadores a laser Leica:
LT500, LTD500, LT300, LT800, LTD800, LT700, LTD700, LT600, LTD600, LT640, LTD640, LTD706, LTD709,
LTD840, AT901, AT401
O PC-DMIS suporta as seguintes versoes do emScon:
emScon versdo 2.4.666 ou superior
O PC-DMIS suporta as seguintes sistemas 6DoF:
T-Probell ou T-Probel com FW 1.62 ou superior (4 botdes de suporte).
As informacGes fornecidas nos tépicos desse capitulo foram escritas especialmente para os rastreadores a laser
Leica, mas podem ser relevantes para outros rastreadores Leica.
Inicio
Ha algumas etapas basicas que devem ocorrer para verificar se o sistema foi preparado corretamente antes de
iniciar o processo de medi¢do com o rastreador laser.
Para comegar, conclua as seguintes etapas:
e Etapa 1: Instale o PC-DMIS portatil para Leica
e Etapa 2: Conecte o Rastreador Leica
e Etapa 3: Inicie o PC-DMIS e configure a interface Leica
e Etapa 4: Personalize a interface do usuario
Etapa 1: Instale o PC-DMIS portatil para Leica
1. Conecte o bloqueio da porta (dongle) a porta USB. O portlock deve estar presente durante a instalagdo do
PC-DMIS.
2. Execute o setup.exe a partir do CD de instalagao do PC-DMIS. Siga as instrugdes na tela.
e Seainterface Leica estiver programada em seu portlock, o PC-DMIS ira carregar e usar a interface
Leica quando estiver funcionando on-line.
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3.

e Se Todas as interfaces estiverem programadas no seu portlock (como um dongle de demonstragdo),
é possivel que haja a necessidade de renomear manualmente o Leica.dll para interfac.dll. O Leica.dll
estd localizado no diretdrio de instalagao do PC-DMIS.

Copie um atalho on-line do PC-DMIS e modifique o destino da seguinte maneira:
Para rastreadores com recurso 6dof (AT901):
C:\<PC_DMIS_INSTALL_DIRECTORY>\PCDLRN.exe" /LEICA:portatil
Para rastreadores 3D (AT401):
C:\<PC_DMIS_INSTALL_DIRECTORY>\PCDLRN.exe" /LEICA:portéatil

Esse atalho recém criado serd usado para iniciar o PC-DMIS. Dessa maneira sera aberto o PC-DMIS com itens de

interface adicionais da Leica. N3do inicie agora o PC-DMIS.

Etapa 2: Conecte o Rastreador Leica
Procedimento para tastreadores com recurso 6dof - AT901:

A comunicac¢do com o Rastreador Leica sera realizada usando o protocolo TCP/IP por meio de um cabo trangado,

conectado diretamente ao Controlador do Rastreador Leica (LTC mais/base). Esse é o método preferido para

conexdo, mas também é possivel se conectar pela rede de area local (LAN). Para obter informacgdes detalhadas

sobre como configurar o hardware do Rastreador Leica, consulte o Guia de Hardware do Rastreador Laser que

acompanha o rastreador.

Para se conectar ao Rastreador Leica:

1.
2.
3.

Segure o rastreador na posi¢do a partir da qual vocé ira primeiramente fazer medicGes.

Conecte o rastreador as portas dos "Motores" e dos "Sensores" dos controladores LT.

Monte a T-Cam (se estiver usando uma) no topo do rastreador e conecte o cabo T-Cam a partir do

rastreador até o controlador LT.

Anexe a esta¢do Meteo a porta serial no controlador LT caso possua algum. A estagdo Meteo serd usada

para fazer o relatério de dados ambientais para o controlador LT.

Conecte diretamente o controlador LT ao computador onde o PC-DMIS estiver instalado por meio de um

cabo cruzado com conectores RJ45. Também é possivel conectar o controlador LT a uma rede (LAN) por

meio de um cabo ethernet de pares trangados.

Ligue a energia ao controlador LT que também fornece energia ao Rastreador Leica.

Verifique a exibigdo do status na parte traseira do controlador LT. Dessa maneira serdo fornecidas as

informacdes sobre o endereco IP (normalmente 192.168.0.1/255.255.255.0), nome, vers3o firmware

emScon e operacgdo atual. Se o controlador LT tiver um endereco IP diferente do padrdo 192.168.0.1, opte
por uma das sugestdes a seguir:

e Mude o Endereco IP a partir da "Guia opg¢des" da caixa de didlogo Opgbes de Maquina para o novo
Endereco IP do controlador.

e Use o Editor de ConfiguragGes do PC-DMIS e altere a entrada TrackerlPAddress para o novo Enderego
IP do controlador. Consulte a secdo "Editar entradas de registro do PC-DMIS" da documentac¢do do
Editor de configuracdes do PC-DMIS para obter informacgées sobre edi¢do de configuragGes de
registro.

Certifique-se de que o endereco IP para o computador PC-DMIS esteja na mesma subrede que o

controlador. Por exemplo, se o controlador LT tiver um endereco de 192.168.0.1, vocé precisaria designar

um endereco entre 192.168.0.2 e 192.168.0.254. Deve-se evitar conflitos de Enderego IP com outros
dispositivos na mesma rede.

Digite PING 192.168.0.1 (ou um endereco diferente do seu controlador) a partir do prompt de comando

no computador do PC-DMIS para verificar a comunica¢do para o controlador LT.

Procedimento para Rastreadores 3D - AT401

A comunicag¢do com o Rastreador Leica sera realizada usando o protocolo TCP/IP por meio de um cabo trangado,

conectado diretamente ao Controlador AT 400. Esse é o método preferido para conexdo, mas também é possivel

se conectar pela rede de drea local (LAN). Para obter informag&es detalhadas sobre como configurar o hardware

do Rastreador Leica, consulte o Guia de Hardware do Rastreador Laser que acompanha o rastreador.
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Para se conectar ao Rastreador Leica:

1. Segure orastreador na posi¢do a partir da qual vocé ird primeiramente fazer medigdes.

2. Instale as baterias no rastreador e controlador do rastreador. O rastreador deve ter uma bateria no
compartimento para medir, por[em, a bateria no AT Controller 400 é opcional.

3. Conecte seu rastreador a porta "Sensores" do controlador AT.

4. Opcionalmente, conecte a entrada de energia a porta de energia no controlador AT.. Observagao: se
houver uma bateria instalada no controlador AT e a energia externa estiver conectada, a bateria NAO
carregara. Isto deve-se a quantidade de calor gerado pelas baterias de Li-lon ao carregar.

5. Conecte diretamente o Controlador AT 400 ao computador onde o PC-DMIS estiver instalado por meio de
um cabo cruzado com conectores RJ45. Também é possivel conectar o controlador AT a uma rede (LAN)
por meio de um cabo ethernet de pares trangados.

6. Ligue a energia ao controlador AT que também fornece energia ao Rastreador Leica.

7. Verifique a exibicdo do status na parte traseira do controlador AT.. Vocé sera solicitado a nivelar o
dispositivo primeiro, pois o nivel estd integrado no AT 400, ao contrario do suplemento nos controladores
LT. O visor na face superior também fornece a versdo de firmware, status do sistema, informacdes de
conexdo grafica e informacGes climaticas do ATC400. Para acessar as diferentes visualizacGes, pressione a
seta para baixo.

8. Certifique-se de que o endereco IP para o computador PC-DMIS esteja na mesma subrede que o
controlador. Por exemplo, se o controlador AT tiver um enderego de 192.168.0.1, vocé precisaria designar
um endereco entre 192.168.0.2 e 192.168.0.254. Deve-se evitar conflitos de Enderego IP com outros
dispositivos na mesma rede.

9. Digite PING 192.168.0.1 (ou um endereco diferente do seu controlador) a partir do prompt de comando
no computador do PC-DMIS para verificar a comunicagdo para o controlador LT.

Importante: A poténcia necessaria depende do tipo de rastreador. Para rastreadores novos, na primeira vez que
ligar o dispositivo, ele deve permanecer ligado por pelo menos duas horas para assegurar os resultados mais
precisos. Depois disso, o tempo de aquecimento ap0ds ligar o rastreador é de 5 a 7 minutos. Se vocé nado for usar o
laser por um tempo, desligue-o para conservar o tempo de vida util do laser.

Etapa 3: Inicie o PC-DMIS e configure a interface Leica
Uma vez instalado o PC-DMIS corretamente e conectado ao seu rastreador Leica, vocé estara pronto para iniciar o
PC-DMIS.
1. Inicie o PC-DMIS usando o atalho criado na Etapa 1. O Rastreador Leica serd inicializado apds o arranque
do PC-DMIIS. A inicializacdo fard com que o rastreador passe por uma série de movimentos para garantir a
adequada funcionalidade. Caso haja outros problemas que fagam com que o Rastreador Leica ndo
inicialize corretamente, o controlador LT ird enviar mensagens ao PC-DMIS para exibigao.
2. Parasistemas 6dof, o PC-DMIS o avisara se o laser ainda estiver aquecendo. Oaquecimento do laser leva
cerca de 20 minutos.
3. Selecione o arquivo de sonda necessario a partir da caixa de didlogo Selecionar Arquivo de Sonda.
4. "Configure a Interface da Leica" usando a caixa de didlogo Opg¢des de Maquina que podera ser acessada
usando o item de menu Editar | Configuracdo de Interface de Maquina.
Etapa 4: Personalize a interface do usudrio
E possivel customizar integralmente as cores, fontes, barras de ferramentas e barras de status da interface do
usuario do PC-DMIS para que funcione do modo mais eficiente com o Rastreador a Laser Leica. A alteragao dos
seguintes elementos de interface poderdo se mostrar bastante Uteis quando da medicdo de elementos a certa
distancia do monitor do seu computador.
e Fontes: Selecione o item de menu Editar | Preferéncias | Fontes para alterar as fontes e o tamanho das
fontes do PC-DMIS.
e Plano de Fundo: Selecione o item de menu Editar | Janela Exibi¢gdo de graficos | Cor da Tela para alterar
a cor do plano de fundo da janela Exibicdo de graficos.
e Menus: Selecione o item de menu Visualizagdo | Barras de Ferramentas | Customizar e selecione a
opgao Usar Menus Grandes a partir da guia Menu para menus grandes.
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e Barras de Ferramentas: Selecione o item de menu Visualizagdo | Barras de Ferramentas | Customizar e
selecione a opgao Usar Barras de Ferramentas Grandes a partir da guia Menu para barras de ferramentas
grandes.

e Barra de Status: Selecione o item de menu Visualizagdo | Barra de Status | Grande para selecionar a
barra de status grande.

e Barra de Status do Rastreador: Selecione o item de menuVisualiza¢do | Barra de Status | Rastreador
para alternar a exibicdo da Barra Status do Rastreador.

Observagao: As configuragGes acima estdo pré-configuradas e instaladas para a interface do rastreador.

Criando Barras de Ferramentas Customizadas

As barras de ferramentas podem ser customizadas e intercambiadas entre instalagdes do PC-DMIS. O arquivo
toolbar.dat estd localizado no diretdrio <Diretério de Instalagdo do PC-DMIS>/<nome do usudrio>. Copie o arquivo
toolbar.dat para a outra instalagdo do PC-DMIS para que as barras de ferramentas customizadas fiquem
disponiveis. As barras de ferramenta padrao para rastreadores Leica sdo discutidas no topico "Barras de
ferramentas do rastreador".

Customizando as Configurag6es Open GL

Adapte as configuragdes para o modo de visualizagdo sélido conforme requerido pelo cartdo de video instalado.
Para tanto, selecione o item de menu Editar | Preferéncias | OpenGL e faga os ajustes conforme explicado no
tépico "Alteracdo das opgbes OpenGL" ma documentacdo principal do PC-DMIS.

Interface de usuario Leica

Ao configurar o PC-DMIS para usar a interface Leica, op¢des de menu adicionais e informacoes de status estardo
disponiveis no PC-DMIS.

O PC-DMIS fornece opgdes de menu especificas bem como opgdes de menu padrdo que estdo disponiveis quando
do uso da interface Leica. Basicamente ha um novo "Menu rastreador" com fungdes especificas para a Leica. Além
disso ha um sub-menu com "Comandos Nivel" para controlar os processos de nivelamento e monitoramento do
Nivel.

Ademais, especifico a interface Leica sdo a "Barra de status Rastreador", "Controles Especiais Leica" e a "Camera
de visdo geral do rastreador".

Também ha "Outros itens de menu do PC-DMIS" e "Outras barras de ferramentas e janelas do PC-DMIS" comuns
ao PC-DMIS uteis aos dispositivos Leica.

Essa secdo discute apenas alguns itens de menu que serdo usados com a interface Leica. Consulte a documentacdo
principal do PC-DMIS para obter informagdes gerais sobre como usar o PC-DMIS.
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Menu Rastreador
Menu do rastreador para rastreadores 6dof

ik Station Management...

&L Initialize

"4 Go BirdBath Alt+F8
i Go6DoF 0 Position Alt+Fa
&3 Find Alt+F6
&1 Release Motors Al+F12
¥ Laser ON/OFF

Mivel b

Probe Comp. ON/OFF  Alt+F2
@ Stable Probing OMN/OFF Alt+F7
PowerLock OM/OFF

ET Insert Tracker Command
._qﬂ Move Feature

Gerenciamento de esta¢ao: Evoca a caixa de didlogo Gerenciador de estagao do rastreador. Para obter detalhes
consulte o tépico "Adicionar e Remover Estaces".

Inicializar: Esse comando inicializa os codificadores e os componentes internos do rastreador a laser. Esse
comando sera automaticamente chamado quando o PC-DMIS primeiro se conectar ao controlador do Rastreador a
Laser (emScon) quando o rastreador estiver aquecido. O rastreador passara por uma série de movimentos para
verificar a funcionalidade.

Ir para Birdbath: O rastreador Leica aponta o laser para a posigao BirdBath. O feixe serd 'anexado' ao refletor no
BirdBath e a distancia do interferometro sera ajustada a distancia conhecida do BirdBath. Esse comando é
especialmente importante para os rastreadores da série LT sem ADM integrados. Para esses rastreadores nao ha
outro meio de se ajustar a distancia do interferdmetro.

Com o laser apontado para a posi¢do BirdBath, fica fornecido um local conhecido e conveniente no qual é possivel
recapturar o feixe. Isso podera ser necessario se o feixe para o Refletor foi interrompido.

Proceda para a Posi¢ao 6DoF 0: O Rastreador Leica aponta o laser na dire¢do oposta da posi¢ao BirdBath para a
posicao 0 do 6DoF. Isso fornece um local conhecido e conveniente no qual é possivel recapturar o feixe com a
Sonda T.

Localizar: Procura por um refletor ou por uma sonda-T na posi¢do do laser atual. A fungdo localizar serd executada
com base nas Configuragdes Pesquisar fornecida na "guia Configuragao do Sensor".

Liberar motores: Libera os cabegotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim de permitir o
movimento do cabecgote de rastreamento manual.

Laser Ligado/Desligado: Alterna o laser para estar ligado ou desligado.

Importante: Ligar novamente o laser requer cerca de 20 minutos até que ele se estabilize!

Nivel: Consulte "Comandos de nivel".

Compensacio de sonda Ligado/Desligado: Quando a compensacio da sonda estiver "ligada", o PC-DMIS ira
compensar através do raio da ponta da sonda-T ou da esfera do refletor. Durante a criagdo do alinhamento do
pacote, o PC-DMIS automaticamente ativara ou desativara a compensacao de sonda conforme o necessario ao
medir pontos.
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Sondagem estavel Ligado/Desligado: Quando a sondagem estavel estiver "ligada", o PC-DMIS irad acionar
automaticamente um toque se vocé deixar o refletor em uma posigdao por um tempo especificado. Isso permite
que toques sejam feitos sem o uso de um controle remoto ou interagindo diretamente com o computador.
Powerlock Ligado/Desligado: Liga ou desliga a funcionalidade do powerLock. Quando estiver ligado, o feixe laser
do rastreador podera travar novamente muito rapidamente no dispositivo sem a necessidade de se alcangar o
feixe manualmente. Se o feixe laser for interrompido, simplesmente aponte o refletor ou outro dispositivo de
medic¢do de produto-T suportado para o rastreador e o rastreador ird alcancar o feixe para vocé. Isso é
normalmente muito Util quando vocé estiver relativamente préoximo do rastreador. Se vocé estiver trabalhando
longe do rastreador, podera desligar o PowerLock pelo fato do campo de visdo ser tdo amplo que o laser ira travar
sempre, mesmo que ndo seja isso que vocé queira. Além disso, multiplos refletores no campo de visdo irdo
confundir o rastreador e causar problemas. Esse icone sera desabilitado para os rastreadores que ndo suportam a
funcionalidade PowerLock.

Inserir Comando Rastreador: Determina se o PC-DMIS ira inserir um comando na janela Editar quando vocé
selecionar a execugdao de uma operagao de Rastreador a partir do menu Rastreador ou da barra de
ferramentasOperagdes de Rastreador. Se esse item de menu estiver ativado, uma marca de selegdo ird aparecer
préximo a ele. Também é possivel alternar esse item para ligado ou desligado usando o icone Inserir um comando
de rastreador a partir da barra de ferramentas Operag6es de Rastreador.

Mover Elemento: Consulte o topico "Mover elemento (Mover para / Apontar para)".

Menu do rastreador para rastreadores 3D

4 Station Management...

Tracker Pilot »
Measurement Profile r
i Initialize
4. Go 0 Position Alt+F9
€3 Find Alt+F6

+= Change Face

"

@© Compensator On/Off

Probe Comp. ON/OFF  Alt+F2
€4 Stable Probing ON/OFF Alt+F7
PowerLock OM/OFF
TwoFace Mode ON/OFF

E1 Insert Tracker Command
ﬂ Move Feature

Gerenciamento de esta¢ao: Evoca a caixa de didlogo Gerenciador de estagao do rastreador. Para obter detalhes
consulte o tépico "Adicionar e Remover Estaces".

Piloto do rastreador: Consulte o topico "Comandos piloto do rastreador".

Perfil de medida: Consulte o tépico "Comandos de perfil de medida do rastreador".

Inicializar: Esse comando inicializa os codificadores e os componentes internos do rastreador a laser. Esse
comando sera automaticamente chamado quando o PC-DMIS primeiro se conectar ao controlador do Rastreador a
Laser (emScon) quando o rastreador estiver aquecido. O rastreador passard por uma série de movimentos para
verificar a funcionalidade.

V4 para a posi¢do 0: Move o rastreador para a posi¢do zero. Trata-se de uma configuragdo definida pelo usuario
localizada na caixa de didlogo Opg¢des de maquina (Editar | Preferéncias | Interface de maquina).
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Localizar: Procura por um refletor ou por uma sonda-T na posi¢do do laser atual. A fungdo localizar serd executada
com base nas Configuragdes Pesquisar fornecida na "guia Configuragao do Sensor".

Alterar Face: Rotaciona o cabecote do rastreador e a cdmera em 180 graus. A posi¢do do destino final sera a
mesma de antes da emissdo do comando, s6 que agora a dptica estara invertida.

Compensador Ligado/Desligado: Liga e desliga o compensador. O compensador ajusta as medicdes feitas pelo
dispositivo e as nivela ao vetor de gravidade calculado na mdquina. Isto pode ser util quando todas as medidas
precisam ser referenciadas ao nivel do solo.

Liberar motores: Libera os cabegotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim de permitir o
movimento do cabegote de rastreamento manual.

Compensacio de sonda Ligado/Desligado: Quando a compensacdo da sonda estiver "ligada", o PC-DMIS ira
compensar através do raio da ponta da sonda-T ou da esfera do refletor. Durante a criagdo do alinhamento do
pacote, o PC-DMIS automaticamente ativara ou desativara a compensagao de sonda conforme o necessario ao
medir pontos.

Sondagem estavel Ligado/Desligado: Quando a sondagem estavel estiver "ligada", o PC-DMIS irad acionar
automaticamente um toque se vocé deixar o refletor em uma posigdao por um tempo especificado. Isso é definido
a partir da guia Sondagem na caixa de dialogo Configuragdes de parametro (F10). Esta disponivel apenas se vocé
estiver executando como um rastreador. Isso permite que toques sejamfeitos sem o uso de um controle remoto
ou interagindo diretamente com o computador.

Powerlock Ligado/Desligado: Liga ou desliga a funcionalidade do powerLock. Quando estiver ligado, o feixe laser
do rastreador podera travar novamente muito rapidamente no dispositivo sem a necessidade de se alcangar o
feixe manualmente. Se o feixe laser for interrompido, simplesmente aponte o refletor ou outro dispositivo de
medicdo de produto-T suportado para o rastreador e o rastreador ird alcancar o feixe para vocé. Isso é
normalmente muito Util quando vocé estiver relativamente préoximo do rastreador. Se vocé estiver trabalhando
longe do rastreador, podera desligar o PowerLock pelo fato do campo de visdo ser tdo amplo que o laser ira travar
sempre, mesmo que n3do seja isso que vocé queira. Além disso, multiplos refletores no campo de visdo irdo
confundir o rastreador e causar problemas. Esse icone sera desabilitado para os rastreadores que nao suportam a
funcionalidade PowerLock.

Modo Duas faces Ligado/Desligado: Se "Inserir comando rastreador" estiver ativo no menu do rastreador, o PC-
DMIS ira inserir automaticamente o comando rastreador no programa de peca associado ao atual estado
Ligado/Desligado do modo Duas faces. A configuracdo de duas faces na sonda também sera atualizada de acordo
com a configuragdo ativa no programa de pega.

Inserir Comando Rastreador: Determina se o PC-DMIS ird inserir um comando na janela Editar quando vocé
selecionar a execugdo de uma operacgao de Rastreador a partir do menu Rastreador ou da barra de
ferramentasOperagGes de Rastreador. Se esse item de menu estiver ativado, uma marca de selegdo ird aparecer
préoximo a ele. Também é possivel alternar esse item para ligado ou desligado usando o icone Inserir um comando
de rastreador a partir da barra de ferramentas Operag6es de Rastreador.

Mover Elemento: Consulte o topico "Mover elemento (Mover para / Apontar para)".
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Comandos piloto do rastreador
O submenu Rastreador | Piloto do rastreador aparece para rastreadores tridimensionais.

Two Face Check

Scale Bar Check

ADM Check

Angle Check

Angle Compensation

ADM Compensation
Submenu do piloto do rastreador
Cada um dos itens de menu ira inicializar o Piloto do rastreador no modo assistente para o modo de compensagao
ou marcagao selecionado. A funcionalidade dessas opg¢des variam dependendo da versdo do Piloto do rastreador
instalada. Para mais informacgdes, consulte o manual Piloto do rastreador.

Comandos de perfil de medida do rastreador
O submenu Rastreador | Perfil de medida aparece para rastreadores tridimensionais.

Standard
Fast
Precise

Outdoor

Se o PC-DMIS detecta um rastreador AT401 com firmware v2.0 ou superior instalado, este menu fornece acesso
aos novos perfis de medigado:

Répido: Util para aplicacBes portéteis quando vocé precisa fazer medigdes o mais rapido possivel.
% Padrdo: Util em ambientes controlados para fornecer medigGes com relativa alta precisao.
e, . . L , . .
Preciso: Fornece as medi¢des de mais alta precisdo, mas requer periodos mais longos de medigao.

“Externo: Util para quase todo tipo de aplicacdes de medi¢des externas.

Os comandos podem ser configurados a partir do menu Rastreador ou da barra de ferramentas Operacdo do
rastreador. O perfil de medida atualmente ativo é exibido na barra de status do rastreador. O botdo da barra de
ferramentas é implementado como um botdo de alternancia de quatro estados, alternando entre os quatro perfis
a cada clique.

Se "Inserir comando rastreador" estiver LIG no menu do rastreador, o PC-DMIS ira inserir automaticamente o
comando rastreador no programa de pega associado ao atual perfil de medida. O perfil de medida ativo na sonda
serd atualizado de acordo com o comando de perfil de medida ativo no programa de pega.

Obs.: Se o rastreador fornece as configuragGes do perfil de medida, a configuragdo de "Tempo de medicdo" na
caixa de didlogo de definigdo da interface da maquina no rastreador ndo estara disponivel, pois o rastreador ira
determinar internamente o tempo de medigao ideal.

Barras de ferramentas do rastreador
Mostradas abaixo estdo as barras de ferramentas do rastreador Leica padrdo. Elas estao disponiveis quando vocé

inicia o PC-DMIS Portable usando uma interface de rastreador Leica.
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Barras de ferramentas para rastreadores 6dof

Tracker Operation
ey i_ £ Lo & 3 ; FT x
TEEHAr Ok 80 W

Rastreador | Comando Inserir Rastreador

Rastreador | Gerenciamento de Estacdo

Inicializar | Rastreador

Rastreador | Proceder Birdbath

Rastreador | Proceder Posi¢do 6DoF 0

Localizar | Rastreador

Rastreador | Liberar Motores

Rastreador | Laser ATIVADO/DESATIVADO

Rastreador | Comp. Sensor ATIVADO/DESATIVADO
Rastreador | Sondagem estavel ATIVADO/DESATIVADO
Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO
Visualizagdo | Outras Janelas | Camera de Visdo Geral de Rastreador
Inserir | Alinhamento | Alinhamento de pacote
Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas de operacdo do rastreador para rastreadores 6dof

Mrvel

=]

\up

—

f )]

Rastreador | Nivel | Iniciar Orientar para Processo de Gravidade
Rastreador | Nivel | Iniciar Leitura de Inclinagdo
Rastreador | Nivel | Iniciar Monitoramento

Barra de ferramentas de nivel para rastreadores 6dof

Tracker Measure H

.il

B B

Editar | Preferéncias | Configuracdo Interface de Maquina
Operagdo | Receber Toque

Operacdo | Iniciar/Parar Modo Continuo

Operacdo | Elemento Final

Operagdo | Excluir Toque

Editar | Excluir | Ultimo Elemento

Barra de ferramentas de medigdo do rastreador para rastreadores 6dof
Barras de ferramentas para rastreadores 3D

E

Tracker Operation

BEYO-O0 LT ROl A

Bl

e

Rastreador | Comando Inserir Rastreador
Rastreador | Gerenciamento de Estagdo
Inicializar | Rastreador

Rastreador | Ir para posicdo 0

Localizar | Rastreador

Rastreador | Alterar Face

Rastreador | Compensador Ligado/Desligado
Rastreador | Compensagdo de Sonda
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e Rastreador | Sondagem Estével

e Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO

e Visualizagdo | Outras Janelas | Camera de Visdo Geral de Rastreador
e Rastreador | Comandos de perfil | Modo Padrao

e Rastreador | Modo Duas faces Ligado/Desligado

e Inserir | Alinhamento | Pacote

e Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas de operagdo do rastreador para rastreadores 3D

Tracker Measure E
Wl o B B

e  Editar | Preferéncias | Configuracdo Interface de Maquina
e Operagdo | Receber Toque

e Operacdo | Elemento Final

e Operagdo | Excluir Toque

e  Editar | Excluir | Ultimo Elemento

Barra de ferramentas de medigdo do rastreador para rastreadores 3D
Barra de Ferramentas Portatil

Partable

P s el =EDH B KKE

Qf}

a}

e Arquivo | Executar

e Arquivo | Execugdo Parcial | Executar Elemento

e Arquivo | Execugdo Parcial | Executar a partir do Cursor

e Editar | MarcagGes | Marcar

e Editar | Marcagbes | Marcar Todas

e  Editar | MarcagGes | Limpar marcacdes

e Editar | Comando

e Arquivo | Importar | CAD

e Operagdo | Janela Exibi¢do de graficos | Pegas Iguais CAD

e Visualizagdo | Outras Janelas | Leituras de Sonda

e Visualizacdo | Outras Janelas | Janela de Status

e Visualizagdo | Outras Janelas | Janela de Relatério

e Visualizagdo | Outras Janelas | Inicio Rapido

e Inserir | Elemento | Automatico | Circulo

e Inserir | Dimensédo | Local

e Inserir | Comando Relatdrio | Criar Viewset

e Operagdo | Elementos | Atualizar nominais do CAD | Atuais

e Operagdo | Elementos | Atualizar nominais do CAD | Todos

e Operagdo | Elementos | Redefinir valores medidos para nominais | Atuais

e Operagdo | Elementos | Redefinir valores medidos para nominais | Atuais
Consulte o tépico "Barra de ferramentas portatil".
Barra de ferramentas portdatil para rastreadores 6dof e rastreadores 3D
Comandos de nivel

g Start Crient to Gravity Process. .,
45 Start Tilk Readout., ..
Skart Monitoring
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Iniciar Orientagdo para o processo de gravidade: Usando o dispositivo de Nivel 20/230, o PC-DMIS cria um plano
de gravidade e depois cria automaticamente um sistema de coordenadas com base nas informagdes do plano de
gravidade. Quando o processo estiver concluido, o processo de monitoramento inicia automaticamente.

Iniciar leitura de inclinagdo: Inicia uma leitura de inclinagdo X, Y para trazer o rastreador para a faixa de trabalho
no Nivel ajustando os parafusos do pé da base do Rastreador.

Iniciar/parar monitoramento: Inicia/para o monitoramento independentemente do processo Orientar para
gravidade.

Consulte: "Orientagdo do rastreador para gravidade"

Barra de Status do rastreador

A visibilidade da barra Status do Rastreador podera ser alternada usando o item de menu Visualizar | Barra de
status | Rastreador.

Barra de status para maquinas 6dof:

o S | i 0w G

1. Indicador de Status do Laser do Sistema: Indica o status do sistema de Rastreador a Laser.
e Verde (Pronto): O sistema esta pronto para a medicdo
e Amarelo (Ocupado): O sistema esta atualmente em medigdo
e Vermelho (N3o estd pronto): O sistema ndo esta pronto para a medigao. Isso pode ser devido a
um feixe interrompido ou uma incompatibilidade do refletor da Sonda-T.
e Azul (Erro 6dof): A camera ndo consegue ver o suficiente de LEDs no dispositivo (normalmente
Sonda-T) para calcular com precisdo a orientagdo da sonda.
2. Indicador Estagao Atual: Indica qual estagdo estd atualmente ativa. Um clique duplo no indicador de
estacdo abre a caixa de didlogo Gerenciador de Estagao .
¢ Vermelho (Ndo orientado): A posi¢do da estagdo ainda ndo esta computada.
e Verde (Orientada) A posi¢do da estagdo foi computada.
3. Exibicdo do Parametro Ambiental: Exibe os parametros ambientais ativos: temperatura, pressao e
umidade. Se ndo houver estagdo meteoroldgica conectada, serd possivel clicar duas vezes nas caixas de
edicdo para alterar os seus valores.

Barra de status para maquinas 3D:
REAERRR 1_5Ir7 38.1 47 ON ¥s Station | 24.2 © 948. %+ 35.8 o Standai |

il [ B [ [ (6] @ [

1. Indicador de Status do Laser do Sistema: Indica o status do sistema de Rastreador a Laser.
e Verde (Pronto): O sistema esta pronto para a medicdo

e Amarelo (Ocupado): O sistema esta atualmente em medicdo

e Vermelho (N3o estd pronto): O sistema ndo esta pronto para a medigao. Isso pode ser devido a
um feixe interrompido ou uma incompatibilidade do refletor da Sonda-T.

e  Azul (Erro 6dof): A camera ndo consegue ver o suficiente de LEDs no dispositivo (normalmente
Sonda-T) para calcular com precisdo a orientacdo da sonda.

Nome da sonda ativa: Exibe o refletor ativo no momento.

Diametro da sonda ativa: Diametro do refletor atual.

Indicador de compensacgdo da sonda: Exibe o estado atual da compensagdo da sonda.

Indicador Estagdo Atual: Indica qual estacdo esta atualmente ativa. Um clique duplo no indicador de
estacdo abre a caixa de didlogo Gerenciador de Estagao .

vk wN
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e Vermelho (N3o orientado): A posicdo da estagdo ainda ndo esta computada.
e Verde (Orientada) A posicdo da estagdo foi computada.

6. Exibicdo do Parametro Ambiental: Exibe os parametros ambientais ativos: temperatura, pressao e
umidade. Se ndo houver estagdo meteoroldgica conectada, serd possivel clicar duas vezes nas caixas de
edi¢do para alterar os seus valores.

7. Indicadores de bateria: Ha dois indicadores, um para o dispositivo e outro para o controlador. Se as
baterias estiverem ativas, os indicadores de status exibem a porcentagem de energia a esquerda em cada
bateria individual. Se a bateria tiver mais do que 25% de energia, o plano de fundo do texto é verde. Se o
nivel de energia estiver entre 10% e 25%, a cor é amarela. Se a energia cair abaixo de 10%, a cor muda
para vermelho. Se a energia externa estiver ativada, a cor dos campos muda para cinza e ndo ha nimeros
nos campos. Além disso, os icones da bateria mudam para exibir pequenos cabos de energia externa.

Jel |l
e {cones do controlador: Qu Q‘I

8. Modo Perfil de medida do rastreador: Mostrado somente com firmware v2.0 ou superior - exibe 0 modo
de perfil de medida atual do rastreador.

e icones do dispositivo:

Mobs.: Se o PC-DMIS por acaso ndo determinar o modo de perfil de medida, o icone do botdo da barra
de ferramentas e o icone da barra de status para o perfil de medida exibirdo o simbolo de status
desconhecido. Selecione o perfil de medida a partir do botao da barra de ferramentas ou do menu
do rastreador.

Controles Leica especiais

Movimentos da Cabega do Rastreador: E possivel controlar a direcdo para onde o laser ird apontar usando as
teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta para baixo. Utilize Alt + espace para parar o
movimento do laser. Os motores do rastreador devem estar engrenados para que esses controles funcionem
(Rastreador | Liberar Motores - Alt-F12).

- Fg Apontar Para: Use 0 menu pop-up que aparece ao
Lo - ) .

E‘h i ¥ = clicar com o bot3o direito do mouse em um elemento
12 E::E:nmE Delete Ciel na Janela Editar para Apontar Para a posigdo nominal
03 =

z . do elemento (Apontador Laser).
'Tl.'l Dimensic Copy Chrl4C (Ap )

;F LOC4 = [ cut Chrlex Mover Para: Use 0 menu pop-up que aparece ao
A% Dimensic pace |y clicar com o botdo direito do mouse em um elemento

() CIR2

C na Janela Editar para Mover Para a posigdo nominal

«Q CIR3 = ¢ Colapse Groups dos elementos (Ir para a Posicdo).
Ay CIR4 = ¢ Collapse Al

3 CIRS = ¢  Expand Command

R LoC1 = 0 AddCommand  Chri+Enter

Ao Dimensic

v Docking Yiew

Cpkinize Path. ..

Paint To CIR1

Move Ta CIR1
Uso da Camera de visao geral
A Leica T-Cam fica montada em cima do Rastreador Leica e fornece a verdadeira descri¢ado e calculo da posi¢do
espacial do Dispositivo de Destino, com respeito a T-Cam/Rastreador. O rastreador fornece o movimento
horizontal para a T-Cam.
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Dessa forma fica exibida a visualizagdo da Camera Visdo geral (T-Cam) que permite mover o cabecote do

rastreador e localizar com facilidade os destinos refletivos.

Para localizar um destino medido com o uso da T-Cam:

1.

8

(" View Camera

Monte a T-Cam no topo do Rastreador Leica de acordo com o "Guia de Hardware T-Cam" fornecido pela
Leica.
Selecione o item de menu Visualizar | Outras Janelas | Cam Visdo Geral Rastreador para abrir a caixa de

didlogo Visualizar Cadmera.

Close Window Search Take HE I Camera On

Caixa de didlogo visualizar Cdmera mostrando a visualiza¢Go de um refletor

Cligue em Liberar Motor e aponte a camera de forma aproximada para o destino movendo o cabegote do
rastreador a laser. A Cam de Visdo geral ird se mover em relagdo aos movimentos que serdo feitos com o
cabecote do rastreador. Quando o laser da camera/rastreador esta apontando para um destino, clique em
Liberar Motor novamente e acione mais uma vez os motores do rastreador.

Ajuste o Brilho, Contraste, Comprimento Focal e Velocidade de Proje¢ao conforme necessario para
visualizar com clareza o destino.

Use as teclas de diregdo para apontar o laser com mais precisdo para o destino pretendido. Clique em
Parar para parar todos os movimentos iniciados pelas teclas de diregdo quando o laser apontar para o
destino. Também é possivel usar os "Controles Especiais Leica" para apontar o laser.

Cligue em Pesquisar para executar o procedimento que ird localizar automaticamente o centro do destino
e travar o laser nesta posicao.

Cligue em Fazer Toque para medir o local do destino. Se for incapaz de fazer o toque podera ser
necessario refazer algumas ou todas as etapas anteriores para garantir que o laser seja capaz de medir a
partir do refletor pretendido.

Use o botdo Camera Ligada para alternar a exibigdo da imagem da camera.

Outros itens de menu do PC-DMIS
Menu de operagao

Operation Vision Tracker Window Help

Graphics Display Window r
& End Feature End
J Erase Hit Alt+-
m Take Hit Ctrl+H

Move Tou.,

“ZF Start/Stop Continuous Mode Ctrl+1

Calibrate/Edit k
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Encerrar elemento (END): Indica ao PC-DMIS que a quantidade de toques para o elemento foi alcangada e que o
elemento pode ser calculado.

Apagar toque (ALT+-): Exclui o Ultimo toque medido.

Fazer toque (CTRL+H): Mede uma posicdo estacionaria da Sonda T ou Refletor com base no tempo de medicdo
especificado na guia "Configuragdo do sensor" da caixa de didlogo Opg¢bes da maquina ou Operagbes do
rastreador, respectivamente..

Mover para: Acessa a caixa de dialogo Mover ponto, permitindo inserir um comando de MOVE/POINT no programa
de pega. Consulte "Inserindo um Comando de mover ponto" na documentagdo central para mais informagdes.
Modo continuo de Iniciar/Parar (CTRL+l): Inicia/Para uma varredura, com base nas configuragdes de varredura
basicas encontradas na guia Sondagem da caixa de didlogo Configuragées de parametro (Editar | Preferéncias |
Parametros). O valor padrdo para o delta Distancia fornece uma separagao de distdncia continua de 2mm.

Observagdo: O AT401 n3o tem suporte para o Modo Continuo de Iniciar/Parar, mas pode ser usado em outros
dispositivos Leica.

Outras janelas e barras de ferramentas do PC-DMIS
A documentagdo do PC-DMIS Core fornece informagdes adicionais relevantes para usar rastreadores. Revise os
seguintes tdpicos para elementos indicados na imagem:

PO D+ 4 3 Dot - [Grsphin s DHaply Warchss - £ 34 Pssta) tosk PR - Ol | =lglx

thmmmnmm}ﬁ\ alll=
|5'r.-m',;r j|5'r-\m'|,v ;I.nhjr_.- 1 j|'r|=| j|zp|_,,s :Ihw:n_- =

' M vy W' EREQCO20<EAEE

[l
File Haaidsr

STARTIR » Jrart Aligrssrc

-
L,
B g sl DCT Feds
B tmsnaion Feamat

E
' 'F Load Froks LETCR

G M TOPL = St Memavs Tip
)BTRS = CEBOLE |BANTACT

00 [TR2 = CIRCLE |CAOMTACT!
i) [T = CIBCLE ICOETACTI
+ O T

R4 =CIFLE MERSURED FOM 3 HITS

r oM EET TEw
% 154,500 154,500 00
¥ 0500 80500 D
[ [

15 000 15,000 CuDad

1 |

~699 3 -999 £4 -gog J

X [154.5 ¥ 80.5 215 sD |Dooog

1. Barra de ferramentas de configuragdes: Consulte "Barra de ferramentas de configuragao" na se¢do "Uso
de barras de ferramentas" a partir da documentagdo do PC-DMIS Core. A terceira caixa suspensa exibe
compensagdes de Refletor e Sonda T vindas do servidor emScon (e as adicionais definidas manualmente,
se houver).

2. Leitura da sonda: Consulte "Configuracdo da janela de leitura" no capitulo "Configuragdo das suas
preferéncias" a partir da documentacdo do PC-DMIS Core. Também, consulte o topico "Personalizacdo da
leitura da sonda" para configura¢des especificas da Leica.

3. Janela Editar: Consulte o capitulo "Uso da janela Editar" da documentagdo do PC-DMIS Core.
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4. Interface de inicio rapido: Consulte "Uso da interface de inicio rapido" no capitulo "Uso de outras janelas,
Editores e Ferramentas" a partir da documentacdo do PC-DMIS Core.
5. Janela de status: Consulte "Uso da janela de status" no capitulo "Uso de outras janelas, Editores e
Ferramentas" a partir da documenta¢do do PC-DMIS Core.
6. Barra de status do rastreador: Consulte o tdpico "Barra de status do rastreador".
Personalizagdo do Leitura da sonda
A caixa de didlogo Configuragdo da leitura da sonda contém varias opgdes para trabalhar com rastreadores Leica.
Esse topico discute algumas das principais opgdes relacionadas ao uso dos rastreadores Leica (Consulte
"Configuragdo da janela de leitura" no capitulo "Definicao de preferéncias" da documentacao principal do PC-
DMIS).
Para acessar a caixa de didlogo Configuragdo da janela de leitura do sensor, selecione o item de menu Editar |
Preferéncias | Configuragdo da janela de leitura do sensor. Também pode-se acessar essa caixa de didlogo
diretamente a partir da janela Leitura da sonda clicando com o botdo direito do mouse e selecionando Configurar.

Probe Readout Setup il

—Feature
[+ Show Festure 1D
¥ Showe Festure Type

—Coordnates

[~ Machine Coordinate Syshem (MCS)
[~ Use Polar Coordinates

 ProbejHit
[+ Prabe Position
[ LastHt
[ Display error of last measured Festure
- Graphical Representation
I Showe current probe position on screen
[¥ Showe deviation arrces on screen

[¥ Center Probe on graphic window

r~ Aixis bo display
I % [ ¥ z

Colors
e
o [—]

Tracker
¥ Shewe RMS

Caskance Target
[# Distance to Target

Distance to
f* Exmcuting Festure © Closest Feature
Targekt

‘ ™ surface/Edge = Centroid

[ Display distance ko closest CAD
[# fppky dmension color

Prompk History

[ Display prompt history

i+ Inspect ™ Build

T ] conce

Deafault

Caixa de didlogo Configuragdo da janela de leitura

Exibir ID do elemento: Exibe o ID do elemento para o elemento sendo executado ou o elemento mais préximo
dependendo da op¢ao Exibir distancia dos CADs mais proximos.
Exibir Tipo de Elemento: Exibe o tipo de elemento correspondente ao elemento sendo executado.

Exibir posi¢cao atual na tela: Exibe uma representacao 3D da posigdo atual na janela Exibigao de graficos.
Exibir seta de desvio na tela: Exibe uma seta tridimensional na janela Exibir Grafico indicando a dire¢do do
desvio. A parte traseira da seta esta sempre delineada para o local da sonda no modo inspegdo e o ponto
medido no modo construcao.
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Centralizar sonda na janela Graficos: A representagdo grafica da sonda atual sera sempre exibida no centro da
janela Exibicdo de graficos.

Distancia ao destino: Essa é uma opgao somente executar. No modo executar, ela mostra a distancia da sonda
ao elemento sendo executado ou o elemento mais proximo dependendo da opgdo Exibir distancia dos CADs
mais proximos.

Distancia para ... Executar elemento ou Elemento mais proximo: Essa opgdo permite exibir o ID do elemento
sendo executado atualmente ou o ID do elemento mais préximo ao local da sonda atual. A distancia para esse
elemento sera atualizada de acordo com o elemento selecionado (executando ou mais préximo).

Destino: Selecionar Centrdide ira calcular a distancia ao centréide do elemento. Selecionar ponto
Superficie/Borda ird calcular a distdncia ao ponto que estiver no elemento ou elemento CAD e mais préximo
do centroide.

Exibir distancia ao CAD mais proximo: Exibe a distancia da sonda ao elemento CAD mais préximo.

Aplicar cor da dimensdo: Esta caixa de selegdo altera as cores dos valores de desvio (valores de distdncia ao
destino) para que correspondam a saida das cores de dimensao de tolerancia.

Exibir RMS: Exibe o valor RMS enquanto os toques estdo sendo recebidos.

Modo Inspegdo / Construgdo: Para padrdo (modo Inspegdo), o PC-DMIS exibe o desvio (T) como "Diferenca=

Real - Nominal".

e Modo Construgao: O objetivo geral é o de fornecer desvios em tempo real entre um objeto real e seus
dados nominais ou modelo CAD. Isso permite posicionar a sua pega conforme ela se relaciona aos dados
do projeto CAD.

Selecionar essa op¢do ira exibir a distancia e direcdo necessaria para mover o ponto medido para
alcancar a posigdo nominal ou "Diferen¢a = Nominal - Real".

Observagao: Ao colocar a pega na sua devida posi¢ao, hd somente desvios em tempo real exibidos sem o
armazenamento de quaisquer dados (realizando toques). Apds a peca ser posicionada com um desvio
razoavel (e.g. 0,1mm), vocé tipicamente mediria (toques sdo realizados) a posicdo final do elemento.

e Modo Inspegdo: Nesse modo, a posi¢do de um objeto (ponto, linha de superficie, etc.) é verificada e
comparada aos dados do projeto.

Teclas de atalho Uteis para rastreadores
Ao usar o rastreador Leica, as Teclas de atalho a seguir sdo Uteis para o uso de controle remoto:
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Funcdo Dispositivos Hotkey
suportados
Proceder birdbath Apenas 6dof Alt+F8
Proceder posi¢ao 6DoF 0 Apenas 6dof Alt+F9
Ir para posi¢ao 0 Apenas 3D Alt+F9
Localizar Alt+F6
Liberar motores Apenas 6dof Alt+F12
Compensacdo da Sonda Ligada/Desligada Alt+F2
Sonda Estavel ON/OFF ALT + F7
Medir ponto estaciondrio Ctrl+H
Iniciar/Parar medig¢do continua Apenas 6dof Ctrl+l
Finalizar elemento Fim
Apagar toque Alt+-
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Parametros de elemento Leica no modo Off-line
Ao utilizar um rastreador Leica no modo on-line para gerar comandos de elementos, o PC-DMIS inserira
automaticamente as informagdes a seguir na janela de Edi¢ao, dentro de tais comandos de elementos:
e RMS - Valor Raiz média esquadrinhada de cada toque.
e Tipo de sonda - O tipo de sonda utilizada para medir o elemento.
e Carimbo de hora - A hora em que o elemento foi executado ou aprendido. O PC-DMIS o atualiza somente
qguando ele realmente mede um elemento no modo on-line.
e Condigbes ambientais - Informagdes como temperatura, pressdo e umidade.
No modo off-line, o PC-DMIS se comporta de forma diversa. Esses itens do rastreador Leica aparecem apenas apos

selecionar a caixa de sele¢do Exibir parametros do rastreador em off-line na guia Geral da caixa de didlogo
Opg¢oes de configuragdo. Esses parametros aparecerao apenas para comandos de elemento novo, inseridos no
programa de pecas apos essa opgao ter sido selecionada. Os elementos medidos anteriormente permanecerao
inalterados, exceto se for feita uma alteracdo permanente na estrutura, com a adi¢do de um grupo de Parametros
de rastreador vazio em cada comando de elemento.

Nota: Se esta caixa de selegdo for marcada, sera efetuada uma alteragao permanente na estrutura do programa de
peca de comandos de elementos inseridos, mesmo que vocé desmarque esta caixa de sele¢do ou ndo
posteriormente. Por exemplo, se vocé desmarcar esta caixa de selegdo depois de ja té-la utilizado para alguns
elementos, os elementos recém inseridos ainda conterdo um grupo de Parametros de rastreador; embora tal
grupo ndo conterd nenhum item do grupo.

Uso dos Utilitarios Leica
Ainterface Leica fornece novos utilitarios especificos para a interface Leica. Essa funcionalidade sera discutida nos
topicos a seguir.

e Inicializar o Rastreador Leica

e Orientando o rastreador para gravidade (apenas dispositivos 6dof)

o Definicdao de Parametros de ambiente

e Alternando a compensacdo de sonda e laser (Alternar o laser é valido apenas para dispositivos 6dof)

e Redefinido o Feixe Rastreador (apenas dispositivos 6dof)

e Liberando os motores rastreadores (apenas dispositivos 6dof)

e Localizar um Refletor
Inicializar o Rastreador Leica
Ao iniciar o PC-DMIS, o rastreador Leica inicia o processo de inicializagdo, que executa uma série de
autoverificagdes automaticas através do rastreador Leica a fim de checar se tudo esta funcionando corretamente.
Também pode-se inicializar o rastreador Leica selecionando o item de menu Rastreador | Inicializar.
Ao mover o rastreador para uma nova estagao para um "Alinhamento de Pacote" é necessario reinicializar o
rastreador. Ao religar o laser, também sera necessario inicializar o rastreador.

Importante: recomendamos veementemente a reinicializagdo dos codificadores e componentes internos do seu
rastreador 2 a 3 vezes por dia. Isso é importante devido a expansdo térmica do hardware do rastreador, que tem
uma influéncia direta na exatiddo da medigao.

Orientando o rastreador para gravidade (apenas dispositivos 6dof)
O sensor de inclinacdo NIVEL é projetado para ser usado com o Rastreador a laser série Leica Geosystems. O NIVEL

€ montado na parte superior da unidade do sensor ou na parte superior da Camera de visdo geral/T-CAM para
estabelecer os pardmetros para a Orientac3o para gravidade. E entdo montado em um suporte para monitorar a
estabilidade do Rastreador a laser.

Consulte o "Guia de Hardware do Nivel 230" fornecido com seu sensor Nivel para obter informagdes detalhadas
sobre a configuragdo e o uso do sensor Nivel. Nivelar para gravidade n3do é necessario, mas melhora os resultados
de medicdo do Rastreador Leica.

Para nivelar para gravidade e monitorar o Rastreador Leica:
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1. Monte o sensor Nivel na parte superior do Rastreador Leica ou na parte superior da T-Cam (se ja estiver
montado para o rastreador). Consulte o "Guia de Hardware o Nivel 230".

2. Conecte o cabo LEMO ao Nivel.

3. Selecione o item de menu Rastreador | Nivel | Iniciar leitura de inclinagdo para exibir a janela Leituras
de inclinagdo. A janela Leituras de inclinagdo ajuda lendo a medi¢do do Nivel trés vezes por segundo. Os
valores podem ser maximizados em toda a tela, se necessario.

Rk 0

R0 |

Usando a janela Leituras de inclinagdo para nivelar de modo geral o rastreador
4. Usando a janela Leituras de inclinagao, nivele a base do Rastreador Leica e o Nivel de acordo com as

etapas no "Guia de Hardware do Nivel 230".

5. Quando o rastreador estiver nivelado de modo geral e em uma faixa de operagdo aceitavel, selecione o
item de menu Rastreador | Nivel | Iniciar orientar para processo de gravidade. O rastreador a laser
entdo realiza medi¢Ges de Nivel em todos os 4 quadrantes do rastreador a laser e cria um elemento de
plano genérico e um sistema de coordenadas de sensor nivelado com base nesse plano.

adicionais podem usar as informacgoes de
gravidade se necessario.

Observagao: Quaisquer novos alinhamentos

5T EL

=W
-

4 - LD

&1 = Start Alignmest

AR

6. Uma vez que o procedimento tiver sido concluido, o PC-DMIS avisa-o para mover o Nivel para a posi¢do

de monitoramento.

PC-DMIS E

Mount Level on Manitoring Bracket

7. Monte o Nivel para a posi¢cdo de monitoramento de acordo com as etapas no "Guia de Hardware do Nivel

230"

8. Selecione o Rastreador | Nivel | Iniciar monitoramento menu item. Isso inicia o processo de
monitoramento do status do Rastreador Leica. A guia "Nivelar para gravidade" da caixa de didlogo Opgoes
da maquina fornece informagdes sobre o status nivelado. A cada 60 segundos uma medi¢do de Nivel de
referéncia é feita e comparada com a orientagdo original.

Observagao: O processo de monitoramento é usado para ter certeza de que ninguém mova ou bata no
rastreador. Pode ser iniciado explicitamente se nenhum plano de Gravidade for necessario. Nesse caso,
apenas a estabilidade do sistema deve ser monitorada.

Definicao de Parametros de ambiente

Temperatura, pressdo e umidade afetam os valores de medicdo adquiridos pelo rastreador Leica. A compensacgdo é

fornecida para medi¢des baseadas nas alteracdes nos valores usados para calcular o indice de refragdo do IFM /

ADM.

Pode-se usar uma estacdo Meteo para fornecer esses valores ou inserir esses valores manualmente caso ndo tenha

uma esta¢do Meteo. Quando uma estagdo Meteo estiver habilitada, a refragao é calculada a cada 30 segundos.

Para alteragdes maiores de 5 ppm, os parametros serao atualizados correspondentemente.

Para alterar manualmente esses valores:

78




Uso de um rastreador a laser Leica

e Edite os "Parametros ambientais Leica " a partir da caixa de didlogo Opg¢oes da maquina. Se possuir uma
estacdo Meteo mas deseja editar manualmente os valores, desmarque a opg¢do Usar Estagao
Temperatura.

ou...

e Edite os valores ambientais clicando no valor e digitando o novo valor na barra de status. Para visualizar a

barra de status Leica, selecione o item de menu Visualizar barra de status | Barra de status | Rastreador.
Alterando o Laser e a Compensagdo de Sonda
Alternar laser (apenas dispositivos 6dof)
Para alternar o Laser entre ligando e desligado, use o item de menu ou icone da barra de ferramentas Rastreador |
Laser LIGADO/DESLIGADO. Assim vocé preservara a vida util do laser (os lasers duram cerca de 20.000 horas).
Também poderd ocorrer que vocé nao deseje ou ndo queira o laser ligado. O laser necessita de cerca de 20
minutos antes que se possa usa-lo.

Observagao: Ao desligar o laser, serd necessario aguardar 20 minutos ao regigd-lo. Também serd necessario
reinicializar o Rastreador Leica.

Alternar o Comp. da Sonda
Para determinar se a compensacgao de sonda foi aplicada a um ponto medido, use o item de menu ou icone da
barra de ferramentas Rastreador | Sonda Comp. LIGADO/DESLIGADO. Quando ele estiver "ligado", o PC-DMIS ira
compensar através do raio da ponta da sonda ou da esfera do refletor. Durante a criagao do alinhamento do
pacote, o PC-DMIS automaticamente ativara ou desativara a compensagao de sonda conforme o necessario ao
medir pontos.
Redefinido o Feixe Rastreador (apenas dispositivos 6dof)
Se o feixe a laser do Rastreador Leica estiver quebrado e o rastreador malsucedido em seguir o refletor ou o local
da Sonda T, podera ser necessario redefinir a posi¢dao para a qual o laser estiver apontando. Isso permite
recapturar o feixe em um local conhecido.
Isso é usado principalmente para rastreadores LT que ndo possuem um ADM integrado.
E possivel redefinir o laser para que aponte para uma das duas posicdes:
e Birdbath: Selecione Rastreador | Va para Birdbath para redefinir o laser para que aponte para a posi¢do
Birdbath. Isso é usado quando se trabalha com refletores.
e 6DOF: Selecione Rastreador | Proceder para Posigdo 6DoF 0 para redefinir a posi¢do do laser apontando
para a posi¢do Sonda T 0 predefinida. Isso permitira alcancar o feixe naquela posigdo. Isso é usado quando
se trabalha com uma Sonda T.
Use essas opg¢des para alcancar o refletor novamente e trazer o refletor ou a Sonda T para uma posi¢do estdvel,
isso ird restabelecer a distancia pela ADM e permitir a continuacdo.
Liberando os motores rastreadores (apenas dispositivos 6dof)
E possivel liberar os Motores de Rastreio para permitir mover manualmente o rastreador Leica ao local desejado.
Isso podera ser feito pressionando o botdo verde "Motores" no controlador LT ou selecionando o item de menu
Rastreador | Liberar Motores. A liberagcdo de motores também podera ser feita a partir da caixa de didlogo
Visualizar Camera ou pressionando Alt-F12.
Localizar um Refletor
A Funcdo localizar permite pesquisar em padrdo espiral para encontrar a localizagdo real de um refletor ou Sonda-
T (apenas sistema 6dof) com o seu Rastreador Leica ou com o dispositivo Estacdo Total.
Encontrando uma Localizacdo de Refletor com o Uso de um Dispositivo de Rastreador Leica.
1. Aponte o laser do rastreador de maneira aproximada para a localiza¢do do refletor desejado. Isso pode
ser alcangado por meio de uma ou de todas as opgdes abaixo:
e '"Liberando motores rastreadores" (apenas sistema 6dof) e movendo manualmente o laser para o
local. Observagao: Ndo ha necessidade de liberar os motores em sistemas 3D.
e Usando os botdes de controle na guia "ADM" da caixa de didlogo Opgdes de maquina...
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e Usando a Camera de Visdo Geral ...
e Usando as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta para baixo para os
cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + espace para parar o movimento do laser.

2. Selecione o item de menu Rastreador | Localizar. O dispositivo do rastreador ird pesquisar em um padrdo
espiral e realizar leituras até que o refletor envie o sinal de volta ao dispositivo. Isso ira localizar a posicdo.

Encontrando uma Localizacdo de Refletor com o Uso do Dispositivo Estacdo Total
1. Aponte o laser da Estacdo Total para a localizacdo do refletor desejado. Isso pode ser alcancado por meio
de uma ou de todas as opg¢Ges abaixo:
e Mover manualmente o laser para o local...
e Usando as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta para baixo para os
cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + espace para parar o movimento do laser.

2. Selecione o item de menu Estagdo Total | Localizar. O dispositivo estacdo total ird pesquisar em um
padrdo espiral e realizar leituras até que o refletor envie o sinal de volta ao dispositivo. Isso ira localizar a
posigao.

|0bservag50: Essa fungdo também pode ser executada a partir da caixa de didlogo Visualizar camera.

Uso do Modo Auto-Inspecionar
O Modo de Inspe¢do Automatica proporciona inspe¢do automatizada de uma seqiiéncia de pontos usando um

rastreador Leica. Esse processo é essencialmente o mesmo que o processo de inspecdo tipico de ponto, exceto que
0 processo podera ser executado de forma auténoma quando o rastreador se mover de uma posi¢do a proxima
automaticamente.

Esse processo é frequentemente usado para medi¢Ges de deformacdo ou para estudos repetidos sobre a
estabilidade em um longo espaco de tempo. Cada uma das posi¢cdes que serdao auto inspecionadas, estao
normalmente equipadas com um refletor separado.

Por exemplo, alguns casos tipicos para a Auto-inspecdo poderdo incluir:

e Inspecdo de quatro pontos distribuidos por todo o intervalo de trabalho do rastreador a laser. Esses
quatro pontos poderiam ser inspecionados automaticamente no inicio e no término do programa de peca
para verificar se o rastreador ndao se moveu durante o processo de medigao.

e  Verificar a capacidade de repeticdo de dez posigdes de refletores montados em uma grande estrutura.
Por exemplo, vocé poderia medir esses dez pontos a cada 15 minutos num periodo de 24 horas.

Para usar o Modo Auto-Inspecionar
1. Abra ou crie um programa de pega.

2. Insira o comando de modo Manual/DCC e defina-o para DCC.
3. Insira o comando On Error selecionando o item de menu Inserir | Comando Controle de fluxo | On Error.

Errar Type:

Cancel |
—Error Mode:
" off
" GoTa Label
' Sek Yariable

f* Skip Command
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Caixa de didlogo On Error
4. Selecione o Tipo de Erro 'Toque de Sonda Perdido' e a op¢cdo Comando Ignorar selecionada.
5. Insira Pontos para cada refletor montado. Para inserir cada ponto no programa de peca:
a. Aponte o rastreador para o refletor.
b. Pressione CTRL+H para fazer um toque.
c. Pressione atecla end.
6. Executar programa
No modo execugdo, o PC-DMIS ira automaticamente medir cada um desses pontos como segue:
1. Orastreador Leica ird apontar para o primeiro ponto (posi¢ado).
2. Se possivel o laser trava nas posi¢des. Se 1a ndo houver refletor ou se nenhum refletor foi localizado com
as atuais configuragdes de pesquisa, o PC-DMIS ira continuar para o préoximo elemento.
3. Medicdo do ponto por ele tomado.
4. O processo sera repetido (etapa 1 até a etapa 3) até que todos os pontos tenham sido medidos ou
ignorados.
Para cada ponto que tenha sido ignorado, a mensagem de erro "Refletor ndo Localizado" sera exibida para alertar
o operador sobre o(s) problema(s). A¢BAREA corretivas poderdo entdo ser tomadas em relacdo aos pontos
ignorados. O erro contém uma mensagem dizendo que houve um erro, o ID do elemento do erro e a localizagao da
coordenada do elemento. O relatério criado também ird conter uma mensagem para quaisquer pontos que foram
ignorados.

Mover Elemento (Mover Para/ Apontar Para)
Maowe Feature

®-CYL2

: Create
* Cartesian  Polar - CYL1

Close

{* Theo " Meas

A 0.0000
i 0.0000
z 0.0000

* Move To

" Peint To Test

L A
Mover Caixa de didlogo elemento

A caixa de didlogo Mover elemento esta disponivel ao usar um rastreador Leica ou um dispositivo de estacdo total

<
Leica. Ela é apresentada quando seleciona o icone da barra de ferramentas Mover elemento “ “na barra de
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ferramentas Operagdo do rastreador ou Operacdo da estagdo total. Também é possivel acessa-la selecionando os
itens de menu Rastreador | Mover elemento ou Estagdo total | Mover elemento.

A caixa de didlogo Mover elemento contém as opcdes Mover para eApontar para. Esses comandos sdo usados
apenas com a Estacdo Total Leica ou dispositivos Rastreadores Leica. Além da capacidade de movimentacgédo
padrdo de outros sistemas DCC, o comando Apontar Para explora as funcionalidades Unicas desses sistemas de
tipo rastreador usando o dispositivo como um Apontador Laser para identificar diretamente na peca o local dos
pontos fora da tolerancia.

Mover para

* Move To

" Point To

Essa opgdo move o dispositivo a um local especifico onde ele tenta localizar um refletor.
Para se mover para um ponto, selecione a op¢do Mover Para e em seguida defina para onde ele deve ser movido.
Ha trés maneiras para especificar o local para o qual ele deve ser movido.

e Método 1: Digite os valores nas caixas X, Ye Z (ou R, A e Z se a opgdo Polar for usada).

e Método 2: Selecione o elemento que sera movido para fora da lista Elemento. Ao selecionar o elemento,
o PC-DMIS ira preencher os valores em X, Y e Z baseado no centréide do elemento.

e Método 3: Expanda o elemento selecionando o sinal de + ao seu lado para exibir os toques no elemento.
Embora o termo "toques" seja um tanto inadequado, ele simplesmente significa o ponto medido pelo
dispositivo laser. Selecione um dos toques a partir da lista. O PC-DMIS ird preencher os valores X, Y e Z
para aquele toque.

E possivel escolher mover para o valor medido ou tedrico para o ponto escolhendo a op¢iio Teér ou Meas.

Ap0s ter configurado corretamente o comando, clique em Criar para inserir o comando na janela Editar.

MVF1 =MOVE FEATURE/MOVE TO,CARTESIAN,THEO,<-36.3574,33.3898,-10.8127>,
FILTRO/NA,N PIOR/1,

APONTAR PARA O METODO/NA,ATRASAR 0,0000/SEG,

REF/PNT1,

Quando o PC-DMIS executa esse comando, o dispositivo ird se mover automaticamente para a posi¢do indicada e
ird tentar localizar o refletor. Se nenhum refletor for localizado, um erro sera exibido dizendo Pedido
"AUT_FineAdjust - Tempo limite exedido". Para contornar o erro, se houver um refletor préoximo, sera necessario
usar a caixa de didlogo Opgoes de Execugao e parar a execugao, ajustar o local para que aponte o mais proximo do
refletor, e em seguida clicar em Continuar. Se ndo houver um refletor préximo, vocé podera clicar Ignorar para
mover para o préximo ponto.

Apontar para

" Move To

' Point To

Para apontar para toques diferentes, o procedimento é o mesmo que o da informagao acima "Mover Para", mas
ha algumas opg¢Ges adicionais. Com Apontar Para também é possivel selecionar a partir de dimensdes disponiveis
no programa de peca. Se uma dimensao for selecionada, o PC-DMIS exibira as dreas Apontar Para o Filtro e
Método Apontar Para. N3do é necessario selecionar toques individuais na dimensdo expandida. Todos os toques
visiveis na dimensdo estarao sendo apontados, embora seja possivel usar a area Apontar para o Filtro para filtrar
toques.
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Apontar para o Filtro
Point To Filter
&+ Al
" Min/Max
" Out Of Tolerance

" Mworst |2

A area Apontar Para o Filtro exibe op¢des que irdo controlar quais toques serdo apontados. As op¢des incluem:

Todos — PC-DMIS irdo apontar para cada ponto na dimensao.

Min/Max — O PC-DMIS identificard e apontarad somente para os pontos Minimo e Maximo.

Fora Da Tolerancia — O PC-DMIS apontara somente para os pontos fora da tolerancia.

N Pior — O PC-DMIS apontara para uma série de "pontos piores". Esses poderdo ou ndo estar dentro da
tolerancia. Esse é um tipo simples de dados baseado na proximidade dos valores tedricos.

Ao escolher uma das opgGes na area Apontar Para o Filtro, o PC-DMIS atualizara a lista de toques para a dimensao
selecionada na caixa de didlogo para refletir os pontos para os quais o PC-DMS apontara o raio laser. Por exemplo,
se for selecionado Min/Max, a lista de toques na dimens3o selecionada sera atualizada com apenas dois toques na
lista, representando os pontos minimo e maximo para aquela dimensdo. Se for escolhido Todos, a lista sera
atualizada exibindo todos os toques de entrada daquela dimensao.
Ponto para Método.

Point To Method

* Mone

" Delay

" Next Move Button

A drea Método Apontar Para permite indicar como o dispositivo circula através da lista de pontos. As opgdes

incluem:

Nenhum — N3o ha necessidade de atraso ou de entrada de usuario para ir ao proximo ponto. Ele aponta
para cada um dos pontos sem atrasos tao logo o dispositivo possa continuar fisicamente para o préximo
ponto.

Atraso — Isso atrasa o periodo do ciclo por um nimero especifico de segundos. Ao ser executado, o
dispositivo ird apontar para o primeiro ponto na lista, ligara o laser e aguardara o volume de tempo
especificado. Quando o tempo expirar, o laser serd desligado e o dispositivo se deslocara para o proximo
ponto e repetira esse processo até que todos os pontos na lista tenham sido apontados.

Botdo Proxima Movimentag¢ao — Durante a execucgdo ira aparecer uma caixa de dialogo, Apontar para
Execugdao mostrando o indice da ponta na lista juntamente com a sua localizagao.

r

Point To Execution

Poirt To (1./9) : (86.9908235052365, 53 4957852907509, 0) - Deviation =

Mext Cancel

A
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A caixa de didlogo possui um botdo Préoximo e Cancelar, permitindo ao operador controlar quando
apontar para o proximo toque da lista. O dispositivo ird se mover para o primeiro ponto, ligar o laser e
aguardar até que o operador clique em Avangar. Ele ird em seguida se mover para o proximo ponto da
lista.

Se desejar validar o comando antes de cria-lo, clique no botdo Testar. O PC-DMIS ird mover para a posi¢do indicada

ou apontar para a lista de toques.
O comando poder3 ser editado usando o modo Comando da janela Editar ou a partir da caixa de didlogo
selecionando o comando na janela Editar, pressionando a tecla F9.

Uso das Sondas Leica
Quando o PC-DMIS se conectar ao servidor emScon, todos os arquivos necessarios (*.prb) serdo automaticamente
criados a partir das sondas compensadas disponiveis no banco de dados do emScon (Refletores e Sondas-T). Todos
os arquivos *.prb criados serdo localizados no diretério de instalagdo do PC-DMIS.
Em raras situagdes, podera ser necessario criar arquivos de sonda personalizados adicionais, possiveis com o uso
da caixa de didlogo Utilitarios da sonda. Isso ira fornecer total flexibilidade quando necessario. Para obter
informacdes adicionais, consulte "Definicdo de sondas no capitulo "Definicdo do hardware" na documentacao
principal do PC-DMIS.
Revise os topicos a seguir para obter informagdes sobre o uso de Sondas-T ou Refletores:

e Medigdo de pontos com uma Sonda T

e Atribuicdo de botdes T-Probe

e Varredura com Refletores

e Medicdo de Elementos de Circulo e de Slots com Refletores

e Parametros de Elemento de Rastreamento
Medicdo de pontos com uma Sonda T
A Sonda T representa um dispositivo de alvo de movimentacdo livre para medicdo com o Rastreador a Laser e o T-

Cam simultaneamente. O refletor no centro da Sonda T é responsavel por fornecer a medigao da distancia inicial
do Medidor de Distancia Absoluta (ADM) e a medicdo de rastreamento do Interferometro (IFM). Também recebe o
comando de sistema e sinais de controle do rastreador.

|Observag50: Consulte a documentagdo enviada com a Sonda T para obter informag&es detalhadas.

Dez (10) LEDs infravermelhos com IDs exclusivos estdo distribuidos na Sonda T para fornecer feedback em tempo
real para os procedimentos de medi¢do. A Sonda T esta funcionando no modo de medigdo ou no modo de
comunicacdo. O modo de medicdo fornece isso quando o feixe de laser esta bloqueado no refletor em que as
medi¢des podem ser feitas. O modo de comunicagao usa sequéncias de picada dos LEDs para enviar informagoes
de volta ao controlador LT.

Antes de a medicdo poder ser realizada, o indicador de bateria da Sonda T deve estar em verde sélido (quando
conectado ao rastreador com um cabo) ou em verde piscando (usando uma bateria sem um cabo) e o indicador de
status também deve estar verde.

Nota A sonda-T é (ao contrdrio dos refletores) automaticamente reconhecida pelo PC-DMIS e, como tal, ndo deve
ser selecionada nenhuma outra das caixas combinadas de sondas. O PC-DMIS marcara a sonda-T ativa no
momento na Lista de sondas da Barra de ferramentas de configuragées, exibindo-a em NEGRITO. Se vocé
selecionar uma sonda diferente na lista que ndo seja a sonda-T fisicamente ativa, e fizer um toque, uma mensagem
de aviso serd exibida. Recomenda-se usar sempre as configuragdes de sonda da sonda fisicamente ativa, caso
contrdrio, seus dados de toque podem nao ser adequadamente corrigidos para o diametro e o deslocamento da
esfera.

Para medir pontos:

1. Anexe o estilo necessarioa Sonda T
2. LigueaSondaT.
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3. Capture o feixe de laser no refletor da Sonda T. A Sonda T Leica sera detectada automaticamente pelo PC-
DMIS. O numero de série da Sonda T, o conjunto do estilo e a montagem respectiva sdo visualizados na
barra de ferramentas Configuragoes e na janela Exibicdo de graficos.

=[ # 252_s06_wi_LEica ;Jlnm »

Sl

Detectado numero de série da Sonda T 252, Conjunto do estilo 506, Montagem 1

4. Mova para o local do ponto a ser medido mantendo a visibilidade do feixe de laser.

5. Registre um toque ou execute uma varredura de acordo com "Atribu¢bes de botdo da Sonda T".
Observagao: Se o valor de RMS para um toque estiver fora da tolerancia conforme definido pelo valor
"RMSTolerancelnMM", a acdo especificada por "RMSOutTolAction" serd executada. As agées disponiveis sdo:
O=Aceitar toque, 1=Rejeitar toque, 2=Perguntar antes de aceitar ou rejeitar toque. Esses dois valores sdo
encontrados na se¢do "USER_Option" do Editor de configuragées do PC-DMIS.

Atribuicao de botdes T-Probe

Botdes T-Probe
1. Botdo 1 (A): Ponto Estaciondrio
e Clique por menos de 1 segundo - Mede um ponto estacionario normal (duragdo conforme
definida na "guia Op¢des"). A haste da caneta serd usada para determinar a direcdo da sonda.
e (Clique quando for mais de 1 segundo - Mede um ponto estacionario normal "Toque Deslocado".
Para alterar o vetor do ponto medido, é possivel manter pressionado esse botdo move-lo a um
local que defina o vetor. O vetor serd estabelecido pela linha representativa entre o ponto
medido e o local do ponto de liberagdo. Consulte o tépico "Guia de OpgGes" para obter
informag0es sobre os parametros que afetam a maneira que os vetores sdo gravados.
2. Botdo 2 (C): Atualmente sem funcionalidade
3. Botdo 3 (B): Concluido/Terminado
e Clique por menos de 1 segundo - Termina o elemento
e Clique quando for maior que 1 segundo - Exibe a janela Leitura ou habilita a Distancia 3D em
tempo rea até o CAD. Exclui o ultimo toque.

4. Botdo 4 (D): Botdo de Varredura - Pressionar esse botdo inicia a medigdo continua, ao passo que solta-lo
ird parar a medicao.
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Alteracgao da Atribuicao de Botdes

As atribui¢des do botdo padrdo da sonda-T poderdo ser alteradas no Editor de configuragdes do PC-DMIS, se
necessario. Para tanto, basta alterar o nimero de cada entrada do botdo da Leica para o nimero do botdo sonda-T
desejado. Consulte o capitulo "Editor de configuracGes" para obter mais informac&es sobre a edicdo de valores de
registro.

B PC-DMIS Settings Editor

ADMMovaliet = Cumerdly Editreg

ADMS sarchDesmets
ADMSearchhiumPetrial

DM sachSlabbly Fﬂ J

ADMSearchT meoul

Airnlerval Enly Name:
BlenT aMedtPant cellane |
L
1 Enty Type ¥
{ ButtorF orScanning Er—
Y Bluttonf oS tationany }
. Cunen! Vislue: ;’
DinfauliRessthama [—__
Dol midifeestPoas 2 .
DefauliResiPosy’ ’J
DafsutifaptPoss -~
Diedey T o5 latSendrgScanPorts ToM srualHil R
EF_Humidity k
EP_HurmkyT ol o
B o,
T P st

Comportamento IJK nos Pontos de Sonda-T.

Se estiver alinhada com a peca, o PC-DMIS sempre ird armazenar valores |JK perpendiculares a um dos eixos do
sistema de coordenadas ativas, exceto se estiver usando o modo Somente Ponto.

Varredura com Refletores

Defini¢cdes de Refletor juntamente com deslocamentos de superficie sdo automaticamente recebidos do servidor
emScon e estdo disponiveis a partir da barra de ferramentas Configuragées. Nao ha necessidade de definir
nenhuma sonda nova quando os refletores padrdo estdo sendo usados.

Apbds o refletor ter sido detectado pelo sistema Rastreador, a caixa de didlogo Selecionar Arquivo Sonda ira
aparecer, permitindo selecionar o refletor adequado.

Select Probe File

Currenktly loaded probe File:
CCR-0_SIN_LEICAR =
CCR-0_SIN_LEICAR

CCR-7SMM_LEICAR
= MYRFI_LEICAR
NEWRIF_LEICAR
RRR-0_SIN_LEICAR
TER-O_SIN_LEICAR

Compensagdo de sonda e diregdo de deslocamento
Varredura rapida

Para fazer a varredura de uma superficie ou de um elemento usando um refletor, é necessario estar no modo
varredura. Para tanto, selecione o item de menu Operagdo | Modo Continuo Iniciar/Parar para iniciar o modo
continuo.
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O Modo Continuo permite que pontos incrementais sejam feitos para o local do refletor. A varredura sera
executada ao pressionar Ctrl-l quando usar um refletor. Pressionar Ctrl-l novamente ira parar a varredura
continua.

O Delta da Varredura de Tempo Minimo e o Delta da Varredura de Distancia Minima podera ser definido a partir
da guia Peca/Maquina da caixa de didlogo Configurar Op¢des acessada a partir do item de menu Editar |
Preferéncias | Configuragdo. O valor padrdo para a separagdo da distancia do ponto é de 2mm.

e ——

General Pat/Machine | Dimension | 1D Setup |
: Machine

Scanreng Min Tme Delta IE
Scanning Min Distance Delta: IE

AR

L T T e R .J""Fv""‘“'f

Varredura Avangada

Ha muitas possibilidades de varreduras avangadas como se¢des e multi-secGes, etc. Varreduras disponiveis sdo
criadas a partir do menu Inserir | Varredura . Consulte "Execugdo de Varreduras Avangadas" no capitulo "Fazendo
a Varredura da Pega" a partir da documentac¢do do PC-DMIS Core.

Medicao de Elementos de Circulo e de Slot com Refletores

O nome oficial do Leica é Reflector Holder, que sdo ferramentas usadas para medir um elemento, como um
circulo, o qual é menor do que o diametro de um refletor de cubo de canto. O topo é magnético e fica preso a um
refletor de cubo de canto (CCR) de 1,5".

Leica Reflector Holder
As medidas sdo feitas colocando-se a sonda aninhada a um pino dentro do circulo, e fazendo-se toques com o pino

seguindo o diametro interno (DI) do circulo.

Ao medir um furo ou um slot interno com um refletor anexado a uma sonda aninhada a um pino, levante a sonda
para longe do centro do elemento interno ao concluir a criagdo ou a medi¢do do elemento. Dessa maneira o PC-
DMIS ira calcular adequadamente os vetores. Caso contrario, o vetor do elemento podera ser revertido.

Parametros de Elemento de Rastreamento
Ao medir elementos com o rastreador, serdo adicionados parametros adicionais ao comando elemento na Janela
Editar. Os parametros localizados na se¢do "Parametros do Rastreador" incluem:

e Carimbo de Data/Hora

e Nome da Sonda

e Temp (temperatura)

e  Press (pressao)

e Umid (Umidade)

87



PC-DMIS 2013 MR1 Portable Manual

Valor RMS (para cada toque)

Esses valores também sdo refletidos no relatdrio com um novo rétulo do rastreador.

Construgao de pontos para dispositivos de pontos ocultos
O PC-DMIS suporta o uso de "adaptadores de ponto oculto" da Leica. Isso é executado construindo um ponto a

partir de duas entradas e uma distancia de deslocamento. Os dois pontos sdo medidos através de dois refletores

gue sdo montados ao longo do adaptador em locais especificos.

Apds medir dois pontos, pode-se construir um ponto a uma distancia especificada (deslocado) do segundo ponto

ao longo do vetor criado entre os dois pontos de entrada.

Para construir esse ponto:

1.

vk wN
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Acesse a caixa didlogo Construir ponto (Inserir | Elemento | Construido | Ponto).

Selecione a opgdo Distancia do vetor na lista de opgdes.

Selecione o primeiro elemento.

Selecione o segundo elemento.

Especifique uma distancia na caixa Distancia. E possivel digitar um valor negativo para construir o ponto
entre os dois elementos de entrada.

Clique no botao Criar. O PC-DMIS construira um ponto na distancia especificada do segundo elemento de
entrada na linha a partir dos dois elementos.
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Usado uma Estagao Total
Essa secdo discute a configuracdo e o uso geral do seu dispositivo Estacdo Total com o PC-DMIS. Consulte a
documentacdo fornecida com a sua Estagdo Total para obter informac&es detalhadas sobre a configuracdo e uso
do dispositivo Estacdo Total.
Os topicos a seguir abordam o uso do seu dispositivo Estagdo Total com o PC-DMIS:

e Introducdo da Estac¢do Total

e Interface de Usudrio Estagdo Total

e Compensacao predefinida

e  Mover Elemento (Mover Para / Apontar Para)

e  Localizar um Refletor
Introdugao da Estacao Total
Ha algumas etapas basicas que devem ocorrer para verificar se o sistema foi preparado corretamente antes de
iniciar o processo de medi¢do com a Estacdo Total.
Para comegar, conclua as seguintes etapas:

e Etapa 1: Instale o PC-DMIS portatil para a Estagao Total

e  Etapa 2: Conecte a Estagdo Total

e  Etapa 3: Iniciar o PC-DMIS
Etapa 1: Instale o PC-DMIS portatil para a Estagao Total
Para instalar o PC-DMIS Portatil para a Estagdo Total Leica, simplesmente insira o portlock em seu computador e
execute o programa de configuragdo do PC-DMIS. O portlock deve estar configurado para usar a interface Estagdo
Total. Apds a execugdo do programa de configuracdo, simplesmente execute o PC-DMIS e vocé ja podera iniciar as
medigdes.

Observagao: Se vocé for um AE e tiver um portlock programado para todas as interfaces, sera possivel executar o
programa de configura¢cdo do PC-DMIS com a seguinte opg¢do de inicializagdo para obter uma instalacdo do PC-
DMIS como se o portlock tivesse sido programado para a Estacdo Total. A palavra "Interface" faz distingdo entre
letras maitsculas e minusculas.

/lInterface: leicatps

Assim serdo adicionadas chaves /portable: leicatps aos atalhos off-line e on-line bem como copiar os layouts
padrao associados com a Estacdo Total.

Etapa 2: Conecte a Estagao Total
Siga as instrucGes que acompanham o hardware Total Station para obter informacdes sobre como conectar a

Estacdo Total ao seu computador.

Etapa 3: Iniciar o PC-DMIS

Para iniciar o PC-DMIS, clique duas vezes no icone PC-DMIS Online no grupo de programa PC-DMIS. A parte
inferior esquerda da tela devera exibir “Mdaquina OK” quando o PC-DMIS estabelecer comunicagdo com o
dispositivo Total Station.

Interface de Usuario Estagao Total

Ao configurar o PC-DMIS para usar a interface Estagdo Total, op¢cGes de menu adicionais e informacdes de status
estardo disponiveis no PC-DMIS.

O PC-DMIS fornece opgdes de menu especificas bem como opg¢bes de menu padrdo que estdo disponiveis quando
do uso da interface Estacdo Total. Basicamente hd um novo "Menu Estacdo Total" com fungdes especificas para a
Estagdo Total.

Unica também a interface Esta¢do Total sdo as "Barra de ferramentas Estagdo Total" e a "Barra de Status Estagdo
Total".

89




PC-DMIS 2013 MR1 Portable Manual

Também ha "Outros itens de menu do PC-DMIS" e "Outras barras de ferramentas e janelas do PC-DMIS" comuns
ao PC-DMIS que poderdo ser Uteis aos dispositivos Estagao Total

Essa secdo discute apenas alguns itens de menu que serdo usados com a interface Estagdo total. Consulte a
documentacdo principal do PC-DMIS para obter informagdes gerais sobre como usar o PC-DMIS.

Menu Estagdo Total

& Station Management...

%, Go 0 Position Alt+F8

E-'f Change Face Alt+F9
Find Alt+Fb
Power 5earch Alt+F5
Brobe Modes L

@ Compensator ON/OFF

% Laser Pointer OMN/OFF Al+F11
ATR ON/OFF
Lock-in OMN/OFF
Power Search Window OMN/OFF

B, Target Nlurnination ON/OFF

¥ Probe Compensation OM/OFF  Alt+F2
Live BEeadout ON/OFF Alt+F10

J8. Insert Total Station Command
ﬂ Move Feature
Menu Estagdo total
O menu Estacdo total contém os seguintes itens:
Gerenciamento de estac¢ao: Exibe a caixa de didlogo Gerenciador de esta¢ao para a Estagdo total. Para obter
detalhes consulte o tépico "Adi¢do e remocgdo de estagdes".

Ir para a posi¢ao 0: Move a Estagao total para a posicdo zero.

Alterar face: Gira o cabecote da Estacdo total e a camera em 180 graus. A posicdo do destino final sera a mesma
de antes da emissdo do comando, s6 que agora a dptica estara invertida.

Localizar: Localiza um destino no campo de visdao da camera Estagao total, se possivel. Esse procedimento ndo
funciona com destinos de gravador.

Pesquisar Alimentagdo: Procura localizar um destino em uma janela definida pelo usuario se a Janela Pesquisar
Alimentacgao estiver ativada ou uma procura de 360 graus, se nao estiver.

Modos de Sonda: Os itens nesse submenu controlam como as medidas sdo tomadas com a Estac¢do Total. Sdo
possiveis quatro modos diferentes:

e Unico: Esse modo faz uma medic3o Unica a partir de uma orientacdo Unica do cabecote.

e Meédia: Esse modo realiza diversas medigdes a partir de uma orientagdo Unica do cabegote e relata a
média do total de medi¢des. E possivel configurar o nimero de medicdes a serem feitas usando a caixa de
didlogo Opgbes de maquina.

e Duas Faces: Esse modo faz duas medigdes, rotaciona o cabegote e a camera em 180 graus e em seguida
faz a segunda medigdo. O resultado da medicdo serd a média das duas medigdes. Observe que isso ird
tirar a média das coordenadas cilindricas ainda que o PC-DMIS as relate em coordenadas cartesianas. Os
seus parametros estdo definidos na caixa de didlogo Opg¢des de maquina.
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e Sondagem estavel: Esse modo é usado ao rastrear um destino. Ele faz uma medigdo se o destino for
estacionario por um determinado tempo.

Os vérios itens LIGADO/DESLIGADO abaixo, sdo modos diferentes que podem ser ativados quando da medi¢do com
o dispositivo Estagdo Total. Alguns desses modos estdo disponiveis com todos os tipos de destino e outros estdo
disponiveis apenas com tipos de destino especificos. A descricdo de cada modo e a sua disponibilidade, segue
abaixo:

Compensador Ligado/Desligado: Liga e desliga o compensador. O compensador ajusta as medicdes feitas pelo
dispositivo e as nivela ao vetor de gravidade calculado na mdaquina. Isto pode ser util quando todas as medidas
precisam ser referenciadas ao nivel do solo.

Disponibilidade: Todos os tipos de destino.

Apontador de laser Ligado/Desligado: Liga e desliga o apontador de laser. Este apontador torna mais facil localizar
para onde a Estagdo total estd apontando. Ele permite posicionar a estagao total suficientemente préxima a um
destino para que se possa emitir o comando Localizar para localizar e rastrear um destino se a trava (consulte
"Travar LIGADO/DESLIGADQ" abaixo) for suportada para esse tipo de destino. Também podera ser usada
conjuntamente com o comando Apontar para, para localizar os pontos que serdo identificados por um filtro
aplicado aos resultados da medicdo (Consulte "Mover para Apontar para, acima").

Disponibilidade: Todos os tipos de destino.

ATR LIGADO/DESLIGADO: Significa Reconhecimento automatico de destino. Quando estiver ligada, a Estacdo total
ird localizar o centro da massa do destino mais préxima ao centro da éptica e fazer um ajuste fino na posicdo da
Estacdo total para fazer medigGes mais precisas.

Disponibilidade: Somente medigdes do tipo Refletor.

Travar LIGADO/DESLIGADO: Quando estiver ativada, a Estacdo total ird rastrear o movimento do destino. Isso ira
permitir ao operador localizar o destino e em seguida pega-lo e mové-lo de um local de medicdo a outro sem a
necessidade de voltar a Estacdo total para concluir a préxima medic&o. Isso é usado conjuntamente com o modo
ATR. Se a trava estiver ligada, o PC-DMIS também ira configurar automaticamente o ATR para ligado. Isso
funcionard bem com o modo de medicdo de sondagem estavel (Consulte o item "Sondagem estdvel", acima).
Disponibilidade: Apenas para tipos de destino Prisma.

Janela Pesquisar alimenta¢do LIGADO/DESLIGADO: A estagdo total tem a capacidade de reconhecer destinos no
campo de visdo da sua dptica. Isso é chamado de Pesquisa de alimentagdo. A janela Pesquisa de alimentagdo é
uma janela ou regido especificada pelo usuario que define onde a Estagdo total devera procurar um destino. Os
limites da janela poderdo ser configurados com o uso da caixa de didlogo Opg¢des de maquina. Se a janela
Pesquisar alimentacdo estiver desligada, ela ird voltar ao padrao de 360 graus e parar quando localizar o primeiro
destino.

Disponibilidade: Apenas para tipos de destino Prisma.

lluminagéo de destino LIGADO/DESLIGADO: Ativa ou desativa a luz piscante de iluminagdo de destino. Essa luz é
usada para ajudar a localizar um destino enquanto estiver pesquisando pelo do telescépio. A luz pisca
alteradamente entre vermelho e amarelo. Quando estiver olhando através do telescopio, sera possivel visualizar
os destinos pelo fato da luz refletir no telescopio. Se a Estagao Total estiver travada em um prisma e soltar a trava,
a acdo padrao da maquina é a de executar uma pesquisa de alimentagao para testar e relocar o prisma g, se
nenhum for localizado, ligar a luz de Iluminagdo de Destino.

Disponibilidade: Todos os tipos de destino.

Compensacio de Sonda LIGADO/DESLIGADO: A ativac¢do ou a desativa¢do da compensacdo de sonda. Quando a
compensacdo da sonda estiver "ligada", o PC-DMIS ird compensar através do raio da ponta da sonda ou da esfera
do refletor. Durante a criagdo do alinhamento do pacote, o PC-DMIS automaticamente ativara ou desativara a
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compensacdo de sonda conforme o necessario ao medir pontos. Consulte "Compensacdo de Sonda da Estacgdo
Total" para obter mais informagdes sobre a compensagdo de sonda.

Leitura ao vivo LIGADO/DESLIGADO: Ativa ou desativa a atualiza¢do continua da localiza¢do do destino no Visor
digital. Uma vez que a Estacdo total ndo envia de volta regularmente atualiza¢des de posicdo para o PC-DMIS, o
Visor digital padrdo ndo se atualiza como a maioria dos outros servigos. Isso se deve a natureza da comunicagao
com a Estagdo total e o desejo de ter uma interface responsiva. Entretanto, o modo Leitura ao vivo esta incluido
caso vocé deseje rastrear a localizagdo do destino em tempo real. Isso é usado juntamente com Travar, e o PC-
DMIS ira ativar automaticamente o modo Travar se ja ndo estiver ativado. Se vocé fizer uma medi¢ao enquanto o
modo Leitura ao vivo estiver ativado, ird observar que a atualizagao da leitura no Visor digital ird pausar. Isso
ocorre porque o modo medicdo estd momentaneamente alterado para que se possa obter uma medigdo precisa e
em seguida voltar ao modo Leitura ao vivo.

Disponibilidade: Apenas para tipos de destino Prisma.

Inserir Comando Estacao Total: Se estiver ativado, esse modo permite inserir itens de menu da Estacao Total
selecionados ou itens da Barra de ferramentas como comandos executaveis no programa de peca no local do
cursor na janela Editar. Isso permite automatizar medi¢Ges ou processos repetitivos.

Mover elemento Aponta para a estagdo total em um elemento especificado ou a um toque, ou toques, em um
elemento. Certas dimensdes também podem ser usadas como entrada para esse comando. Consulte o tépico
"Mover elemento (Mover para / Apontar para )" para obter informagdes adicionais.

Barra de ferramentas Estac¢ao Total

O PC-DMIS exibira as duas barras de ferramentas a seguir quando vocé iniciar o PC-DMIS com a interface da
Estacdo Total.

Por comodidade, as barras de ferramentas Operag¢ao Estagdo total, Modos Sonda da estagdo total e Medigdo
Estacgdo total, descritos abaixo, fornecem as mesmas fung¢des existentes no menu Estagao total.

Barra de ferramentas Operagao Estacao Total

Total Station Operation @

3 OEP O §e i B @ 5T 8]

Barra de ferramentas Operagdo Estagdo Total
Para obter uma descricdo dos itens da barra de ferramentas nessa barra de ferramentas, consulte o topico "Menu

Estacdo Total".

= | L
= | Comando Inserir estagao total

©

Kr _I.’
Lid
€% |. pesquisar alimentac3o Ligado/Desligado

©
"F@a

- Compensacao da gravidade Ligado/Desligado

- Compensacdo da sonda Ligado/Desligado

- ATR Ligado/Desligado

¥ |- Gerenciamento de estagdo
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.

Sel .
t |- Posigdo inicial (Va para a posi¢do 0)
ey
| +f---=
- Alterar face

© |

O uzde iluminag3o Ligado/Desligado

- Apontador de laser Ligado/Desligado

©

- Localizar destino

- Mover elemento
|

r|1

- Pesquisar alimentacao

" - Travar Ligado/Desligado

ig
'—J - Leituras ao vivo Ligado/Desligado
Barra de ferramentas Modos Sonda Estac¢ao Total

Total Station Probe Modes i)

. "
@ 5} Ge-¢-
o R |

Barra de ferramentas Modos Sonda Estagdo Total
Para obter uma descri¢do dos itens da barra de ferramentas nessa barra de ferramentas, consulte o topico "Menu

Estacdo Total".

- Modo Sonda Unica

. ]
J‘JJ

< |- Modo Sonda média
o

1+

“—* |- Modo Sonda duas faces

g - Modo Sondagem estavel

Barra de ferramentas Medig¢do Estagao Total

Total Station Measzure @
o m T BE

Barra de ferramentas Medigcdo Estagdo Total

#_s

=~ |- Parametros de interface de maquina
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K°
- Fazer toque

- Iniciar/Parar modo continuo

3

- Criar elemento
3

- Apagar toque
: - Excluir elemento

Barra de Status da Estacdo Total
A barra de status da Estacdo Total ird aparecer automaticamente se vocé iniciar o PC-DMIS Portable com a

interface da Estagao Total:

KOffline REFLECTOR lﬂ 38.100 3-—- ON @ Single i%%; Station 1 j_ -999 &y 999 ‘,t -999 1]E‘N|JO
o]

Barra de Status da Estagdo Total
Com o uso do item de menu Visualizar | Barra de status, é possivel mudar o status do tamanho e da visibilidade

da barra.

1. Indicador do Status do Laser do Sistema: Esse campo é usado para indicar o status do sistema. Se o status
online ira mudar dependendo das configuragGes e operagdes atuais em execugao.

Nome da Sonda: Lista o nome da sonda atual.

Diametro da Sonda: Exibe o didmetro da sonda.

Compensacgao de sonda: Indica se a compensag¢do de sonda esta Ligada ou Desligada.

Modo Sonda: O painel modo sonda ira atualizar o icone e o texto para refletir o modo sonda ativo

atualmente. Os icones modo sonda sdo os mesmos usados no menu e na barra de ferramentas.

7. Indicador Estagao Atual: Indica qual estacdo estd atualmente ativa. Um clique duplo no indicador de
estacdo abre a caixa de didlogo Gerenciador de Estagao .

=  Vermelho (N3o orientado): A posi¢do da estagdo ainda ndo estd computada.
=  Verde (Orientada) A posi¢do da estagdo foi computada.

8. Exibicdo do Parametro Ambiental: Exibe os pardmetros ambientais ativos: temperatura, pressdo e
umidade. Se ndo houver estacdo meteoroldgica conectada, serd possivel clicar duas vezes nas caixas de
edicdo para alterar os seus valores.

9. Nivel da Bateria: Esse icone estatico e o texto proximo a ele refletem o total de carga atual da bateria. Se
o nivel da carga estiver entre 25% e 100%, ele ird exibir um plano de fundo verde. Se o nivel da carga
estiver entre 10% e 25%, ele ira exibir um plano de fundo amarelo. Para qualquer nivel igual ou menor
que 10%, ele ira exibir um plano de fundo vermelho.

Compensac¢ao predefinida
Em um dispositivo da Esta¢do Total, o PC-DMIS recupera as informacgGes de direcdo de compensagao a partir de

uhwnN

um plano de referencia ou de um plano de trabalho (para elementos de ponta), informacgdes sobre o elemento
(elementos do tipo furo) Posicdo da Estacdo Total (elementos de plano e de linha) definidos quando da medigdo de
um elemento com o uso da caixa de didlogo Inicializagao Rapida.

As opcdes na area Compensagao da caixa de didlogo Inicializagdao rapida mudam dependendo do tipo de elemento
medido que estiver sendo medido. Entretanto todos executam a mesma fung¢do, mudando a direcdo da
compensagao.

Além disso, dependendo da configuracdo do sistema, a se¢do Compensacgdo da inicializagdo rapida mudard, ou ndo
podera ser acessada.
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Trés cenarios possiveis sdo descritos, seguidos por uma explicagdo mais detalhada da se¢do Compensagdo da

inicializagao rapida.

Dialogo de inicializagao rapida para uma AT901 com sonda-T

A se¢do Compensagdo ndo esta disponivel ao usuario enquanto o PC-DMIS faz a configuragdo usando as
informag0es fornecidas pelo rastreador e sonda-T.

Type:

Mame:

1 : |creie
L ~ Reference Feature

T -
=

ﬂ v Repeat

&

Back

=3 et

Finish

Dialogo de inicializagao rapida para uma AT901 com um refletor

A secdo Compensacdo esta disponivel e o usudrio tem a opcdo de selecionar o elemento pré-definido e os botdes
de radio associados, descritos mais adiante.
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Quick Start x
A 914 o I™ Single Click Select
'.:ul .

|
|cReLE -

— Reference Feature

Type:

FEATLURE - .
MName:
I LI ¥ Repeat
— Compensation
[ Predefined
&+ In

™ out

—Hits

] 2]l e f

0/3 ¢

| <Back || Mexk = || Finish |

Dialogo de inicializagao rapida para uma Estagao total

Com uma Estacgao total, o PC-DMIS seleciona automaticamente uma opgao predefinida na se¢do Compensagao de
inicializacdo rapida e a torna indisponivel ao usuario. O usuario pode selecionar a op¢do do botdo de radio
associado, descrita mais adiante.
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Quick Start x
a 91-? 5 I single Click Select
'.:ul |
1 : |ctreLE |
L — Reference Feature
Type:
FEATURE -
| ==
Marme:
I LI ¥ Repeat
— Compensation
¥ Predefined
N
 ouT
— Hits
| <Back I | Mexk || Finish |

Para Pontos (+ ou -)

Compensation
’7 i + i -

Os botdes + e - determinam a diregdo da compensagdo do ponto ao longo do vetor do plano (medido) de
referéncia. No caso de um plano medido, o botdo + ird compensar na mesma dire¢do que o vetor, o botdo - ira
compensar na dire¢do oposta do vetor.
Observagdo: A area de compensacgdo ndo sera exibida ao projetar para um plano de trabalho, visto que é possivel
escolher mais ou menos planos de trabalho que inerentemente especificam a dire¢do de compensacgao.
Quanto a Linhas e Planos Medidos (Em direcdo a ou Afastar de)

Compensation

i Toward
i Away
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Os botdes Em dire¢do a ou Afastar de determinam a compensagdo das linhas ou dos planos com o uso do vetor
que estd na dire¢do da Estagdo Total (medigdo da Estacdo Total até o ponto) ou afastar-se do ponto (medigdo do
ponto até a Estacdo Total) como o vetor para a compensagao.
Para Circulos, Cilindros, Cones, Esferas e Slots (Dentro ou Fora)
Compensation
{+ IN
" our

Os botdes ENTRADA e SAIDA determinam a direcdo da compensagdo para o furo ou para os elementos do tipo
pino. Se vocé estiver medindo o interior de um elemento, devera ser escolhido ENTRADA. Se vocé estiver medindo
o exterior de um elemento, devera ser escolhido SAIDA.

Quanto a circulos e Slots (Em dire¢do a ou Afastar de)

Compensation
* N * Toward
" our " Away

Os botGes Em Diregdo a ou Afastar de aparecerdo para circulos ou para slots se vocé tiver selecionado o tipo 3D a
partir da area Elemento de Referencia da interface Inicializagdo Rapida. Eles determinam a compensagao de
circulos ou de slots deixando vocé especificar se o vetor normal de um elemento devera apontar mais em diregao
da Estacdo Total ou se afastar mais da Estagdo Total. O PC-DMIS ird avaliar matematicamente o vetor atual do
elemento e gira-lo conforme necessario baseado na sua selecgdo.

Isso ndo significa que o vetor ird apontar diretamente na diregao do dispositivo ou afastar-se dele pelo fato de que
o vetor do elemento podera estar mais perpendicular ao vetor da dptica do dispositivo do que paralelo a ele. Mas
o vetor sera girado conforme necessdrio para que o vetor normal, que aponta mais na dire¢do do dispositivo ou se
afasta dele conforme especificado.
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Mover Elemento (Mover Para/ Apontar Para)

Move Feature

m-CYL2

: Create
' Cartesian  Polar B CYL

Close

{* Theo " Meas

A 0.0000
b 0.0000
£ 0.0000

+ Move To

" Peint To Test

L A

Mover Caixa de didlogo elemento
A caixa de didlogo Mover elemento esta disponivel ao usar um rastreador Leica ou um dispositivo de estacdo total

<
Leica. Ela é apresentada quando seleciona o icone da barra de ferramentas Mover elemento * “na barra de

ferramentas Operacao do rastreador ou Operagao da estagdo total. Também é possivel acessa-la selecionando os
itens de menu Rastreador | Mover elemento ou Estagdo total | Mover elemento.

A caixa de didlogo Mover elemento contém as opcdes Mover para eApontar para. Esses comandos sao usados
apenas com a Estacdo Total Leica ou dispositivos Rastreadores Leica. Além da capacidade de movimentagdo
padrdo de outros sistemas DCC, o comando Apontar Para explora as funcionalidades Unicas desses sistemas de
tipo rastreador usando o dispositivo como um Apontador Laser para identificar diretamente na pega o local dos
pontos fora da tolerancia.

Mover para

f* Move To

" Point To

Essa op¢do move o dispositivo a um local especifico onde ele tenta localizar um refletor.
Para se mover para um ponto, selecione a op¢do Mover Para e em seguida defina para onde ele deve ser movido.
Ha trés maneiras para especificar o local para o qual ele deve ser movido.

e Método 1: Digite os valores nas caixas X, Ye Z (ou R, A e Z se a opgdo Polar for usada).

e Método 2: Selecione o elemento que sera movido para fora da lista Elemento. Ao selecionar o elemento,
o PC-DMIS ira preencher os valores em X, Y e Z baseado no centrdide do elemento.
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e Método 3: Expanda o elemento selecionando o sinal de + ao seu lado para exibir os toques no elemento.
Embora o termo "toques" seja um tanto inadequado, ele simplesmente significa o ponto medido pelo
dispositivo laser. Selecione um dos toques a partir da lista. O PC-DMIS ird preencher os valores X, Y e Z
para aquele toque.

E possivel escolher mover para o valor medido ou tedrico para o ponto escolhendo a opcio Teér ou Meas.

Ap0s ter configurado corretamente o comando, clique em Criar para inserir o comando na janela Editar.

MVF1 =MOVE FEATURE/MOVE TO,CARTESIAN,THEO,<-36.3574,33.3898,-10.8127>,
FILTRO/NA,N PIOR/1,

APONTAR PARA O METODO/NA,ATRASAR 0,0000/SEG,

REF/PNT1,

Quando o PC-DMIS executa esse comando, o dispositivo ird se mover automaticamente para a posi¢do indicada e
ira tentar localizar o refletor. Se nenhum refletor for localizado, um erro sera exibido dizendo Pedido
"AUT_FineAdjust - Tempo limite exedido". Para contornar o erro, se houver um refletor préoximo, sera necessario
usar a caixa de didlogo Opgoes de Execugao e parar a execugao, ajustar o local para que aponte o mais proximo do
refletor, e em seguida clicar em Continuar. Se ndo houver um refletor préximo, vocé podera clicar Ignorar para
mover para o préximo ponto.

Apontar para

" Move To

&+ Point To

Para apontar para toques diferentes, o procedimento é o mesmo que o da informacdo acima "Mover Para", mas
ha algumas opg¢des adicionais. Com Apontar Para também é possivel selecionar a partir de dimensdes disponiveis
no programa de peca. Se uma dimensao for selecionada, o PC-DMIS exibira as areas Apontar Para o Filtro e
Método Apontar Para. Ndo é necessario selecionar toques individuais na dimensdo expandida. Todos os toques
visiveis na dimensdo estarao sendo apontados, embora seja possivel usar a area Apontar para o Filtro para filtrar
toques.
Apontar para o Filtro

Point To Filter

v Al

" Min/Max

" Out Of Telerance

" M'worst |2

A drea Apontar Para o Filtro exibe opg¢des que irdo controlar quais toques serdo apontados. As opg¢des incluem:
e Todos — PC-DMIS irdo apontar para cada ponto na dimensao.
e  Min/Max — O PC-DMIS identificara e apontara somente para os pontos Minimo e Maximo.
e Fora Da Tolerancia — O PC-DMIS apontara somente para os pontos fora da tolerancia.
e N Pior — O PC-DMIS apontara para uma série de "pontos piores". Esses poderdo ou ndo estar dentro da
tolerancia. Esse é um tipo simples de dados baseado na proximidade dos valores tedricos.
Ao escolher uma das opgGes na area Apontar Para o Filtro, o PC-DMIS atualizara a lista de toques para a dimensao

selecionada na caixa de didlogo para refletir os pontos para os quais o PC-DMS apontard o raio laser. Por exemplo,
se for selecionado Min/Max, a lista de toques na dimens&o selecionada sera atualizada com apenas dois toques na
lista, representando os pontos minimo e maximo para aquela dimensdo. Se for escolhido Todos, a lista sera
atualizada exibindo todos os toques de entrada daquela dimensao.

Ponto para Método.
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Point Ta Method

* MNone

" Delay

" Next Move Button

A drea Método Apontar Para permite indicar como o dispositivo circula através da lista de pontos. As opgdes

incluem:

Nenhum — N3o ha necessidade de atraso ou de entrada de usuario para ir ao proximo ponto. Ele aponta
para cada um dos pontos sem atrasos tao logo o dispositivo possa continuar fisicamente para o préximo
ponto.

Atraso — Isso atrasa o periodo do ciclo por um nimero especifico de segundos. Ao ser executado, o
dispositivo ird apontar para o primeiro ponto na lista, ligara o laser e aguardara o volume de tempo
especificado. Quando o tempo expirar, o laser serd desligado e o dispositivo se deslocara para o proximo
ponto e repetira esse processo até que todos os pontos na lista tenham sido apontados.

Botao Proxima Movimentag¢ao — Durante a execugdo ira aparecer uma caixa de dialogo, Apontar para
Execugdao mostrando o indice da ponta na lista juntamente com a sua localizagao.

r

Point To Execution

Poirt To (1./9) : (86.9908235052365, 55 4357852907509, ) - Deviation =

Mext Cancel

Y

A caixa de dialogo possui um botdo Préximo e Cancelar, permitindo ao operador controlar quando
apontar para o proximo toque da lista. O dispositivo ird se mover para o primeiro ponto, ligar o laser e
aguardar até que o operador clique em Avangar. Ele ird em seguida se mover para o proximo ponto da
lista.

Se desejar validar o comando antes de cria-lo, clique no botdo Testar. O PC-DMIS ird mover para a posicdo indicada

ou apontar para a lista de toques.

O comando poderd ser editado usando o modo Comando da janela Editar ou a partir da caixa de didlogo

selecionando o comando na janela Editar, pressionando a tecla F9.

Localizar um Refletor
A Funcdo localizar permite pesquisar em padrao espiral para encontrar a localizacdo real de um refletor ou Sonda-

T (apenas sistema 6dof) com o seu Rastreador Leica ou com o dispositivo Estacdo Total.

Encontrando uma Localizacdao de Refletor com o Uso de um Dispositivo de Rastreador Leica.

1.

Aponte o laser do rastreador de maneira aproximada para a localizacdo do refletor desejado. Isso pode
ser alcangado por meio de uma ou de todas as opgGes abaixo:
e '"Liberando motores rastreadores" (apenas sistema 6dof) e movendo manualmente o laser para o

local. Observagao: Ndo ha necessidade de liberar os motores em sistemas 3D.
e Usando os botdes de controle na guia "ADM" da caixa de didlogo Opg¢des de maquina...
e Usando a Camera de Visdo Geral ...
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Usando as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta para baixo para os

cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + espace para parar o movimento do laser.

2. Selecione o item de menu Rastreador | Localizar. O dispositivo do rastreador ird pesquisar em um padrdo
espiral e realizar leituras até que o refletor envie o sinal de volta ao dispositivo. Isso ira localizar a posicdo.

Encontrando uma Localizacdo de Refletor com o Uso do Dispositivo Esta¢do Total
Aponte o laser da Estagdo Total para a localizagdo do refletor desejado. Isso pode ser alcangado por meio

1.
de uma ou de todas as opc¢des abaixo:

Mover manualmente o laser para o local...
Usando as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta para baixo para os

cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + espace para parar o movimento do laser.
2. Selecione o item de menu Estagdo Total | Localizar. O dispositivo estacdo total ird pesquisar em um
padrdo espiral e realizar leituras até que o refletor envie o sinal de volta ao dispositivo. Isso ira localizar a

posigao.
Observagao: Essa funcdo também pode ser executada a partir da caixa de didlogo Visualizar camera.
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Criacao de alinhamentos

Os alinhamentos sdo essenciais a definicdo da origem das coordenadas e dos eixos X, Y, Z. Esse capitulo discute os
alinhamentos comumente usados com o dispositivo portatil. Para obter informacgGes sobre outros métodos de
alinhamento, consulte o capitulo "Criar e usar alinhamentos" da documentagao principal do PC-DMIS.

e Alinhamentos de Inicializagdo rapida

e Alinhamento de 6 pontos

e Alinhamento do melhor ajuste do Ponto Nominal

e Execucdo de uma operagdo de salto por cima

e Uso de Alinhamentos em Pacote
Alinhamentos de Inicializagao rapida
Ha varios alinhamentos que podem ser criados com o uso da Inicializagdo rdpida com o dispositivo portatil. Os
exemplos de alinhamento basico fornecidos aqui estdo diretamente relacionados aos refletores Leica e as Sondas
T, mas os principios sdo os mesmos para todos os dispositivos portateis.
Exemplo de Alinhamento Plano-Linha-Ponto com CAD e Refletores

1. Importagcdo de um modelo CAD. Consulte "Importagao de dados nominais".

2. Selecione Alinhamentos | Plano/Linha/Ponto a partir da interface Inicializagdo Rapida.
o0 ik Skt ]

=

|
F"'ax_l

|‘...-:7

BIEEE

Inicializagdo Rdpida mostrando o Alinhamento Plano-Linha-Ponto
3. Siga as instrugdes fornecidas pela interface Inicializagcdo Rapida para medir os elementos de alinhamento.

IMPORTANTE: Enquanto ndo estiver alinhado a sua pega, certifique-se de que seja usado o "Método Toques
Recebidos" para tirar medidas. Consulte o topico "Guia opgdes" no capitulo "Interface Leica" para obter mais
informac0es sobre "toques recebidos".

Fazer Toque (Ctrl-H) armazena a medicdo estaciondria atual internamente. Apds mover a distancia do

vetor, o PC-DMIS calculara o vetor IJK entre o primeiro e o segundo ponto e compensara o deslocamento

do ponto resultante de maneira apropriada.

O L

Disténcia do Vetor descrita para o movimento do refletor
Exemplo de Alinhamento Plano-Linha-Linha com CAD e Sonda T

1. Importa¢do de um modelo CAD. Consulte “Importagado de dados do CAD ou do programa" no capitulo
"Uso de opgdes avangadas de arquivo" a partir da documentag¢do do PC-DMIS Core.
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2. Alterne para o Modo Programa p e selecione o modo adequado para os seus dados CAD:

. @ ‘Modo Curva Usado para o CAD com curva e dados de ponto.

° ’iModo Superficie: Usado para CAD com dados de superficie.

Selecione Alinhamentos | Plano/Linha/Linha a partir da interface Inicializagdo Rapida.

4. Siga as instrugdes fornecidas pela interface Inicializagdo Rapida para medir os elementos de alinhamento
no Modo Programacao.

w

Medigcéo de Elementos de Alinhamento com uma Sonda T
5. Uma vez concluido o Programa, execute o programa de pega pressionando CTRL-Q ou selecionando o
item de menu Arquivo | Executar.

IMPORTANTE: Enquanto nao estiver alinhado a sua pega, certifique-se de que seja usado o "Método Toques
Recebidos" para tirar medidas. Consulte o tépico "Guia opgdes" no capitulo "Interface Leica" para obter mais
informacdes sobre "toques recebidos".

Criagao de alinhamentos off-line
Também é possivel criar um alinhamento off-line usando elementos que foram medidos anteriormente
selecionando elementos a partir da Janela Editar em vez de medi-las usando a interface Inicializagdo Rapida.

Alinhamento de 6 pontos
O alinhamento de 6 pontos permite executar um alinhamento iterativo de melhor ajuste 3D. Os proximos passos
esbogam um procedimento tipico que seria usado para estabelecer um Alinhamento de 6 pontos:

1. Medir trés pontos na superficie superior para nivelar ao eixo Z
2. Medir dois pontos na superficie frontal a fim de rotacionar para o eixo X.
3. Finalmente, mega um ponto para definir a origem do eixo Y.
4. Cligue em Concluir. Isso estabelecera a origem correta do alinhamento.
O PC-DMIS insere o Alinhamento Melhor ajuste 3D. Apds a execugdo, o PC-DMIS exibira uma Analise grafica de

Melhor ajuste de alinhamento 3D na janela de relatério.
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Method ROTANDTRANS

Standard Deviation D.0DO0DDD

Mean D.0DO0Dn

Trandlation affacts X 0.000000 Y 0.000000 2 0.000DDD

Rutation ofecls ¥ -0.000000 Y -0.000000 2 0.0DDDDD

Max Neration oo

Nerations 1

i n.ooooo

.

=

3

g 000000

* w.ooooo ! ! ! | | |
PHTI PHTZ PHTA FHTS FHTE FHTT

P e

Uma amostra da andlise grdfica do alinhamento Melhor ajuste
Essa analise grafica do alinhamento Melhor ajuste 3D exibe estas informagdes na janela de relatério:

Cabegalho: Contém varios valores no alinhamento Melhor Ajuste: Método, Desvio Padrdo, Meio,
Compensacgao de tradugdao, Compensacao de rotacgdo, Interagdes maximas, Interagdes.
Eixo vertical: Mostra a quantidade de desvio apds o alinhamento.
Eixo horizontal: Exibe as IDs dos pontos utilizados no alinhamento.
Alinhamento do melhor ajuste do ponto nominal
Para criar um alinhamento de melhor ajuste do ponto nominal (ponto N):
1. Criar ou importar dados de ponto nominal. Consulte "Importacao de dados nominais".

pontos no programa de pega.

Observagao: Se dados nominais estiverem sendo usados para suportes e deslocamentos do Refletor Leica,
certifique-se de que o comando da opg¢do de compensacdo da sonda esta desligado e inserido antes dos

®-¢2] File Header i
w15, STARTUP = Start Al7grment '*-
I Manual /DCC Mode #
#-fE Dimension Format 1
t 'E 5 j
518 TIPL = Set Active Tip

-« Probe Compensation -f
-l START_OF_IP_TRANSLATION = Comment - IP -.--;r-:-mh'-}
3 Bl PCOIP_LINE = Comment - GP Version 1.0 L
@~ 3 PNT1 = VECTOR POINT (CONT, J "..
%3 PNT2 = YECTOR POINT C(CONT 1 =

w3 ol g iy’ ooy .Fff

Janela de edi¢do - Compensagdo de sonda inserida antes dos pontos nominais

2.
3.

Execute o programa de peca apertando CTRL-Q ou selecionando o item de menu Arquivo | Executar.

A caixa de didlogo Execugao é exibida e orienta vocé através das medigdes restantes. Vocé pode pular
pontos se necessario. Quando todas as medigdes estiverem concluidas, a caixa de didlogo fecha. Para
mais informac0es sobre esta caixa de didlogo, consulte "Uso da caixa de didlogo Execucdo" na
documentacdo principal.

Insira um alinhamento de melhor ajuste selecionando Alinhamentos | Alinhar livremente a partir da
interface Inicio rapido ou selecionando o item de menu Inserir | Alinhamento | Novo. A caixa de didlogo
Utilitarios de alinhamento é aberta.

Observagao: A caixa de dialogo Utilitarios de alinhamento fornece a maneira mais flexivel de criar alinhamentos,
mas exige alguma experiéncia

5.
6.

Cligue em Melhor ajuste.
Selecione todos os elementos que devem ser usados no alinhamento de Melhor ajuste.
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M

[~ Aligriment Features 3
Featwe 10 | Feature . [ DimID | weight [ Use 4
PNTL  Poirts 1.000000 YES | %

PNTZ  Poirts 1.000000  YES

PHNT3  Points 1.000000  YWES

PNT4  Poirts 1.000000  YES

FNTS  Paints 1.000000  YES e

PNTE  Points 1.000000  YES
FNT? Points 1,000000  YES %
| | [

Edt weight_| Create weights Rotabe#mt,;
b e

Caixa de didlogo de alinhamento de melhor ajuste - Selecdo de recursos
7. Excluir nominais para eixos de elementos de entrada selecionados para os quais os valores tedricos ndao
s30 conhecidos. Isso é feito selecionando "NAO" sob a coluna de eixo que deve ser excluida. Isso é Gtil em
casos em que vocé conhece os valores tedricos para um ou dois dos eixos, em vez de para todos os trés.
8. Certifique-se de que as opgdes corretas estao definidas. Neste exemplo, um alinhamento tridimensional
de quadrados minimos é criado. Por padrédo, Orientacdo tridimensional é selecionada para rastreadores.

Alignment Options *

Orientafion Best Fit Method

@ BDamensioat % Least Squares (¥ Rotabe & Translabe (
2 Dimensional

Active Plane: " vector " Rotabe Only 4
ZPLLIS b ™ rrrne f"n Oﬂ,l e
" Spacified Constrainks (}
." F N‘m_t'-. . f‘qﬂ-“-‘-‘h\‘../__ﬂ] -l" ",-ﬁ-.."— . B --u--.r

Caixa de didlogo Alinhamento de melhor ajuste - Op¢ées de alinhamento
9. Clique em OK para calcular o alinhamento de melhor ajuste e inserir o comando no programa de peca. Os
resultados gerais da transformacdo sao exibidos no Relatério do PC-DMIS padrdo. O relatério usa o
controle activeX de BFAnalysis aperfeicoado mais um novo rétulo. Esse novo controle adiciona uma grade
de resultados de cada entrada antes e depois do alinhamento, bem como os eixos que foram usados nos
calculos.
Uma vez que o comando de alinhamento vem depois dos elementos medidos no programa de pela, os pontos

medidos ainda sdo apresentados no sistema de coordenadas anterior. Para obter os desvios de ponto
contribuintes no sistema de coordenadas ativo recentemente criado, insira as dimensdes do Local no programa de
peca apds o comando de alinhamento.

Execuc¢ao de uma operagao de salto por cima

O alinhamento Salto por cima permite mover o CMM portatil para medir pecas fora das extens&es do local do
brago atual. Tenha em mente as limitagdes de exatiddao da maquina antes de usar este método.

A base de Saltar por cima é medir uma série de elementos e, em seguida, apds mover a maquina, medir
novamente os mesmos elementos na mesma ordem. Isso cria uma transformagdo e faz com que a maquina se
comporte como se tivesse o mesmo sistema de coordenadas de antes da movimentacgao.

A transformacao é independente de todos os programas de pecas e afeta a forma como a CMM relata ao PC-DMIS.
Para remover uma transformacdo Saltar por cima usada anteriormente, redefina a Saltar por cima usando o botdo
Redefinir na caixa de dialogo.
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Saltar por cima estd disponivel em alguma maquinas portateis. Atualmente, estdo incluidos ROMER, Axila, Faro,
Garda e GOM. A chave de hardware (bloqueio de porta) também precisa ser programada para suportar a sua
magquina portatil.

A opcdo de menu Inserir | Alinhamento | Saltar por cima ativa a caixa de didlogo Saltar por cima/Recolocar.

5

% Meate 3 5phees Humber of Hilx

™ Measue 3 Point Sets |5 I Hal Relocston

" Messue 3 Panis Datum Piogiam Fle

" Maase Datums [ I

Bovaiable Uszed
Fesflz
Max Residual = u}
Max Residual T a0
Max Reesidual Z: u}
0

j FMS Enor

EE

Reszal

=] s
Caixa de didlogo Saltar por cima / Recolocar
Antes do PC-DMIS versdo 4.2, as informacGes de transformacdo de Salto por cima eram armazenadas em um
arquivo separado e, portanto, eram independentes de todos os programas de peca. Isso significa que Saltar por
cima ainda ficava ativo em programas de pega recém-criados e era necessario remové-lo clicando no botdo
Redefinir na caixa de didlogo Saltar por cima / Recolocar. Entretanto, na versio 4.2 e posteriores isso foi alterado.
As informagdes de transformagdo Saltar por cima agora sdao armazenadas com o programa de pega que utilizou a
operacdo Saltar por cima; ndo mais é necessario remover Saltar por cima de novos programas de peca.
Um comando de Saltar por cima entra na janela de edigdo quando o botdo Aceitar é clicado.

A linha de comando na janela de Edi¢do é:
SALTARPORCIMAZALT1, NUM, ALT

TOG1: Este primeiro parametro do comando Saltar por cima é um campo de alternancia relacionado aos trés tipos
disponiveis na area Medida 3 da caixa de didlogo. Esses tipos incluem:

1. ESFERAS (opgdo Medir 3 esferas)

2. Conjuntos de pontos (opgdo Medir 3 conjuntos de pontos)

3. PONTOS (opgdo Medir 3 pontos)

4. DADOS (opgdo Medir dados)
Existe também um valor DESL para esse parametro. Nesse caso, os dois outros parametros nao serdo exibidos. O
valor DESL desativa a conversdo de Saltar por cima.

NUM: Esse segundo parametro do comando Saltar por cima é o nimero de toques que deseja fazer. Ele
corresponde a caixa Toques da caixa de dialogo Saltar por cima.

ALT2: Esse ultimo parametro do comando Saltar por cima é um campo de alternancia que permite alternar entre
Saltar por cima COMPLETA ou PARCIAL. O parametro corresponde a op¢dao Meia realocagao na caixa de didlogo.
Quando esse comando for executado, sera solicitado que vocé faga os toques e, apos isso, a translagdo da Saltar
por cima estara efetiva.
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Op¢oes de medida
folt

" Measure 3 Point Sets

" Measure 3 Points

i~ Measzure Datumsz

Os bot&es disponiveis de opgao Medir permite selecionar qual método o PC-DMIS usard para executar a
comparacgdo de translagdo.

e Aopcdo Medir 3 esferas informa ao PC-DMIS que deve usar esferas como elementos para comparagdo da
translagdo. Esse método usa o centro de cada esfera medida.

e A opcdo Medir 3 conjuntos de pontos informa ao PC-DMIS que deve usar o centréide de um conjunto de
pontos. Recomenda-se usar a parte inferior de um cone invertido com um sonda rigida. Esse método é
um pouco mais preciso que o método de esferas, além de ser muito mais rapido para o operador.

e Aopcdo Medir 3 pontos informa ao PC-DMIS que use somente trés pontos. Este € o método menos
preciso dos trés

e Aopc¢ao Medir dados informa ao PC-DMIS para usar elementos de dados existentes a partir do programa
de peca de sua escolha. Porque os elementos de dados ja foram entendidos como medidos no programa
de peca existente, é necessario medi-los somente apds relocalizar sua maquina.

Numero de toques

Hits: |5

A caixa Numero de Toquespermite especificar o nimero de toques que vocé deseja usar ao medir esferas ou
conjuntos de ponto; é possivel selecionar esses tipos de elementos a partir das op¢des Medir 3 Esferas e Medir 3
Conjuntos de Ponto. Consulte o tépico "Medir Opgdes".

Meia realocagao

[ Half Relocation

A caixa de selegdo Meia realocagdo permite determinar se o PC-DMIS realizara ou ndo uma operacgdo de
REALOCACAO COMPLETA (se n3o estiver selecionada) ou uma opgio REALOCACAO PARCIAL (se estiver
selecionada).
A realocagdo simplesmente se refere ao deslocamento da maquina de medigdo portatil para uma nova localizagao.
e Realizar uma realoca¢do completa (desmarcando esta caixa de selec¢do) significa que serd necessario
realizar uma medicao de algo antes de deslocar a maquina portatil e entdo medir novamente alguns ou
todos os itens depois de movimentar a maquina. A nova medi¢do permite ao PC-DMIS determinar a nova
localizacdo da maquina.
e Uma realocagdo parcial (marcando esta caixa de selegdo) significa que é necessario o deslocamento da
maquina portatil em primeiro lugar, e depois a medi¢do dos recursos de dados.
Arquivo de Programa de dado
Essa drea permite especificar o arquivo de programa a ser utilizado como arquivo de programa de dado. Essa caixa
é ativada ao clicar no botfo de opg¢do Medir elementos de dado. E possivel digitar o caminho completo para o
arquivo do programa de peca (.PRG) ou utilizar o botdo Navegar para navegar pela estrutura do diretério e
seleciona-lo.
Depois de selecionar um arquivo, os elementos disponiveis para utilizacdo na operac¢do Leapfrog sdo exibidos na
lista Disponiveis.
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Listas Disponiveis e Utilizados

Avalable Uzed

[R3
CIRZ2

R4

CIRS
LIN1
LINZ L]
CIRE
CIRT
CIR8
CIRS
FLM1

L+ =

Listas Disponiveis e Utilizados
As listas Disponiveis e Utilizados exibem, respectivamente, elementos de dado disponiveis para utilizacdo ou

elementos de dado que vocé optou por utilizar na operagao Leapfrog.

Lista Disponiveis

Ao selecionar um arquivo de programa para ser utilizado na drea Arquivo de Programa de dado, os elementos
disponiveis desse arquivo de programa s3o exibidos na lista Disponiveis. E possivel, entdo, atribuir elementos a
operagao Leapfrog atual selecionando-os e clicando no botdo >>>.

Lista utilizados

Os elementos atribuidos exibidos na lista Utilizados serdo medidos ao clicar nos botdes Medir marcados ou Medir
todos na ordem em que sdo exibidos na lista Utilizados. E possivel remové-los da lista Utilizados clicando no bot&o
<<<. E possivel alterar a ordem de execucdo de um elemento selecionando um elemento e clicando nos botdes de
seta para cima ou para baixo.

Medida marcada

Meazure
b arked

O botdo Medida marcada somente ira funcionar se vocé escolher primeiro a opcdoMedidas de dados na area
Medida de Opgoes. Clicar nesse botdo ird causar o inicio da operagao Leapfrog, que usara apenas os elementos
selecionados na lista Usado.

Medir tudo

b eazure All

O botdo Medir tudo permite abrir a caixa de didlogo Execugao.

e Se estiver usando Medir 3 esferas, Medir 3 conjuntos de ponto ou Medir 3 pontos, essa caixa de didlogo
primeiramente solicita medir os trés elementos antes de pedir que vocé mova a CMM. Apds mover a
madquina, é pede movamente que vocé mec¢a os mesmos elementos, na mesma ordem.

e Se estiver utilizando Medi¢ao dos dados, a caixa de didlogo Execugao aparece pedindo que mega todos os
elementos dos dados uma vez que CMM tenha sido movimentado, ndo antes disso.

A caixa de resultados mostra a distancia tridimensional entre os elementos medidos antes e apds 0 movimento da
CMM. Se achar que os resultados ndo sdo satisfatérios, pode medir novamente o ultimo conjunto de elementos
clicando no botdo Medir novamente.

Obs.: Se o processo de medir novamente for insatisfatério, restabeleca Saltar por cima e inicie novamente. Este é
um problema com todos os sistemas de Saltar por cima e deve sempre ser lembrado.
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Area de resultados

— Results:
tax Residual 0.00000
b ax Residual 027339
tax Residual £ 027339
R4S Error: ]

Area de resultados
A drea Resultados mostra os desvios entre a primeira posi¢do da maquina e suas posi¢des seguintes ao exibir a

distancia tridimensional entre os elementos medidos antes e apds o movimento da CMM.
Aceitar

Uma vez preenchida a caixa de didlogo Saltar por cima / Relocalizagdo, é necessario clicar no botdo Aceitar na
area Resultados antes de utilizar a transformacgao saltar por cima. Clicar em Aceitar adicionara o comando
SALTAR POR CIMA ao programa de peca. Se vocé ndo clicar no botdo Aceitar mas clicar no X no canto superior
direito ou clicar em OK primeiro, a conversao saltar por cima contruida sera perdida.
Reajuste

Reszet

O botdo Redefinir remove quaisquer translagdes ao adicionar um comando SALTARPORCIMA/ INATIVO na janela de
edigdo.
SIM

Clicar em OK fecha a caixa de dialogo Saltar por cima / Recolocar. Se vocé clicar nesse botdo antes de clicar no
botdo Aceitar, a caixa de didlogo serd fechada sem inserir o comando SALTAR POR CIMA.

Uso de Alinhamentos em Pacote

Alinhamento de pacotes sdo usados para medi¢des grandes ou complexas onde é possivel criar uma série de
estacGes em uma rede comum movendo o mesmo sensor para posi¢Ges diferentes em torno do objeto. Conforme
sdo tomadas as medicOes a partir de diferentes posicGes da estacdo em torno do objeto, as informag¢des medidas
sdo agrupadas em uma rede. Com todas as estagdes pertencendo a uma Unica rede, todos os dados medidos
fazem parte do mesmo sistema de coordenadas.

Observagao: Alinhamentos de pacote poderdo ser usados com quaisquer dispositivos portateis desde que vocé
tenha comprado essa funcionalidade para o seu dispositivo portatil. Nesse caso, seu portlock deverd estar
programado para permitir essa funcionalidade.

Importante: O PC-DMIS ndo tem suporte para os comandos Leapfrog e Unir alinhamento usados no mesmo
programa de peca.

A decisdo de usar mais de uma estacgdo precisa ser feita com boa antecedéncia antes de fazer as medigGes. Na
realidade ao planejar uma localizagdo para a estagao, os pontos a seguir deverao ser levados em consideragao:
Rastreadores de Planejamento de Estagdo e EstagGes Totais

1. Os pontos usados para computar uma rede deverdo ter angulos de intersecdo razoaveis (40°-140°). No

exemplo, a estacdo (2) devera estar localizada entre os angulos 40° e 140° em relagdo a linha
representativa entre a estagao (1) e os pontos comuns medidos.
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2. Os pontos usados para computar uma rede deverdo estar visiveis para mais de uma estagdo (posi¢do). No
exemplo, a estacdo (2) indicada com a marca de sele¢do verde ird funcionar, enquanto a estagdo (2) com

um X vermelho ndo ira funcionar pelo fato do campo de visdo para os elementos comuns estar

blogueado.

3. Os pontos do objeto e os pontos comuns usados para os calculos de rede deverdao permanecer estaveis
durante todo o processo de medigao.
4. Evite localizagdes de estagdo que ndo variam de forma significativa quanto a posi¢cao em relagdo a outras
localizagBes de estagdo.
O alinhamento de pacote é uma otimizacdo de minimos quadrados. Ele pega os "pacotes" de apontamentos de

instrumentos (medigGes de cada um dos pontos incluidos no alinhamento) e realiza sucessivos "ajustes" com os
parametros da rede até que haja o melhor ajuste entre o modelo matematico da rede e as medigdes reais.

Um sistema pode conter um Unico rastreador que é movido para diferentes estagGes, ou é possivel ter varios
rastreadores que podem ser movidos para estagGes diferentes. Uma estagdo é definida como um local onde o
rastreador é posicionado.

Criacdo de alinhamentos de pacote

Selecione a opgdo de menu Inserir | Alinhamento | Pacote para comecar a criar um Alinhamento de Pacote. Os
tépicos a seguir abordam o processo de criagdo de Alinhamentos de Pacote e o movimento de estagdes no
Alinhamento de Pacotes:

e Adicionar e remover Esta¢des

e Defini¢do de opgdes de ajuste

e Configuragdo de Alinhamento de Pacote

e  Resultados de Alinhamento de Pacote

e Texto do comando Alinhamento de Pacote

e Movendo entre estagGes de alinhamento de pacote
Adicionar e remover Estag¢oes
Para acessar a caixa de didlogo Gerenciador de EstacGes clique em Gerenciador de Esta¢des na caixa de didlogo
Alinhamento de Pacote, selecione o item de menu Rastreador | Gerenciamento de Estagdes ou clique no nome
da estacdo ativa na Barra de Status do Rastreador.
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Station Manager : X|
Stations
Id | Criented | Locked |
Skation 1 YES N
Skation 2 M M
Add Remove Close

Caixa de didlogo Gerenciador de Estagées

e Clique em Adicionar para adicionar uma nova esta¢do na lista Estagdes no programa de pegas.

e Selecione um formato de estagdo existente na lista de Estagdes e clique em Remover para remover tal
estacdo do programa de pecas.

e Orientada - Quando os valores forem SIM na coluna Orientada, entdo o local e a orientacdo da estagdo
foram calculadas.

e Bloqueada - Quando os valores forem SIM na coluna Bloqueada, a estagdao ndo permitird nenhuma
medic¢do adicional. Uma estacdo se torna bloqueada quando o Rastreador é movido da sua posicdo.

Nota: O asterisco préoximo ao nome da estagdo indica que é a estagdo ativa.
Nota: N3o sdo permitidas mais de 99 estagGes no calculo de um alinhamento de pacote.

Configuragao de Alinhamento de Pacote

e iment X
St | masuits |
Fastires Bictrem Shabon
Feature Sation l%\ef.] | Sation 2 | [ station 1 =]
IRl —
e F IR
IR F IR

IR

2 ¥
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Caixa de didlogo Alinhamento de Pacote - guia Configuragcdo
Configurar o Alinhamento de Pacote acarreta a associacdo de "Elemento Alinhamento de Pacote" que serdo
medidos por diversas esta¢des de Rastreador Leica. Para fazer isso:

1. Selecione as caixas de sele¢do proximas aos "Elementos Alinhamento de Pacote" que deseja incluir no
Alinhamento de Pacote. Os "Elementos Alinhamento de Pacote" selecionados serdo incluidos no célculo
do pacote. Se essa for a primeira estagdo (referéncia), pode selecionar todos os elementos que ird medir
na Etapa 3. Os "Elementos Alinhamento de Pacote" sdo adicionados somente a lista de elementos Estagdo
ativa a ser medida ao clicar em Medir.

Nota: Ao clicar no nome da estagdo no topo da coluna, é possivel selecionar ou desmarcar todos os
elementos dessa coluna.

2. Selecione a estagdo préxima a ser usada a partir da caixa de listagem suspensa Estagdo ativa. Os
"Elementos Alinhamento de Pacote" podem ser medidos por algumas ou por todas as estagées.

Observagao: As estagdes que estiverem bloqueadas nao podem ser selecionadas como estagao ativa.

3. Para definir os elementos que serdo medidos pela Estagao ativa ao clicar em Medir, selecione-os na lista

. ~ - N . < S s
Elementos e clique no botdo Mover para a direita _l Eles serdao adicionados a lista da Estagao ativa.
Para remover elementos da lista da Estagao ativa, selecione-o e clique no botdo Mover para a

esquerda

4. Cligue em Medir para comegar a medir os elementos selecionados na Estagao ativa. O Alinhamento de
Pacote é computado apds a conclusdo da ultima medigéo.

5. Revise os "Resultados de Alinhamento de Pacote" através da guia Resultados.

6. Parare-computar o Alinhamento de pacote, clique em Computar. Isso é necessdrio somente quando vocé
nao gostar dos "Resultados de alinhamento de pacote" e desejar modificar certos parametros, tais como
quais elementos incluir (caixas de sele¢do na caixa de listagem de varias colunas Elementos) ou alterar as
configuragdes das OpgGes de ajuste (como uma rede equilibrada). Isso fard a computagdo novamente
com base nos parametros alterados, sem medir novamente.

Resultados de Alinhamento de Pacote

Bundle bguenent =
Setup  Mesults |
Stations
1 [ = w z R | Ry
Stabaon | ] 0 0 1 1]
i) |
Fashres
1 | Souree [ mms [ ape Ergie | Ponting s
CIRd Sratin |
(IR Station |
CIRE Station |
4 | |
Warnirgs
Solution Status oK
RHS Error o
Varance 0
o]

Caixa de didlogo Alinhamento de Pacote - guia Resultados
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Depois de medir e computar o alinhamento de Pacote configurado, é possivel verificar os resultados na guia
Resultado. Se estiver satisfeito com os mesmos, clique em Criar para inserir o alinhamento no programa de peca.
O alinhamento serd executado conforme definido durante a execugdo normal do programa de pega.
Interpretacgao dos resultados do Alinhamento de Pacote:

Estagcdes

e ID: Nome da esta¢do do Rastreador Leica

e  XYZ: Mostra a posi¢do convertida da estagdo a respeito da estagdo de origem.

e Rx Ry Rz - Mostra as rota¢cdes em volta dos eixos x, y e z da estacdo de origem.

Elementos

e ID: Nome do nome do elemento do Programa de peca.

e Origem - Nome da estagdo a partir da qual o "Elemento Alinhamento de Pacote" foi originalmente
medido.

e RMS - Esse é o erro Root Mean Square (erro médio) de determinado ponto "Elemento Alinhamento de
Pacote".

e Angulo mais alto - Fornece o maior angulo entre duas observacées de um ponto medido "Elemento
Alinhamento de Pacote". Se um "Elemento Alinhamento de Pacote" for medido a partir de mais de dois
rastreadores, o angulo mais préximo de 90 graus é dado como angulo mais alto.

o  Erro de apontamento: Essa é uma medi¢do do erro angular para um determinado "Elemento
Alinhamento de Pacote".

e XYZ: Exibe o local XYZ do "Elemento Alinhamento de Pacote".

e Dev XYZ Esses valores fornecem o desvio da medicao feita de cada estagao individual para o respectivo
valor melhor ajustado.

e Dev 3D: Esse valor fornece a magnitude do desvio XYZ.

Status da solugdo - E OK ou FALHOU, indicando se o algoritmo pdde resolver o alinhamento de pacote.

Erro RMS: O total de erros RMS de TODOS os "Elementos Alinhamento de Pacote".

Variagdo: A variacdo de TODOS os "Elementos Alinhamento de Pacote" juntos.

Avisos: S3o fornecidas mensagens especificas para ajudar a fazer ajustes na Solugdo de Alinhamento de Pacote.

Configuragao de opgoes de ajuste
Cligue em Opg¢oes de ajuste na caixa de didlogo Alinhamento de pacote para abrir a caixa de didlogo Op¢oes de

ajuste.

Fit Options ; x|

—Solution Twpe

" Recalculate all
" Keep oriented stations fixed

" Keep points and oriented stations Fixed

— Solution Options

[™ Balanced network:
[ Blunder Analysis

QK I Cancel

Caixa de didglogo Opgdes de ajuste
Normalmente, as op¢Oes padrdo (mostradas acima) serdo utilizadas. Selecione entre as op¢des a seguir para

determinar como a solugdo de Alinhamento de pacote sera calculada:
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e Solugdo Normal: Computa a orienta¢do de cada estagdo e de cada "Elemento Alinhamento de Pacote”
baseado na orientagdo atual das estagOes e "Elementos Alinhamento de Pacote” comuns.

e  Recalcular tudo: Recalcula a orientacdo dos "Elementos Alinhamento de Pacote” sem levar em
consideragdo a orientagdo atual das estagGes e dos "Elementos Alinhamento de Pacote".

e Manter fixas as estagOes orientadas: Estacdes orientadas anteriormente permanecerdo inalteradas e
somente a Ultima estacdo serd recalculada. Os "Elementos Alinhamento de Pacote" serdo computados
novamente.

e Manter fixos os pontos e as estagdes orientadas: Tanto as estagcdes medidas anteriormente quanto os
"Elementos Alinhamento de Pacote” comuns permanecerao fixos.

e Rede balanceada Utilizado para "balancear" o sistema, de maneira que uma Unica estagao ndo esteja
restringida como sendo a origem.

e Andlise de Erro: Essa opgao faz com que o programa de pacote exiba os resultados da orientagdo
conforme computados pelas computagdes de aproximacgdo, antes que seja efetuado qualquer ajuste. Esse
é o melhor momento para detectar erros, porque erros distorcem os parametros (parametros de
coordenadas e de estac¢do); quanto antes esses erros forem detectados, tanto melhor sera a sua
identificacdo.

Texto do comando Alinhamento de Pacote
BUNDLE ALIGN/ID = 1,SHOW DETAIL = TOG1
FIT OPTIONS/TYPE = TOG2,BALANCED = TOG3,BLUNDER ANALYSIS = TO0OG4

MEASURE FEATURES/PNT1,PNT2,PNT3,
BUNDLED FEATURES/

STATION = 1,PNT1,PNT2,PNT3,PNT4,
STATION = 2,PNT1,PNT2,PNT3,,
STATION = 3,PNT1,PNT2,PNT4,,
ESTACAO =

e ID: Esse campo fornece o numero da estagdo ativa. Essa é a estacdo a partir da qual os "Elementos de
Alinhamento de Pacote" serdo medidos.

e TOG1 (MOSTRAR DETALHES = SIM/NAO): Quando esse valor é definido como SIM, uma listagem
detalhada do Alinhamento de Pacote é exibida na janela de Edigdo. Por padrdo, esse valor é definido
como NAO, que n3o exibird as OPCOES DE AJUSTE.

e TOG2 (OPCOES DE AJUSTE/TIPO = tipo): Escolha um de quatro opcdes de ajuste disponiveis: NORMAL,
PONTOS E ESTAGOES FIXADAS, RECALCULAR TUDO e ESTAGCOES FIXADAS. Ver "Configurando opgdes de
ajuste”.

e TOG3 (BALANCED = OFF/ON): Quando esse valor for definido como LIG, uma solugdo de rede balanceada
sera utilizada. Por padrdo, esse valor é definido como OFF. Ver "Configurando opgdes de ajuste".

e TOG4 (BLUNDER ANALYSIS = OFF/ON): Quando esse valor for definido como LIG, a Andlise de erros serd
utilizada. Por padréo, esse valor é definido como OFF. Ver "Configurando opc¢Ges de ajuste".

e MEASURE FEATURES: Lista "Elementos de Alinhamento de Pacote" que serdo medidos para o numero de
estacOes ativas.

o BUNDLED FEATURES: Lista estacdes e os "Elementos de Alinhamento de Pacote" incluidos nas
computacdes de Alinhamentos de Pacote.

Movendo entre estacdes de alinhamento de pacote
Para mover para uma nova estacdo de Alinhamento de pacote:

1. Mega todos os elementos que podem ser medidos a partir da primeira posi¢ao do rastreador.

2. Crie uma nova estagao selecionando o item de menu Rastreador | Gerenciamento de estagao clicando no
nome da estacdo da barra Status do rastreador.

3. Clique em Adicionar para adicionar uma nova estacdo a lista Estagdes e entdo clique em Fechar.

Observagao: Certifique-se de que, se estiver usando pontos,, a compensac¢do da sonda seja desligada antes de
inserir um comando de alinhamento em pacote.

4. Selecione o item de menu Inserir | Alinhamento | Pacote para inserir um comando de alinhamento em
Pacote. Todos os elementos que podem ser reduzidos em ponto, como pontos, circulos e esferas sdo
exibidos sob Estacdo 1 e podem ser selecionados para serem parte do alinhamento em pacote.
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set | Resuts | g

Feshaes Active Station

Featurs ;) | statianz | | Staten | |
FHT
T2
PHTS
T4
FHTS
SPH1
OF1
op2
(o ]
P4
OPS

L X

EENEREEEEERE E

L= 1_cow |

A caixa de didlogo Alinhamento em pacote mostrando os elementos medidos sob a Estagdo 1
5. Selecione a préxima estagdo (criada na estapa 3) para onde vocé movera o rastreador da caixa combinada
Estagao ativa.
6. Marque as caixas de sele¢do ao lado dos elementos na coluna da primeira posicdo do rastreador que deve
ser usado para o alinhamento em pacote na préxima posi¢do de estagdo.

. e - . s ~ . (s ~
7. Clique em_l para adicionar os elementos selecionados a lista Estagdo ativa para a proxima estagao.

Bundle Abdprinen

Featuws | Stabion 1 {ref.) | Stabin2 | | Station 2 fa d
OF] J

o -

ces ¢

OFS -

¢

AT 111

N Do P JERRLY gt

Elementos selecionados da primeira estagdo adicionados a préxima Estagdo ativa.
8. Mova fisicamente a estacdo do Rastreador para a posicdo da nova Estagdo ativa.
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9. Cligue em Medir e a caixa de didlogo Opg¢bes do modo de execugdo o conduzird através das medi¢Ges em
pacote disponiveis para a nova Estagdo ativa.

-
. Staton2
L;' Observagao: A barra de Status indica que a estagdo ainda ndo esta

orientada na rede do pacote.

10. Revise os resultados gerais da "Guia de resultados" quando todos os elementos necessarios tiverem sido
medidos. Os resultados para os elementos medidos fornecem a estac¢do de origem, a orientacdo, os erros
RMS e a variancia.

B il .ﬁ.hunnu_-r.r

i | & ¥ |z |Lkx | By | rs |
Staton | (1] (1] (1] (1] a i}
Staton £ 573,45 4500 BET -G 44| 083 =105 -1 &5 466
Features
|19 | Source | AMS | Apex fngle | Painting erar | [¥ [z [oevx [mewy T
OP] Stabion 1 3 180,004 48,57 o01% -0.02 0,007  OLOeE
OF] Station 2 1M.59%5% 48606 0017 0015 0,047  0U04E
P Bunded 0038 145401 0, (& 179,984 48 564
OFZ  Station ] 164,975 48,561 0,001 0006 0,001 DL00&
OFg  Stabion 2 164,989 48,586 -0.017 0007 0025 0031
OF Bunded 0023 (40,744 0,031 |64, 382 48,811 -
OF3  Shation | 134,976 48,611 0013 0.00% -0.002 0Os
OF3  Station 2 174,962 48,615 -0.008 0.004 0,007 Lol
OF3 Bunded 0,014 148542 0al1e 296,021 134967 48608
P4 Shation | 20,024 119955 43511 <0002 0D.004 0008 0LOO9
P4 Station 2 220,024 119,96 43618 -0O0Z 0000 O oLonz ﬂ
WarTirgs
Sobution Status oK
RMS Ermar 002
Waranoe 2046

T ] oo |

A guia Resultados apds a medigcdo dos elementos da nova Estagdo ativa.
11. Se Status da solugdo indicar OK, clique em OK para inserir um comando de alinhamento em pacote no
programa da peca. A nova estagdo agora estd orientada e disponivel na rede.
Obs.: Se necessario, certos elementos podem ser excluidos da computagdo em pacote real e recomputados na
guia Configuragao.
12. Complete as etapas anteriores se estiver passando para a posi¢ao da préxima estagdo.
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Medigcao de elementos

A adicdo de elementos medidos usando dispositivos portateis normalmente é feita através da Interface de
iniciagdo rdpida. Quando sdo feitos toques na pega, o PC-DMIS interpreta o nUmero de toques, os vetores do
toque, etc. para determinar o elemento que deve ser adicionado ao programa de peca.

Sitie B IENEL b Sle

Os Elementos medidos suportados sdo: Ponto, Linha, Plano, Circulo, Esfera, Cone, Cilindro, Slot redondo e Slot

quadrado. A partir da barra de ferramentas Medir, também é possivel adicionar varreduras manuais ou criar
elementos no modo de adivinhagdo. Consulte "Uma Observagdo Sobre Slots Quadrados" para obter mais
informac0es sobre a medicdo de slots quadrados.

Para obter informagGes detalhadas sobre a criagdao de Elementos medidos, consulte "Inser¢dao de elementos
medidos" na documentac¢do do PC-DMIS CMM. Informagdes adicionais para elementos medidos podem ser
encontradas no tépico "Criagdo de elementos medidos" na documentacgao principal do PC-DMIS.

Também é possivel criar Elementos automaticos usando dispositivos portateis. Consulte "Criagdo de elementos
medidos" na documentac¢do do PC-DMIS CMM. Informagdes adicionais para elementos automaticos medidos
podem ser encontradas no topico "Criacdo de elementos medidos" na documentacgdo principal do PC-DMIS.

Interface de iniciagao rapida para rastreadores

Ainterface de iniciagdo rdpida é basicamente a mesma de outros dispositivos, com exceg¢do de que nos
dispositivos rastreadores a interface possui uma caixa de selecdo Projeto. Consulte o topico Interface de iniciacdo
rdpida para mais informagdes.

Caixa de selegao Projeto

A caixa de seleg¢do Projeto (configuragdo padrdo ndo marcada) esta disponivel para rastreadores Leica portateis e
TDRA6000 conforme mostrado abaixo.

Didlogo de iniciagdo rapida para rastreadores — Caixa de selecdo Projeto marcada
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A caixa de selegdo Projeto fica visivel se a tarefa de medigdo é definida para PONTO e se o tipo de referéncia
ELEMENTO esta ativado. Se a tarefa de medig¢do ndo estd definida para PONTO e/ou o tipo de referéncia ndo é
ELEMENTO, a caixa de selegdo nao fica disponivel.

A caixa de selec¢do Projeto permite uma projecdo para o ELEMENTO (plano) referenciado através da selecdo na
lista suspensa Nome.

Se a caixa de selegdo Projeto ndo esta marcada (configuragdo padrdo), o ponto nio é projetado, mas sim

compensado com relagdo a configuracdo de compensacdo ativa, como mostrado abaixo.
Cpusick; S bart x

o=

Didlogo de iniciagdo rdpida para rastreadores — Caixa de sele¢éo Projeto ndo marcada

Observagao: O PC-DMIS fazia o mesmo em versGes anteriores a v2012 se o software estava instalado para Leica
TDRA (configuragdo de interface LeicaTPS) quando a tarefa de medigdo era PONTO e o tipo de referéncia era
ELEMENTO. Agora, a caixa de selecdo Projeto em Portatil também permite a projecdo do ponto para a referéncia
elemento.

Uma Observagao sobre Slots Quadrados

Ao usar slots quadrados é importante que os toques sejam recebidos no sentido horario ou anti-horario de
maneira ordenada em torno do do slot. Por exemplo, um slot quadrado com 5 toques devera receber 2 toques no
primeiro lado, e um toque nos 3 lados restantes de maneira ordenada em torno do slot.

Se houver 6 toques, devera haver 2 no primeiro lado, 1 no seguinte, 2 no préximo e um no ultimo. Os toques
deverdo ser estritamente no sentido horario ou anti-horario.

Uma observagao sobre o Tipo de Espessura: Nenhuma

Ao medir os elementos automaticos usando uma maquina de brago portatil, o tipo de espessura de "Nenhum"
ainda aplicara o valor da espessura se for especificada. A espessura é aplicada a medigao de estilo de haste. Ao
usar uma haste de sonda para medicdo, utilize a haste cilindrica da sonda para medir em vez da ponta da sonda.
Para isso, é necessdrio definir primeiro os toques de amostra. O PC-DMIS podera, entdo, determinar o local do
elemento suportado (Circulos, Elipses, Slots e Entalhes) utilizando a haste.
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Criagcao de Elementos de Circulo Medido "Ponto Unico"
Dispositivos portateis podem criar um elemento de circulo medido recebendo somente um toque
naquele elemento. Dessa maneira designa-se um circulo "ponto Unico". Isto é util quando se tenta medir

um furo com uma sonda cujo tamanho da esfera é maior do que o diametro do furo e
consequentemente ndo pode caber inteiramente no furo para receber o minimo necessario de trés
toques. Nesse caso, o PC-DMIS cria o elemento na interse¢do do plano de trabalho (ou no plano de proje¢do se um
plano medido estiver atualmente ativo) e na esfera da sonda.

Quando um elemento de plano medido nao esta disponivel

Se um elemento de plano medido ndo estiver disponivel, sera apresentada a seguinte caixa de dialogo:

PC-DMIS £3

Mo measured plane availabe to use as reference feature.
You must add a reference plane first in order to use reference type 'FEATURE"
Do you wantto measure a plane now?

Caixa de didlogo Plano medido ndo disponivel
Se Nao estiver selecionado, o tipo Elemento de referéncia serd definido como padrao como "WORKPLANE".

Se Sim estiver selecionado, o modo Inicio rapido para Medir plano sera apresentado para definir o elemento de

referéncia apropriado.

’_.g._l ’_.g._l v Single Click Select
| |

PLANE |

Caixa de didlogo Inicio rapido do modo Medir plano
Ap0s a conclusdo de um plano, a caixa de didlogo Inicio rapido regressara ao modo Circulo medido. O PC-DMIS

Portable ird adicionar automaticamente o Plano medido a lista de nomes de elementos de referéncia e realga-lo na

janela de Edicdo.
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Quick Start
W Single Clidk Select

T |
|

1 : |creLe -]
- Reference Feature
Type:

ot |FEATURE -] IE

Marne:

HE I PR ;I ¥ Repeat

e

Plano medido adicionado a lista de nomes de elementos de referéncia da janela de Edi¢Go
Criagdo de circulo medido de ponto uUnico
1. Selecione Visualizar | Outras Janelas | Iniciagdo Rapida para acessar a Interface de Iniciagdo Rapida. Os
circulos medidos de Ponto Unico ndo irdo funcionar se forem usados outros métodos de criagdo.
2. A partir caixa de didlogo Medir, selecione o item de menu da caixa de didlogo Medir Circulo de Ponto

Unico.

Quick Start

7] ¢
|| e -] ;
EEEE0R
= /
8 nqp Hs

fcone Medir Circulo de Ponto Unico
3. Posicione a sonda no furo e receba um unico toque. O PC-DMIS ativa o botdaoConcluir.
4. Cligue em Concluir. O PC-DMIS cria o elemento na intersegdo do plano de trabalho (ou no plano de
projecdo se um plano medido estiver atualmente ativo) e na esfera da sonda (veja abaixo "Como

Funciona").
Importante: Lembre-se que o calculo é feito na interse¢ao da ponta da sonda com o plano de trabalho ou com o

plano de projecdo. Se a esfera da sonda estiver muito alta ou muito baixa, oPC-DMIS ird gerar uma mensagem de
erro indicando que o elemento falhou. Além disso, entenda que a medigdo de furos que forem bem menores que o
diametro da sonda ira resultar numa precisdo menor no didmetro do circulo resultante.
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Como funciona:

R

Visualizagdo lateral do plano de trabalho e da esfera da sonda

Uma - Esfera de Sonda

B - Plano de trabalho

h - Altura do centro da esfera até o plano de trabalho

R - Radio do circulo medido

r - Raio da esfera da sonda

"R=sqrt(r™"2 - h"2)"

Observagao: Se a esfera da sonda estiver tdo alta que r for menor que h, a
matematica da intersecdo ira falhar e o PC-DMIS ndo ird concluir o circulo.
Se o centro da esfera estiver abaixo do plano de trabalho (B), o PC-DMIS
também ndo ird concluir o circulo.

Criagcdao de Elementos de Slot Medidos de "Dois Pontos"

aD .g..;ﬂ

Botdées Slot redondo de ponto duplo (esquerda) Slot quadrado de ponto duplo (direita)
Semelhante a criacdo de elementos de circulo medidos de "Ponto Unico", dispositivos portateis também podem

criar um elemento quadrado medido ou um elemento slot redondo por meio do recebimento de apenas dois
toques, um em cada extremidade do slot. Isso recebe o nome de slot de "dois pontos". Isto é util quando se tenta
medir um slot com uma sonda cujo tamanho da esfera é maior do que o diametro do slot e consequentemente
nao pode caber inteiramente no slot para receber o nimero minimo usual de toques necessarios para um slot
medido. Nesse caso, o PC-DMIS cria o elemento na interse¢édo do plano de trabalho (ou no plano de projecéo se
um plano medido estiver atualmente ativo) e na esfera da sonda.

Nota: Consulte Quando um elemento de plano medido ndo esta disponivel para obter informagdes.

Para criar um elemento de slot medido de dois pontos:
1. Selecione Visualizar | Outras Janelas | Iniciagdo Rapida para acessar a Interface de Iniciagdo Rapida.
2. A partir caixa de didlogo Medir, selecione o item caixa de didlogo Medir Slot Redondo de Dois Pontos ou
o item de menu Medir Slot Quadrado de Dois Pontos.

Observacdo: Ndo é necessario usar a interface Inicio rapido. Se desejar, vocé poderd simplesmente clicar no
elemento de slot desejado a partir da caixa de dialogo padrao Elementos Medidos. Entretanto, esse tdpico
pressupde que vocé esteja usando a interface de Inicio rapido.
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Posicione a sonda o maximo que puder em uma das extremidades do slot para que receba um toque. O
toque devera ser recebido no hemisfério inferior da esfera da sonda.
Posicione a sonda o maximo que puder na outra extremidade do slot para que receba um toque. O toque
devera ser recebido no hemisfério inferior da esfera da sonda.

e Se a esfera da sonda cruzou adequadamente com a area de trabalho (ou com o plano de

projecdo) com ambos os toques entdo o PC-DMIS ira ativar o botdoConcluir.

e Se o0 primeiro toque nao cruzou adequadamente com a area de trabalho ou com o plano de
projecdo, uma caixa de mensagem ird aparecer dizendo "Toque 1 fora do intervalo". Se o
primeiro toque cruzou com o trabalho ou com o plano de referéncia, mas o segundo ndo, ele ird
exibir "Toque 2 fora do intervalo". Se vocé receber uma dessas mensagens de erro, sera
necessario retomar ambos os toques, ajustando seu plano de trabalho ou plano de proje¢ao
conforme for necessario para que ocorra uma interse¢ao adequada com a esfera da sonda.

Cligue em Concluir. O PC-DMIS cria o elemento na intersecdo do plano de trabalho (ou no plano de
projecdo se um plano medido estiver atualmente ativo) e na esfera da sonda (veja abaixo "Como
Funciona").

e Alargura da sonda esta baseada em quanto a esfera da sonda cruza com o trabalho ou com o
plano de proje¢ao quando a sonda entra em contato com o elemento na pega.

e O comprimento do slot esta baseado na distancia entre os dois pontos do slot.

Importante: Lembre-se que o calculo é feito na intersecdo da esfera da sonda com o plano de trabalho ou com o
plano de projecdo. Se a esfera da sonda estiver muito alta (se ela ndo cruzar com o plano) ou estiver muito baixa
(se o toque estiver no hemisfério superior ou acima), o PC-DMIS ird gerar uma mensagem de erro indicando que o
elemento falhou.

Como funciona:

Visualizagdo lateral do plano de trabalho e da esfera da sonda

Uma - Esfera de Sonda

B - Plano de trabalho

h - Altura do centro da esfera até o plano de trabalho

R - radio do slot medido. A largura do slot equivale a duas vezes esse valor.
r - Raio da esfera da sonda

sgqre(r™"2 - h"2)

R =

=4

Observagao: Se a esfera da sonda estiver tdo alta que r for menor que h, a matemadtica da intersegao
ird falhar e o PC-DMIS ndo ira concluir o slot. Se o centro da esfera estiver abaixo do plano de trabalho
(B), o PC-DMIS também nao ird concluir o slot.
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Varredura de sonda rigida o Portable

O PC-DMIS Portable permite varrer elementos usando um entre seis métodos de varredura manual. Pontos
medidos sdo coletados com a mesma rapidez com que sdo lidos pelo controlador durante o processo de varredura.
Concluida a varredura, o PC-DMIS oferece uma oportunidade para reduzir os dados coletados, com base no
método de varredura selecionado. E necessario que o PC-DMIS esteja configurado para usar uma sonda rigida para
esses tipos de varredura estarem disponiveis.

Para comecar a criagdo de varreduras manuais, coloque o PC-DMIS no modo Manual é e selecione um dos tipos
de varredura manual disponiveis a partir do submenu Varrer (Inserir | Varrer). Incluem:

e Distancia fixa

e Distancia/tempo fixo

e Tempo fixo

e Eixodo corpo

e Secdo multipla

e  Forma livre manual
A caixa de didlogo varredura manual apropriada sera aberta. Para obter informacdes sobre as opgGes disponiveis
na caixa de didlogo Varredura, que é utilizada para executar essas varreduras, consulte as "Fung¢des comuns da
Caixa de didlogo Varredura" na documentag¢do do PC-DMIS Core.
Ao criar Elementos automaticos, toques de amostra podem ser feitos usando uma varredura manual. Consulte
"Varredura de toques de amostra do elemento automatico".

Regras para varreduras manuais

Esse tdpico discute as regras que governam a varredura manual com o uso de uma sonda rigida em um dispositivo
portatil.

Regras para varreduras manuais em geral

A descrigdo a seguir contém as regras que devem ser seguidas para realizar corretamente e com maior velocidade
a compensacgao de varredura manual em CMMs de Brago.

e Nenhum eixo deve ser bloqueado durante a varredura. O PC-DMIS faz a varredura cruzando a sonda sobre
um local Eixo do carro digitado. Sempre que a sonda cruzar esse plano determinado, a CMM fard uma
leitura e a transmitira para o PC-DMIS.

e Neste tipo de varredura, é preciso digitar os valores de Vetlnic e VetDir no Sistema de coordenadas da
peca. Isso é necessario para trabalhar junto com o local do Eixo do carro.

e Certifique-se de digitar o Eixo do carro no Sistema de coordenadas da pega.

Quando estiverem sendo feitas diversas linhas de varreduras manuais, recomenda-se que sejam invertidas linhas

alternadas de varredura.

Por exemplo, (continuando a varredura da esfera, conforme indicado anteriormente):
1. Comece avarredura ao longo da superficie na dire¢do +X.

2. Vapara afila seguinte e faca a varredura ao longo do eixo —X.
3. Continue a alternar a direcdo da varredura, conforme necessario. Os algoritmos internos dependem
deste tipo de regularidade e podem fornecer resultados insatisfatorios se o esquema nao for seguido.

Limitagdes de compensagao
Com a varredura de distancia fixa, tempo /distancia fixa e tempo fixo, o PC-DMIS permite fazer toques manuais
automaticamente de maneira tridimensional, em qualquer diregao. Isso é util ao varrer usando CMMs manuais de
movimentagdo livre (como um brago Romer ou Faro), cujos eixos ndo podem ser bloqueados.
Como vocé pode mover o sensor em qualquer direcdo, o PC-DMIS ndo pode determinar de maneira precisa a
compensagdo do sensor apropriada (ou os vetores de Entrada e Diregdo) a partir dos dados medidos.
Existem duas solugdes para as limitagées de compensagao:
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e  Se existirem superficies de CAD, sera possivel selecionar LOCNOMS a partir da lista Nominais. O PC-DMIS
tentara localizar os valores nominais para cada ponto medido na varredura. Se os dados nominais forem
encontrados, o ponto serd compensado ao longo do vetor encontrado, permitindo a compensagao
correta da sonda; caso contrario, permanecera no centro da bola.

e Se ndo existirem as superficies do CAD, ndo ocorrera a compensac¢do da sonda. Todos os dados
permanecem no centro da bola sem ocorréncia de compensagao da sonda.

Varredura de toques de amostra do elemento automatico

Caso um elemento automatico que use toques de amostra seja medido, o PC-DMIS solicitara que esses toques de
amostra sejam feitos durante a execugao do programa de pega. No entanto, ao invés de fazer apenas alguns
pontos individuais com o brago portatil, agora é possivel varrer a superficie com a sonda para recuperar varios
toques rapidamente em cada superficie. Isso ajuda a melhorar a precisdo.

Alguns elementos, como um Circulo automatico, tém um plano de amostra. Outros elementos automaticos, como
o ponto do vértice ou o ponto do canto, tém vdrios planos de amostra. Para efetuar a varredura em uma
superficie, basta pressionar o botdo da maquina portatil que comeca a recuperar os toques a partir do controlador
e, em seguida, passar a sonda pela superficie o quanto desejar; o PC-DMIS fara a leitura em varios toques. Apds
soltar o botdo e concluir a varredura da superficie, o PC-DMIS solicita o proximo conjunto de toques de amostra na
préxima superficie. Continue esse processo até ter efetuado a varredura de todos os toques de amostra
necessarios em todas as superficies.

Regras da varredura de toques de amostra

e Nao é possivel varrer varios planos de amostra em um segmento de varredura. Em outras palavras, ndo é
possivel varrer toques de amostra ao redor dos cantos. Durante a varredura de toques de amostra, cada
varredura deve permanecer em uma Unica superficie. Se um elemento precisar de toques de amostra de
mais de uma superficie, como um ponto do canto que usa trés superficies, cada superficie precisa de sua
prépria varredura.

e N&o é possivel varrer toques de amostra e medir um elemento usando o mesmo segmento de varredura.
Quando efetuar a varredura de toques de amostra antes de realmente varrer o elemento para medi-lo, é
necessario um segmento de varredura para cada superficie que precise de toques de amostra e, em
seguida, um segmento separado para a medi¢do do elemento real.

e Quando varre o elemento real, ndo os toques de amostra, é possivel efetuar a medicdo do elemento em
uma unica varredura. Por exemplo, em um slot quadrado automatico, é necessario varrer os quatro lados
em um segmento continuo.

Para obter informacgGes sobre elementos automaticos e toques de amostra, consulte o capitulo "Criacdo de

elementos automaticos" da documentagao do PC-DMIS Core.

Entradas de registro de varredura da sonda rigida

Ha varias entradas de registro no editor de configuragdes do PC-DMIS que controlam como os pontos sdo lidos no
PC-DMIS a partir do controlador do brago portatil. As seguintes entradas estdo localizadas na se¢do
HardProbeScanningInFeatures:

e MinDeltaBetweenPointsInMM - Essa entrada ajusta a distancia minima (em milimetros) que a sonda deve
passar antes que novos toques sejam enviados do controlador para o PC-DMIS.

e MinTimeDeltaBetweenPointsInMilliseconds - Essa entrada ajusta o tempo minimo (em milissegundos)
que a sonda deve passar antes que o PC-DMIS fagca um novo toque.

e MaxPointsForAFeature - Essa entrada ajusta o nUmero de pontos maximo necessario para um elemento.
Qualquer ponto lido no PC-DMIS a partir do controlador que estiver além desse nimero maximo sera
ignorado.

Para obter informacgGes sobre estas entradas, inicie o editor de configuracdes do PC-DMIS e pressione F1 para

acessar o arquivo de ajuda. Em seguida, navegue pelos topicos adequados.
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Execucdo de varredura manual de distancia fixa

O método de varredura Delta fixo permite reduzir os dados medidos pela definicdo de um valor de distancia na
caixa Distancia entre toques. O PC-DMIS comega com o primeiro toque e reduz a varredura, excluindo toques que
forem mais proximos que a distancia especificada. A redugdo dos toques acontece a medida que os dados sdo
obtidos da maquina. O PCDMIS mantém apenas os pontos que sdo separados por um fator maior do que os
incrementos especificados.

Exemplo: Se tiver especificado um incremento igual a 0,5, o PC-DMIS mantera somente os toques que tiverem, no
minimo, 0,5 unidade de distancia entre si. Os demais toques do controlador serdo descartados.

Consulte o tépico "Fungdes comuns da caixa de didlogo Varredura" da documentagdao do PC-DMIS Core para obter
informacg0es sobre os outros controles dessa guia.
Para criar uma varredura de distancia (delta) fixa:

1. Selecione a opgdo de menu Inserir | Varredura | Distancia fixa. A caixa de didlogo DELTA FIXO é exibida.

FeppELTA_
Scan Type: [ F-ED DELTA 5] o |

MHomnals: |FINDMOMS -
Execubs IHELEﬁFiN -
Distance Babwesn His: [0.500000  ID: IEEHZ

Ewae Conkrols CAD Elﬁ'l-:erl!s Dra)lwl:.nrhds
I SinglsPort || Sl T W Show His
: L ||| = Showas
Thicknests: ||J
Fred Hominal Confsols

F T
™ Use BessF

Caixa de didlogo DELTA FIXO

2. Especifique um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar o nome padrao.

3. Na caixa Distancia entre toques, digite a distancia que a sonda devera se deslocar antes que o PC-DMIS
faca um toque. Essa é a distancia tridimensional entre pontos. Por exemplo, se digitar 5, e a unidade de
medida forem milimetros, a sonda precisa se deslocar pelo menos 5 mm desde o ultimo ponto antes do
PC-DMIS aceitar um toque do controlador.

4. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar controle de
nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do local do CAD nominal.

5. Defina quaisquer outras opgdes de caixa de dialogo conforme necessario.

6. Clique em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

7. Executa o programa de pec¢a. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa de didlogo Op¢oes de
execugao é exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento de dados do controlador.

8. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja varrer. O PC-DMIS aceitara toques do
controlador que estejam separados por qualquer distancia maior que a distancia definida na caixa
Distancia entre toques.
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Execugdo de varredura manual de distancia / tempo fixo
O método de varredura Distancia / Tempo Fixo (Delta variavel) permite reduzir a quantidade de toques feitos em
uma varredura especificando a distancia que a sonda deve se mover, bem como o tempo que deve decorrer antes
gue toques adicionais possam ser aceitos do controlador pelo PC-DMIS.
Consulte o tépico "Fungdes comuns da caixa de didlogo Varredura" da documentacdo do PC-DMIS Core para obter
informag0es sobre os outros controles dessa guia.
Para criar uma varredura de distancia / tempo fixo (delta variavel):

1. Selecione a opg¢do de menu Inserir | Varredura | Tempo/distancia fixo. A caixa de didlogo DELTA

VARIAVEL aparece.

Sean Type: [ B VARIABLE DELTA o] e |

Momrals: [FINDMOMS =

Expcube IP:ELEAF!H -
Distance Bebwesn Hits: (0.500000  1D: ISEH2

Time: Delay Betwaen Reads: 1. 000000

Exec Controds — — CAD Elemerts Dz Controds
I SingPore || Bsleef I Decs 7 Show Hits
pseiect | Dese ||| Showan
Thicknass: ||]
Fred Hommnal Cortiols
Find Moms Tol |30000
r P :
e OO I Onky Selected
I UseBestFi 7

Caixa de didlogo DELTA VARIAVEL
2. Especifique um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar o nome padrdo.

3. Na caixa Atraso entre leituras, digite o tempo em segundos que deve decorrer antes que
o PC-DMIS faga um toque.
-

4, Na caixa Distancia entre toques, digite a distancia que a sonda precisara se mover antes

qgue o PC-DMIS faca um toque. Essa € a distancia tridimensional entre pontos. Por exemplo, se digitar 5 e
as unidades de medida forem milimetros, a sonda devera se mover pelo menos 5 mm a partir do ultimo
ponto antes que o PC-DMIS aceite um toque do controlador.
5. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar controle de
nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do local do CAD nominal.
6. Defina quaisquer outras opgdes de caixa de didlogo conforme necessario.
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7. Clique em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

8. Executa o programa de peca. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa de didlogo Op¢oes de
execugado é exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento de dados do controlador.

9. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja varrer. O PC-DMIS verifica a quantidade de
tempo decorrida e a distancia que a sonda se move. Sempre que o tempo e a distancia excederem os
valores especificados, ele aceitard um toque do controlador.

Varredura manual de inicio rapido

e Também é possivel comecar a execucdo de uma varredura variavel a partir da interface
gi- Inicio rapido clicando no botdo Varrer. Vocé sera solicitado a fazer toques para varredura
o manual. Quando tiver concluido os toques de varredura, clique em Concluir para adicionar
o elemento de varredura manual (delta varidvel) para o programa de pega.

Execucao de varredura manual tempo fixo

O método de Delta de tempo permite reduzir os dados de varredura pela definicdo de um incremento de tempo
na caixa Atraso entre leituras. O PC-DMIS comega com o primeiro toque e reduz a varredura, excluindo toques
que forem lidos mais rapidamente que o atraso especificado.

Exemplo: Se especificar um incremento de tempo de 0,05 segundo, o PC-DMIS manterd somente os toques do
controlador que forem medidos com, no minimo, 0,05 segundo entre si. Os demais toques serao excluidos da
varredura.

Consulte o tépico "Fungdes comuns da caixa de didlogo Varredura" da documentagdo do PC-DMIS Core para obter
informag0es sobre os outros controles dessa guia.
Para criar uma varredura de tempo (delta de tempo) fixo:
1. Selecione a opgdo de menu Inserir | Varredura | Tempo fixo. A caixa de didlogo DELTA DE TEMPO
aparece.

Sean Tmlg}‘fnug DELTA j 46 Baamc I
Momnals: |FINDMOMS -
Enscude IP:ELEAF!H -
10: ISEHz
Time Delay Between Reads: | 1. 000000
Ewec Controls— — CAD Elsmerits Dhisgslary Coniols
I Single Pont || [~ Beleed ™ D ¥ Show Hit
st || [Dese ||| & showas
Thickness: ||]
Fired Hominal Cortiols
Find Moms Tod |3 0000
I Use COP 1
= I Orly Selocted |
I Use BestFr M

Caixa de didlogo DELTA DE TEMPO
2. Especifique um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar o nome padrdo.
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3. N Na caixa Atraso entre leituras, digite o tempo em segundos que deve decorrer antes que
o PC-DMIS faga um toque.

4. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar controle de
nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do local do CAD nominal.

5. Defina quaisquer outras opgdes de caixa de dialogo conforme necessario.

6. Clique em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

7. Executa o programa de pec¢a. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa de didlogo Op¢oes de
execugao é exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento de dados do controlador.

8. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja varrer. Sempre que o tempo decorrido
exceder os valores especificados na caixa Atraso entre leituras, o PC-DMIS aceitara um toque do
controlador.

Execucao de varredura manual do eixo do carro

O método de varredura eixo do carro permite varrer uma pega especificando um plano de corte em um
determinado eixo da peca e arrastando a sonda ao longo do Plano de corte. A varredura da pega deve ser feita de
modo que a sonda percorra em cruz o Plano de corte definido, quantas vezes desejado. Depois, o PC-DMIS segue
este procedimento:

1. O PC-DMIS obtém dados do controlador e localiza os dois toques de dados que forem os mais préximos
do Plano de corte em cada lado, a medida que o percorre em cruz.
2. Depois, o PC-DMIS forma uma linha entre os dois toques, que perfurara o Plano de corte.
3. Em seguida, o ponto perfurado se torna um toque no Plano de corte.
Esta operagdo ocorre cada vez que cruzar o Plano de corte e, finalmente tera muitos toques localizados no Plano

de corte.

Pode-se empregar este método para inspecionar diversas linhas (PEQUENAS SUPERFICIES) de varreduras,
especificando um incremento para o local do plano de corte. Apds varrer a primeira linha, o PC-DMIS desloca o
plano de corte para o local seguinte, adicionando o incremento ao local atual. Depois, pode continuar fazendo a
varredura na linha seguinte no local do novo Plano de corte.

Consulte o tépico "Fungdes comuns da caixa de didlogo Varredura" da documentagdo do PC-DMIS Core para obter
informacg0es sobre os outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de eixo do carro:

1. Selecione a opgdo de menu Inserir | Varredura | Eixo do carro. A caixa de didlogo EIXO DO CARRO é
exibida.
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2. Especifique um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar o nome padrdo.
3. Selecione um eixo na lista Eixo. Os eixos disponiveis sdo X,Y e Z. O plano de corte a ser percorrido em cruz
pela sonda sera paralelo a esse eixo.
4. Na caixa Local, especifique uma distancia a partir do eixo definido onde o plano de corte estara localizado.

5. Na caixa Incremento, especifique a distancia entre planos se havera varredura por varios
planos.

6. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar controle de
nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do local do CAD nominal.

7. Defina quaisquer outras opcdes de caixa de dialogo conforme necessario.

Cligue em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

9. Executa o programa de peca. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa de didlogo Op¢oes de
execugao é exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento de dados do controlador.

10. Arraste manualmente a sonda de um lado para outro sobre a superficie que deseja varrer. A medida que a
sonda se aproxima de um plano de corte definido, serd reproduzido um tom audivel continuo que
aumenta o passo gradualmente até que a sonda cruze o plano. Esse auxilio audivel ajuda a determinar a
proximidade da sonda de quaisquer planos de corte. O PC-DMIS aceitara toques do controlador cada vez
que a sonda cruzar o plano definido.

o

Execugao de varredura manual de se¢ao multipla
O método de secdo multipla de fun¢Ges de varredura funciona de forma muito semelhante a varredura

manualEixo do carro com essas diferengas:

e  Pode cruzar multiplas segoes.
e N&o precisa ser paralela ao eixo X, Y ou Z.
Consulte o tépico "Fungdes comuns da caixa de didlogo Varredura" do do PC-DMIS Core para obter informagdes

sobre os outros controles dessa guia.
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Para criar uma varredura de secdo multipla:
1. Seleciona opgdo de menu Inserir | Varredura | Se¢do multipla. A caixa de didlogo SECAO MULTIPLA é

exibida.
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2. Especifique um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar o nome padrao.
3. Nalista Tipo de secdo, escolha o tipo de se¢des que deseja varrer. Os tipos disponiveis sdo:
e  Planos paralelos

LT T T T T 1-Assecdes que passam pela peca s3o planas. Cada vez que a sonda cruza um plano, o PC-
DMIS registra um toque. Os planos sdo relativos ao ponto inicial e vetor de dire¢do. Se vocé selecionar
esse tipo, defina o vetor do plano inicial na drea Vetores iniciais.

e Planos radiais

- Essas se¢Oes sdo planos que saem a partir do ponto inicial. Cada vez que a sonda cruza um
plano, o PC-DMIS faz um toque. Se vocé selecionar esse tipo, defina dois vetores na area Vetores iniciais.
O vetor do plano inicial (VetPlano), o outro, o vetor ao redor do qual os planos sdo girados (VetEixo).
e  (Circulos concéntricos

- Essas se¢Oes sao circulos concéntricos com diametros que se tornam maiores centralizados
em torno do ponto inicial. Cada vez que a sonda cruza um circulo, o PC-DMIS faz um toque. Se vocé
selecionar esse tipo, defina um Unico vetor na area Vetores iniciais que define o plano no qual o circulo
esta (VetEixo).

4. Na caixa Numero de se¢Oes, digite quantas sec¢Ges deseja ter na varredura.
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5. Se escolher pelo menos duas se¢des, especifique o incremento entre as se¢des na caixa Incremento. Para
planos paralelos e circulos, essa é a distancia entre os locais, para planos radiais é um angulo. O PC-DMIS
automaticamente cria espagos entre as se¢des na peca.

6. Defina o ponto inicial da varredura. Na area Ponto inicial, digite os valores de X, Y e Z ou clique na peca
para fazer com que o PC-DMIS selecione o ponto inicial do desenho do CAD. As se¢des sdo calculadas a
partir desse ponto tempordario com base no valor do incremento.

7. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar controle de
nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do local do CAD nominal.

8. Defina quaisquer outras opgdes de caixa de dialogo conforme necessario.

9. Clique em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

10. Executa o programa de pega. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa de didlogo Op¢des de
execucdo é exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento de dados do controlador.

11. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja varrer. A medida que a sonda se aproxima de
cada secdo, sera reproduzido um tom audivel continuo que aumenta o passo gradualmente até que a
sonda cruze a segao. Esse auxilio audivel ajuda a determinar a proximidade da sonda de um cruzamento
de segdo. O PC-DMIS aceitara toques do controlador cada vez que a sonda cruzar a(s) se¢do(des)
definida(s).

Execu¢do de varredura manual de forma livre

A varredura Forma livre manual permite criar uma varredura de forma livre com uma sonda rigida. Essa varredura
nao requer um vetor inicial ou de dire¢dao, como muitas das outras varreduras manuais. Da mesma forma que sua
contraparte do DCC, para criar uma varredura de forma livre basta clicar em pontos na superficie que deseja

varrer.
Consulte o tépico "Fungdes comuns da caixa de didlogo Varredura" da documentacdo do PC-DMIS Core para obter
informag0es sobre os outros controles dessa guia.
Para criar uma varredura de forma livre manual:
1. Selecione a opgdo de menu Inserir | Varredura | Forma livre manual. A caixa de didlogo FORMA LIVRE
MANUAL aparece.
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Caixa de didlogo Forma livre manual
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Especifigue um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar o nome padréo.

Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar controle de
nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do local do CAD nominal.
Clique na superficie da peca na janela Exibigdo de graficos para definir o caminho da varredura. A cada
clique efetuado, um ponto laranja aparece no desenho da pega. Cada novo ponto conecta-se ao ponto
anterior com uma linha laranja.

Quando tiver pontos suficientes para a varredura, clique em Criar. O PC-DMIS insere a varredura na Janela
de edigdo.
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Varredura da sonda a laser do Portable
O PC-DMIS permite varrer manualmente a superficie da sua pega em Pointclouds. A partir de Pointclouds, é
possivel extrair Elementos automaticos para adicdo ao programa de pecga. A varredura de sonda a laser do Portable
pode ser feita com uma sonda a laser Perceptron, Metris, sonda laser CMS ou pode-se usar um scanner de Sonda T
Leica.
e Para obter informagdes sobre configurar e usar sondas Perceptron, Metris ou CMS Laser, consulte a
documentagdo "Laser PC-DMIS".
e Para obter informagses sobre configuracdo e uso de Scanners Leica T-Probe Scanners, consulte "Usar um
Rastreador a Laser Leica" nessa documentagao.
Criar uma varredura manual
Para comecar a varredura no Modo de aprendizado, é necessario fazer o seguinte:

1. [opcional] Adicione um comando COP ao seu programa de pega ao qual os dados varridos serdo
adicionados. E possivel fazer isso selecionando o item de menu Inserir | Elemento da nuvem de pontos
ou o botdo Nuvem de pontos a partir da barra de ferramentas Nuvem de pontos.

Observagao: Se vocé comecar a varredura sem primeiro criar um comando COP, o PC-DMIS
automaticamente criara um COP para os dados varridos.

2. Varra a superficie na qual o elemento(s) necessario(s) reside(m). Isso pode ser feito com uma ou mais
etapas. Varrer faixas sera visualizado na janela Exibicdo de graficos conforme a varredura é realizada. Se
estiver usando um COP existente, vocé sera solicitado a esvaziar o COP.

3. Selecione Elementos automaticos que residem dentro da Nuvem de pontos, como descrito no tépico
"Extragdo de elemento automatico" na documentagdo Laser. Quando o Elemento automatico é criado, a
Nuvem de pontos a partir da qual o elemento é extraido é exibida na guia "Caixa de ferramentas da sonda
a laser: propriedades de varredura a laser".
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Apéndice A: Brago portatil Faro

Usar um brago portatil Faro é similar a usar um bragco Romer. Consulte o tépico "Usar um CMM portatil Romer" e

outras secOes em toda a documentacdo para obter informacgdes gerais sobre como usar uma maquina de brago

portatil.

Se estiver usando um braco Faro, a caixa de didlogo Utilitarios da calibragdo da sonda ira aparecer no lugar da

caixa de didlogo padrao Medida que aparece ao clicar em Medida a partir da caixa de dialogo Utilitarios da sonda.

Frobe Calibeation Utilities ] x|

Caltushan Method
i 1" Sphese Cabbisbon Technique
" Hole Cakbiation Technige

Emor Zore af last calbration IH-’-. M=asirs

Munmber of Hits Taken: o Help |

Click on measue ho slat calbialing sslected lip

REMINDER: "ou mutst press thee back buthon aftes each hit

I Fopup lange wandows shovang Fits

™ Beep after completing & segment of calbration

Caixa de didlogo Utilitdrios de calibragéo da sonda

Opcoes Disponiveis na Caixa de Dialogo
A tabela a seguir lista cada op¢do disponivel na caixa de didalogo Utilitarios de calibragdo da sonda e a funcgdo de

cada uma.

Opgao

Descrigao

Método de calibragdo

A caixa de didlogo Utilitarios de calibragdao da sonda
permite dois métodos de calibragdo:

e  Técnica de calibragdo da esfera de 1 pol.. A
maioria dos bragos Faro tem uma esfera de
calibragdo interna que é, geralmente, uma esfera
de 1 pol, portanto o PC-DMIS assume como
padrdo esse método de calibragdo.

e  Técnica de calibragdo do furo. Se preferir, use
um furo para calibrar a sonda Faro em vez da
esfera.

Zona de erro da ultima
calibragao

A caixa Zona de erro da tltima calibragao exibe o
ndmero volumétrico que a Faro calcula quando a
rotina de calibragdo esta concluida. O controlador
Faro gera esse nimero que é usado somente para
fins de exibicdo. Ndo é possivel edita-lo.

Numero de toques feitos

A caixa Numero de Toques feitos exibe o nimero de
toques por zona de calibracdo.

Exibir janela popup grande
mostrando toques

A selecdo da caixa de selecgdo Exibir janela popup
grande mostrando toques mostra as coordenadas
XYZ e o nimero de toques em tempo real, a medida
que ocorre o processo de calibragdo.

Emitir alarme sonoro apods
concluir um segmento de
calibragao

A selecdo da caixa Emitir alarme sonoro apds
concluir um segmento de calibragdo faz com que o
sistema do computador emita um alarme sonoro
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quando uma zona de cdlculo ou um segmento
especifico estiver concluido. A area de status na
caixa de dialogo (localizada logo abaixo da caixa
Numero de Toques feitos) informa o usuario qual
zona de calibracdo deve ser medida a seguir e
quantos toques devem ser feitos.

Procedimento de Calibragao Faro
Para calibrar corretamente o sensor usando um brago Faro, siga este procedimento:

140

1.

2.
3.
4

7.

8.

Acesse a caixa de dialogo Utilitarios de calibragao do sensor.

Selecione o método de calibragdo apropriado na drea Método de calibragao.

Selecione as caixas de sele¢do adequadas.

Cligue no botdo Medir. O processo de calibragdo serd iniciado. O PC-DMIS exibird alguns recursos visuais
para assisti-lo na calibragdo do brago Faro.

Siga as instrugGes exibidas na tela (incluindo instrugGes que podem aparecer na area de status da caixa de
didlogo).

Se estiver usando o método da esfera de 1 pol, faga os toques a seguir na ferramenta esférica, usando o
diagrama e os recursos na tela para ajuda-lo:

1
1. Oeste
2] 2. Norte (linha vermelha)
3. Leste
4. Equador da ferramenta

esférica (linha azul)

5. Vista lateral do ima Faro
mostrando a ferramenta
esférica anexada

6. Vista lateral da pe¢a na mesa

7. Vista lateral da pinga anexada
a mesa

Vista lateral da ferramenta esférica e do imd e da pinga
Faro

e  Faca cinco toques ao redor do equador.

e Rotacione o ultimo eixo e faga outros cinco toques ao redor do equador.

e  Faca cinco toques normais a esfera, da direita para a esquerda.

e Inverta o ultimo eixo e faga quatro toques normais a esfera, da esquerda para a direita.
e  Faga quatro toques normais a esfera de cima para baixo.

e Rotacione o ultimo eixo e faga quatro toques normais a esfera, de baixo para cima.

Se estiver usando a técnica de calibragdo do furo, o PC-DMIS pedird que faga estes toques:
e Faca dez toques no furo ao girar a alavanca.

e Faca dez toques no furo na dire¢do oposta.
Cligue em OK quando concluir a calibracdo.
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Apéndice B: Rastreador SMX

Para usar a interface a laser SMX é necessario fazer o seguinte.

1.

2.

Conecte o bloqueio da porta (dongle) a porta USB. O portlock deve estar presente durante a instala¢do do
PC-DMIS.
Execute o setup.exe a partir do CD de instalagdo do PC-DMIS. Siga as instrugdes na tela.

e Seainterface Laser SMX estiver programada em seu portlock, o PC-DMIS ira carregar e usar a
interface Laser SMX quando estiver funcionando on-line.

e Se Todas as interfaces estiverem programadas no seu portlock (como um dongle demo), é
possivel que haja a necessidade de renomear manualmente o smxlaser.dll para interfac.dll. O
smxlaser.dll pode ser localizado no diretério de instalagdo do PC-DMIS.

Faca o download do laser DLL SMX localizado no:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/3rdParty/Faro/Tracker1331.zip.

Descompacte o conteldo do arquivo Tracker1331.zip para o diretério de instalagdao do PC-DMIS. Além do
Laser dll SMX, ha também arquivos JAR e um diretdrio e sub-diretérios JRE incluidos no arquivo zip. Esses
arquivos e diretdrios devem ser copiados para o diretério de instalagdo do PC-DMIS.

Teste a comunicagdao com o seu rastreador digitando o seguinte comando a partir do prompt de

comando:
ping 128.128.128.100

Observagao: Para rastreadores mais antigos, o Gltimo nimero do endereco IP é o numero da senha do
rastreador.

Se houver problemas com as comunicagdes pode-se inserir o FTP no rastreador e testar a resposta. Use os

seguintes comandos:

ftp 128.128.128.100

Login: supervisionar (ndo funciona com os novos rastreadores Faro)

> quote home

> quit

Isso levara a maquina ao inicio. Se falhar, desligue a maquina, aguarde 1 minuto e ligue-a novamente. Se
continuar falhando e se o software SMX Insight estiver carregado na maquina, vocé podera tentar executar

um ‘Reiniciar’ no Insight.

Observagao: Lembre-se de que uma vez desligado por um certo periodo de tempo, o Rastreador pode levar
até 30 minutes para que uma conexao estavel seja estabelecida.

O Rastreador Faro SMX adicionou o recurso do aplicativo Faro Utilities que pode ser acessado a partir do PC-DMIS.

Usar a Janela Fechamento
O PC-DMIS permite acessar as configuragdes da janela Fechamento. Fechamento é simplesmente a distancia atual

do refletor em relagdo a posicao Inicial. O fechamento ajuda garantir a precisdo das suas medigdes, sendo que

voceé veria valores ndo zero de Fechamento se houvesse algum problema.

Realizando verificagdes operacionais
Os Utilitarios Faro fornecem a caixa de dialogo Verificagdes operacionais que possuem duas guias; Pagina geral e

Repetibilidade. A guia Geral exibe as condigdes ambientais e monitora a intensidade do retorno do laser. A guia

repetibilidade fornece acesso aos testes Estatico e Dinamico, além de outra maneira de acessar Encerramento.
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Glossadrio

6
6DoF: Seis Graus de Liberdade

A
ADM: Absolute Distance Meter

B

Birdbath: Seu refletor pode ser anexado a essa posi¢do conhecida por meio de um conector magnético
localizado na frente do rastreador a laser.

E

Encosto fisico: Um retentor fisico com rela¢do ao qual o braco se apoia quando ndo esta em uso.

ID: Diametro Interno

IFM: Interfer6metro

N

Nivel: O sensor de inclinagdo projetado para ser usado com o Rastreador a Laser Leica. Esse dispositivo é
anexado ao rastreador a laser para estabelecer a orientacao da gravidade ou monitorar a
estabilidade do rastreador.

(0]
OD: Didmetro de Fora

R
RMS: Valor Quadratico Médio

T

TCU: Unidade de Controle do Rastreador

Toque Deslocado: Altera o vetor para aquela da linha entre o local em que vocé primeiro apertou o
botdo (no local do "Toque normal") para o local onde vocé solta o botdo de toque. Essa linha
deve ser mais longa que a Distancia de vetor de uso para registrar com sucesso um "Toque
puxado".
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Toque Normal: Um "Toque Normal" sera recebido quando pressionar e soltar o botdo de toque
estiverem no mesmo local.

TTP: Sensor com acionamento por toque

Visor digital: Exibicao de Leitura
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