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Uso del piani di
Ispezione in PC-DMIS

Uso dei piani di ispezione in PC-DMIS:
Introduzione

Nei seguenti argomenti viene descritto come creare automaticamente una routine di misurazione
dal piano di ispezione all'interno di PC-DMIS.

¢ Importazione di un piano di ispezione da Planner
e Associazione di elementi ai sensori
¢ Importazione di un piano di ispezione da PC-DMIS Planner Legacy

Questi altri argomenti spiegano come aggiornare la routine di misurazione in seguito usando la
gestione dei cambiamenti e come PC-DMIS usa l'ottimizzazione dei percorsi, la rilevazione del
vuoto e i movimenti di sicurezza all'interno della routine di misurazione.

e Aggiornamento di piani di ispezione con il gestore delle modifiche.
o Esecuzione dell'ottimizzazione del percorso

e Ottimizzazione del percorso a braccio doppio

¢ Riepilogo dell'ottimizzazione del percorso

e Rilevazione spazi vuoti

e Inserimento automatico di movimenti di sicurezza

Importazione da Planner (.plancad, .planxml, .xml)

E possibile importare in PC-DMIS il piano di ispezione di Planner importando un file .planxml o
xml esportato da Planner. Il file .planxml o .xml contiene elementi XML con le informazioni sul
piano di ispezione.

Per importare un file .plancad, .planxml o .xml, procedere come segue.

1. Aprire o creare una routine di misurazione.

2. Selezionare File | Importa | Piano di ispezione per aprire la finestra di dialogo Importa.

3. Nella finestra di dialogo Importa, localizzare e selezionare il file .plancad, .planxml o
Xxml.

e Se siimporta un file .plancad, il software importa sia gli elementi del piano sia il
modello CAD incorporato.

e Se PC-DMIS rileva modifiche nel file .plancad originale a cui si fa riferimento,
chiede se si desidera usare il gestore delle modifiche per gestirle. Per
informazioni sul gestore delle modifiche, vedere "Aggiornamento di piani di
ispezione con il gestore delle modifiche".
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Il file da importare deve avere le stesse unita di misura usate dalla routine di misurazione
che esegue l'importazione. Se il file non ha le stesse unita di misura lo si pud ancora
importare, ma la routine di misurazione fornira informazioni non corrette. Per esempio, se
nel file da importare si ha un cerchio in cui X ha un valore di 4 pollici, il software lo
importa come 4 millimetri se la routine di misurazione che esegue l'importazione si
aspetta che siano millimetri.

4. Fare clic su Importa per importare il piano di ispezione e creare da esso una routine di
misurazione. Nel caso dei file .plancad e .planxml, quando si fa clic su Importa il
software apre la finestra di dialogo Associazione ai sensori in modo che sia possibile
associare gli elementi ai sensori. Per ulteriori informazioni, vedere I'argomento
"Associazione degli elementi ai sensori".

Nota: PC-DMIS usa le impostazioni di registro per determinare quelle degli elementi importati.
Per modificare queste impostazioni si possono usare le finestre di dialogo Editor delle strategie di
misurazione o Elemento automatico.

Associazione degli elementi ai sensori

E possibile usare la finestra di dialogo Associazione sensori per assegnare elementi ai tastatori
(sensori) durante l'importazione di un piano di ispezione.

Per aprire la finestra di dialogo Associazione sensori selezionare File | Importa | Piano di
ispezione. Quindi, scegliere un tipo supportato di file di piano di ispezione (.plancad or .planxml)
e fare clic su Importa.
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Finestra di dialogo Associazione sensori

Come assegnare un elemento a un sensore

1.

Selezionare uno o piu elemento nell'elenco degli elementi della finestra di dialogo
Associazione sensori. Il software evidenzia questi elementi nella finestra di
visualizzazione grafica.

Nell'elenco Sensore selezionare il tastatore a cui si desidera assegnare I'elemento o gli
elementi selezionati.

Se si desidera usare una specifica strategia per questi elementi, selezionarla nell'elenco
Strategia.

Fare clic su Fine per completare l'associazione e continuare il processo di importazione.

Nota: attendere con pazienza mentre il software esegue la post-elaborazione e termina
I'importazione. Questo processo puo durare a lungo. Su un computer di prova standard,
associare 18 elementi a due sensori richiede circa un minuto.

Una volta che il software ha terminato l'importazione, la finestra di modifica mostra i
comandi CARIC TAST per ogni tastatore selezionato. Dopo ogni comando CARIC TAST
mostra gli elementi associati a tale tastatore.

Come organizzare gli elementi secondo I'ordine dei sensori
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Si pud anche definire un ordine dei sensori e organizzare gli elementi importati in base a tale
ordine.

1. Nella finestra di dialogo Associazione sensori iniziare ad assegnare gli elementi come
al solito secondo la procedura precedente.

2. Prima di fare clic su Fine, fare clic sul pulsante v (in alto a destra nella finestra di
dialogo) per aprire la finestra di dialogo Ordinamento sensori. Mostrera un elenco dei
tastatori associati agli elementi.

1Ay Sensor Ordering x

w

TESASTAR A v

3. Incaso di piu sensori, selezionare il sensore e trascinarlo (o fare clic sulle frecce insu e
giu) per cambiarne la posizione.

4. Nella finestra di dialogo Ordinamento sensori fare clic su Fine per applicare I'ordine
quando PC-DMIS ha terminato l'importazione.

5. Nella finestra di dialogo Associazione sensori fare clic su Fine per terminare
l'importazione.

6. Quando il software ha terminato I'importazione, I'ordine dei comandi CARIC TAST
corrispondera all'ordine dei tastatori definito nella finestra di dialogo Ordinamento
sensori.

Descrizione della finestra di dialogo Associazione sensori

Tutti gli elementi - Questa voce seleziona tutti gli elementi dell'elenco. Mostra anche il numero
di elementi.

Non assegnati - Questa voce seleziona gli elementi non assegnati ad alcun sensore.

Sensori - Questa voce mostra il numero di sensori nell'elenco. Il pulsante ™ accanto a Sensori
apre la finestra di dialogo Ordinamento sensori. Si pud usare la finestra di dialogo
Ordinamento sensori per definire I'ordine dei sensori e organizzare gli elementi importati in
base a tale ordine

Q.- La casella di ricerca filtra I'elenco in base al testo immesso.

Elenco degli elementi - Questo elenco mostra tutti gli elementi importati nel piano di ispezione.

Contiene tre colonne.
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ID - Questa colonna mostra un simbolo e un nome per ogni elemento importato.
Sensore - Questa colonna mostra il nome del sensore assegnato a ogni elemento.

Strategia - Questa colonna mostra la strategia adottata per I'elemento. Se non viene
visualizzato nulla il software usa la strategia predefinita per tale elemento. Per informazioni
su come definire le strategie, vedere lI'argomento "Uso dell'Editor delle strategie di
misurazione" nel capitolo "Impostazione delle preferenze: Introduzione".

Sensore - Questo elenco mostra tutti i sensori disponibili nella routine di misurazione.
Strategia - Questo elenco mostra tutte le strategie disponibili.

Seleziona tutti gli elementi - Questa voce seleziona tutti gli elementi dell'elenco.
Deseleziona tutti gli elementi - Questa voce deseleziona tutti gli elementi dell'elenco.

Fine - Associa I'elemento al sensore come mostrato nella finestra di dialogo Associazione
sensotri.

Importazione di un piano di ispezione da PC-DMIS
Planner Legacy

Importazione di un piano di ispezione Legacy (.ip)

Per importare un piano di ispezione di Planner come file .ip, eseguire prima le seguenti
operazioni.

o Definire parametri e regole

e Esegquire il passaggio di ottimizzazione sul piano importato.

e Assicurarsi che il tastatore non collidera con il pezzo inserendo appropriati comandi di
spostamento.

Una volta completate queste operazioni, &€ possibile eseguire il piano di ispezione importato come
una routine di misurazione di PC-DMIS di nuova creazione.

@Se si verificano problemi con i comandi di PC-DMIS Planner in PC-DMIS, assicurarsi che un
file InsPlan.dll si trovi nella directory in cui € stato installato PC-DMIS.

File predefinito di un piano di ispezione (.ipd)

Per importare un file .ip in PC-DMIS e necessario disporre di un file predefinito di un piano di
ispezione (.ipd). Per ulteriori informazioni su questo file, vedere I'argomento "Parametri e regole
di un file Legacy di Planner".

¥ L'opzione Misura IP deve essere abilitata nella chiave hardware per utilizzare le funzionalita
illustrate in questa sezione.
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Una volta terminate queste operazioni preparatorie, & possibile importare il piano di ispezione e le
regole importando un file .cad in cui € incorporato il piano di ispezione, o importando un piano di
ispezione esportato in precedenza.

PCome importare un piano di ispezione da un file CAD in cui & incorporato.
1. Selezionare File | Importa | CAD. Verra visualizzata la finestra di dialogo Apri.

Suggerimento: quando si importa un file CAD utilizzando la voce di menu CAD per
riferimento, PC-DMIS aggiorna il file di conseguenza se sono state apportate delle
modifiche al file CAD IP da parte dell'applicazione PC-DMIS Planner Legacy.

2. Selezionare il file CAD IP desiderato e fare clic su Importa. PC-DMIS importa il file CAD
IP.

3. Selezionare File | Importa | Piano di ispezione. Viene visualizzata la finestra di dialogo
Selezione nome IP.

Select IP name T S

The following Inspection plans are svalable  The following inspection plans exist, but
in your CAD system. Please make a carnot be enported unti it is released.
selection or press cancel to continue to

selecting 3 fle containing an nspection

‘! o concel |

Finestra di dialogo Selezione nome IP

4. Selezionare il piano di ispezione necessario e fare clic su OK oppure su Annulla per
selezionare un piano di ispezione esportato tramite la finestra di dialogo Apri.
5. Segquire le istruzioni visualizzate.

e Se non é stato ancora fatto, selezionare il file IPD che sara applicato al piano di
ispezione importato. Per ulteriori informazioni vedere I'argomento "Parametri e
regole di PC-DMIS Planner Legacy".

e Se il punto di inserimento non si trova alla fine della routine di misurazione, sara
richiesto di spostare il cursore alla fine della routine prima di continuare.

e Se il file CAD proviene da un modello CATIA v5, tutti i commenti associati a un
elemento nei dati eTool del modello CATIA saranno importati come testo del
posizionatore dell'elemento. Si noti che eTool & un formato proprietario usato
dalla Chrysler. Per informazioni sul testo del posizionatore dell'elemento, vedere
l'argomento "Fornitura e uso delle istruzioni per posizionatori di elementi* nella
documentazione di CMM PC-DMIS.

e Specificare le opzioni di Ottimizzazione del percorso e fare clic su OK oppure
su Ignora per saltare questo passaggio. Per ulteriori informazioni vedere gli
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argomenti "Esecuzione dell'ottimizzazione del percorso” e "Riepilogo
dell'ottimizzazione del percorso".

e Specificare le opzioni relative ad un "Inserimento automatico di spostamenti di
sicurezza" e fare clic su OK per completare questo processo oppure fare clic su
Annulla per saltare questo passaggio.

Come importare un piano di ispezione da un file di testo .ip esportato.

1. Selezionare File | Importa | Piano di ispezione. Verra visualizzata la finestra di dialogo
Importa.

2. Navigare fino alla directory contenente il file con 'estensione .ip.
Selezionare il piano di ispezione e fare clic su Importa.
4. Seguire le istruzioni visualizzate.

w

e Se non é stato ancora fatto, selezionare il file IPD che sara applicato al piano di
ispezione importato. Per ulteriori informazioni vedere I'argomento "Parametri e
regole di PC-DMIS Planner Legacy".

e Se il punto di inserimento non si trova alla fine della routine di misurazione, sara
chiesto di spostare il cursore alla fine della routine di misurazione prima di
continuare.

e Specificare le opzioni di Ottimizzazione del percorso e fare clic su OK oppure
su Ignora per saltare questo passaggio. Per ulteriori informazioni vedere gli
argomenti "Esecuzione dell'ottimizzazione del percorso” e "Riepilogo
dell'ottimizzazione del percorso".

e Specificare le opzioni relative ad un "Inserimento automatico di spostamenti di
sicurezza" e fare clic su OK per completare questo processo oppure fare clic su
Annulla per saltare questo passaggio.

Una volta importato il piano di ispezione, i comandi importati saranno preceduti da un commento
iniziale che fornisce le seguenti informazioni essenziali riguardanti il piano di ispezione importato.

e Datae ora
o Nome e percorso del file .ip
e Nome e percorso del file .ip

Un commento finale indica la fine del piano di ispezione importato.

Parametri e regole di Planner Legacy

Si puo usare la voce del menu Modifica | Preferenze | Impostazioni predefinite del piano di
ispezione per visualizzare la finestra di dialogo Modifica parametri predefiniti. Si puo usarla
per modificare il file dei parametri predefiniti di un piano di ispezione (.ipd).
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Finestra di dialogo Modifica parametri predefiniti.

Il file dei parametri predefiniti di un piano di ispezione (.ipd)
Un file dei parametri predefiniti di un piano di ispezione (.ipd) determina quanto segue.

e | parametri di un piano di ispezione importato nel software.

e | parametri degli elementi automatici, degli elementi costruiti e delle dimensioni.
e Come acquisire i punti dagli elementi all'interno del piano di ispezione.

e Come visualizzare commenti ed elementi.

Nota: se durante l'importazione di un file .ip si modifica un file .ipd per contenere i parametri di un
elemento e lo siimposta come predefinito, il software modifica le impostazioni di registro. Quindi
aggiunge il nuovo elemento e usa le voci di registro per determinarne le proprieta.

Il file delle regole del piano di ispezione (.ipr)

Un file delle regole del piano di ispezione (.ipr) € uno script in Basic che indica al software come
eseguire processi automatici sul piano di ispezione quando viene importato. Le regole possono
essere modificate in base a determinati criteri. Ad esempio, il numero di punti presi in un cerchio
in base al diametro del cerchio e cosi via.

Prima di importare un piano di ispezione da un file CAD o da un file .ip o .xml, & necessario
configurare questi file da applicare ai piani di ispezione importati.

Creazione e modifica di un file predefinito di un piano di
ispezione (.ipd)
Per creare un nuovo file .ipd o per modificare un file .ipd esistente, procedere come segue:u.

1. Selezionare la voce di menu Modifica | Preferenze | Impostazioni predefinite del

piano di ispezione per visualizzare la finestra di dialogo Modifica parametri
predefiniti.
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Modify Default Parameters 5
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Modifica parametri predefiniti — File predefinito di PC-DMIS Planner

Se nelle impostazioni di PC-DMIS ¢ abilitata la protezione con password, per continuare
sara necessario immettere la password nella finestra di dialogo Password IPD. La
password € sensibile al maiuscolo/minuscolo. Per ulteriori informazioni sulla protezione
mediante password, vedere I'argomento "Password" sotto la voce "Opzioni di
impostazione: scheda Generale" del capitolo "Impostazione delle preferenze".

IPD Password

Password;

Cancel

il

2. Dallafinestra di dialogo Modifica parametri predefiniti, selezionare il nome del file da
utilizzare nell'elenco Nome file parametri predefiniti. Se il file non & riportato, fare clic
su Sfoglia per individuarne uno e aprirlo dalla propria directory.

Modify Default Parameters &J

Default Parameters File Name

D:\lem\lnseclionPi‘ans\default.id L.I

ORIy e L PP R o et gabaf
Elenco Nome file parametri predefiniti - Default.ipd

Nota: il percorso e il nome del file predefinito che saranno utilizzati per il file .ipd sono
memorizzati nell'opzione File dei parametri nella sezione Piano di ispezione dell'Editor
delle impostazioni. Se non viene specificato alcun nome file, PC-DMIS utilizzera il valore
predefinito <Directory di installazione PC-DMIS>\default.ipd.

3. Decidere se si desidera modificare i parametri in un file .ipd esistente o in uno nuovo.

e Se si desidera aprire e modificare un file .ipd esistente, fare clic sul pulsante Apri
in modo da visualizzare la finestra di dialogo Parametri predefiniti per il file .ipd
selezionato.

e Se si desidera creare un nuovo file .ipd, fare clic su Crea per visualizzare la
finestra di dialogo Parametri predefiniti per il nuovo file .ipd.
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Parametri predefiniti

4. Per modificare una proprieta, dalla colonna di destra, selezionare il valore della proprieta
per visualizzare un elenco a discesa.

5. Selezionare I'elenco a discesa e scegliere un valore diverso. | valori possono
rappresentare la distanza, la quantita o un valore misurato. | valori possono essere
selezionati dagli elenchi di opzione o dai campi di selezione.

e Gli elenchi di opzione forniscono un elenco di scelte relative alla voce associata.
e | campi di selezione forniscono solo due opzioni, ad esempio ON/OFF, SI/NO o
TRUE/FALSE.

6. Se sidesidera ordinare l'elenco di proprieta in ordine alfabetico, selezionare la casella
di spunta Ordina.

7. Selezionare Pollici o Millimetri per determinare quali unita di misura visualizzare nella
finestra di dialogo Parametri predefiniti. PC-DMIS convertira inoltre i piani di ispezione
importati nelle unita specificate se diverse da quelle del piano di ispezione.

8. Fare clic sul pulsante Comprimi/Espandi tutto per comprimere o espandere I'elenco
delle proprieta.

Importante! Se non si ottengono i risultati desiderati per le voci del piano di ispezione
importato, potrebbe essere necessario aggiornare il parametro desiderato e ricreare il file
.ipd. Si noti inoltre che i file .ipd sono compatibili solo con la versione in cui sono stati
creati. Ad esempio, un IPD creato per PC-DMIS 4.2 non € compatibile con PC-DMIS 4.3.

9. Fare clic su OK per aprire la finestra di dialogo Salva con nome oppure su Annulla per
annullare le modifiche apportate.

10. Fare clic su Salva per salvare il file .ipd.

11. Se si desidera che il file riportato nella casella Nome file di Parametri predefiniti sia il
file predefinito, fare clic su Imposta come predefinito. Questa operazione copia anche

10
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tutte le impostazioni degli elementi contenuti nel file del piano di ispezione e aggiorna le
relative voci predefinite del registro di PC-DMIS.
12. Fare clic su Chiudi.

Aggiornamento di piani di ispezione con il gestore
delle modifiche.

Nota: sebbene questa documentazione sia stata scritta appositamente per i piani di ispezione,
vale anche nel caso di aggiornamento dei file delle routine di misurazione creati a partire dai file
Datalog.

Il gestore delle modifiche del piano aggiorna con l'ultima versione del piano una routine di
misurazione creata da una versione del piano importata in precedenza. Il gestore delle modifiche
del CAD confronta i valori degli elementi nella routine di misurazione con quelli nel CAD. Quindi
Se necessario si possono aggiornare i valori della misurazione in base ai valori del CAD.

Aggiornamento di una una routine di misurazione da un piano di ispezione

1. Selezionare la voce del menu File | Gestore modifiche | Piano o aprire una finestra di
dialogo Importa.
2. E possibile importare un file .planxml o .xml creato da Planner o un file .ip creato da

Planner Legacy.
3. Scegliere il piano di ispezione da importare e fare clic su Importa per convertire il file e
visualizzare la finestra di dialogo Gestore modifiche piano.

Change Manager Plan

Update Candidates
New Plan: Existing Commands (Document):

2. &0 2,600

Candidates
Addition Candidates: Deletion Candidates:

R AT
3 s
O cr2
O cr3
O crs
O ALl
O crs
@ o
@ on2

Finestra di dialogo Piano gestore modifiche
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4. Si puo fare doppio clic sul nome di un elemento di qualsiasi elenco per mostrarne i
parametri e confrontare i valori prima di aggiornare la routine di misurazione.

5. Utilizzare i seguenti controlli per elaborare le differenze nella routine di misurazione e nel
piano importato.

Opzioni - Apre la finestra di dialogo Opzioni di gestione delle modifiche.
Vedere "Opzioni di gestione delle modifiche".

Aggiorna - Questa opzione aggiorna I'elemento selezionato nei comandi
esistenti con uno del nuovo piano. Se si seleziona un elemento nell'elenco, il
software evidenzia I'elemento corrispondente nell'altro elenco. E possibile
selezionare piu di un elemento per volta da aggiornare. Questo pulsante
aggiorna anche eventuali dimensioni associate.

Ignora - Quando si fa clic su questa opzione, I'elemento selezionato nei
comandi esistenti non € aggiornato con uno del nuovo piano. Quando si
seleziona un elemento in un elenco, viene evidenziato I'elemento corrispondente
nell'altro elenco. E possibile selezionare pitl di un elemento per volta da ignorare.
Annulla (nel riguadro Comandi esistenti) - Questa opzione ¢ disponibile solo se
si usano le opzioni Aggiorna o Ignora. Annulla l'ultima modifica eseguita.
Aggiungi - Questa opzione aggiunge in fondo al piano esistente I'elemento
selezionato nell'elenco Candidati all'aggiunta. E possibile selezionare pit di un
elemento per volta da aggiungere.

Elimina - Questa opzione elimina dal piano esistente I'elemento selezionato
nell'elenco Candidati all'eliminazione. E possibile selezionare pitl di un
elemento per volta da eliminare.

Mappa - Questa opzione e disponibile solo quando si seleziona un elemento in
entrambi gli elenchi Candidati all'aggiunta e Candidati all'eliminazione.
Sostituisce I'elemento selezionato nell'elenco Candidato all'eliminazione con
guello selezionato nell'elenco Candidati all'aggiunta. Non sono consentite piu
selezioni. E possibile mappare tipi di elementi simili e dissimili (ad esempio,
cerchio e punto o punto e punto).

Ignora - Quando e selezionata, questa opzione ignora (rimuove) I'elemento
selezionato nell'elenco Candidati all'eliminazione ma non elimina I'elemento dal
piano esistente. E possibile selezionare piu di un elemento per volta da ignorare.
Qualsiasi elemento rimosso dall'elenco rimane nella routine di misurazione.
Annulla (nel riguadro Candidati all'eliminazione) - Questa opzione e
disponibile solo dopo I'esecuzione dei comandi Aggiungi, Elimina o Mappa.
Questo pulsante annulla l'ultima modifica eseguita.

OK - Chiude la finestra di dialogo e aggiorna la routine di misurazione con le
modifiche apportate.

Annulla - Chiude la finestra di dialogo e ignora tutte le modifiche apportate.

Aggiornamento di una una routine di misurazione da un modello CAD

1. Importa un modello CAD nella routine di misurazione (File | Importa | CAD) o apre una
routine di misurazione che contiene gia un modello CAD (File | Apri).

2. Selezionare la voce del menu File | Gestore modifiche | CAD per aprire la finestra di
dialogo Gestore modifiche CAD.
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Change Manager CAD
Update Canddates
CAD Model: Existing Commands (Document):
CIR1 CIR1
CIR2 CIR2

Deletion Candidates:
W Display anly changed parameters

Tolerance 2one location: 10.00000
Tolerance zone size: | 5.00000
Tolerance zone angle degrees: [93 00000

Recalaate

o ) [ coma

Finestra di dialogo Gestore modifiche CAD

Se il software riscontra delle differenze tra il CAD e il componente dell'elemento nel
comando, elenca gli elementi nella finestra di dialogo. Visualizza gli elementi CAD nel
riqguadro del modello CAD e quelli nella routine di misurazione nel riquadro Comandi
esistenti (Documento) della finestra di dialogo. Fare doppio clic su ciascuno degli
elementi elencati per mostrarne i componenti.



Change Manager CAD

Update Canddates
CAD Model:
CIR1
X 124.00000
Y 50.00000
Z 0.00000
CIR2

| Display only changed parameters

Tolerance 2one locaton:

Tolerance zone size:

Tolerance zone angle degrees:
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Existng Commands (Document):

(IR
X 122.00000
Y 50.00000
Z 0.00000
CIR2

Update Ignore
Deletion Candidates:
10,0000

0.50000

1.00000

Recalaate

[ ox ][ caxel

Finestra di dialogo Gestore modifiche CAD che mostra i valori dei componenti degl

elementi

Fare clic sul pulsante Aggiorna per modificare i valori dei componenti degli elementi
nella routine di misurazione con quelli nel CAD. Questo pulsante aggiorna anche
eventuali dimensioni associate.

La finestra di dialogo Gestore modifiche CAD funziona nello stesso modo descritto in
precedenza per la finestra di dialogo Gestore modifiche piano tranne che per i seguenti

elementi.

e |l pulsante Aggiungi e il riquadro Candidati aggiuntivi non sono disponibili.

¢ |l pulsante Modifica del riquadro Candidati all'eliminazione visualizza la
finestra di modifica per I'elemento selezionato nell'elenco Candidati
all'eliminazione in modo che si possa modificare I'elemento invece di eliminarlo
o ignorarlo.

o

Se non lo si e gia fatto, selezionare il file IPD da applicare al piano di
ispezione importato. Per ulteriori informazioni vedere I'argomento
"Parametri e regole di PC-DMIS Planner Legacy".

Se il punto di inserimento non si trova alla fine della routine di
misurazione, il software chiedera di spostare il cursore alla fine della
routine prima di continuare.

Specificare le opzioni di Ottimizzazione del percorso e fare clic su OK
oppure su Ignora per saltare questo passaggio. Vedere l'argomento
"Esecuzione dell'ottimizzazione del percorso" per ulteriori informazioni.
Leggere il "Riepilogo dell'ottimizzazione del percorso" e fare clic su OK.

14
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o Specificare le opzioni relative ad un "Inserimento automatico di
spostamenti di sicurezza" e fare clic su OK per completare questo
processo oppure fare clic su Annulla per saltare questo passaggio.

e Se le tolleranze sono cambiate, fare clic sul pulsante Ricalcola per ricalcolare
usando le nuove tolleranze. PC-DMIS rivede le impostazioni per determinare gli
elementi che sono sufficientemente vicini al modello CAD da poter essere
considerati gli stessi.

Nota: le funzioni di gestione delle modifiche descritte per il pulsante Opzioni sono
integrate nel modulo Gestore modifiche CAD.

Centraggio ed evidenziazione di elementi

Si pud usare la finestra di dialogo Gestore modifiche CAD per centrare un elemento o
selezionare e deselezionare gli elementi che occorre modificare o eliminare. Questo permette di
vedere meglio dove sono state apportate le modifiche in un modello CAD o come occorre
aggiornare la routine di misurazione per adattarla a un nuovo modello CAD.

Per accedere a questa funzionalita, fare clic con il pulsante destro del mouse sul nome di un
elemento in uno qualsiasi degli elenchi (Modello CAD, Comandi esistenti o Candidati
all'eliminazione) nella finestra di dialogo Gestore modifiche CAD per visualizzare le opzioni.

Center in CAD
Highlight in CAD
UnHighlight in CAD

Le opzioni eseguono le seguenti funzioni.

e Centra nel CAD - Facendo clic su questa opzione, la posizione dell'elemento selezionato
viene centrata nella finestra del CAD.

e Evidenzia nel CAD - Facendo clic su questa opzione, I'elemento selezionato viene
evidenziato nella finestra del CAD. Si puo evidenziare solo un elemento alla volta e non
si puo evidenziare alcun elemento nell'elenco dei modelli CAD se al momento I'elemento
non esiste nella routine di misurazione.

e Rimuovi evidenziazione nel CAD - Facendo clic su questa opzione si rimuove
I'evidenziazione dell'elemento nella finestra del CAD.

Ricaricamento di un file CAD

Se il software non rileva automaticamente un modello CAD modificato e lo ricarica nel gestore
delle modifiche (cosa che puo succedere se il file CAD nativo originale viene spostato dalla sua
posizione nota), € possibile usare File | Gestore modifiche | Ricarica CAD per dire
manualmente al gestore delle modifiche di ricaricare il modello CAD.

Nota: PC-DMIS usa le impostazioni di registro per determinare quelle degli elementi importati.
Per modificare queste impostazioni si possono usare le finestre di dialogo Editor delle strategie di
misurazione o Elemento automatico.

15
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Opzioni di gestione delle modifiche

1.000000

1.000000

1.000000

Change Management Options

[] Display only changed parameters
[¥|Keep existing plan name

Tolerance zone

Location
Size

Angle degrees

OK J l Cancel

J

Finestra di dialogo Opzioni di gestione delle modifiche

Per accedere a questa finestra di dialogo, procedere come segue.

1. Selezionare la voce del menu File | Gestore modifiche | Piano.

2. Nella finestra di dialogo Importa del piano di ispezione, navigare fino al file del piano di
ispezione da importare, e fare clic su Importa.

3. Fare clic su Opzioni: per visualizzare la finestra di dialogo Opzioni di gestione delle
modifiche .

Sono disponibili le opzioni riportate di seguito.

Visualizza solo parametri modificati - Quando si seleziona questa opzione,
saranno visualizzati solo i parametri modificati degli elementi espansi negli elenchi
del riquadro Aggiorna candidato.

Mantieni il nome nel piano esistente - Questa opzione conserva i nomi degli
elementi nel piano esistente. Altrimenti, il software sostituisce il nome dell'elemento
con il nome dell'elemento dal piano importato.

Zona di tolleranza - Si pud usare questo riquadro per definire i valori della tolleranza
che il software deve usare per valutare gli elementi. Il software mostra gli elementi
che rientrano nella tolleranza negli elenchi Nuovo piano e Piano (Programma)
esistente. Il software valuta le seguenti dimensioni degli elementi.

Posizione - Fornisce la tolleranza per la valutazione della posizione.
Dimensione - Fornisce la tolleranza per la valutazione della dimensione.
Gradi angoli - Fornisce la tolleranza per la valutazione degli angoli.

16
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Esecuzione dell'ottimizzazione del percorso

Una volta che PC-DMIS ha terminato l'importazione del piano di ispezione, la finestra di modifica
conterra i comandi per misurare gli elementi. E possibile ottimizzare I'ordine in cui PC-DMIS
misura gli elementi e definire gli angoli della punta utilizzati e quando. Questa "ottimizzazione del
percorso" utilizza la finestra di dialogo Ottimizza percorso (Modifica | Ottimizza percorso).

E possibile accedere alla finestra di dialogo Ottimizza percorso in qualsiasi momento per
eseguire le ottimizzazioni del percorso su tutta la routine di misurazione o su una sua parte.

@ L'opzione Misura IP deve essere programmata nella chiave hardware affinché vengano
visualizzate questa opzione del menu e questa finestra di dialogo.

Per eseguire I'ottimizzazione di un percorso:

17

1. Selezionare Modifica | Ottimizza percorso oppure selezionare un gruppo di elementi

continui nella finestra di modifica, fare clic con il pulsante destro del mouse su di essi e
selezionare Ottimizza percorso. Verra visualizzata la finestra di dialogo Ottimizza

percorso.

Feature range

V| Sort features:

Al features
®) Selected features

Starting feature:

PLN2 = PLANE (CONTACT)
Endng feature:

PLN2 = PLANE (CONTACT)

Sort Insde Groups...

Denensions
@) Insert at end
Insert as soon as possbie

Dual arms

Optimize Path

T changes

V| Add tp changes:
Only defined tips
Mnimum concal angle
Ask if tp not found

Conscal range of tip shank:
(cone half angle In degrees)

3

Scet penalty in seconds for:
MIPMIH: 10

Wrist: 3

PHS Wrst: 5

oK Cancel

Finestra di dialogo Ottimizzazione del percorso

Determinare quali elementi si desidera ottimizzare. E possibile selezionare il pulsante di
opzione Tutti gli elementi o I'opzione Elementi selezionati nel riquadro Gamma
elementi. Selezionando Tutti gli elementi vengono presi tutti gli elementi, selezionando
Elementi selezionati vengono presi solo gli elementi selezionati nella finestra di

modifica.

A4 L'opzione Elementi selezionati viene abilitata solo se si selezionano piu elementi
nella finestra di modifica prima di accedere alla finestra di dialogo Ottimizza percorso.
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Scegliere un elemento nell'elenco a discesa Elemento iniziale oppure nella finestra di
visualizzazione grafica. PC-DMIS colora I'elemento in verde nella finestra di
visualizzazione grafica. L'ottimizzazione del percorso iniziera dall'elemento selezionato.
Scegliere un elemento nell'elenco a discesa Elemento finale oppure nella finestra di
visualizzazione grafica. PC-DMIS colora I'elemento in rosso nella finestra di
visualizzazione grafica. L'ottimizzazione del percorso finira all'elemento selezionato.
Fare clic sulla casella di opzione Ordina all'interno dei gruppi per ordinare ogni gruppo
e un gruppo all'interno di un altro gruppo. L'ordinamento all'interno dei gruppi verra
eseguito a partire dal gruppo piu interno. Ogni gruppo sara trattato come un elemento
singolo del gruppo padre. Se questa casella &€ deselezionata, i gruppi saranno ordinati
come se fossero elementi singoli e non sara possibile alcun ordinamento all'interno dei
gruppi.

Decidere quando inserire dimensioni dal piano di ispezione nella routine di misurazione
selezionando le opzioni appropriate nel riquadro Dimensioni. E possibile inserire
dimensioni alla fine di tutti gli elementi misurati selezionando Inserisci alla fine, o
appena possibile dopo ciascun elemento misurato selezionando Inserisci appena
possibile.

Determinare se PC-DMIS deve inserire modifiche alle punte. In questo caso, selezionare
la casella di controllo Aggiungi modifiche punte. €

Principio di funzionamento

PC-DMIS utilizza I'algoritmo del polso automatico per selezionare la miglior punta.
(Per informazioni sul funzionamento di questo algoritmo, fare riferimento alla
sezione "Attiva/Disattiva polso automatico" nel capitolo "Creazione di elementi
automatici".) Se la punta riporta un errore, PC-DMIS inverte il vettore dell'elemento
e controlla una seconda volta. Se entrambe le punte riportano un errore, PC-DMIS
passera all'elemento successivo.

Se si seleziona Aggiungi modifiche punte, PC-DMIS abilita gli elementi nell'area
Modifiche punte:

o Selezionare la casella di opzione Solo punte definite se si desidera che PC-
DMIS assegni solo punte definite agli elementi. Se non e possibile individuare
una punta appropriata per misurare un elemento, all'elemento sara assegnato
T?A?B?. Questo elemento sara aggiunto all'elenco di Elementi senza punte
visualizzato nella finestra di riepilogo alla fine del processo di ottimizzazione del
percorso. Se questa casella di opzione viene deselezionata, saranno utilizzate
anche le punte non definite. Prima dell'esecuzione, verra richiesto di calibrare le
punte non definite.

e Selezionare la casella di controllo Chiedi se la punta non viene individuata se
si desidera che PC-DMIS richieda quando non € possibile determinare la punta
ottimale per un determinato elemento. In tal modo sara possibile specificare
manualmente la punta piu appropriata.
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e Digitare un valore di angolo nella casella Ampiezza cono di angolazione dei
gambi delle punte. Tale valore determina la tolleranza dell'angolo del cono per
le modifiche alle punte aggiunte. In tal modo PC-DMIS potra utilizzare una punta
con un gambo il cui vettore € compreso nella tolleranza dell'angolo ottimale dei
vettori per un determinato elemento. Alcuni tipi di elemento dispongono di
un‘ampiezza del cono di angolazione incorporata. PC-DMIS aggiunge il valore
immesso dall'utente alla gamma di valori incorporata. Anche I'angolo proposto
per la punta viene controllato eseguendo la rilevazione delle collisioni (silenzioso)
per assicurarsi che la punta funzioni correttamente.

()
| valori degli angoli del semicono predefiniti per tipo di elemento sono i seguenti:

Elemento Punto di bordo automatico: 45 gradi.

Altri elementi punto, linea o piano: 90 gradi. (Poiché un piano con un
vettore 0, 0, 1 potrebbe essere misurato da TLIA0OBO o T1A90BO0, PC-
DMIS aggiunge il valore immesso dall'utente alllampiezza incorporata).

o Tutti gli altri tipi di elemento: 0 gradi. (Ad esempio, se si specifica
un'ampiezza del cono di angolazione di 7.5 e PC-DMIS sta eseguendo
I'ottimizzazione per un elemento Cilindro, tutti gli angoli della punta del
vettore cilindro entro +/- 7.5 gradi vengono accettati (ampiezza utente del
cono di angolazione 7.5 + intervallo predefinito per un cilindro di 0 gradi).

Utilizzando l'immagine seguente come guida, si assuma che I'ampiezza del
cono di angolazione del gambo della punta sia di 7,5 gradi. Se la linea
tratteggiata arancione (B) e la sfera rossa rappresentano una punta che
coincide esattamente con il vettore del cilindro (A), e la linea tratteggiata
verde (C) rappresenta qualche punta che non coincide con il vettore del
cilindro, finché I'angolo rappresentato dall'arco rosso (D) € inferiore o uguale
al valore specificato (in questo caso, 7,5 gradi), I'angolo della punta
tratteggiata verde (C) & un angolo valido per misurare il cilindro.

cy B
LY
%D
A
T
4 A B
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¢ Ordinare la penalita in secondi per: MIP/MIH, PH9/PH10, POLSO PHS —
Questi valori in secondi sono un'approssimazione del tempo impiegato da CMM
per modificare le punte per varie categorie di tastatori. Le penalita predefinite
indicano che tutti gli elementi misurati con una determinata punta verranno
raggruppati e ordinati all'interno di tale gruppo di punte. Ad esempio, se la
penalita fosse impostata su zero, il processo di ottimizzazione del percorso
ordinerebbe gli elementi solo in base alla distanza percorsa tra gli elementi
ignorando completamente le modifiche.

e Angolo conico minimo - Questa casella di spunta, se selezionata, sposta
I'angolo della punta del tastatore di un angolo di offset minimo quando
l'avvicinamento del tastatore provoca un punto coincidente con il corpo del
tastatore. Cio consente di ridurre lo stress inserito sui corpi dei del tastatore da
questi tipi di punti.

(A) mostra un punto coincidente con il corpo del tastatore.

(B) mostra un punto piu desiderabile su cui il tastatore viene spostato dall'angolo
dell'offset minimo definito.

(6) indica lI'angolo minimo.

e Vision/Ordina penalita in secondi per: Modifica ingrandimento, Modifica
illuminazione — Questi valori in secondi sono solo un'approssimazione del
tempo impiegato da un tastatore Vision per modificare l'ingrandimento o
l'lluminazione di un determinato elemento. Le penalita predefinite significano che
tutti gli elementi che utilizzano lo stesso ingrandimento o illuminazione saranno
raggruppati e ordinati all'interno di quel gruppo. Ad esempio, se la penalita era
impostata su zero, il processo di ottimizzazione del percorso ordinera gli elementi
solo in base alla distanza reciproca ignorando completamente se l'ingrandimento
o l'illuminazione cambiano.

8. Fare clic su OK per eseguire |'ottimizzazione del percorso; PC-DMIS esegue quanto
segue:

e Prende il vettore della punta e la tolleranza conica e determina il miglior angolo di
punta per ciascun elemento. Ad esempio, l'angolo di punta ottimale per un
cilindro si basera sul vettore del cilindro, che pud corrispondere o0 meno a un
angolo di punta esatto.
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e Ordina gli elementi in base alle punte utilizzate per misurarli.

e Determina il percorso migliore per il tastatore in base alla distanza tra gli
elementi e la modifica della punta.

e Aggiunge dimensioni alla fine della routine di misurazione o dopo ciascun
elemento.

e Aggiunge elementi costruiti appena possibile.

|\£ L'ottimizzazione del percorso tiene conto anche del volume della macchina.

9. Regolare la dimensione delle Linee del percorso se necessario per modificare il valore
del raggio delle Linee del percorso e fare clic su Imposta. Quando l'ottimizzazione del
percorso € determinata, il nuovo raggio sara applicato alle visualizzazioni della linea del
percorso.

Vedere I'argomento "Ottimizzazione del percorso a braccio doppio” per informazioni sulle routine
di misurazione per bracci doppi.

\:& PC-DMIS non considerera i comandi di allineamento o di caricamento del tastatore. Inoltre,
PC-DMIS rimuove tutti i comandi MUOVI/PUNTO, conservando i comandi di movimento o altri
parametri che potrebbero influire sulla misurazione, come ad esempio la distanza di ritrazione, la
distanza di avvicinamento, ecc.

Ottimizzazione percorso garantisce che gli elementi che presentano I'opzione Misrel non
verranno misurati prima degli elementi per cui la relativa misurazione é relativa.

Per eseguire I'ottimizzazione di un percorso su elementi in un comando GROUP:

1. Dalla finestra di modifica, fare clic con il pulsante destro del mouse su un comando
GROUP. Per informazioni sui comandi GROUP, fare riferimento a "Come operare con i
gruppi definiti dall'utente™” nel capitolo "Uso della finestra di modifica”.

2. Dal menu di scelta rapida, selezionare Percorso | Ottimizza percorso per selezionare
gli elementi all'interno del gruppo. Per far cio, il software espandera un comando GROUP
ridotto. Sara visualizzata la finestra di dialogo Ottimizza percorso.

3. Dallafinestra di dialogo Ottimizza percorso, definire le opzioni di ottimizzazione. Tali
opzioni sono riportate nella procedura precedente.

4. Fare clic su OK per ottimizzare il percorso per gli elementi selezionati e per visualizzare
la finestra di dialogo Riepilogo dell'ottimizzazione del percorso.

5. Rivedere i risultati, quindi fare clic su OK per terminare I'ottimizzazione e chiudere
entrambe le finestre di dialogo. Il software riportera il comando GROUP allo stato
precedente.

Ottimizzazione del percorso a braccio doppio

L'ottimizzazione del percorso per le routine di misurazione dei bracci doppi sono simili a quelle
per i bracci singoli con poche eccezioni. Quando all'interno di PC-DMIS sono abilitati pit bracci e
si accede alla finestra di dialogo Ottimizzazione percorso (Modifica | Ottimizzazione
percorso), I'area Bracci doppi della finestra di dialogo Ottimizzazione percorso sara abilitata e
I'elenco a discesa Elemento iniziale sara nascosto.
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Per completare I'ottimizzazione del percorso per i bracci doppi, procedere come descritto in
"Esecuzione dell'ottimizzazione del percorso", quindi completare le seguenti operazioni:

1. Selezionare la casella di opzione Assegna bracci. Il processo di ottimizzazione del
percorso assegnera i bracci a ciascuno degli elementi selezionati (oppure a tutti gli
elementi ).

e  Se tutti i punti tastatore di un elemento possono essere misurati dal Bracciol,
I'elemento sara assegnato al Bracciol.

e Se il Bracciol non pud misurare un elemento ma il Braccio2 puo raggiungere tutti
i punti di tastatore di quell'elemento, I'elemento sara assegnato al Braccio?2.

e Se nessuno dei bracci pud misurare I'elemento, il Bracciol viene assegnato e
l'elemento viene aggiunto all'elenco di Errori braccio doppio / Elementi che
non possono essere misurati visualizzato nella finestra di riepilogo alla fine del
processo di ottimizzazione del percorso.

Dual arms
¥ Assign arms
% Overlap to use: 100

| bracci doppi appartengono alla finestra di dialogo Ottimizzazione del percorso

2. Specificare la percentuale di sovrapposizione in %sovrapposizione da usare. In tal
modo, € possibile controllare il modo in cui il volume della macchina € diviso tra due
bracci. Se si sceglie 0%, ciascun braccio potra solo misurare gli elementi entro la meta
del volume della macchina accessibile a quel braccio. Se si sceglie 100%, il Bracciol
sara assegnato a tutti gli elementi.

3. Fare clic su OK per iniziare il processo di ottimizzazione del percorso. Viene visualizzata
la finestra di dialogo Elementi iniziali del percorso di ottimizzazione. In questa finestra
e possibile specificare I'elemento iniziale per ciascun braccio.

Optimize Path Starting Features

Arm1 starting feature :
|CIR2 = CIRCLE (CONTACT) = |

Arm2 starting feature :

| E3

Finestra di dialogo Elementi iniziali del percorso di ottimizzazione

Riepilogo dell'ottimizzazione del percorso

Una volta completata I'ottimizzazione del percorso, nella finestra di dialogo Riepilogo
dell'ottimizzazione del percorso saranno riportati i risultati dell'ottimizzazione.
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Optimize Path Summary @

Path length % shorter after optimization

Probe tip errors
Features without tips:

%

Uncalibrated tips:

Copy To Clipboard

Finestra di dialogo Riepilogo dell'ottimizzazione del percorso

In tale finestra di dialogo vengono riportate le seguenti informazioni:
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Riduzione percentuale della lunghezza del percorso dopo I'ottimizzazione — Questo
valore si riferisce alla riduzione percentuale della lunghezza del percorso ottimizzato
rispetto alla lunghezza del percorso normale. Per le macchine con braccio doppio, fornisce
una percentuale per entrambi i bracci.

Errori punte tastatore — Gli elementi non assegnati alla punta di un tastatore vengono
elencati nella lista Elementi senza punte. Puo essere necessario definire nuove punte per
assicurarsi che ciascun elemento disponga di una punta che possa misurarlo.

Copia negli Appunti - Questo pulsante copia I'elenco degli elementi senza punte negli
Appunti di Windows.

Punte non calibrate - Questo pulsante mostra le punte di un tastatore non calibrate che si
pensa di usare per misurare gli elementi nella routine di misurazione. Puo essere
necessario calibrare queste punte prima di eseguire la routine di misurazione.

Errori braccio doppio— Gli elementi che non sono stati misurati dalla routine di
misurazione con nessuno dei bracci, non saranno inclusi in questo elenco.
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Rilevazione del vuoto

La funzione di rilevazione del vuoto evita che vengano presi punti in spazi vuoti (ad esempio,
fori). E stata aggiunta ai seguenti elementi automatici:

e Punto di superficie automatico
e Punto bordo automatico

e Linea Automatica

e Piano automatico

e Cerchio automatico

e Asola rotonda automatica

e Cilindro automatico

e Cono Automatico

Senza il rilevamento del vuoto, un elemento automatico pud posizionare punti in fori e in altri
spazi vuoti nella superficie CAD e nel pezzo.

PC-DMIS usa la rilevazione del vuoto se la chiave hardware ¢ stata programmata con la voce
Misura IP. PC-DMIS applica automaticamente la rilevazione del vuoto alla generazione dei punti
del tastatore quando si crea un elemento automatico supportato utilizzando i parametri nella
corrispondente finestra di dialogo Elemento automatico corrispondente (Inserisci | Elemento |
Automatico) come N. punti, Angolo iniziale e Angolo finale per un cerchio automatico.
Qualsiasi punto che il tastatore rileverebbe normalmente nel vuoto viene spostato in modo da
trovarsi sulla superficie dell'elemento selezionato.

e Per un elemento Piano automatico, € possibile determinare questa distanza, chiamata
"distanza dal bordo", da ogni bordo. Questa distanza dal bordo € specificata nel riquadro
Rilevazione del vuoto della scheda Proprieta movimenti automatici della barra degli
strumenti del tastatore.

e Per gli altri elementi automatici supportai, questa distanza € data dal valore del raggio
della punta.

| punti campione richiesti per i cerchi automatici o per i cilindri automatici vengono
automaticamente generati con la rilevazione del vuoto.

| seguenti esempi mostrano quando la rilevazione del vuoto & utile per misurare in modo accurato
e sicuro un elemento automatico. | punti indicati da una “X” devono essere vuoti € devono essere
corretti al bordo della superficie dell'elemento automatico.

La rilevazione del vuoto per un elemento piano automatico
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La rilevazione del vuoto per un elemento cilindro automatico

E possibile attivare o disattivare la rilevazione del vuoto mediante la casella di scelta Rilevazione
vuoto nella finestra di dialogo. Per i dettagli, vedere I'argomento "Attivazione/Disattivazione della
rilevazione vuoto" nel capitolo "Creazione di elementi automatici” della documentazione delle
funzioni base.

Inserimento automatico di movimenti di sicurezza

Una volta importati o creati gli elementi e dopo aver eseguito una ottimizzazione del percorso,
sara necessario verificare che il tastatore non collida con il pezzo durante la misurazione. PC-
DMIS contiene due opzioni di menu nel menu secondario Operazione | Finestra di
visualizzazione grafica | Movimenti di sicurezza che inseriscono automaticamente i movimenti
di sicurezza come comandi MUOVI/PUNTO per evitare collisioni accidentali con il pezzo.

Queste voci di menu sono descritte di seguito.

Inserimento automatico di movimenti

Questa voce di menu consente di aprire la finestra di dialogo Creazione automatica movimenti
di sicurezza. E possibile selezionare un elemento di inizio e uno di fine. PC-DMIS quindi inserira
i comandi di sicurezza MUOVI/PUNTO definiti tra tutti gli elementi nell'intervallo specificato. PC-
DMIS non puo inserire i comandi di movimento prima del primo elemento. Assicurarsi di avere un
percorso di sicurezza definito tra la posizione iniziale del tastatore e il primo elemento.

1. Selezionare la voce di menu Inserimento automatico movimenti (Funzionamento |
Finestra di visualizzazione grafica | Movimenti di sicurezza | Inserimento
automatico movimenti). Sara visualizzata la finestra di dialogo Creazione automatica
movimenti di sicurezza.

Auto Create Clearance Moves l&
Start feature: T -
End feature: PNT3 v

Collision safety distance: 0
Insert dlearance moves offset: 10

Maximum attempts: 50 =

™ Delete existing moves

OK I Cancel I

Finestra di dialogo Creazione automatica movimenti di sicurezza
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2. Selezionare il primo elemento per la serie di elementi dall'elenco Inizio.

Selezionare l'ultimo elemento della serie di elementi nell'elenco Fine.

4. Immettere una distanza in mm nella casella Distanza di sicurezza collisione. Questo
valore fornisce una zona di sicurezza intorno alla punta del tastatore in modo che in PC-
DMIS vengano considerate come collisioni degli eventi di quasi collisione.

5. Immettere una distanza in mm nella casella Inserisci distanza dei movimenti di
sicurezza. Questa voce definisce la distanza a cui il tastatore si allontana dal pezzo
guando rileva una collisione durante il movimento tra elementi. PC-DMIS tenta di passare
direttamente all'elemento successivo ma compensa le collisioni inserendo comandi di
movimenti di sicurezza. Questo processo continua fino a definire un percorso libero da
collisioni per I'elemento successivo. E possibile che vengano inseriti pitt comandi di
movimento tra gli elementi. PC-DMIS memorizza questo valore della distanza di
movimento nella voce di registro CollisionMoveClearanceInMM che sitrova nella
sezione AutolnsertMoves dell'Editor delle impostazioni di PC-DMIS.

6. Regolare come si desidera il valore di Numero massimo di tentativi. Maggiore ¢ il
valore, tanto piu intensa sara la ricerca per trovare una soluzione (se disponibile)
dell'elemento su cui si lavora. Inoltre, quanto piu grande € il numero, tanto pit tempo
sara necessario per calcolare la soluzione disponibile.

7. Selezionare la casella di opzione Elimina movimenti esistenti se si desidera eliminare
comandi di movimento esistenti nella routine di misurazione.

w

\_5 Per routine di misurazione a doppio braccio, PC-DMIS inserisce i
comandiMOVE/EXCLUSIVE_ZONE in base alle esigenze per evitare la collisione dei due bracci
durante I'esecuzione.

Entro I'elemento

Questa voce di menu (Funzionamento | Finestra di visualizzazione grafica | Spostamenti di
sicurezza | All'interno dell'elemento) funziona solo in modalitd QuickFeatures. Se si seleziona
guesta voce di menu e si crea un elemento rapido, PC-DMIS controllera il percorso del tastatore
allinterno dell'elemento e aggiungera i movimenti di sicurezza in base alle necessita all'interno
dell'elemento. Cio e diverso dalla voce di menu Con creazione elemento riportata di seguito,
che aggiunge i movimenti di sicurezza tra gli elementi.

Con creazione di elementi

Se si seleziona questa voce del menu (Funzionamento | Finestra di visualizzazione grafica |
Spostamenti di sicurezza | All'interno della creazione dell'elemento), PC-DMIS utilizzera un
algoritmo semplice per inserire automaticamente comandi MUOVI/PUNTO ovunque Si aggiungano
elementi alla routine di misurazione. L'angolo tra gli elementi deve essere sempre compreso in
un intervallo che va dai 30° ai 150°. L'algoritmo non potra risolvere alcun elemento all'esterno di
questo intervallo. Ad esempio, due elementi circolari a quote differenti ma sulla stessa faccia
avranno un angolo di 0° e non potranno essere risolti. Quando si inseriscono i comandi di
movimento, questa voce del menu funziona come se fosse creata la finestra di dialogo
Inserimento automatico movimenti e utilizza come elementi iniziale e finale un elemento sopra
€ uno sotto l'elemento appena inserito. Questo menu usa anche la distanza definita nella voce di
registro CollisionMoveClearanceInMM.

In modalita Elementi rapidi, la voce di menu consente di attivare un nuovo algoritmo per generare
movimenti di sicurezza man mano che vengono aggiunti gli elementi rapidi. | movimenti
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automatici sicuri tra elementi che usano angoli delle punte del tastatore diversi non sono ancora
supportati. Questi movimenti devono essere definiti manualmente.

|@ Questa opzione funziona solo in modalita offline.

Con rilevazione delle collisioni

[Nota: questa opzione non & supportata in modalita Elementi rapidi.

Perché sia abilitata, deve essere selezionata la voce del menu Con rilevazione delle collisioni
(Funzionamento | Finestra di visualizzazione grafica | Spostamenti di sicurezza | Con
rilevazione collisioni). L'opzione Con rilevazione delle collisioni estende la funzionalita
dell'opzione Con creazione elemento pertanto non si hanno piu limitazioni di angoli tra gli
elementi. Se si seleziona questa opzione, per rilevare le collisioni PC-DMIS usera l'algoritmo di
rilevazione delle collisioni al posto dell'algoritmo semplice. Tale algoritmo fornisce movimenti di
sicurezza nell'intervallo di elementi. Per ogni collisione rilevata, inserisce quindi i movimenti di
sicurezza appropriati.

@ Per utilizzare queste voci di menu & necessario abilitare I'opzione Misura IP nella chiave
hardware.

Per maggiori informazioni sulla rilevazione delle collisioni, fare riferimento a "Rilevazione delle
collisioni" nel capitolo "Modifica della visualizzazione CAD".
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