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Utilizando Planos de
Inspecao no PC-DMIS

Introducéo: Utilizando Planos de Inspecé&o no PC-
DMIS

Os seguintes topicos descrevem como criar uma rotina de medigdo a partir do plano de inspegédo
dentro do PC-DMIS:

e Importacdo de um plano de inspec¢éo do Planner
¢ Mapeamento de elementos para sensores
e Importagéo de um plano de inspec¢éo do PC-DMIS Planner legado

Esses outros topicos explicam como atualizar a rotina de medic¢éo posteriormente usando o
Gerenciador de alteragbes, e como o PC-DMIS usa a otimizacdo de caminho, deteccao de
espaco e movimentos de seguranca dentro da rotina de medicgéo:

e Atualizacéo dos planos de de inspecdo com o gerenciador de alteragfes
e Execucao da otimizacao do caminho

e Otimizacéo do caminho do braco duplo

e Resumo da otimiza¢do do caminho

e Detecgdo vazia

e Inserir movimentos de seguran¢a automaticamente

Importacéo a partir do Planner (.plancad,
planxml, .xml)

Vocé pode importar o plano de inspecao do Planner no PC-DMIS importando um arquivo
.planxml ou .xml exportado do Planner. O arquivo .planxml ou .xml contém elementos XML com
as informacdes do plano de inspecéo.

Para importar um arquivo .plancad, .planxml ou .xml:

1. Abra ou crie uma rotina de medicéo.

2. Escolha Arquivo | Importar | Plano de inspegao para abrir a caixa de dialogo
Importar.

3. A partir da caixa de didlogo Importar, localize e selecione um arquivo .plancad, .planxml
ou .xml.

e Se importar um arquivo .plancad, o software importa os elementos do plano e o
modelo CAD integrado.

e Se 0 PC-DMIS detectar alterages no arquivo .plancad original que referencia,
pede que vocé use o Gerenciador de alteracdes para tratar dessas alteracées.
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Para mais informacdes sobre o Gerenciador de alteracdes, consulte "Atualizacao
dos planos de inspecdo com o Gerenciador de alteracdes".

O arquivo a ser importado deve ter as mesmas unidades de medida da rotina de
medi¢&o que recebera a importacdo. Se 0s arquivos Ndo possuirem as mesmas
unidades de medida, vocé sera capaz de importar o arquivo, mas a rotina de medi¢éo
contera informacgdes incorretas. Por exemplo, ser vocé tem um circulo com um valor X
de 4 pol no arquivo a ser importado, o software o importa como 4 mm se a rotina de
medi¢éo recebendo a importacéo esta definida para milimetros.

4. Clique em Importar para importar o plano de inspec¢é&o e criar um rotina de medi¢éo a
partir dele. Para arquivos .plancad e .planxml, assim que vocé clicar em Importar, o
software abre a caixa de dialogo Mapeamento do sensor para que possa mapear
elementos para sensores. Para mais informacgdes, consulte o topico "Mapeamento de
elementos para sensores".

Obs.: O PC-DMIS usa configuracdes de registro para determinar as configuracdes dos
elementos importados. Vocé pode usar o Editor de estratégia de medicao ou a caixa de didlogo
Elemento automético para modificar essas configuragoes.

Mapeamento de elementos para sensores

Vocé pode usar a caixa de didlogo Mapeamento de sensores para atribuir elementos a sondas
(sensores) durante a importacdo de um plano de inspecéo.

Para abrir a caixa de dialogo Mapeamento de sensores, escolha Arquivo | Importar | Plano de
inspecdo. Em seguida, escolha um tipo de arquivo de plano de inspec¢do suportado (.plancad ou
.planxml) e clique em Importar.




PC-DMIS 2016.0 Core Manual

Feature - Sensor Mapping

21 All Features ¢ 0 Unassigned 6 Sensors o
Q
1D Sensor Strategy
| e ESP X1 TTP STRATEGY
W L LSP X1 TTP STRATEGY
B cLns LSP X1 TTP STRATEGY
® o LSP X TP _STRATEGY
LRI LSP X TIP STRATEGY
W LSP X1 TTP _STRATEGY
® o2 LSP X1 TIP STRATEGY
® o3 LSP X1 TIP STRATEGY
® o LSP X TTP STRATEGY J
® ovis LSP X1 TTP STRATEGY
B PLs LSP X TIP STRATEGY
® Cvie LSP X1 TIP STRATEGY
M PG (5P X1 TIP. STRATEGY
[ R LS X1 TTP STRATEGY
Sensor Strategy
Select All Features Deselect All Features Done

Caixa de dialogo Mapeamento de sensores

Para atribuir um elemento a um sensor

1. Na caixa de didlogo Mapeamento de sensores, na lista de elementos, selecione um ou
mais elementos. O software realca os elementos na janela Exibicao de graficos.

2. Nallista Sensor, selecione a sonda que pretende atribuir ao elemento ou elementos
selecionados.

3. Se vocé desejar usar uma estratégia especifica para esses elementos, na lista
Estratégia, escolha uma estratégia.

4. Cligue em Concluir para concluir o mapeamento e continuar o processo de importacéo.

Observacédo: Seja paciente enquanto software efetua o pés-processamento e termina a
importacéo. Este processo pode demorar muito tempo. Em um computador de teste
padrdo, 18 elementos mapeados para duas sondas demorou um minuto,
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5. Assim que o software concluir a importacdo, a janela Edicdo mostra comandos
CARREGARSONDA para cada sonda selecionada. Depois de cada comando
CARREGARSONDA, mostra 0os elementos que vocé mapeou para essa sonda.

Para organizar elementos por ordem de sensor

Vocé também pode definir uma ordem de sonda e organizar os elementos importados de acordo
com essa ordem.

1. Na caixa de didlogo Mapeamento de sensores, comece a atribuir elementos como
habitual de acordo com o procedimento acima.

S
2. Antes de clicar em Concluir, clique no botdo ~ (canto superior direito da caixa de
didlogo) para abrir a caixa de didlogo Ordenacéo de sensores. Mostra uma lista das
sondas mapeadas atuais.

1hy Sensor Ordering x

w

3. Para uma ou mais sondas, selecione a sonda e arraste e largue (ou clique nas setas
para cima e para baixo) para alterar a ordem da sonda.

4. Na caixa de dialogo Ordenagao de sensores, clique em Concluir para utilizar a ordem
gue o PC-DMIS terminar a importagéo

5. Na caixa de dialogo Mapeamento de sensores, cligue em Concluir para terminar a
importacao.

6. Assim que o software concluir a importagéo, a ordem dos comandos CARREGARSONDA
faz corresponder a ordem da sonda definida na caixa de didlogo Ordenacéo de
sensores.

Descricao da caixa de dialogo Mapeamento de sensores
Todos os elementos - Este texto seleciona todos os elementos na lista de elementos. Também
mostra o nimero de elementos.

N&o atribuido - Este texto seleciona os elementos que ainda néo atribuiu a um sensor.
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S

Sensores - Este texto mostra o niimero atual de sensores na lista de sensores. O botdo ~ junto
a Sensores abre a caixa de didlogo Ordenacado de sensores. Vocé pode usar a caixa de
didlogo Ordenacéo de sensores para definir uma ordem de sensor e organizar seus elementos
importados de acordo com essa ordem.

Q. . A caixa de pesquisa filtra a lista de elementos pelo texto que vocé digita aqui.
Lista de elementos - Esta lista mostra todos os elementos importados no plano de inspecéo.
Contém estas colunas:

ID - Esta coluna mostra um simbolo e nhome de cada elemento importado.

Sensor - Esta coluna mostra o nome do sensor atribuido a esse elemento.

Estratégia - Esta coluna mostra a estratégia atual do elemento. Se nada aparecer aqui, 0
software usa a estratégia padréo para esse elemento. Para informacdes sobre como
definir estratégias, consulte o tépico "Uso do editor da estratégia de medicéo" no capitulo
"Configuracéo de preferéncias: introducao".

Sensor - Esta lista mostra todos os sensores disponiveis para a rotina de medicéao.
Estratégia - Esta lista mostra todas as estratégias disponiveis.

Selecionar todos os elementos - Este texto seleciona todos os elementos na lista de
elementos.

Desmarcar todos os elementos - Este texto desmarca todos os elementos na lista de
elementos.

Concluido - Aplica o elemento ao mapeamento de sensores como mostrado na caixa de didlogo
Mapeamento de sensores.

Importacao de um plano de inspecao do PC-DMIS
Planner legado

Importacao de um plano de inspecao do Planner legado

(-ip)

Para importar um plano de inspe¢éo do Planner como um arquivo .ip, execute primeiro as
seguintes tarefas:

e Definicdo de parametros e regras

e Execucdo de uma etapa de otimiza¢do no plano importado

e Insercdo de comandos de movimento adequados para garantir que a sonda nao ird
colidir com a peca
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Apbs realizar essas tarefas, € possivel executar o plano de inspec¢éo importado como uma rotina
de medicdo do PC-DMIS recentemente criada.

@ Caso tenha problemas ao usar os comandos do Planejador de inspecéo dentro do PC-
DMIS, verifique se ha um arquivo InsPlan.dll localizado no diretério onde o PC-DMIS esta
instalado.

Arquivo de plano de inspecéo padréo (.ipd)

E necessario ter um arquivo padrdo de plano de inspec&o ou .ipd para importar um arquivo .ip no
PC-DMIS. O tépico "Parametros e regras do Planner legado" fornece mais informag8es sobre
esse arquivo.

;g A opcédo Medicéo IP deve estar ativada no portlock para usar os recursos discutidos nessa
secao.

Ap0s executar as etapas preparatorias acima, vocé pode importar o plano de inspecéo legado e
guaisquer regras importando o arquivo .cad de um plano de inspec¢éo que tem o plano de
inspecéao integrado, ou importando um plano de inspec¢éo exportado anteriormente.

Para importar um plano de inspecéo integrado a partir de um arquivo .cad:
1. Selecione Arquivo | Importar | CAD. Uma caixa de dialogo Abrir é exibida.

Dica: Importar o arquivo CAD usando a opcao de menu CAD por referéncia permite que
seu arquivo seja atualizado no PC-DMIS caso quaisquer mudancas tiverem sido feitas no
arquivo IP CAD pelo aplicativo PC-DMIS Planner legado.

2. Navegue e selecione o arquivo IP CAD necessario e clique em Importar. O PC-DMIS
importa o arquivo IP CAD.

3. Selecione Arquivo | Importar | Plano de inspecéo. A caixa de didlogo Selecionar
Nome IP aparece.

Select [P name ¥ &
The following rax-cbonpiazqr: avalable  The followng nspection plans exist, but
in your CAD system. Please make a carnot be mported unti it is released.

selection or press cancel to continue to
‘ selectng a fle containing an nspecton
| plan,

Caixa de dialogo selecionar nome do IP
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Selecione o plano de inspec¢éo necessério e clique em OK ou cligue em Cancelar para
navegar e selecionar um plano de inspecao exportado por meio de uma caixa de dialogo
Abrir.

Siga as instruc¢des na tela.

e Selecione o arquivo IPD que sera aplicado ao plano de inspec¢éo importado,
caso vocé nao o tenha selecionado anteriormente. Consulte o topico
"Parémetros e regras do PC-DMIS Planner legado" para obter mais informacdes.

e Caso o ponto de insercao ndo esteja no final da rotina de medic¢é&o, vocé é
solicitado a movimentar do cursor até o final da rotina de medicéo antes de
continuar.

e Se o arquivo CAD vier de um modelo CATIA v5, quaisquer comentarios
associados com um elemento nos dados eTool do modelo CATIA séo
importados como Texto do localizador de elementos para o elemento. Note que
o eTool é um formato patenteado usado pela Chrysler. Para obter informacdes
sobre Texto do localizador de elementos, consulte o topico "Fornecimento e uso
de instrug@es do localizador de elementos” localizado na documentacéo do PC-
DMIS CMM.

o Especifique as op¢bes de Otimizar caminho e clique em OK, ou em Ighorar
para ignorar este passo. Consulte os tdpicos "Execucado da otimizacédo do
caminho" e "Resumo da otimizacao do caminho" para mais informacdes.

o Especifique as opg¢des de "Insercdo automatica de movimentos de seguranca” e
cliqgue em OK para concluir este processo ou em Cancelar para ignorar este
passo.

Para importar um plano de inspec¢ao a partir de um arquivo texto .ip exportado:

1.

w

Selecione Arquivo | Importar | Plano de inspecao. A caixa de didlogo Importar é
exibida.

Navegue para o diretdrio contendo 0 seu arquivo com uma extensao de nome .ip.
Selecione o plano de inspegéo e clique em Importar.
Siga as instrugdes na tela.

e Selecione o arquivo IPD que seré aplicado ao plano de inspec¢éo importado,
caso vocé ndo o tenha selecionado anteriormente. Consulte o tépico
"Parametros e regras do PC-DMIS Planner legado" para obter mais informacdes.

e Caso o ponto de insercdo nao esteja no final da rotina de medicao, vocé é
solicitado a movimentar do cursor até o final da rotina de medicéo antes de
continuar.

e Especifique as opcdes de Otimizar caminho e cligue em OK, ou em Ignorar
para ignorar este passo. Consulte os topicos "Execuc¢do da otimizacao do
caminho" e "Resumo da otimizacéo do caminho" para mais informagées.

e Especifique as opg¢des de "Insergdo automatica de movimentos de seguranga” e
cliqgue em OK para concluir este processo ou em Cancelar para ignorar este
passo.
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Apbs importar o plano de inspecédo, os comandos importados sdo precedidos por um comentéario
inicial que fornece as seguintes informacdes basicas do plano de inspec¢édo importado:

e Data e horéario
e O nome do arquivo .ip € o caminho
e O nome do arquivo .ipd e o caminho

Um comentério final indica o final do plano de inspe¢&o importado.

Parametros e regras do Planner legado

Vocé pode usar a opcao de menu Editar | Preferéncias | Padr6es do plano de inspec¢éo para
abrir a caixa de dialogo Modificar parametros padréo. Vocé pode usa-lo para editar o arquivo
de parametros padrao do plano de inspecao (.ipd).

[ Modify Default Parameters 1

Defauk Paamaters Fie Name

Progy ams \del a2 od

Set As Defau Open Creste

Use Rules Scrpt

Close

Caixa de dialogo Modificar parametros padréo

O arquivo de padrdes do plano de inspecéo (.ipd)
Um arquivo de padrfes do plano de inspecéo (.ipd) determina o seguinte:

e Os parametros para um plano de inspecédo importado para o software.

e Os parametros para elementos automaticos, elementos construidos e dimensdes.
e Como fazer toques de elementos dentro do plano de inspecéo.

e Como exibir comentarios e elementos.

Observacdo: Durante uma importacao .ip, se vocé modificar um arquivo .ipd para conter
parametros de elemento e defini-lo como o padréo, o software modifica as configuracdes de
registro. De seguida, adiciona o novo elemento e usa as configuracdes de registro para
determinar suas propriedades.

O arquivo de regras do plano de inspecdao (.ipr)
Um arquivo de regras de plano de inspecéo (.ipr) € um script Basic que informa ao software
COMo executar 0s processos automaticos no plano de inspecado quando este é importado. As

regras podem ser alteradas por determinados critérios. Por exemplo, o nimeros de toques feitos
em um circulo com base no didmetro do circulo, e assim por diante.
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Antes de importar um plano de inspec¢éo a partir de um arquivo CAD ou um arquivo .ip ou .xml,
vocé precisa configurar esses arquivos para que sejam aplicados aos planos de inspec¢éo
importados.

Criacao e alteracdo de um arquivo de plano de inspecéao padrao
(ipd)

Para criar um novo arquivo .ipd ou alterar um arquivo .ipd existente, proceda do seguinte modo:

1. Selecione a opcao de menu Editar | Preferéncias | Padrées do plano de inspecéo
para exibir a caixa de didlogo Modificar parametros padréo.

[ Modify Default Parameters

Defaud Pacamaters Fie Name

Set As Defau Open Creste

Use Rules Scopt

Close

Modificar par&metros padrdo — arquivos padréo do Planejador PC-DMIS

Se a protecéo de senha estiver ativada para as configuragfes do PC-DMIS, aparece uma
caixa de dialogo Senha IPD e vocé tem que digitar a senha correta para continuar. A
senha é sensivel a maidsculas e mindsculas. Consulte o topico Senha na se¢édo Opcdes
de configuracéo: guia Geral no capitulo Configuracao de preferéncias para obter mais
informac@es sobre protecdo de senha.

IPD Password

Pazzword:
Cancel

i

2. Na caixa de didlogo Modificar parametros padrao, selecione o arquivo que deseja usar
na lista Nome de arquivo dos parametros padrdo. Se ndo encontrar 0 arquivo na lista,
cliqgue em Navegar para localizar e abrir o arquivo a partir do seu diretério.
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Modify Default Parameters

Default Parameters File Name

D:AtemphInspectionPlanstdefault.ipd

D:AtempiinspectionPlanshdefault.ipd

Mt A, et et L gien AR el o
Lista Nome do arquivo de pardmetros padrdo - Default.ipd

Obs.: O caminho padrao e o nome do arquivo que sera usado para o seu arquivo .ipd é
armazenado na opc¢édo Arquivo de parametros, na secdo Plano de inspecao do Editor
de configuracdes. Se o nome do arquivo néo for especificado, o PC-DMIS usa o valor
padrao de <Diretorio de instalacdo do PC-DMIS>\default.ipd.

3. Decida se deseja editar os par@metros em um arquivo .ipd existente ou em um arquivo

novo.

Se deseja abrir e modificar um arquivo .ipd existente, clique no botdo Abrir para

mostrar a caixa de didlogo Parametro padrao para o arquivo .ipd selecionado.

Se deseja criar um arquivo .ipd novo, clique no botao Criar para mostrar a caixa

de didlogo Parametro padrédo para o arquivo .ipd novo.

D:AtemplinspectionPlans\defaultipd [
List of piopesrhas I Sot
(= Mute Line -
Display Hits WES
Show Datads MO
Coidmnate Type CARTESIAN
Bound Type BOUMDED
Auto Move MO
Aato Movs Datance 0L000C0
Husnbes ol Hilx 2
Theckness Type THED_THICKMESS
Thickness 0100000
Depth 000000
Wigad Dhsbection MO
= #uto Plane
Dizplay Hes [ ]0]
Show Detals HO
Coordinate Type CARTESLAM
Display Type TRIANGLE L
Ao Move MO
Aato Morvs Diatancs QL0000
Murnber of Hits for Fow i
Humbes of Rows 2
Thickness Type THEO_THICKHESS
Thackness QL0000
Spacer 1.00000
Patiam Typs SOUARE -
Urats
" Inches
" Milimabers
Colspes/Expand &l | ot | concel

Parametros padréo

10
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Para editar uma propriedade, na coluna direita, clique no valor da propriedade para exibir
uma lista suspensa.

Selecione a lista suspensa e escolha um valor diferente. Esses valores podem
representar distancia, quantidade ou algum valor medido. E possivel selecionar valores
nas listas de opcdo ou nos campos de alternancia.

e As listas de opcao fornecem uma lista de escolhas relevantes ao item associado.
e Os campos de alternancia fornecem apenas duas escolhas, como LIG/DESL,
SIM/NAO ou VERDADEIRO/FALSO.

Clique na caixa de selecdo Classificar se desejar classificar a Lista de propriedades
em ordem alfabética.

Selecione Polegadas ou Milimetros para determinar de que forma as unidades serdo
exibidas na caixa de didlogo Parametros padrao. PC-DMIS também converte os planos
de inspecdo importados para as unidades especificadas se eles séo diferentes das
unidades do plano de inspecéo.

Clique no botdo Reduzir/expandir tudo para reduzir ou expandir a Lista de
propriedades.

Importante! Se vocé ndo alcancar os resultados desejados para os itens do plano de
inspecao importado, é possivel que seja preciso atualizar o parametro necessario e recriar
0 arquivo .ipd. Além disso, observe que os arquivos .ipd somente sdo compativeis com a
versdo na qual eles sao criados. Por exemplo, um .ipd criado para o PC-DMIS 4.2 ndo é
compativel com o PC-DMIS 4.3.

10.
11.

12.

Cliqgue em OK para abrir a caixa de dialogo Salvar como ou em Cancelar para cancelar
qualquer alteracéo feita.

Clique em Salvar para salvar o arquivo .ipd.

Clique em Definir como padrao se desejar que o arquivo listado na caixa Nome do
arquivo de Paradmetros padrao seja o arquivo padrao. Isto copia quaisquer
configuracdes do planejador de inspecédo para elementos de plano contidos no arquivo e
define as entradas equivalentes de registro padrao para tais configuracées.

Clique em Fechar.

Atualizacdo dos planos de de inspecao com o
gerenciador de alteracbes

Obs.: Embora a documentacéo trate de planos de inspecao, ela também se aplica para atualizar
arquivos de rotinas de medicéo criados a partir de arquivos Datalog.

O gerenciador de altera¢des do plano atualiza uma uma rotina de medi¢c&o que vocé criou a
partir de uma versdo previamente importada do plano com a Ultima versao do plano. O
gerenciador de alteracdes do CAD compara os valores do elemento da rotina de medi¢cdo com
aqueles no CAD. Vocé pode entdo, se necessario, atualizar os valores da medicdo com base
nos valores do CAD.

Atualizacdo de uma uma Rotina de medi¢cdo de um plano de inspecéo

11
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Selecione o item de menu Arquivo | Gerenciador de altera¢8es | Plano para abrir uma

caixa de dialogo Importar.
Vocé pode importar um arquivo .planxml ou .xml criado a partir do Planner ou um arquivo

.ip criado a partir do Planner legado.
Escolha o plano a ser importado e clique em Importar para converter o arquivo e abrir a

caixa de dialogo Gerenciador de altera¢c@es do plano:

-

Change Manager Plan

Update Candidates
New Plan: Existrg Commands (Document):

b PNL b Aruni]

Options... Update Ignore

Addition Candidates: Deletion Candidates:

oK | Cancel

Caixa de dialogo Plano do gerenciador de alteragdes

Vocé pode clicar duas vezes em um nome de elemento em qualquer lista para mostrar
seus parametros e, assim, poder comparar os valores antes de atualizar a rotina de
medicao.
Use os seguintes controles para processar as diferencas na rotina de medicéo e no
plano importado.
e Opcdes - Abre a caixa de didlogo Opcdes de gerenciamento de alteragdes.
Consulte "Opg¢des de gerenciamento de alteragbes".
e Atualizar - Atualiza o elemento selecionado nos Comandos existentes do
Novo plano. Se vocé seleciona um elemento de uma lista, o software realga o
elemento correspondente na outra lista. Vocé pode selecionar mais de um

12
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elemento de cada vez para atualizar. Este botdo também atualiza quaisquer
dimens0@es associadas.

e Ignorar - Ignora o elemento selecionado para atualizagdo nos Comandos
existentes do Novo plano. Se vocé seleciona um elemento de uma lista, o
software realca o elemento correspondente na outra lista. Vocé pode selecionar
mais de um elemento de cada vez para ignorar.

e Desfazer (sob a area Comandos existentes) - Disponivel somente apés vocé
utilizar Atualizar ou Ignorar. Isto reverte a Gltima mudanca feita.

e Adicionar - Adiciona o elemento selecionado na lista Candidatos a adicionar a
parte inferior do plano existente. Vocé pode selecionar mais de um elemento de
cada vez para adicionar.

e Excluir - Exclui do plano existente o elemento selecionado na lista Candidatos
a excluir. Vocér pode selecionar mais de um elemento de cada vez para excluir.

e Mapear - Disponivel somente quando vocé seleciona um elemento de ambas as
listas, Candidatos a adicionar e Candidatos a excluir. Isso substitui o
elemento Candidato a excluir selecionado pelo elemento Candidato a
adicionar. N&o séo permitidas sele¢des multiplas. Vocé pode mapear tanto tipos
semelhantes quanto diferentes (por exemplo circulo para um ponto ou ponto
para um ponto).

e Ignorar - Ignora (remove) o elemento selecionado na lista Candidatos a
excluir, mas ndo exclui o elemento do plano existente. Vocé pode selecionar
mais de um elemento de cada vez para ignorar. Os elementos removidos da lista
permanecem na rotina de medicéo.

e Desfazer (sob a area Candidatos a excluir - Disponivel somente ap0s
Adicionar, Excluir ou Mapear ter sido processado. Esse botado reverte a Ultima
mudanca realizada.

e OK - Fecha a caixa de dialogo e atualiza a atual rotina de medigcdo com as
alteracdes feitas.

e Cancelar - Fecha a caixa de dialogo e desconsidera as altera¢fes realizadas.

Atualizacdo de uma uma Rotina de medi¢cdo de um modelo CAD

13

1.

Importe um modelo do CAD na sua rotina de medicéo (Arquivo | Importar | CAD) ou
abra uma rotina de medigdo que ja contém um modelo do CAD (Arquivo | Abrir).
Selecione o item de menu Arquivo | Gerenciador de altera¢cfes | CAD para abrir a
caixa de dialogo Gerenciador de alterag6es do CAD:
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Change Manager CAD

Update Canddates
CAD Model: Existing Commands (Document):
CR1 CIR1
CIR2 CIR2

Deletion Candidates:
W Display anly changed parameters

Tolerance 2one location: 10.00000

Tolerance zone size: | 5.00000
Tolerance 20ne angle degrees: 90.00000
Recaladate

o ] [ comed |

Caixa de dialogo Gerenciador de alteracées do CAD

Se o software encontra diferengas entre o CAD e o componente do elemento de
comando, ele lista os elementos na caixa de dialogo. Os elementos do CAD sao exibidos
na area Modelo do CAD, e os elementos da rotina de medi¢édo na area Comandos
existentes (documento), da caixa de didlogo. Clique duas vezes em qualquer dos
elementos listados para exibir seus componentes.
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Change Manager CAD
Update Canddates
CAD Model: Existng Commands (Document):

CIR1 m
X 124.00000 X 122.00000
Y 50.00000 Y 50.00000
Z 0.00000 Z 0.00000

CIR2 CR2

Update ignore
Deletion Candidates:

¥ Display only changed parameters

Tolerance 2one locaton: 10,0000
Tolerance zone size: 0.50000
Tolerance zone angle degrees: 1.00000

Recalodate
[ ox ][ cancel

Caixa de dialogo Gerenciador de alteracdes do CAD mostrando valores do componente
do elemento

4. Cligue no botdo Atualizar para mudar os valores do componente do elemento da rotina
de medigédo para os valores do CAD. Este botdo também atualiza quaisquer dimensdes
associadas.

A caixa de didlogo Gerenciador de alteracdes do CAD funciona do mesmo modo que a
caixa de dialogo Gerenciador de alterac6es do plano, exceto para 0s seguintes itens:

e O botéo Adicionar e a se¢do Candidatos adicionais n&o estéo disponiveis.

e O botéo Editar da se¢do Candidatos a excluir exibe a caixa de didlogo Edicédo
para o elemento selecionado na lista Candidatos a excluir para que vocé possa
editar o elemento possa em vez de somente exclui-lo ou ignoré-lo.

o Selecione o arquivo IPD para aplicar ao plano de inspecao importado,
caso vocé ndo o tenha selecionado anteriormente. Consulte o tépico
"Parédmetros e regras do PC-DMIS Planner legado" para obter mais
informacdes.
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o Caso o ponto de insercdo ndo esteja no final da rotina de medicéo, o
software solicita que vocé mova o cursor até o final da rotina de medi¢éo
antes de continuar.

o Especifique as op¢bes de Otimizar caminho e cliqgue em OK, ou em
Ignorar para ignorar este passo. Consulte o topico "Execucao da
otimizag&o do caminho" para obter mais informagdes. Revise o "Resumo
de otimizacao do caminho" e clique em OK.

o Especifique as opc¢bes de "Insercdo automatica de movimentos de
seguranca” e cliqgue em OK para concluir este processo ou em Cancelar
para ignorar este passo.

e Se as tolerancias foram mudadas, clique no botdo Recalcular para recalcular
usando as novas tolerancias. O PC-DMIS revé as configuracdes para determinar
guais elementos estéo suficientemente perto do modelo CAD para serem
considerados os mesmos.

Observacédo: As funcdes das Opc¢des de gerenciamento de alteracdes descritas para
0 bot&o Opcdes estdo integradas no formulario Gerenciador de alteracées do CAD.

Centralizacao e realce de elementos

Vocé também pode usar a caixa de didlogo Gerenciador de alteragdes do CAD para
Centralizar ou Realcar e Desfazer realce de elementos que precisam ser alterados ou
excluidos. Isto permite que vocé veja melhor onde foram feitas as mudancas em um modelo do
CAD ou como a rotina de medi¢&o precisa ser atualizada para equivaler ao novo modelo de
CAD.

Para acessar essa funcionalidade, clique em um nome de elemento em uma das listas da caixa
de dialogo Gerenciador de alteracées do CAD (Modelo do CAD, Comandos existentes ou
Candidatos a excluir) para exibir as opcdes.

Center in CAD
Highlight in CAD
UnHighlight in CAD

As opgOes executam as seguintes fungdes:

e Centralizar no CAD - Centraliza na janela CAD a localizacdo do elemento selecionado.

e Realcar no CAD - Realc¢a na janela CAD o elemento selecionado. Vocé pode realcar
somente um elemento por vez, e ndo pode realgar nenhum elemento na lista do modelo
do CAD, se o elemento ndo existe na rotina de medigé&o.

e Desfazer realce no CAD - Apaga o realce do elemento na janela CAD.

Recarregamento de um arquivo CAD

Se o software ndo detecta automaticamente um modelo CAD modificado e o recarrega no
Gerenciador de altera¢fes (o0 que pode ocorrer se o arquivo CAD nativo original foi movido de
sua localizag&o conhecida), vocé pode usar Arquivo | Gerenciador de alterag6es | Recarregar
CAD para informar manualmente ao Gerenciador de alteracdes para recarregar o modelo CAD.
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Obs.: O PC-DMIS usa configuracdes de registro para determinar as configuracdes dos
elementos importados. Vocé pode usar o Editor de estratégia de medicdo ou a caixa de didlogo
Elemento automético para modificar essas configuragoes.

Opcodes de gerenciamento de mudanca

Change Management Options

|| Display only changed parameters

Tolerance zone

1.000000 | ocation
1.000000 sjze

1.000000  Angle degrees

| OK J [ Cancel

Caixa de diadlogo Opc¢des de gerenciamento de mudanca
Para acessar essa caixa de dialogo:

1. Selecione o item de menu Arquivo | Gerenciador de alterac6es | Plano.

2. A partir da caixa de dialogo Importar do plano de inspecao, navegue para o0 arquivo do
plano de inspecéo a ser importado e clique em Importar.

3. Cligue em Opcdes para exibir a caixa de didlogo Opcdes de gerenciamento de
alteracao.

Estéo disponiveis as seguintes op¢oes:

Exibir somente parametros alterados - Exibe somente os parametros que foram
alterados para elementos expandidos nas listas da area Atualizar candidato.

Manter o nome do plano existente - Retém os nomes dos elementos no plano
existente. Caso contrario, o software substitui o nome do elemento pelo nome do
elemento do plano importado.

Zona de tolerancia - Vocé pode usar esta area para definir os valores de tolerancia
gue o software deve usar para avaliar os elementos. O software mostra os
elementos que estdo dentro da toleréncia nas listas Novo plano e Plano existente
(programa). O software avalia as seguintes dimensfes de elemento:

e Localizagao - Especifica a tolerancia para a avaliagdo da localizagéo.
e Tamanho - Especifica a toleréncia para a avaliacdo do tamanho.

e Graus do angulo - Especifica a tolerancia para a avaliagdo do angulo.
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Execucéo da otimizagcao do caminho

Ap06s o0 PC-DMIS concluir a importagdo do plano de inspegao, a janela Edicao mostra os
comandos necessarios para medir os elementos. Vocé pode entdo otimizar a ordem na qual o
PC-DMIS ira medir os elementos e quando e quais angulos de ponta serdo usados. Essa
"otimizacao de caminho" usa a caixa de dialogo Otimizar caminho (Editar | Otimizar caminho).

Vocé pode acessar a caixa de didlogo Otimizar caminho a qualquer hora para executar
otimizac6es de caminho em toda a rotina de medicdo ou em partes dela.

@ A opcao Medida IP tem que ser programada no seu portlock para aparecer nessa opcéao de
menu e caixa de didlogo.

Para executar uma otimiza¢gdo do caminho:
1. Selecione Editar | Otimizar caminho, ou selecione um grupo de elementos continuos
na janela de Edicéao, clique com o botéo direito sobre eles e selecione Otimizar
caminho. A caixa de dialogo Otimizar caminho aparece.

Optimize Path n
Feature range Tp changes
V| Sort features: V| Add tp changes:
Al features Only defined tips
0, Selected features Minimum concal angle
Starting feature: Ask if tip not found
PLN2 = PLANE (CONTACT) v
Ending feature:
PLN2 = PLANE (CONTACT) v
Concal range of tip shank:
it = (cone half angle In degrees)
S
Demensions
@) Insert at end Sort penalty in seconds for:
Insert as soon as possbie MIP MIH: 10
Wrist: 3
Dual arms rist
Assg PHS Wrst: 5
Vison
oK Canced

Caixa de dialogo Otimizar caminho

2. Determine quais elementos deseja otimizar. Vocé pode selecionar o botdo de opgao
Todos os elementos ou a opgao Elementos selecionados da area Intervalo de
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elementos. Todos elementos classifica todos os elementos, Elementos selecionados
classifica somente aqueles elementos selecionados na janela Editar.

\gA opcdo Elementos selecionados se torna ativada somente se forem selecionados
multiplos elementos a partir da janela Edicdo antes de acessar a caixa de dialogo
Otimizar caminho.

Escolha um elemento na lista suspensa Elemento inicial ou da janela Exibicdo de
gréaficos. O PC-DMIS colore o elemento de verde na janela Exibicédo de gréaficos. A
otimizagdo do caminho iniciara a partir desse elemento selecionado.

Escolha um elemento na lista suspensa Elemento final ou da janela Exibicdo de
gréaficos. O PC-DMIS colore o elemento de verde na janela Exibicao de graficos. A
otimiza¢&o do caminho finalizara a partir desse elemento selecionado.

Clique na caixa de selecé@o Selecionar dentro dos grupos para selecionar cada grupo
e também sub-grupos. A sele¢éo sera iniciada com o grupo mais interno. Cada grupo
serd manuseado como um elemento Unico com relagdo ao grupo pai. Se a caixa de
selecéo esta desmarcada, os grupos séo selecionados como se fossem um elemento
Unico e a sele¢do dentro dos grupos néo é possivel.

Decida quando inserir dimensdes do plano de inspec¢éo na rotina de medicéo
selecionando as opg¢des adequadas na area Dimensdes. E possivel inserir dimensdes
no final de todos os elementos medidos selecionando Inserir no final ou assim que
possivel apés cada elemento medido selecionando Inserir assim que possivel.
Determine se o PC-DMIS deve inserir alteragdes da ponta. Em caso afirmativo, marque

a caixa de selecéo Adicionar alteragdes da ponta. L

Como funciona

O PC-DMIS usa o algoritmo de articulagdo automatica para selecionar a melhor
ponta. (Para mais informacdes sobre este algoritmo funciona, consulte o tépico
"Alternancia entre articulag8es automaticas" no capitulo "Criagcdo de elementos
automaticos".) Se a ponta falha, o PC-DMIS inverte gira o vetor do elemento e
checa uma segunda vez. Se as duas pontas falham, o PC-DMIS passa para o
proximo elemento.

Se vocé marca Adicionar alteragdes da ponta, o PC-DMIS ativa os itens na area
Alterac8es da ponta:

e Selecione a caixa Somente pontas definidas se desejar que o PC-DMIS
atribua somente pontas definidas para os elementos. Caso uma ponta adequada
nao seja localizada para medir um elemento, 0 mesmo sera atribuido a T?A?B?.
Esse elemento sera adicionado a lista de Elementos sem pontas que é exibida
ao usuario da caixa de resumo no final do processo de otimizagdo do caminho.
Desmarque essa caixa para que o PC-DMIS também use pontas indefinidas.
Antes da execucado, o PC-DMIS requer a calibracao de todas as pontas
indefinidas.
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Selecione a caixa Perguntar se a ponta néo foi encontrada para que o PC-
DMIS o avise quando n&o conseguir determinar a ponta ideal para um dado
elemento. Isto ira permitir que vocé especifique manualmente a ponta mais
adequada.

Digite um valor de &ngulo na caixa Intervalo c6nico da haste da ponta. Isso
determina a tolerancia do angulo cbnico para as altera¢des da ponta
adicionadas. Isso permite ao PC-DMIS utilizar uma ponta com um vetor de haste
dentro da toleradncia do melhor &ngulo vetorial para um determinado elemento.
Alguns tipos de elementos tém um intervalo cénico incorporado. O PC-DMIS
adiciona o valor que vocé digitou para o intervalo interno. O angulo de ponta
proposto também é verificado pela execugédo de deteccdo de colisdo (silenciosa)
para determinar se a ponta ir4 realmente funcionar.

('}
Os valores do meio angulo cdnico padréo por tipo de elemento sdo 0s seguintes:

o Elemento Ponto de borda automatico: 45 graus.

o Outro ponto, linha ou elementos planos: 90 graus. (Visto que um plano
com um vetor de 0, 0, 1 pode ser medido por TIAOBO ou T1A90BO0, o
PC-DMIS adiciona o valor inserido no intervalo interno.)

o Todos os outros tipos de elementos: 0 graus. (Por exemplo, se vocé
especificou um intervalo cénico de de 7,5, e o PC-DMIS estava
executando a otimizacdo para um elemento cilindro, qualquer &ngulo de
ponta de +/- 7,5 graus do vetor cilindro seria aceitavel (intervalo cénico
do usuério de 7,5 + o intervalo padrédo para um cilindro de 0 graus).

Usando a imagem abaixo como guia, suponha que o intervalo cdnico do
valor da haste da ponta seja definido para 7,5 graus. Se a linha pontilhada
com a cor laranja (B) e a esfera vermelha representarem uma ponta que
coincida exatamente com o vetor do cilindro (A), e a linha pontilhada com a
cor verde (C) represente alguma ponta que n&o coincida com o vetor do
cilindro, contanto que o angulo representado pelo arco vermelho (D) seja
menor ou igual ao valor especificado (nesse caso 7,5 graus), entdo o angulo
de ponta pontilhado com verde (C) € um angulo de ponta véalido para medir o
cilindro.
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Classifique a penalidade em segundos para: MIP/MIH, PH9/PH10, PHS
WRIST — Esses valores em segundos sdo uma aproximacdo do tempo que um
CMM leva para trocar pontas para diversas categorias de sensores. As
penalidades padréo significam que todos os elementos medidos com uma dada
ponta serdo agrupados e classificados dentro daquele grupo de ponta. Por
exemplo, se a penalidade fosse definida como zero, isso permitiria ao processo
Otimizar caminho classificar elementos unicamente com base na distancia
percorrida entre elementos ignorando completamente trocas de ponta.

Angulo cénico minimo - Esta caixa de sele¢&o, quando assinalada, move o
angulo da ponta da sonda em um angulo de deslocamento minimo quando a
abordagem da sonda iria normalmente causar um toque que seja coincidente
com o corpo da sonda. Isto ajuda a reduzir a tens@o nos corpos da sonda
provocada por estes tipos de toques.
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(A) mostra um togue coincidente com o corpo da sonda.

(B) mostra um toque mais desejavel quando a sonda é movida no angulo de
deslocamento minimo definido.

(@) indica 0 &ngulo minimo.

e Penalidade Viséao / Classificagdo em segundos para: Alteracéo de
ampliagdo, Alteragdo de iluminacéo - Esses valores em segundos séo
somente aproximados do tempo necessario para um Sensor de visao alterar a
ampliacdo ou a iluminacgéo para um dado elemento. As penalidades padréo
indicam que todos os elementos medidos que usam uma mesma ampliacdo ou
iluminacdo serédo agrupados e classificados dentro daquele grupo. Por exemplo,
se a penalidade for zero, o processo de otimizagao do caminho podera
classificar os elementos somente com base na distancia percorrida entre os
elementos, enquanto ignora a ampliagéo e a iluminacéo por completo.

8. Cliqgue em OK para executar a otimizacdo do caminho; o PC-DMIS procede do seguinte
modo:

e Usa o vetor da ponta e a toleréncia do cone e determina o melhor angulo da
ponta para cada elemento. Por exemplo, o angulo da ponta ideal para um
cilindro seréa baseado no vetor do cilindro, que pode ou ndo corresponder a um
angulo de ponta exato.

o Classifica os elementos pelas pontas usadas para medicéo.

e Determina o melhor caminho para a sonda com base nas distancias entre os
elementos e na alteracdo da ponta.

e Adiciona dimens®es no final da rotina de medicéo ou apés cada elemento.

e Adiciona elementos construidos assim que possivel.

\\gA Otimizacdo de caminhos também responde pelo volume da maquina.

9. Ajuste o tamanho das Linhas de Caminho se necessério editando o valor do radio Linhas
de Caminho clicando em Configurar. Quando for determinada a Otimiza¢éo do Caminho,
0 novo radio sera aplicado a exibicdes de linha de caminho.

Consulte o topico "Otimizacédo do caminho do braco duplo” para obter informacgdes sobre rotinas
de medicdo de braco duplo.

\g O PC-DMIS nao classificara entre os comandos de alinhamento ou carregamento de sonda.
Além disso, o PC-DMIS remove todos os comandos MOVER/PONTO, mas preserva quaisquer
comandos de movimento ou outros parametros que possam afetar a medi¢éo, como distancia de
retracao, distancia de pré-toque, etc.

A Otimizacdo de caminho garante que os elementos que tém a opcao Medrel ndo sejam
medidos antes dos elementos aos quais sua medida é relativa.

Para executar uma otimizagdo do caminho em elementos em um comando GRUPO:
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Na janela Edicéo, cligue com o botdo direito do mouse em um comando GRUPO. Para
mais informacdes sobre comandos GRUPO, consulte "Trabalho com grupos definidos pelo
usudrio" no capitulo "Uso da janela Edi¢cao".

No menu de atalho, escolha Caminho | Otimizar caminho para selecionar os elementos
dentro do grupo. (O software expande um comando GRUPO reduzido para fazer isso.) A
caixa de diadlogo Otimizar caminho aparece.

Na caixa de dialogo Otimizar caminho, defina as op¢des de otimizagcdo. Vocé pode
encontra-las no procedimento acima.

Clique em OK para otimizar o caminho para os elementos selecionados e mostrar a
caixa de dialogo Resumo de Otimizar caminho.

Reveja os resultados e clique em OK para finalizar a otimizac¢éo e fechar ambas as
caixas de dialogo. O software retorna o comando GRUPO ao seu estado anterior.

Otimizacao do caminho do braco duplo

A otimizacédo do caminho para rotinas de medicao de bracgo duplo € similar as rotinas de medicao
de braco Unico com algumas poucas exce¢des. Quando vocé tem multiplos bragos habilitados
dentro do PC-DMIS e acessa a caixa de dialogo Otimizar caminho (Editar | Otimizar
caminho), a 4rea Bragos duplos da caixa de dialogo Otimizar caminho é ativada e a lista
suspensa Iniciar elemento € ocultada.

Para concluir a otimizagdo do caminho para bragos duplos, siga o procedimento descrito em
"Execucéo da otimizagdo do caminho" e realize 0s seguintes passos:
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1. Selecione a caixa de didlogo Atribuir bracos. O processo de otimizagédo do caminho

atribuira bracos para cada elemento selecionado (ou para todos os elementos).

e Caso todos os toques da sonda de um elemento possam ser medidos pelo
Bracol, o mesmo serd atribuido a esse braco.

e Se 0 Bracol ndo puder medir um elemento, mas o Braco2 alcancar todos os
toques da sonda desse elemento, 0 mesmo sera atribuido ao Brago2.

e Se nenhum braco puder medir o elemento, o Bracol serd atribuido e o elemento
adicionado a lista Erros do bra¢o duplo/Elementos que ndo podem ser
medidos, exibida ao usuario na caixa de resumo no final do processo de
otimizacdo do caminho.

Dual arms
v Assign arms
%% Owverlap to use: 100

Bracos duplos da caixa de dialogo Otimizar caminho

Especifique a porcentagem de sobreposi¢cdo em %Sobrepos. para usar. 1sso controla
como o volume da maquina é dividido entre os dois bragos. A 0% cada braco somente
poderia medir elementos que estédo dentro da metade do volume da maquina accessivel
ao braco. A 100%, Bracgol seria atribuido a todos os elementos.
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3. Cligue em OK para iniciar o processo de otimiza¢do do caminho. A caixa de dialogo
Otimizar elementos iniciais do caminho é exibida. Desse modo, é possivel especificar
o elemento inicial para cada braco

r b

Optimize Path Starting Features

Arm1 starting feature :
|CIR2 = CIRCLE (CONTACT) |

Arm2 starting feature :

1 ]

Caixa de dialogo Otimizar elemento iniciais do caminho

Resumo da otimizag&o do caminho

Ap6s o término da otimizacdo do caminho, a caixa de dialogo Resumo da otimizacdo do
caminho é exibida e mostra os resultados do processo.
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Optimize Path Summary (3]
~Path length % shorter after optimization

32.036 L

Probe tip errors
Features without tips:

Copy To Clipboard

Uncalibrated tips:

Caixa de didlogo Resumo da otimiza¢do do caminho

A caixa de dialogo relata as seguintes informacdes:

% do comprimento do caminho menor apds a otimizacdo — Esse valor refere-se a
reducéo percentual do comprimento do caminho otimizado em comparacéo ao
comprimento normal. Para maquinas de braco duplo, é fornecida uma porcentagem para
os dois bragos.

Erros da ponta da sonda — Os elementos que nédo foram atribuidos a uma ponta da
sonda sao relacionados na lista Elementos sem pontas. Talvez seja necessario definir
novas pontas de sonda para assegurar que cada elemento tenha uma ponta que possa
medi-lo.

Copiar para a area de transferéncia — Este botdo copia a lista de Elementos sem
toques para a area de transferéncia do Windows.
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Pontas descalibradas - Este botdo mostra as pontas da sonda descalibradas que vocé
planeja usar para medir elementos na rotina de medi¢éo. Talvez seja necessario calibrar
essas pontas antes de executar a rotina de medicao.

Erros do brago duplo — Os elementos que ndo foram medidos na rotina de medicéo pelo
braco serédo incluidos nessa lista.

Deteccéo vazia

Anular detecc¢éo evita que toques sejam feitos em espacos vazios (como furos). Essa
funcionalidade foi adicionada aos seguintes elementos automaticos:

e Ponto de superficie automatico
e Ponto de Borda automatica

e Linha automatica

e Plano automatico

e Circulo DCC

e Slot redondo DCC

e Cilindro DCC

e Cone DCC

Com o Anulamento de deteccdo, um elemento automatico pode colocar toques em furos e outros
espacos vazios na superficie do CAD e na pega.

O PC-DMIS usam a detec¢éo de cancelamento caso a chave de hardware (ou portlock) esteja
programada com o item Medir IP. O PC-DMIS aplica automaticamente a detec¢éo de
cancelamento a geracao de toques da sonda ao criar um elemento automatico suportado usando
0s parametros da caixa Elemento automatico (Inserir | Elemento | Automatico)
correspondente (como NUm. toques, Angulo inicial e Angulo final para um circulo
automatico). Qualquer toque da sonda que normalmente seria anulado € movido para que fique
na superficie do elemento selecionado.

e Para um elemento Plano automatico, vocé pode determinar esta distédncia, denominada
"deslocamento da fronteira", a partir de qualquer borda. Esse deslocamento da fronteira
€ especificado dentro da &rea Detecc¢édo vazia da guia Propriedades de movimento
automatico da Caixa de ferramenta da sonda.

e Para os outros Elementos automaticos suportados, essa distancia € o valor do raio de
uma ponta.

Os toques de amostra solicitados para Circulos ou cilindros autométicos também sao
automaticamente gerados com a deteccéo de cancelamento.

Os exemplos a seguir mostram quando a deteccao vazia seria util para medir um elemento
automatico de forma precisa e segura. Os toques com um "X" sao considerados vazios e sao
corrigidos para a borda da superficie do elemento automatico.
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Anular detec¢éo para um elemento plano automatico

Anular deteccao para um elemento cilindro automatico

A deteccao vazia pode ser ligada e desligada usando a alternancia Detec¢éo vazia na caixa de
didlogo. Para mais informacdes consulte o topico "Alternancia de detec¢éo vazia" no capitulo
"Criacéo de elementos autométicos" na documentagéo principal do PC-DMIS.

Inserir movimentos de seguranca
automaticamente

Quando vocé importa ou cria elementos e executa uma Otimizag&o de caminho, precisa garantir
gue a sonda ndo ira colidir aom a sua pec¢a durante a medi¢do. O PC-DMIS contém duas opcdes
de menu no submenu Operacdo | Janela Exibicdo de Graficos | Movimentos de seguranca
gue insere movimentos de seguran¢ga como comandos MOVIMENTO/PONTO automaticamente
para ajudar a evitar colisbes ndo intencionais com a peca.

Esses itens de menu sdo abordados abaixo.

Movimentos de insercdo automatica

Este item de menu abre a caixa de didlogo Criar movimento movimentos de seguranca
automaticamente. Vocé pode selecionar um elemento inicial e um final. O PC-DMIS insere
entdo os comandos MOVER/PONTO de seguranca definidos entre todos os elementos definidos
na faixa. O PC-DMIS nao pode colocar comandos de movimento antes do primeiro elemento.
Certifique-se de ter um caminho desobstruido entre a a posi¢éo inicial da sonda e o primeiro
elemento.
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1. Selecione a opcao de menu Inserir movimentos autométicos (Operacéo | Janela
Exibicao de graficos | Movimentos de seguranca | Inserir movimentos
automaticos). A caixa de dialogo Criar movimentos de seguranca automaticamente

aparece.

Auto Create Clearance Moves Id—&J
Start feature: | —— |
End feature: IPNT:” ZI

Collision safety distance: [ 0
Insert dlearance moves offset: 10

Maximum attempts: 50 =

I” Delete existing moves

OK Cancel |

Caixa de dialogo Criar movimento movimentos de segurang¢a automaticamente

2. Selecione o primeiro elemento para o intervalo de elementos na lista Inicial.

Selecione o Ultimo elemento para o intervalo de elementos na lista Final.

4. Digite uma distdncia em mm na caixa Distancia de seguranca da colisdo. Esse valor
fornece uma zona de buffer em volta da ponta da sonda para que o PC-DMIS considere
falhas proximas como colisdes.

5. Digite uma distancia em mm na caixa Inserir deslocamento de movimentos de
seguranca. Define a distancia que a sonda se afasta da pe¢a quando detecta uma
colisdo ao se mover entre elementos. O PC-DMIS tenta se dirigir para o proximo
elemento, mas compensa as colisbes inserindo comandos de movimento de seguranca.
O sensor continua esse processo até definir um caminho livre de colisdo para o proximo
elemento. E possivel inserir mais de um comando de movimento entre os elementos. O
PC-DMIS armazena esse valor de movimento de deslocamento dentro da entrada de
registro CollisionMoveClearanceInMM localizada na segéo
MovimentosinseridosAutomaticamente do Editor de configuracdes do PC-DMIS.

6. Ajuste o valor de Tentativas méaximas conforme necessario. Quanto maior o valor, mais
intensiva € a pesquisa para encontrar uma solugdo para o elemento a ser trabalhado se
estiver disponivel uma solucao. Além disso, quanto maior o nimero, mais tempo demora
para calcular uma solucao, caso esteja disponivel.

7. Selecione a caixa de selecdo Excluir movimentos existentes se desejar excluir
gqualquer comando de movimento preexistente na rotina de medicéo.

w

@ Para rotinas de medicdo de braco duplo, o PC-DMIS insere comandos
MOVIMENTO/ZONA_EXCLUSIVA conforme necessario para proteger contra a colisdo dos dois
bracos durante a execucao.

Dentro do elemento
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Este item de menu (Operagao | Janela Exibicdo de gréaficos | Movimentos de seguranca |
Dentro do elemento) somente funciona no modo Elemento rapidos. Se o item de menu esta
marcado com uma caixa de sele¢éo e vocé cria um ElementoRé4pido, o PC-DMIS checa o
caminho da sonda dentro do elemento e adiciona movimentos de seguran¢a conforme
necessario dentro do elemento. Isto é diferente do item de menu Com cria¢céo de elemento
abaixo, que adiciona movimentos de seguranca entre elementos.

Com criacéo de elemento

Se esse item de menu (Operacgao | Janela Exibigao de graficos | Movimentos de segurancga |
Com criacédo de elemento) esta marcado com uma caixa de selecédo, o PC-DMIS usa um
algoritmo simples para inserir automaticamente os comandos MOVER/PONTO hecessarios
conforme vocé adiciona elementos a rotina de medicéo. O angulo entre os elementos tem que
estar entre 30 e 150 graus. O algoritmo ndo é capaz de resolver nada fora desta faixa. Por
exemplo, dois elementos circulo em profundidades diferentes, mas na mesma face, resultam em
um angulo de 0 grau entre eles e ndo podem ser resolvidos. Ao inserir os comandos de
movimento, este item de menu se comporta de modo similar a caixa de dialogo Criar
automaticamente movimentos de insercao, e usa um elemento acima e um abaixo do
elemento recém-inserido como os elementos de inicio e fim. Esse item de menu também usa a
disténcia definida na entrada de registro CollisionMoveClearanceInMM.

No modo ElementosRéapidos, o item de menu ativa um novo algoritmo para gerar 0s movimentos
de seguranca requeridos conforme vocé adiciona elementos rapidos. Movimentos de seguranca
automaticos entre elementos que usam angulos de ponta de sonda diferentes ainda ndo sao
suportados. Vocé tem que definir estes movimentos manualmente.

;’f; Isso funciona apenas no modo off-line.

Com deteccédo de colisédo

|Obs.: Esta opcao ndo é suportada no modo ElementosRapidos.

O item de menu Com detecc¢éo de colisao (Operacéo | Janela Exibicdo de gréficos |
Movimentos de seguranca | Com deteccdo de colisdo) tem que estar marcado para esta
opcéo ser ativada. Com deteccdo de coliséo estende a funcionalidade de Com criac&o de
elemento, assim vocé néo fica limitado pelas restricdes de angulo entre elementos. Se isto é
marcado, o PC-DMIS usa o algoritmo deteccao de colisdo para detectar colisbes em vez do
algoritmo simples. Ele fornece os movimentos de seguranga entre a faixa de elementos. Para
cada colisdo encontrada, ele insere entdo os movimentos de seguranca apropriados.

:ﬂ A opc¢do Medir IP no portlock tem que estar ativada para usar esses itens de menu.

Consulte "Deteccao de colisdes" no capitulo "Edicao da exibicdo do CAD" para obter
informacgdes sobre deteccéo de colisbes.
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