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Uso do PC-DMIS Portable

PC-DMIS Portable: Introducao

Este documentacédo aborda como utilizar o PC-DMIS Portable com o dispositivo de medicao portatil para
medir elementos em uma peca. Os dispositivos portateis sdo operados manualmente na medicao de
magquinas que sao relativamente faceis de mover para novos locais devido ao seu tamanho e desenho.
As vezes, sdo chamados de "maquinas manuais” ou "maquinas de sensor rigido" porque nio pode ser
executados no modo DCC, nem possuem um mecanismo acionado por toque para registrar toques.

Configuragdes de hardware suportadas

e Bracos ROMER - Sigma Series, Flex Series, Omega Series e Infinite series.

o Rastreadores a laser Leica - Consulte o topico "Rastreador a laser Leica: Introdugéo" para
versdes Leica suportadas.

e Bracos Faro

e Rastreadores SMX

Os principais topicos desta documentacao sao:

e Como iniciar o PC-DMIS portatil

e PC-DMIS Portable: Interface do usuario
e Configuracao de interfaces do Portable
e Funcionalidades comuns do Portable

¢ Uso de um Romer Portable CMM

e Uso de umrastreador a laser Leica

e Usado uma Estacéo Total

e Criagdo de alinhamentos

¢ Medicéo de elementos

e Varredura de sonda rigida o Portable

e Varredura da sonda a laser do Portable

Use esta documentacao junto com a documentagdo do PC-DMIS Core se se deparar com algo no
software que ndo é abordado aqui.

Como iniciar o PC-DMIS portatil

O PC-DMIS permite iniciar uma interface de usuério ligeiramente diferente ao trabalhar com dispositivos
portateis. A barra de ferramentas Portable aparece com icones maiores de barra de ferramentas para
melhorar a visibilidade de longe. Além disso, os itens de menu seréo maiores do que 0s usados numa
configuracdo padrdo com base em CMM do PC-DMIS.
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A interface portatil fica disponivel se a trava da porta foi programada para suportar um dispositivo portatil.

Em qualquer caso, necessitara de criar um ou mais arquivos de configuragao (arquivos XML criados a
partir de um utilitario de configuracéo) definindo as configuracdes portateis exatas que pretende usar. Em
seguida, usando a lista Configurac8es na barra de ferramentas Configura¢gdes da interface de
usuario do PC-DMIS Portable, escolha a configuragdo a carregar. Quando concluido, o PC-DMIS é
reiniciado usando a configuragdo portéatil definida. Por exemplo, poderia definir dois arquivos de
configuracgao diferentes para a mesma interface Leica e comutar entre os mesmos conforme necessario.

PC-DMIS Portable: Interface do usuario

Ha elementos da interface do usuario do PC-DMIS que sdo particularmente Gteis ao usar dispositivos
portateis. A imagem abaixo mostra um exemplo de interface de usuario portatil.
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Exemplo de interface do usuario do Portable
Os seguintes elementos da interface do usuario sao discutidos em mais detalhes nesta documentacao:

Uso da barra de ferramentas portatil
Janela de edi¢éo

Interface Inicio rapido

Barra de status

Janela Status
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e Janela de Leitura da sonda

Além disso, os seguintes elementos da interface do usuario sdo discutidos em mais detalhes na
documentacdo do PC-DMIS Core:

e Barra de menu - Toda funcionalidade do PC-DMIS pode ser acessada a partir da barra de
menus e listas suspensas correspondentes. Para obter informac¢des mais detalhadas, consulte o
capitulo "A barra de menu" na documentagédo do PC-DMIS Core.

e Barra de ferramentas Visualizacdo de graficos - Permite trocar facilmente a visualizacédo da
janela Exibicdo de gréaficos. Para obter informacdes mais detalhadas, consulte "Barra de
ferramentas Visualizacdo de graficos" na documentacdo do PC-DMIS Core.

e Barra de ferramentas ltens gréaficos - Alterna a exibi¢do dos rotulos da janela Exibicdo de
gréficos. Para obter informa¢cBes mais detalhadas, consulte "Barra de ferramentas Itens gréaficos"
na documentac¢édo do PC-DMIS Core.

e Janela Exibicao de gréaficos - Exibe elementos geométricos que estao sendo medidos. Para
obter informac¢bes mais detalhadas, consulte "Janela Exibi¢cdo de graficos" na documentacao do
PC-DMIS Core.

e Barra Cores de dimenséo - Mostra as cores para tolerdncias de dimensao e os valores de escala
associados. Para mais informacdes, consulte "Uso da janela Cores de dimensfes" na
documentacdo do PC-DMIS Core.

Obs.: Se a sua trava de porta esta programada para suportar todas as interfaces, vocé precisa executar
o programa de instalacdo do PC-DMIS com um dos seguintes comutadores: /Interface:romer,
/Interface:leica, /Interface:smxlaser, ou /Interface:faro. Vocé pode adicionar esses comutadores sensiveis
a letras maiusculas/minusculas criando um atalho ao PC-DMIS Setup.exe e anexando o comutador
necessario a caixa Destino (por exemplo: C:\Download\PC-DMIS\Setup.exe /Interface:romer). Se vocé
estiver instalando com uma trava de porta programada para uma interface especifica, a interface correta
deve ser instalada automaticamente.

Uso da barra de ferramentas portéatil

Em uma tentativa de reduzir o tempo de programac¢éo da pec¢a, o PC-DMIS Portable oferece diversas
barras de ferramentas compostas de comandos usados com frequéncia. Essas barras de ferramentas
podem ser acessadas de duas formas.

e Selecione o submenu Exibir | Barras de ferramentas e, a seguir, uma barra de ferramentas no
menu fornecido.

e Cligue com o botao direito do mouse na area Barra de ferramentas do PC-DMIS e selecione
uma barra no menu de atalho fornecido.

Para ver uma descri¢do das barras de ferramentas padrdo do PC-DMIS, consulte o topico "Uso das
barras de ferramentas" na documentacéo do PC-DMIS Core.

As barras de ferramentas especificas para a funcionalidade Portatil séo:
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Barra de ferramentas Construir e inspecionar

K
% 2 2K

Barra de ferramentas Construir e inspecionar

A barra de ferramentas Construir e inspecionar possui botdes para determinar como os modos
Construir e inspecionar sédo usados no PC-DMIS Portatil. Estdo disponiveis as seguintes opgoes:

%
7 Modo Inspecéo/Construcéo: Por padrdo (modo Inspec¢do), o PC-DMIS exibe o desvio (T) como
Diferenga= Real - Nominal.

¢ Modo Construcgéo - O objetivo geral é o de fornecer desvios em tempo real entre um objeto real
e seus dados nominais ou modelo CAD. Isso permite posicionar a sua pec¢a conforme ela se
relaciona aos dados do projeto CAD.

e Selecionar essa opcao exibe a distancia e direcdo necessdria para mover o ponto medido para
alcancar a posicao nominal ou Diferenca = Nominal - Real.

Observacédo: Ao colocar a peca na sua devida posi¢édo, ha somente desvios em tempo real
exibidos sem o armazenamento de quaisquer dados (realizando toques). Apos a pega ser
posicionada com um desvio razoavel (e.g. 0,1mm), vocé tipicamente mediria (toques sdo
realizados) a posicao final do elemento.

¢ Modo Inspecédo - Nesse modo, a posi¢do de um objeto (ponto, linha de superficie, etc.) é
verificada e comparada aos dados do projeto.

Jj)
J Inspecéo de superficie - Aplica as configuracGes de Leitura da sonda que sédo Uteis para a
inspecao de superficies/curvas.

e
£

# *® Inspecdo de ponto - Aplica as configuracées de Leitura da sonda que séo Uteis para a inspecao
de pontos.

a}
@
®  Distancia ao elemento mais proximo - Quando esta opcao esta ativada, a distancia ao elemento

mais proximo é exibida na Leitura da sonda.

: Mostrar seta de desvio - Quando esta opc¢éo estiver habilitada, setas serédo exibidas na janela
Exibicao de gréaficos de acordo com o modo Inspegéo. As setas sdo colocadas no local da sonda no
modo Inspec¢éo (padrdo) ou em um ponto medido durante 0 modo Construcéo.
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Barra de ferramentas QuickMeasure

QuickMeasure -
QY& 3-EHe (SHED-T-F-12(v- )=

Barra de ferramentas QuickMeasure para usuarios do Portable

”Fﬂ 1]

A barra de ferramentas Portable QuickMeasure modela o fluxo tipico de operagdo para usuarios do
Portable. Para acessar, selecione Ver | Barras de ferramentas | Medicao rapida.

A barra de ferramentas fornece a funcionalidade de botédo suspenso para muitos dos botées. O PC-DMIS
armazena a ultima opc¢éo selecionada para cada um desses botdes e exibe-os na préxima vez que o
software mostrar a barra de ferramentas QuickMeasure.

E possivel adicionar os botfes suspensos a qualquer barra de ferramentas personalizavel a partir da
opcédo de menu Ver | Barras de ferramentas | Personalizar. Para mais detalhes, consulte o tépico
"Barras de ferramentas personalizadas" na documentacéao principal.

Estéo disponiveis os seguintes botdes:

<@

Importar do arquivo CAD - Exibe a caixa de dialogo Abrir que pode usar para navegar para a
biblioteca e importar qualquer dos modelos de peca suportados. Selecione a lista Arquivos do
tipo para visualizar os tipos de arquivo suportados disponiveis. O PC-DMIS memoriza o tipo de
arquivo selecionado na Ultima vez que usou este botdo e torna padrdo esse tipo de arquivo. Para
informagfes sobre importar arquivos, consulte "Importacdo de dados do CAD ou do elemento” no
capitulo "Uso de opcdes avancadas de arquivo" da documentagédo do PC-DMIS Core.

Botéo @ i

Visualizacéo de graficos e seta de menu suspenso - Quando clicado, o grafico da Exibicdo de
graficos é redefinido para a visualizagéo grafica mostrada no botao.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas Visualizagdo de
gréficos:

i e )

Consulte o topico "Barra de ferramentas Visualizac@o de graficos" na documentagéo
principal do PC-DMIS.

Botao ' B

Estilo de gréaficos e seta de menu suspenso - Quando clicado, o grafico da Exibicdo de gréficos é
redefinido para exibir ou ocultar o estilo de grafico mostrado no botéo.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas Estilo de graficos:
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SEE

Consulte o topico "Barra de ferramentas Visualizac@o de graficos" na documentagéo
principal do PC-DMIS.

Ll? =
# n

Bot&o
Itens de grafico e seta de menu suspenso - Quando clicado, o grafico da Exibi¢éo de gréaficos
muda para exibir ou ocultar os itens de grafico mostrados no botao.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas ltens de gréfico:
= (|3 _‘E'i | [ |
‘*C- | &= ', % Fﬁ-g ig

Consulte o topico "Barra de ferramentas Itens de grafico" na documentagéo principal do
PC-DMIS.

L]

Ajustar para caber (Ctrl + Z) - Redesenha a imagem da peca para que caiba completamente
dentro da janela Exibicéo de gréaficos. Essa fungéo € util sempre que a imagem fica muito grande
ou muito pequena. Vocé também pode redesenhar a imagem pressionando Ctrl + Z no teclado.

Bot&o B -
Conjunto de exibi¢cbes de gréficos e seta de menu suspenso - Dependendo o icone de botdo

exibido, quando clicado, o conjunto de exibi¢Bes atual pode ser salvo, ou um conjunto de
exibi¢cdes existente pode ser chamado.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas Conjunto de
exibicdes de grafico:

CE

Consulte o topico "Barra de ferramentas Modos de gréafico" na documentagéo principal do
PC-DMIS.

‘ -
Bot&o 24
Modo Sonda e seta de menu suspenso - Quando clicado, o elemento do Modo Sonda exibido no
botéo é definido e adicionado a rotina de medicao.

Clique na seta do menu suspenso para exibir a barra de ferramentas Modo Sonda, onde
vocé pode selecionar entre Modo Manual e Modo DCC.
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oL &

Consulte o topico "Barra de ferramentas Modo Sonda" na documentagéo principal do PC-
DMIS.

=0,
=/Botéo de alternancia Inicio rapido - Alterna a funcionalidade Inicio rapido entre ligada e
desligada. Consulte o tépico "Interface de inicializacdo rapida" para mais informacdées.

-

Botéo
Elemento automatico e seta de menu suspenso - Exibe a caixa de dialogo Elemento

automatico relacionada ao icone mostrado no botéo. A partir do diadlogo, vocé pode selecionar
gualquer dos comandos de elemento disponiveis para inseri-lo na rotina de medic¢éo.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas do Elemento
automatico:

PECErET eSO

Veja o tépico "Insercéo de elementos automaticos" no capitulo "Criagao de elementos
automaticos" da documentacao principal do PC-DMIS.

-

Botdo Elemento construido e seta de menu suspenso - Exibe o didlogo Elemento construido
relacionado ao icone mostrado no botéo. A partir do dialogo, vocé pode selecionar qualquer dos
comandos de elemento disponiveis para inseri-lo na rotina de medicao.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas do Elemento
construido:

1 1 1] [ s wa [
| i || Tad™ | 3 |
'kﬁ.l :*' ||\ 3| s |

] el o A il it ) o RS R Y

=) |

Veja o topico "Construcdo de novos elementos a partir de elementos existentes:
Introdug&o" no capitulo "Construgéo de novos elementos a partir de elementos existentes

da documentacado do PC-DMIS Core.

%L -
Botédo Dimenséo e seta de menu suspenso - Exibe o didlogo Dimensao relacionado ao icone
mostrado no botdo. A partir do didlogo, vocé pode selecionar qualquer dos comandos de

dimenséo disponiveis para inseri-lo na rotina de medicéo.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas do Dimensao:
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B
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Veja o topico "Localizacao de dimensdo" no capitulo "Elementos de dimensionamento" da
documentacao principal do PC-DMIS.

Bot&o l}_"
Alinhamento e seta de menu suspenso - As opcdes de alinhamento sdo definidas com base nos

tipos de elementos selecionados, na ordem em que s&o selecionados e nas posicdes relativas dos
elementos entre si.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas Alinhamento:

R SE

Veja o tdpico referente no capitulo "Criacdo e uso de alinhamentos" na documentacgéo
principal do PC-DMIS.

Botéo \%
Marcar e seta de menu suspenso - Dependendo da selecéo feita na barra de ferramentas

suspensa, o botdo marca o elemento selecionado atualmente, marca todos os elementos ou
desmarca todos os elementos marcados na janela Edicéo.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas Marcar:

e

Para mais detalhes, veja o capitulo "Barra de ferramentas da janela Edi¢do" na
documentacé&o principal.

Botéo '
Executar e seta de menu suspenso - Executa o processo de medicédo para os elementos que
estdo marcados.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas Executar:

RS

Para mais detalhes sobre a execuc¢éo da rotina de medicao, veja o topico "Execugédo de
rotinas de medicao" no capitulo "Uso das op¢Bes avancadas de arquivo” da documentacao
principal.
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Janela Status - Exibe a janela Status. Essa janela € usada para visualizar comandos e elementos
guando de sua criacdo a partir da barra de ferramentas Inicio rpido, durante a execucéo de
elementos, criacdo ou edicao de dimenséo e também simplesmente clicando no item na janela
Edicdo com a janela Status aberta. Para detalhes sobre a janela de status, consulte o capitulo
"Uso da janela de status" na documentacgéo Core.

==

Janela Relatdrio - Exibe a janela Relatério. Essa janela, apds a execucéo da rotina de medicao,
exibe resultados de medidas e configura automaticamente a saida conforme o modelo de relatério
padrdo. Para mais detalhes, veja o topico "Sobre a janela Relatério" no capitulo "Relatérios de
resultados de medi¢des" da documentagéo principal.

Barra de ferramentas do modo Sonda

Probe Mode x]
& | ek L5

A Barra de ferramentas Modo de sonda tem botdes para determinar como os pontos séo feitos no PC-
DMIS Portable. Estéo disponiveis as seguintes op¢oes:

Modo Acionador automatico de ponto - Usado para automaticamente fazer a leitura quando uma
sonda esté perto de um ponto da superficie. Consulte o "Acionador automatico de ponto".

o

Modo Acionador automatico de plano - Usado para automaticamente fazer a leitura quando uma
sonda esté perto de um ponto da borda. Consulte o tépico "Acionador Automatico de Plano ".

Encontrar nominais do modo CAD - Usado para encontrar automaticamente o nhominal adequado do
modelo do CAD ao fazer medicéo on-line.

Modo Somente ponto - Usado para interpretar todas as medi¢cdes como somente pontos. A tecla
Concluido néo é necessaria.

Barra de ferramentas Nuvem de pontos

|t2]

Pointcloud =
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Barra de ferramentas Nuvem de pontos

A barra de ferramentas Nuvem de pontos fornece acesso a todas as operacdes, elementos e fungdes
da nuvem de pontos. Ela € acessivel a partir do menu Ver | Barras de ferramentas | Nuvem de pontos,
dependendo na configuracdo do seu sistema.

Para mais detalhes sobre as fun¢bes da barra de ferramentas Nuvem de pontos, consulte o tépico "Barra
de ferramentas Nuvem de pontos" na documentagcédo do PC-DMIS Laser.

Barra de ferramentas QuickCloud

QuickCleud
QéBBOP® & -8 L oo |- | dy-TF B

Barra de ferramentas NuvemRapida portatil

A barra de ferramentas QuickCloud somente esta disponivel quando o PC-DMIS ¢€ licenciado e esta
configurado como um dispositivo portéatil. Fornece os botdes para completar todas as etapas desde o
inicio ao fim do trabalho com a COP.

A barra de ferramentas possui a funcionalidade de botdo suspenso para os botées Elemento
automatico e Dimenséo. O PC-DMIS armazena a Ultima opc¢ao selecionada para cada um desses
botBes e as exibe na préxima vez em que a barra de ferramentas NuvemRé&pida é mostrada.

Os botbes suspensos podem ser adicionados a qualquer barra de ferramentas capaz de ser
personalizada no PC-DMIS a partir da opcdo de menu Visualizar | Barras de ferramentas |
Personalizar.

Obs.: Para mais detalhes sobre os botdes da barra de ferramentas Nuvem de pontos, consulte o topico
"Barra de ferramentas Nuvem de pontos" na documentacdo do PC-DMIS Laser.

Estéo disponiveis as seguintes opgdes:

Importar do arquivo CAD - Exibe o dialogo Abrir usado para navegar para a biblioteca e
importar qualquer dos modelos de peca suportados. Selecione Arquivos do tipo na lista suspensa
para visualizar os tipos de arquivo suportados disponiveis. Consulte o topico "Importagédo de um
arquivo CAD" no capitulo "Uso de opc¢des avancadas de arquivo" da documentacéo do PC-DMIS

Core.
I}

Vetores do CAD - Exibe o didlogo Vetores do CADs onde vocé pode visualizar e manipular os
vetores de superficie. Veja o tépico "Eedicao de vetores do CAD" na documentacdo do PC-DMIS
Core.

’.x

L
Plano de filtragem de nuvem de pontos - Quando clicado, a caixa de dialogo Configuracdes
de coleta de dados do laser é exibida. E usado para definir a filtragem de dados e um plano de

10
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exclusdo para os dados da sua huvem de pontos. Para mais detalhes, veja "Configuracdes de
coleta de dados do laser" na documentacédo do PC-DMIS Laser.

@
Selecionar a nuvem de pontos - Este operador da nuvem de pontos fornece, por padréo, o

método de selecdo de poligono. Selecione os vértices do poligono e pressione a tecla End para
fecha-lo.

Obs.: A opgéo Selecionar Nuvem de pontos é diferente do uso do operador da nuvem de
pontos pois aplica somente a fungdo e ndo é adicionada como um comando. Para criar o
comando, abra o operador da nuvem de pontos e escolha o0 método Selecionar.

&

Operador da nuvem de pontos - Exibe o didlogo Operador da nuvem de pontos e é usado
para executar diferentes operac6es em comandos de Nuvem de Pontos (COP) e outros
comandos do operador da nuvem de pontos. Veja o tépico "Operadores da nuvem de pontos" na
documentacdo do PC-DMIS Laser.

i

Alinhamento da nuvem de pontos - Usado para criar uma nuvem de pontos para um
alinhamento para o CAD e de COP para COP. Veja o topico "Descri¢do da caixa de dialogo
Alinhamento” no capitulo "Alinhamentos da nuvem de pontos" da documentagédo do PC-DMIS
Laser.

Al
Limpar a nuvem de pontos - Quando clicado, a operagéo LIMPAR elimina imediatamente os
pontos de valores extremos da COP com base na DISTANCIA MAX padr&o dos pontos ao CAD.
Se a distancia de um ponto for maior que o valor de DISTANCIA MAX, o ponto é considerado um
valor extremo ou ndo pertence a pega. Para usar esta operacgdo, vocé deve ter pelo menos um
alinhamento bruto estabelecido. Para detalhes sobre a criagdo de alinhamentos brutos, consulte
"Criacdo de um alinhamento de nuvem de pontos/CAD" na ajuda do PC-DMIS Laser. Para mais
detalhes sobre o operador Limpar a nuvem de pontos, consulte o topico "LIMPAR" no capitulo
"Operadores da nuvem de pontos" da ajuda do PC-MIS Laser.

Secdo transversal - Abre a caixa de dialogo Operador da nuvem de pontos com a opgéo
SECAO TRANSVERSAL selecionada na lista suspensa Operador. Para detalhes sobre a criaco
de elementos Secdo transversal, consulte o tdpico "Secao transversal" no capitulo "Operador da

nuvem de pontos” da documentacdo do PC-DMIS Laser.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas Secé&o transversal:

OCioiis
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Para detalhes sobre os botdes para mostrar e ocultar polilinhas de secéo transversal,
consulte o tépico "Mostrar e ocultar polilinhas de secao transversal" na documentacgao do
PC-DMIS Laser.

——
w7
[ 444
Malha de nuvem de pontos - Exibe a caixa de dialogo Comando Malha usada para definir um
comando de malha para as nuvens de pontos. Para mais detalhes, veja o topico "Criacéo de um

elemento Malha" na documentacdo do PC-DMIS Laser.

Mapa colorido de ponto da nuvem de pontos - Abre a caixa de didlogo Operador da nuvem de
pontos com a op¢do MAPA COLORIDO DO PONTO selecionada na lista suspensa Operador.
Veja o topico "Mapa colorido do ponto COPOPER" no capitulo "Operador da nuvem de pontos" na
documentacao do PC-DMIS Laser.

=

Mapa colorido da superficie da nuvem de pontos - Exibe a caixa de dialogo Operador da
nuvem de pontos com o operador Mapa colorido da superficie selecionado. A operacao MAPA
COLORIDO DA SUPERFICIE aplica um sombreamento colorido ao modelo do CAD. O modelo é
sombreado com base nos desvios da nuvem de pontos em rela¢do ao CAD usando as cores
definidas na caixa de dialogo Editar cor da dimenséo (Editar | Janela Exibicdo de graficos |
Cor da dimensao) e os limites de tolerancia especificados nas caixas Tolerancia superior e
Tolerancia inferior Para mais detalhes sobre o operador Mapa colorido da superficie da nuvem
de pontos, veja o topico "Mapa colorido da superficie" no capitulo "Operador da nuvem de pontos"
na documentacao do PC-DMIS Laser.

Vocé pode criar vario mapas coloridos de superficie em uma rotina de medi¢éo do PC-DMIS.
Contudo, somente um mapa fica ativo por vez. O ultimo mapa colorido de superficie que foi criado
e aplicado, ou o ultimo que foi executado, é sempre 0 mapa que permanece ativado. Vocé
também pode selecionar qual mapa colorido ativar usando a caixa da lista Mapas colorido de
superficie. Quando um novo mapa colorido é ativado, a escala, as anotagfes e os valores de
tolerancia associados ao mapa séo exibidos na janela Exibicdo de graficos.

Para fazer isso, clique na caixa da lista Mapas coloridos de superficie e selecione um mapa na
lista dos operadores definidos de Mapa colorido de superficie:

[Nﬂﬂﬂ TI

MNone
COPFCOLORMARP2
COPFCOLORMAP1

-

Botdo Elemento automatico e seta de menu suspenso - Exibe o didlogo Elemento automatico
relacionado ao icone mostrado no botédo. A partir do didlogo, vocé pode selecionar qualquer dos
comandos de elemento disponiveis para inseri-lo na rotina de medicéo.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas do Elemento
automatico:

12
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Veja o topico "Insercao de elementos automaticos" no capitulo "Criacédo de elementos
automaticos" da documentacao principal do PC-DMIS.

-

Botdo Dimensao e seta de menu suspenso - Exibe o didlogo Dimenséo relacionado ao icone
mostrado no botdo. A partir do didlogo, vocé pode selecionar qualquer dos comandos de
dimenséo disponiveis para inseri-lo na rotina de medicao.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas do Dimenséao:
HoH40e 04 —aL/zans= 1]

Para mais informacfes sobre dimensdes, consulte os capitulos "Uso de dimensbes
legadas” e "Uso de quadros de controle de elemento” na documentacéo principal do PC-
DMIS.

Editar relatério personalizado a partir de outra rotina de medicéo - Usado para criar na sua
rotina de medicao atual um relatério personalizado a partir de outra rotina de medi¢&o. Veja o
topico "Criacdo de relatérios personalizados" no capitulo "Relatérios de resultados de medigdo" na
documentacao principal do PC-DMIS.

Inserir relatdrio personalizado - Insere um relatério personalizado na rotina de medi¢éo, do
mesmo modo que a fungdo do menu Inserir | Comando de relatorio | Relatério personalizado.
Veja o tépico "Incorporacédo de relatérios ou modelos em uma rotina de medi¢&o" no capitulo
"Relatdrios de resultados de medi¢do" | "Insercdo de comandos de relatério” na documentacao
principal do PC-DMIS.

Barra de ferramentas Configuracoes

STARTUI ~||STARTUF = || Leitz - [£TCT 1 ~|[T1a0B0  -||ZPLUZ ~|[Workplane -

A Barra de ferramentas de Configuragfes permite recuperar e alterar facilmente essas configuracdes
usadas com frequéncia:

o Exibi¢Bes salvas

e Alinhamentos

e Arquivos de sonda

e Pontas de sonda

e Planos de trabalho do sistema para medic¢des bidimensionais e para calculos

13
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e Plano medido para referencia para medi¢des bidimensionais e para calculos.
e ConfiguragGes de interface e maquina definidas

Consulte o topico "Barra de ferramentas de configuragao" no capitulo "Uso de barras de ferramentas" na
documentacao do PC-DMIS Core.

Barras de ferramentas do rastreador

Mostradas abaixo estao as barras de ferramentas do rastreador Leica padréo. Elas estédo disponiveis
guando vocé inicia o PC-DMIS Portable usando uma interface de rastreador Leica.

Barras de ferramentas para rastreadores 6dof

Tracker Operation ]
b h’j =g lE T i O ] | 1A .|
* .l.l l:i-_ ] Iﬂl .'_JT HUE, &iz - Tﬁ?ﬂ- ; ‘31 e ‘_'.r__ L j !

e Rastreador | Comando Inserir Rastreador

e Rastreador | Gerenciamento de Estacéo

¢ Inicializar | Rastreador

e Rastreador | Proceder Birdbath

e Rastreador | Proceder Posi¢cdo 6DoF 0

e Localizar | Rastreador

e Rastreador | Liberar Motores

e Rastreador | Laser ATIVADO/DESATIVADO

e Rastreador | Comp. Sensor ATIVADO/DESATIVADO

¢ Rastreador | Sondagem estavel ATIVADO/DESATIVADO
e Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO

e Visualizacdo | Outras Janelas | Camera de Visao Geral de Rastreador
e Inserir | Alinhamento | Alinhamento de pacote

e Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas de operacao do rastreador para rastreadores 6dof

Tracker Mivel ]

() X &)

<}

Barra de ferramentas de nivel para rastreadores 6dof

14
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Tracker Measure =]
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Editar | Preferéncias | Configuracdo Interface de Maquina
Operacéo | Receber Toque

Operagéo | Iniciar/Parar Modo Continuo

Operacao | Elemento Final

Operacao | Excluir Toque

Editar | Excluir | Ultimo Elemento

Barra de ferramentas de medi¢do do rastreador para rastreadores 6dof

Barras de ferramentas para rastreadores 3D

Tracker Operation

4
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g e

Rastreador | Comando Inserir Rastreador
Rastreador | Gerenciamento de Estacéo
Inicializar | Rastreador

Rastreador | Ir para posi¢édo 0

Localizar | Rastreador

Rastreador | Alterar Face

Rastreador | Compensador Ligado/Desligado
Rastreador | Compensacao de Sonda
Rastreador | Sondagem Estavel

Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO

Visualizag¢&o | Outras Janelas | Camera de Visao Geral de Rastreador

Rastreador | Comandos de perfil | Modo Padréo
Rastreador | Modo Duas faces Ligado/Desligado
Inserir | Alinhamento | Pacote

Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas de operacéo do rastreador para rastreadores 3D

Tracker Measure E

o w B |
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Editar | Preferéncias | Configuracéo Interface de Maquina
Operacéo | Receber Toque

Operacao | Elemento Final

Operacéo | Excluir Toque

Editar | Excluir | Ultimo Elemento

Barra de ferramentas de medi¢c&o do rastreador para rastreadores 3D

Barra de Ferramentas Portatil

QuickMeasure

QO F- =-He- [H5EdaD-7-B-18-(v-)-

Arquivo | Executar

Arquivo | Execucéo Parcial | Executar Elemento

Arquivo | Execugéo Parcial | Executar a partir do Cursor
Editar | Marcac8es | Marcar

Editar | Marcacdes | Marcar Todas

Editar | Marcagfes | Limpar marcacdes

Editar | Comando

Arquivo | Importar | CAD

Operacéo | Janela Exibicdo de graficos | Pecas Iguais CAD
Visualizagdo | Outras Janelas | Leituras de Sonda
Visualizagdo | Outras Janelas | Janela de Status
Visualizacéo | Outras Janelas | Janela de Relatério
Visualizac&o | Outras Janelas | Inicio R4pido

Inserir | Elemento | Automatico | Circulo

Inserir | Dimenséo | Local

Inserir | Comando Relatério | Criar Viewset

Operacéo | Elementos | Atualizar nominais do CAD | Atuais
Operacéo | Elementos | Atualizar nominais do CAD | Todos
Operacéo | Elementos | Redefinir valores medidos para nominais | Atuais

Operacdo | Elementos | Redefinir valores medidos para nominais | Atuais

Veja o tépico "Barra de ferramentas Portable QuickMeasure".

Barra de ferramentas Portable QuickMeasure para rastreadores 6dof e rastreadores 3D
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Outras janelas e barras de ferramentas do PC-DMIS

A documentacgdo do PC-DMIS Core fornece informacdes adicionais relevantes para usar rastreadores.
Revise o0s seguintes topicos para elementos indicados na imagem:

i PT-De1G CRD+ + 4.2 Dot - |Graphics Dioplkey Wireboe - £\ Phaka)ire PRI - i) ol
b [ e et Cpeoton Tcke !Ilh;ﬁ\ M IE]
[erarmup =fzmarTur =) # LEKA | IE =llzrivs =fAipiane H

[P My By T
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e

File Haidsr
ETTF = dtart Aligraarc

5L,

:: g Fsusl /DET Fodn

Bl Pissnsice Fesmar

1 7E Losd Proke - LEICA
M TIPL = Bar Acmive Tip
BOH EERL = CHECLE |CAMTACT

Z = CERCLE (DIMTALT)

A L L HERS DEV
| ® 154,500 154,500 ool
L S0.500 BN Lm0
&) 15000 15,000 ool
i |
099 3 -099 & gon
X [154.5 ¥ [80.5 ZN5 SD (00000

1. Barrade ferramentas de configuracdes: Consulte "Barra de ferramentas de configuracéo" na
sec¢do "Uso de barras de ferramentas" a partir da documentacéo do PC-DMIS Core. A terceira
caixa suspensa exibe compensacdes de Refletor e Sonda T vindas do servidor emScon (e as
adicionais definidas manualmente, se houver).

2. Leitura da sonda: Consulte "Uso da janela Leituras da sonda" no capitulo "Uso de outras
janelas, editores e ferramentas" na documentacéo principal do PC-DMIS. Também, consulte o
tépico "Personalizacéo da leitura da sonda" para configuragfes especificas da Leica.

3. Janela Editar: Consulte o capitulo "Uso da janela Editar" da documentacéo do PC-DMIS Core.

4. Interface de inicio rdpido: Consulte "Uso da interface de inicio rdpido" no capitulo "Uso de
outras janelas, Editores e Ferramentas" a partir da documentac¢éo do PC-DMIS Core.

5. Janela de status: Consulte "Uso da janela de status" no capitulo "Uso de outras janelas,
Editores e Ferramentas" a partir da documentacéo do PC-DMIS Core.

6. Barra de status do rastreador: Consulte o topico "Barra de status do rastreador".
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Janela de edicao

ow - Portable.PRG x
File Header
STARTUP = Start Alignment
Maral /ODCC Mode
Dimension Format
Probe - ROMER
A, TIPL = Zer Active Tip
%= PHT1l = Measured Foint
"'11'} ZCN1 = Mammal Scan - MANUAL FREEFORM
'11'} SCNz = Mammal Scan - MANUAL FREEFORM

M- & E-E-E-E-E-E
1
=
o
'y
[

[#~ | Method Information
Hm__lvectnrs

_ | Lazer Zettings

* Mowe Point

L.
Le Move Point

B8 Morual [DCC Mode

i
-4t Basic Scan

[+

Mowve Point

]m.y ut.o Trigger

=

.Y Trigger Plane

=

Eju.y Trigoger Tolerance

A janela Edic&o exibe a rotina de medicédo sendo criada. Todas as etapas da rotina de medicéo listada
podem ser expandidas e editadas conforme necessario. Novos demonstrativos de rotinas de medi¢ao
séo adicionados APOS a linha realcada.

Consulte o capitulo "Utilizac&o da janela de edicdo" da documentacédo principal do PC-DMIS.
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Interface Inicio rapido

Quick Start

|Step 1:

| <Back || Mext= Il Finish I

A interface Inicio Rapida € o local de inicio para executar a maioria das fungdes para trabalhar com

dispositivos portateis. Se ja ndo estiver visivel, selecione Visualizar | Outras Janelas | Inicializac&o
Réapida para acessa-la.

A partir dessa interface, € possivel:

Calibrar Sondas

Criar Alinhamentos

B ] [

Medir elementos
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|: Construir elementos
E Criar dimensofes
E Redefinir a Janela

Consulte "Uso da interface de inicio rapido” no capitulo "Uso de outras janelas, Editores e Ferramentas"
na documentagéo do PC-DMIS Core.

Barra de Status

Take hit for a Point x Y Z S0 00000
A Barra de Status fornece informacdes do sistema PC-DMIS tais como:

e Ajuda sobre os botdes com a passagem do mouse

e Contador XYZ

e StdDev da Exibi¢&do de Elemento

e Contador do Ponto de Sonda (Somente tamanho normal)
e Exibir Unidade: MM ou POL (Somente tamanho normal)

e Contador Linha / Coluna para mostrar a posi¢do do cursor na Janela Editar. (Somente tamanho
normal)

Para alterar a barra de status para tamanho grande, selecione a opcdo de menu Visualizar | Barra de
status | Grande.

Janela Status

%
CIR1=CIRCLE MEASLRED FROM 5 HITS .
AX MCIIMAL MEAS CEY /
X 11.520 11.520 0.009 Err=0.0000
4,300 4,320 0.020
) 18.620 18,624 (.00

A Janela de Status exibe as informacdes do usuario ao criar uma rotina de medigdo como:

¢ InformagBes sobre elemento conforme estiverem sendo medidos.
¢ Relatérios de dimenséo conforme as tolerancias de dimenséo estiverem sendo avanc¢adas.
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Consulte o tépico "Uso da janela de status" no capitulo "Uso de outras janelas, Editores e Ferramentas”
na documentagéo do PC-DMIS Core.

Leitura da sonda

‘' |Probe Readouk

A janela Leitura da sonda exibe primeiramente o local da sonda XYZ. Vocé pode alternar a exibicdo da
janela Leitura da sonda a partir da barra de ferramentas Portateil. Para alternar a exibicao, pressione e
segure por um ou dois segundos o botdo esquerdo do brago portatil. Se a janela Leitura da sonda ja esta
aberta, o valor T aparece na janela. O valor T fornece a distancia para o nominal do CAD nominal.

Quando vocé trabalha com o modo Construcao / Inspecao, as cores da janela Leitura da sonda indicam
se o0 local atual esta dentro ou fora da tolerancia.

e Verde - Na tolerancia
e Azul - Negativo fora da tolerancia
¢ Vermelho - Positivo fora da tolerancia

Para obter mais informac@es sobre a janela Leitura da sonda, consulte "Uso da janela Leitura da sonda"
no capitulo "Uso de outras janelas, editores e ferramentas" na documentacéo do PC-DMIS Core.

Configuracao de Interfaces Portateis

A opcéo de menu Editar | Preferéncias | Configurar interface de maquina abre a caixa de dialogo
Opcdes da Maquina com as configuragdes especificas para o dispositivo portatil. As op¢des de maquina
estao disponiveis somente quando trabalhando no modo on-line.

Atencdo: Na maioria dos casos, vocé nao deve alterar os valores nesta caixa de dialogo. Alguns itens
nesta caixa de didlogo, como a area Deslocamentos mecanicos, sobrescrevem permanentemente os
valores armazenados para a maquina na unidade de disco rigido do controlador. Para ddvidas sobre
como e quando usar a caixa de didlogo Opc¢des da Maquina, entre em contato com o representante de
servico local:

Os parametros encontrados na caixa de didlogo Op¢des da maquina sao discutidos para as interfaces
de maquina a seguir:

e Interface de Braco Romer
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e Interface de rastreamento Leica
e Interface Brago Axila

e |Interface de Bracgo Faro

¢ Interface de rastreamento SMX
e Interface de Brago GOM

o Interface Estacdo Total

Informacdes sobre a interface de maquinas para outras interfaces suportadas do PC-DMIS sé&o
apresentadas no tépico "Configuracdo da interface de maquina" da documentacgéo principal do PC-DMIS.

Interface de Bragco Romer

A interface Romer é usada com uma maquina de brago Romer. O PC-DMIS v3.7 e superior suporta
bracos USB.

Copie este arquivo do site ftp da Wilcox:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Romer/GDS/Romosoft V1Sr8.zip

Descompacte o arquivo e executa e configuragéo.
Configure os parametros de ambiente para que o PC-DMIS possa acessar as DLLs do Romer:

e Va para o Painel de controle.

e Selecione Sistema, clique na guia Avancado e, em seguida, clique no botdo Variaveis de
ambiente.

e Na caixa de lista de variaveis do sistema, edite a varidvel Caminho. Adicione um ponto e virgula
seguido do diretdrio de instalacdo do WinRDS. Normalmente, isso significa adicionar
“:C:\Arquivos de programas\cimcore\winrds” (sem as aspas) no final da string Caminho.

Antes de iniciar o PC-DMIS, renomeie o romer.dll como interfac.dll.
A caixa de didlogo Op¢des de maquina tem cinco guias para a interface Romer:

Guia Depurar
Consulte o tpico "Geracédo de arquivo de depuracao”.

Guia Ferramentas

Esta guia oferece um botdo Diagndstico. Este botdo ativa o software Romer para configurar e testar o
Braco Romer. Consulte o Guia do usuario do WIinRDS, localizado no diretério de instalacdo do WinRDS,
para obter mais informagdes. O Guia do usuario do WIinRDS é um arquivo PDF que é instalado durante a
instalacdo do WinRDS.

Nota: As informagdes adicionais para esta interface sao fornecidas no Manual de instalacéo de interface
da maquina (MIIM).

Elemento de toque deslocado da Romer

A interface Romer suporta toques deslocados. Consulte "Método Toques deslocados" na documentacao
"Compensac¢éo da sonda".
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Interface de rastreamento Leica

Os parametros que controlam a forma pela qual o PC-DMIS faz a interface com a interface Leica podem
ser configurados selecionando o item de menu Editar | Preferéncias | Configurar interface de
magquina. Isso ira abrir a caixa de didlogo Op¢Bes da maquina. Estdo disponiveis as sete seguintes
areas:

Guia Opcoes

Guia Redefinir

Guia Configuracdo do sensor

Guia Par&metros de ambiente

Guia Nivel de gravidade

Guia Informac@es do sistema - Exibe informac8es para o sistema Leica configurado. Os
valores incluidos sdo: Endereco IP, Tipo de rastreador com n° de série (se estiver disponivel),
Tipo de controlador, Tipo de T-CAM e n° de série (se estiver disponivel), versdo do emScon,
versdo do firmware do TP, versédo do Bootdriver e Tipo do Nivel e n® de série (se estiver
disponivel).

e Guia Depuracéo - Consulte o tépico "Geragdo de um arquivo de depuracédo” na documentacao
do PC-DMIS Core.

Nota: As informagdes adicionais para esta interface sao fornecidas no Manual de instalacéo de
interface da maquina (MIIM). Além disso, revise a documentacéo fornecida com o Rastreador
Leica.
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Guia Opcdes

Machine Options x|

Environmental Parameters I Level To Grawvity I System Information I Debug
Options I Reset I Sensor Configuration
— Tz Opkions

I |192.1E-8.EI.1

Disable Skable Probing j

Execute Opkion |

esulks;

Yector Diskance I 25.4

i Use Yectar Distance
™ Lse Last Ik
¥ Mo Veckor

Measurement Time | 500

Ik Cancel Ay | Help

Caixa de dialogo Op¢bes da maquina - guia Opcdes

A guia Opcdes fornece as maneiras de executar varias Opg¢des TCU (Tracker Control Unit - Unidade de
controle do rastreador) e de configurar a comunicagdo e outros parametros. As op¢des TCU também
estéo disponiveis como itens de menu.

Opcdes

de TCU: Esta &rea permite executar as op¢des a seguir:

Desativar sondagem estavel: Desativa a sondagem estavel. Consulte o item de menu
Sondagem estavel LIG/DESL no tépico "Menu do rastreador" para mais informagoes.
Ativar sondagem estavel: Ativa a sondagem estavel. Consulte o item de menu
Sondagem estavel LIG/DESL no tépico "Menu do rastreador” para mais informacdes.
Ir para Birdbath: Consulte o item de menu Ir para Birdbath no tépico "Menu do
rastreador" para obter informacgdes.

Inicializar: Consulte o item de menu Inicializar no tépico "Menu do rastreador" para obter
informacoes.

Nivelar para gravidade: Consulte o item de menu Inicializar no tépico "Comandos de
nivel" para obter mais informacdes.

Imagem ao vivo:

Motores desligados: Consulte o item de menu Liberar motores no tépico "Menu do
rastreador" para obter informagoes.
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¢ Redefinir Nivel: Faz uma nova medicéo de referéncia.
TScan:
Pos. zero (6DoF): Consulte o item de menu Ir para a posi¢ao 6DoF 0 no topico "Menu
do rastreador” para obter mais informacgdes.

Observacédo: Opgoes de TCU estdo mais prontamente disponiveis a partir do menu/barra de
ferramentas Rastreador.

Endereco IP: especifica o endereco IP do seu controlador do Rastreador a laser (padrao
192.168.0.1).

Distancia do vetor: define a distancia necessaria para mover a Sonda T/Refletor do local de
toque antes de um "Toque puxado" ser realizado.

"Toque puxado" - Altera o vetor para aquela da linha entre o local em que vocé primeiro apertou o
botéo (no local do "Toque normal") para o local onde vocé solta o botdo de toque. Essa linha deve ser
mais longa que a Distancia de vetor de uso para registrar com sucesso um "Toque puxado".

"Toque normal" - Um "Toque normal" é feito quando vocé aperta e solta o botdo de toque no mesmo
local.

O =

Exemplo mostrando a distancia e o movimento do vetor

Opcéao do vetor: Escolha uma destas opc¢6es de vetor:

e Usar distancia do vetor: Permite estabelecer o vetor usando um "Toque deslocado”.
e Usar dltimo IJK: - Usa os mesmos valores do vetor 1JK do uUltimo ponto medido.

e Sem vetor - Quando essa opcao for selecionada, sera possivel produzir dados de
varredura ao pressionar e segurar um botéo na Sonda T.

Tempo de medigdo: Isso determinar o intervalo de tempo em milissegundos. O fluxo de dados de
medic¢des do IFM tem a média calculada, nesse intervalo de tempo, para um Unico valor de
medicdo. 500ms = 500 medi¢6es em 500ms. Isso resulta em uma coordenada XYZ com uma
indic&o de qualidade de RMS que esta disponivel em DRO.

|Observagéo: O tempo de medi¢ao suporta um valor entre 500ms e 100000ms (0,5 - 100 segundos)

|
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Guia Redefinir

Machine Options x|

Environmental Parameters | Level To Grawvity System Information Debug
Options Reset Sensor Configuration
MMountPoint
A
" Part coord,
&dd | Celete |

% |0 v |0 ;ID

" Safety Position
" G0 Birdbath

i« Keep Last Position

" Go Point
Set Default Reset | Delay before positioning I 5
Default Reset; I
Ik Cancel Ay Help

Caixa de dialogo Op¢des da maquina - guia Redefinir
Inicio: Aponta o laser para a posi¢ao BirdBath.

Opcédo Maquina ou Coord. da peca: Selecione Maquina se estiver usando coordenadas da
Maquina ou Coord. peca se estiver usando coordenadas de pega.

Apontar - Selecione um ponto na lista Redefinir ponto e clique em Apontar para mover o laser
para o ponto especificado.

Botdo Adicionar - Clique no botao para abrir a caixa de didlogo Pontos. Forneca um Titulo e os
valores XYZ e clique em Criar. Os novos pontos sao adicionados a lista Redefinir pontos acima.
Por exemplo, poderia haver refletores afixados a posicbes em uma porta de carro. Essas posi¢cdes
poderiam ser nomeadas Portal, Porta2, Porta3, etc.

Excluir: Selecione um ponto na lista Redefinir ponto e clique em Excluir. O ponto selecionado é
excluido.

Botdes Redefinir Radio: No caso de evento de feixe de laser quebrado, faz-se o seguinte:
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Posicdo de Seguranca: O rastreador aponta para a posigdo de seguranca que também
€ chamada de posicéo de estacionar.

Proceda para Birdbath: O rastreador volta para a posi¢édo birdbath.

Conservar a Ultima Posicéo: O feixe a laser permanece nas posi¢des atuais e se trava
de maneira apropriada, se possivel.

Proceder para o Ponto: Aponta para o ponto de Redefinicdo Padréo.

Configurar redefinicdo padrédo: Selecione um ponto da lista acima (a esquerda do
bot&o Inicio), e clique em Configurar Redefinir Padrdo. Essa agora € a Redefini¢cdo ao
padréo. Se o feixe do refletor estiver quebrado, o laser ir4 apontar para a Redefini¢ao
Padréo definida.

Atraso Antes do Posicionamento: Fornece o tempo em milésimos de segundo antes
do rastreador a laser apontar para a proxima posicgao.

Guia Configuracédo do sensor

Machine Options x|

Environmental Parameters I Level To Grawvity | System Information | Debug |
Options I Reset Sensor Configurakion
—absolute Distance Meter (ADM)———— [~ Search Settings
Target Stability Tolerance I [1.005) TV Spiral Search Diameter | 230 T

Time Frame For Retry Fon ms Abork Criteria 10000 ms

Mumber of Retries

T
ki

Distance To Poink 10000 i

—rao Birdbath
i~ Clockwise

¥ Counter Clockwise

QK I Cancel Apply Help

Caixa de dialogo Opg¢bes da maquina - guia Configuracao do sensor

Absolute Distance Meter (ADM)
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e Tolerancia de Estabilidade de Destino: Essa tolerancia (entre 0,005 e 0,1 mm) determina o
intervalo maximo de movimento do refletor de destino durante medi¢cées ADM. Valores além
desse intervalo mostrardo uma mensagem de erro.

e Intervalo de Tempo Para Repeticdo: Ajusta o periodo de tempo para determinar a estabilidade
do destino. Se o destino estiver estavel, sera feita uma medi¢cdo ADM.

e Numero de Repeti¢des: Ajusta o nimero de tentativas para uma medi¢cdo ADM antes de
abortar, pelo fato da estabilidade do destino ter excedido a tolerancia determinada.

Configuracdes de pesquisa: Se algum desses critérios de pesquisa nao for atendido, o processo de
pesquisa sera interrompido.

e Diametro da pesquisa espiral: Diametro no qual o destino sera pesquisado.
e Critérios de interrupgcdo Tempo no qual o destino deve ser localizado.
e Distancia até o ponto: Distancia na qual o destino sera pesquisado.

Ir para chafariz O rastreador Leica sera rotacionado até a posicdo de Chafariz, no Sentido horario ou
Sentido anti-horario a partir de sua posicédo atual.

Guia Parametros de ambiente

Machine Options x|

Options | Reset I Sensor Configurakion
Enwironmental Parameters | Level Ta Gravity I Swstemn Information Debug

— Atmaspheric Conditions

[~ Use Temperature Station

Air Temperature I_ﬂ I C j
Pressure 0 I mEar j
Hurmnidiky 0 o

—Refraction Index

IFM 0.000000
ADM 0. 000000

Ok, I Cancel Apply Help

Caixa de diadlogo Op¢bes da maquina - guia Parametros ambientais
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Condicbes atmosféricas

e Usar estacdo de temperatura: Determina se a estacéo Meteo Leica sera utilizada. Uma
Estacdo Meteo coleta dados automaticamente e ndo exige interacdo manual.

Se nenhuma estacdo Meteo estiver conectada, certifique-se de que os valores corretos sejam
inseridos manualmente. Isso também pode ser feito a partir da Barra de status Rastreador.

e Temperatura do ar: Permite especificar a temperatura atual do ambiente de trabalho em
Fahrenheit (F) ou Celsius (C).

e Pressdo: Permite especificar a pressé@o do ar do ambiente de trabalho em termos de mBar,
HPascal, MmHg, ou InHg.

o Umidade: Permite especificar a porcentagem de umidade do ambiente de trabalho.

Importante: Esses pardmetros Meteo tém uma influéncia direta na medicéo da distancia. Uma mudanca
de 1°C causa uma diferenca de 1ppm na na medi¢cdo. Uma mudanca de 3,5mbar causa uma diferenca
de 1ppm na medicéo.

Indice de refracbes

e IFM: Exibe o valor da refracéo do interferdmetro.
e ADM: Exibe o valor da refracdo do Absolute Distance Meter.
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Machine Options x|
Opkions I Reset | Sensor Configur akion
Enviranrmental Parameters Level To Gravity | Systemn Information Debug

Current Yalue Difference Tolerance
“-Tilt | 0 mirad | 0 | mrad
-Tilk | i mrad |0 {001 mrad
Monitoring Freguency I B0  =zece,
[~ Use Mivel
Ik I Cancel Ay Help

Caixa de dialogo Op¢bes da maquina - guia Nivel para gravidade

A guia Nivel de gravidade permite configurar propriedades de monitoramento do dispositivo de

inclinacéo Nivel.

Valor atual: Exibe os valores de nivel inclinagdo-X e inclinagdo-Y atuais para o Nivel.

Diferenca: Exibe a diferenca em miliradianos entre a leitura real dos valores da inclinacdo-X e

inclina¢do-Y do valor atual.

Tolerancia: Especifica o &ngulo em miliradianos em que o nivel do Nivel pode ser alterado e
ainda ser considerado dentro da toler&ncia. Caso contrario, serd necessario usar a opgao

Redefinir nivel na "guia Opc¢bes".

Frequéncia de monitoramento: Define com qual frequéncia (em segundos) um valor de

monitoramento Nivel é lido.

Usar Nivel: Define se um Nivel deve-se ser usado. Isso alterna a visibilidade dos Itens de menu

Nivel e de barras de ferramentas.
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Interface Bragco Axila

|Obs.: Ainterface Axila ndo esta disponivel na versio 64-bit (x64) do PC-DMIS.

A interface Axila € usada com uma maquina de brago Axila. O software PC-DMIS deve ser instalado
primeiro, antes de continuar com a instalacéo do driver e dos dados especificos do braco fornecidos com
sua maquina. O driver GDS para sua maquina Axila é protegido por um dongle HASP que deve ser
conectado ao seu computador. O CD-ROM GTech/ROMER fornece utilitarios para serem usados com
sua maquina.

Antes de iniciar o PC-DMIS, renomeie o axila.dll como interfac.dll.
A caixa de didlogo Opc¢des de maquina tem duas guias para a interface Axila:

Guia Depurar
Consulte o topico "Geracéo de arquivo de depuracao".

Guia Configuracao de GDS

Esta guia fornece um botdo (Iniciar configuracdo) que inicia o software de configuracao instalado com a
interface Axila

Obs.: O documento GDS para a interface Axila esta disponivel no site FTP Wilcox:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/docs/How To Docs/E121 Gds manual UK.pdf

Elemento de toque deslocado da Axila

A interface de Axila suporta toques deslocados. Consulte "Método Toques deslocados" no capitulo
"Compensacédo da sonda".

Interface de Braco Faro

|Obs.: A interface Faro Arm nao esta disponivel na versdo 64-bit (x64) do PC-DMIS.

A interface Faro é usada com uma maquina de braco Faro. O software para o braco Faro esta disponivel
no servidor de (ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Faro/).

Antes de iniciar o PC-DMIS, renomeie o faro.dll como interfac.dll.

A caixa de didlogo Op¢des da maquina (Editar | Preferéncias | Configuracdo da interface da
maguina) tem cinco guias para a interface Faro:

Guia COM

Consulte o topico "Configuracéo do protocolo de comunicagéo". O valor padrao é Porta COM 1,
Transmissao 38400, Sem paridade, 7 bits de dados e 1 bits de parada.

Guia Eixo
Consulte o topico "Atribuicdo dos eixos da maquina”.

Guia Depurar
Consulte o topico "Geracao de arquivo de depuracao".
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Guia Madquina como mouse
Consulte o tdpico "Configuracdo de maquina como mouse".

Guia Ferramentas

Esta guia oferece um botéo Diagndsticos e Config. de hardware. Esses botbes ativam os programas
do Faro para testar e configurar o Brago Faro.

Nota: As informagdes adicionais para esta interface sao fornecidas no Manual de instalacéo de interface
da maquina (MIIM).

Elemento de toque deslocado do Faro

A interface Faro suporta toques deslocados. Consulte "Método Toques deslocados" no capitulo
"Compensac¢édo da sonda".

Consulte "Apéndice A: Brago portatil Faro"

Maguina como configuracdes de mouse

x
Comm I Az I Debug Machine as Mouze | Tools I

—Back Button—————— —Machine az Mouze Status——
" Centers Cursor  On
¥ Az right mouze button

e [ff
i~ Az center mouze button

Tracking Speed

Slow Fast

i
I

k. I Cancel Spply Help

Caixa de dialogo Opc¢des de maquina - Guia Magquina como mouse

A guia Maquina como mouse permite configurar as capacidades do movimento de braco Faro e o botédo
€ clicado para controlar o movimento do ponteiro e os cliqgues do botdo do mouse.

Botéo Voltar: Pode-se configurar o botdo Voltar do braco Faro: Cursor central (move o ponteiro do
mouse para o centro da tela), Como o botéo direito do mouse ou Como o botdo central do mouse.

Status Maquina como mouse: Selecione se 0 modo Maquina como mouse esta Ligado ou
Desligado.
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Velocidade de rastreamento: Controla com que velocidade o mouse se move com relacao ao
movimento de bracgo Faro.

Ativar e desativar o modo Mouse

e Para ativar o modo mouse, pressione o botdo para frente e voltar juntos.

e Para desativar o modo mouse, quando a tela do PC-DMIS for maximizada (note que a janela
DEVE ser maximizada), mova o cursor do mouse para a parte superior da barra de titulo (que
também é a parte superior da tela porque o PC-DMIS esta maximizado) e clique no botédo que
simula o botdo esquerdo do mouse.

Interface de rastreamento SMX

Os parametros que controlam a forma pela qual o PC-DMIS faz a interface com a interface Laser SMX
Faro podem ser configurados selecionando o item de menu Editar | Preferéncias | Configurar interface
de maquina. Isso ir4 abrir a caixa de didlogo Op¢6es da maquina. Estéo disponiveis as quatro
seguintes guias:

e Guia Opcdes

e Guia Redefinir

e Guia ADM

e Guia Depuracéo - Consulte o tépico "Geragdo de um arquivo de depuracédo” na documentacao
do PC-DMIS Core.

Nota: As informagdes adicionais para esta interface sao fornecidas no Manual de instalacéo de
interface da maquina (MIIM). Além disso, revise a documentacao fornecida com o Rastreador
SMX.

Arquivos usados com o Rastreador SMX estéo localizados aqui:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Faro-SMXLaser/.
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Guia Opcdes SMX

Machine Options x|

Options | Reset I .-i'-.imingl Debugl

~ IEU Options IP |128_128.128.1DD
Cl i
I RELre J Update Interyal | 1000
Erecute Dption | Yectar Interval | 300

B ezults Yector Digtance |25.4
" UseVector Distance
" Usze Last LIk
' Mo Vectar

[+ ifwtomatic Closune Windows

k. I Cancel Apply | Help |

Caixa de dialogo Opc¢des da maquina - guia Opcdes

A guia Opcdes fornece as maneiras de executar varias Op¢des TCU (Tracker Control Unit - Unidade de
controle do rastreador) e de configurar a comunicagao e outros parametros. As op¢des TCU também
estao disponiveis como itens de menu.

OpcOes de TCU: Esta area permite executar as opgdes a seguir:

e Fechamento: Abre a janela Fechamento. Consulte o topico "Usar a janela Fechamento”.
e Inicio: Aponte o rastreador laser para a posicao inicial.

e Fazer LogOff: Fazer LogOff a partir do Rastreador SMX.

e Fazer LogOn: Fazer LogOn no Rastreador SMX

o Motores Desligados: Libera os cabecotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a
fim de permitir o movimento do cabecote de rastreamento manual.

e Motores Ligados: Emprega os cabecotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim
de permitir o movimento do cabecote de rastreamento manual.

o VerificacBes Operacionais: Consulte "Execuc¢édo de Verificacbes Operacionais".
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e Trackpad:

e Acordar:

Observacédo: Opgoes de TCU estdo mais prontamente disponiveis a partir do menu/barra de
ferramentas Rastreador.

Endereco IP: Especifica o endereco IP do seu controlador do Rastreador a laser (padréo
128.128.128.100).

Atualizar intervalo:
Intervalo de vetor:

Distancia do vetor: define a distancia necessaria para mover a Sonda T/Refletor do local de
toque antes de um "Toque puxado" ser realizado.

"Toque puxado" - Altera o vetor para aquela da linha entre o local em que vocé primeiro apertou o
bot&o (no local do "Toque normal") para o local onde vocé solta o botéo de toque. Essa linha deve ser
mais longa que a Distancia de vetor de uso para registrar com sucesso um "Toque puxado".

"Toque normal" - Um "Toque normal" é feito quando vocé aperta e solta o botdo de toque no mesmo
local.

O N

Exemplo mostrando a distancia e o movimento do vetor

Opcéao do vetor: Escolha uma destas opc¢des de vetor:

e Usar distancia do vetor: Permite estabelecer o vetor usando um "Toque deslocado".
e Usar dltimo 1JK: - Usa 0os mesmos valores do vetor IJK do ultimo ponto medido.

e Sem vetor - Quando essa opcao for selecionada, sera possivel produzir dados de varredura ao
pressionar e segurar um botdo na Sonda T.

Janela de Fechamento Automatico: Quando essa caixa de selecdo estiver ativada, a janela
Fechamento serd automaticamente aberta se o refletor estiver muito perto da posic¢ao inicial (do
ninho).
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Guia Redefinir

Machine Options x|

Options  Feset I.-i'-.imingl Debugl

b ountPoint Home I Beset

= Machine Aurn
i~ Part coord.

sdd | Delete |

% |15.35 v 1222 z [64.01

—ADM

£ Interferometer Only
™| Uge Defaul Beset
¥ |nterferometer Set by A0

) A0 Orly

Set Default Reset | Delay before pozitioning I

Drefault Reset; I

v i Laser To Mest Paoint

k. | Cancel Apply Help

Caixa de dialogo Opc¢des da maquina - guia Redefinir
Inicio: Aponta o laser para a posi¢édo BirdBath.

Opcédo Maquina ou Coord. da peca: Selecione Maquina se estiver usando coordenadas da
Méaquina ou Coord. peca se estiver usando coordenadas de peca.

ADM

Apontar - Selecione um ponto na lista Redefinir ponto e cligue em Apontar para mover o laser
para o ponto especificado.

Botdo Adicionar - Cliqgue no botdo para abrir a caixa de didlogo Pontos. Forne¢ca um Titulo e os
valores XYZ e clique em Criar. Os novos pontos sédo adicionados a lista Redefinir pontos acima.
Por exemplo, poderia haver refletores afixados a posicbes em uma porta de carro. Essas posi¢cdes
poderiam ser nomeadas Portal, Porta2, Porta3, etc.

Excluir: Selecione um ponto na lista Redefinir ponto e clique em Excluir. O ponto selecionado é
excluido.

Somente interferdmetro:
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Usar Reinicio Padréo:

Interferdbmetro conf. por ADM:

Somente ADM:

Configurar redefinicdo padréo: Selecione um ponto da lista acima (a esquerda do botéo Inicio),

e cligue em Configurar Redefinir Padréo. Essa agora € a Redefinicdo ao padrdo. Se o feixe do
refletor estiver quebrado, o laser ird apontar para a Redefinicdo Padrao definida.

Atraso Antes do Posicionamento: Fornece o tempo em milésimos de segundo antes do
rastreador a laser apontar para a proxima posicao.

Apontar Laser Para o Proximo Ponto: O Rastreador laser ira apontar para o préximo ponto apos
concluir o ponto anterior.

Guia ADM
x|

I:Iptil:unsl Fieset  Aiming |Del:uug|

Up " Motars Off

Tracker Pad | i Elghtl

Diown

Move Distance: [5360236220 D

Search Diameter. |0.767401574¢ _Iw

Search | Take Hit |

] 4 I Cancel Apply Help

Caixa de dialogo Opc¢des da maquina - guia ADM

Motores Ligados: Emprega os cabecotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim
de permitir o movimento do cabecote de rastreamento manual.
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Motores Desligados: Libera os cabecotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim
de permitir o movimento do cabecote de rastreamento manual.

Painel rastreador:

Botdes de controle (Esquerda, Para cima, Direita, Para baixo): Clicar nos botfes de controle
moverd o laser na direcéo respectiva. Cliqgue em um botao de controle uma vez e o rastreador
comecara a se mover lentamente até que vocé cligue em Parar. Cada clique sucessivo fara com
gue o rastreador se mova mais rapidamente naquela direcdo. A caixa preta no meio desses
botBes piscara com um indicador verde quando o T-Probe ou o refletor for considerado como
estabelecido.

Distancia do movimento: Esse valor fornece a distancia aproximada pela qual o laser ira
procurar pelo refletor ao clicar em Pesquisar. Mover o controle deslizante associado para a direita
aumenta o valor do Distancia do movimento, mové-lo para a esquerda diminui o valor.

Diametro da pesquisa: Fornece o diametro da &rea de pesquisa na Distancia do movimento
aproximada ao clicar em Pesquisar. Mover o controle deslizante associado para a direita
aumenta o valor do Diametro da pesquisa, mové-lo para a esquerda diminui o valor.

Fazer toque: Mede um toque estacionario (0 mesmo que Ctrl + H) no local atual do refletor.

Interface GOM

|Obs.: A interface GOM néo esta disponivel na versao 64-bit (x64) do PC-DMIS.

A interface GOM é usada com maquinas CTR, GOM e Krypton. Esta interface funciona por meio de uma
porta serial. Um analisador genérico deve ser usado para adaptar a interface para trabalhar com outras
maquinas manuais onde o formato de dados sendo recebidos é conhecido. Maquinas Traconsa, Layout
e Manual Mitutoyo podem ser usadas desta maneira com valores de registro adicionais (consulte o
MIIM).

Antes de iniciar o PC-DMIS, renomeie o GOM.dIl como interfac.dll.

A caixa de didlogo Op¢des de maquina tem trés guias para a interface GOM:

Guia Controlador

Consulte o tépico "Configuracéo do protocolo de comunicacgdo". O valor padréo é Porta COM 1,

Transmisséo 9600, Sem paridade, 8 bits de dados e 1 bits de parada.

Guia Eixo
Consulte o tdpico "Atribuicdo dos eixos da maquina”.

Guia Depurar
Consulte o topico "Geracao de arquivo de depuracao”.

Nota: As informagdes adicionais para esta interface sdo fornecidas no Manual de instala¢éo de interface
da maquina (MIIM).
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Interface Estacao Total

Os parametros que controlam a forma pela qual o PC-DMIS faz a interface com a interface da Estacéo
Total podem ser configurados selecionando o item de menu Editar | Preferéncias | Configurar
interface de maquina. Isso ira abrir a caixa de didlogo OpcGes da maquina. Estédo disponiveis as
seguintes guias:

Guia Informagdes do instrumento
Guia COM

Guia Redefinir op¢des

Guia Opc¢des de instrumentos
Guia Par&metros de ambiente
Guia Depurar

Veja mais informacgdes na documentacao da interface da maquina.

Guia Informagdes do instrumento
" Machine Options

Instrument Information |Comm I Reset Options I Instrumenrt Options I Environmental Parameters I Debug I

Type: 13E E3SE
Name: TDRAGOOOD
Serial Mumber: 360402
Firmware Version: 7.60.1578
Comm Port: 4
Baud Rate:

Diata Bits:

Stop Bits:

Caixa de dialogo Opc¢des de medicéo - guia Informagdes do instrumento
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Guia COM

Instrumert Irformation  Comm | Feset Options I Instrument Options I Environmental Parameters I Debug I

— Settings
Comm part: |4 Baudg'l
Parity:
Data bits:
COM4 15200 N.B8.1 Stop bits:

aixa de didlogo Opc¢oes de medicdo - guia COM
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Guia Redefinir op¢cdes

-
Machine Cptions

Instrument Information I Comm Reset Options | Instrument Options I Environmertal Parameters I Debug I

— Reset Posttions —On Break
+ Disabled
Mo find
" Auto PowerSearch

ID—
IB‘I]—

Aim | " Go poirt
I—

Horzontal:

Vertical:

Add Delete |

" Go last measured point

Set Defaultt Reset | Default: " Tum on laser pointer

Delay:; |5 zeconds

— Home Position —Coordinates

Horizontal angle: ID Move Home | £ Machine

Vertial angle: IBII] Factony Default | € Part coordinate

IUse Cument Angles |

aixa de didlogo Op¢Bes de medicédo - guia Redefinir opcdes

Interrompido

Essa area permite determinar o que acontece quando o feixe do laser da Estacéo total da sonda esta
quebrado.

= Ligar o ponteiro do laser - Esta op¢éo liga o ponteiro do laser. Consulte o item de menu
Ponteiro do Laser LIGADO/DESLIGADO abordado no topico "Menu da estacéo total" para
mais informacdes sobre o ponteiro do laser.
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Guia Opcdes de instrumentos

Instrument Information I Comm I Reset Options  Instrument Options | Environmental Parameters I Debug I

— Power Search window — Search settings
Active Params Spiral search diameter:

Center Hz: 263.46444500, \t: 104 2736777 mm
Range Hz: 30.00000000, Vt: 30.00000000

geconds

Range Hz:
Update Distance to paint:

Window
Range : meters

— Measurement Settings
—EDM Mode — Average Mode

{* Precise Mumber of measurements: |5

" Standard — 2 Face Mode
[” Force system back to Face 1 after measurement

[~ Measure distance only in Face 2

i~ Fast

— D Creation
€ From instrument = From software

] I Cancel

Caixa de dialogo Opc¢des de medicao - guia Opc¢des de instrumentos
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Guia Parametros de ambiente

Instrument Irformation I Comm I Feset Options I Instrument Options ~ Environmental Parameters | Debug I

— Atmospheric conditions

[T Use temperature station Air temperature; IZ'D.{H] I': ;I

Serial Port: I-I Pressure: |1ﬂ13 ImEar ;I
Update Interval: |300 seconds Humidity: |2'I] %

Update Temperature |

— Refraction index

Atmospheric PPM: - 7.7350513420105

Caixa de dialogo Opc¢des de medicdo - guia Parametros de ambiente
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Guia Depurar
-Iﬂadlineﬂpﬁong

Instrument Infarmation I Comm I Reset Options I Instrument Options I Erwvironmertal Parameters  Debug |

™ Log: Idebug.tﬂ
™ Reset log at start of execution
™ Window: IIrrterface

Position reports: I MNaone vI
From machine: I MNone "I
Fram CPLU: I MNone TI

|' Debug Manager

[T Use Oiptions | - l

Caixa de dialogo Opcdes de medicao - guia Depurar

Consulte o topico "Geracéo de um arquivo de depuragao" na documentacgéo principal do PC-DMIS.

Funcionalidade Portatil Comum

Alguns recursos portateis do PC-DMIS s&o comuns entre os os dispositivos. Esse capitulo fornece
informacgdes sobre essa funcionalidade basica. Os elementos comuns incluem:

e Importagdo de Dados Nominais

e Compensacao da sonda

e Uso de sondas rigidas

e Opcdes do acionador do sensor

e Conversdo de toques em pontos

¢ Modo ponto de borda
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Importacdo de Dados Nominais

O PC-DMIS permite importar dados nominais de varios tipos para a extracao de elementos nominais.

Importar os seguintes tipos de dados CAD:

e Formatos padrao: DXF, IGES, STEP, STL, VDAFS, XYZ
e Opcional: Catia 4, Catia 5, Parasolid, Pro-engineer, Unigraphics
e CAD (DCI) direto: ACIS, AIMS, CATIA, I-DEAS, Pro-engineer, Solidworks, Unigraphics

Consulte "Importagéo de dados do CAD ou dados do elemento” no capitulo "Uso de opgdes de arquivo
avancgadas" da documentacao principal do PC-DMIS.

Caso tenha programado Plano de inspec¢ao no bloqueio de porta, vocé também podera usar o
analisador genérico para importar arquivos ASCII. Consulte a documentacéo principal "Utilizando o
Analisador genérico para importar arquivos ASCII" para obter mais informagées.

Compensacao do sensor

Para medir toques de maneira exata, os pontos sdo compensados a partir do centro da ponta da sonda
até a superficie da peca. Para ligar/desligar a compensacéo da sonda, usa o item de menu Inserir |
Alteracéo de parametro | Sonda | Compensacédo da sonda.

Deve-se compreender algumas coisas ao medir com um dispositivo portatil.

e Os valores XYZ da DRO (Leitura Digital) séo o local 3D do CENTRO da sonda.
e Ao sondar um Unico ponto em uma pec¢a, o PC-DMIS compensa o raio da sonda usando um dos
dois métodos a seguir:
o Eixo da sonda: Monitoragdo do angulo do eixo da sonda e compensacao ao longo do
vetor do eixo até o local do ponto na superficie.
0 Toque puxado: Monitoracdo da direcdo de um "toque puxado" e compensacao ao longo
do vetor de direcdo entre onde o botéo de toque foi pressionado e entéo liberado.

Normalmente, ao medir com CMMs portateis com uma sonda rigida, o vetor de eixo da sonda é usado
como o vetor de toque. No entanto, devido ao formato de uma peca especifica, talvez ndo seja possivel
posicionar a haste da sonda para obter um vetor de toque apropriado.

Por exemplo, se vocé deseja medir um furo pequeno e profundo, mas a extremidade do braco for muito
grande para caber nesse furo, sera necessario fazer "toques deslocados" para que cada vetor de toque
aponte corretamente para o centro do furo, determinando a compensacéo interno/externo apropriada. Os
toques deslocados séo toques cujos vetores correspondem com a direcéo afastada do local do toque,
ndo com o vetor da haste padréo do sensor.

Método do eixo da sonda

Para um dispositivo de bracgo portatil, este procedimento deve ser seguido para medir um ponto em uma
superficie superior usando o eixo da sensor para compensacdo da sonda.

1. Posicione a sonda na superficie superior com o eixo da sonda reto para cima (perpendicular a
superficie) a partir do local do ponto (B). O ponto ser4 compensado na dire¢do (A) do eixo da
sonda.
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\A A

V=
B Q/ B ¢

- -~
Posicao correta Posi¢éo incorreta

2. Pressione o botdo Toque.
3. Aperte o0 botdo Concluido. Observe que o ponto medido foi adicionado a Janela de edi¢ao.
4. Com o ponto real¢ado, pressione F9 para abrir a caixa de didlogo Ponto medido.

Measured Poink

Feature Mame:
[PHT

[ Regenerate Hit Targets Coordinate Syztern
[T Copy to Actuals ’7

f Rect  © Polar

............

Feature Theoreticals

# MOM: IEEE.E? I:I.EIEI'I
" MOM: IEE.EE J:I-EI.EIEEI
Pl |?5.32 K: I.EIEIE

k. | Cancel | HitTargets...l

Exemplo do ponto medido mostrando o vetor de toque apontando para cima.

5. Observe que os valores 1JK no exemplo estdo em geral apontando para cima (0, 0, 1). Esses
valores devem normalmente coincidir com o vetor de superficie no local dos pontos.

Importante: Deve-se ter cuidado ao segurar a sonda em posi¢do normal (perpendicular) a superficie ao
realizar a sondagem de pontos Unicos.

Método de toques deslocados

Para um dispositivo de braco portétil, este procedimento deve ser seguido para medir um ponto usando
um "toque recebido para compensac¢éo da sonda:

1. Coloque a sonda na superficie no local do ponto (1). O vetor do eixo da sonda néo é importante
ao executar um "toque puxado".
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.
3°,

1

Qualquer um desses exemplos ira funcionar para toques recebidos

2. Mantenha pressionado o bot&o de toque o tempo suficiente para obter um toque deslocado, mas
a tempo de o PC-DMIS comecar a varrer a pec¢a. Para alterar a duragédo de tempo para distinguir
entre “toque deslocado” ou “iniciar varredura”, vocé pode modificar a entrada de registro

DelayToStartSendingScanPointsToManualHit usando o Editor de configuragdes do PC-
DMIS.

3. Mova a ponta em dire¢do do vetor (2) que deseja enviar para o PC-DMIS, distante do local do
toque. Vocé deve mové-la uma distancia igual ou maior que a distancia de vetor definida (3).
Para definir a distancia minima do toque em que vocé deve mover o sensor para que um toque
deslocado seja aceito, vocé pode modificar a entrada de registro VectorTolMM usando o Editor
de configuracdes do PC-DMIS.

4. Solte o botdo do mouse. Vocé ouvira um tom audivel diferente. Observe que o ponto medido foi
adicionado a Janela de edigéo.

5. Com o ponto realgado, pressione F9 para abrir a caixa de dialogo Ponto medido. Verifique se o
vetor esté seguindo a direcdo do PULL e nédo a dire¢ao do eixo.

Observacédo: Para os elementos automaticos, o vetor do Ultimo toque determina a direcéo da
compensacédo. Para elementos medidos, o primeiro vetor de toque determina a direcéo da
compensacéo.

Interfaces suportadas
As interfaces a seguir suportam toques deslocados:

e Interface Faro

e Romer

e Axila

e SMXLaser (rastreador Faro)

e Leica

Uso de sondas rigidas

O PC-DMIS Portable suporta uma variedade de sondas rigidas. O uso e a calibracdo de sondas rigidas
séo similares aos das sondas TTP

Se for selecionado uma sonda RIGIDA, o PC-DMIS espera uma sonda que ndo aciona automaticamente

ao entrar em contato com a peca. A calibragdo DCC néo pode ser feita usando uma sonda rigida.
Verifique se foi selecionado o tipo de sonda correta.
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Ao medir com uma maquina de braco, é recomendavel
segura-la de tal forma que a sonda esteja entre seus dedos
e os botbes acessiveis ao seu polegar.

Quando da medicdo de elementos geométricos (linhas, circulos, planos, etc.) o raio da sonda é
compensado com base no préprio elemento resolvido em vez de nos pontos compensados
individualmente.

Por exemplo: se vocé estiver medindo um plano, os
pontos de toque individuais que abrangem o elemento
plano, ndo necessitam ser medidos com o eixo da sonda
perpendicular a superficie do elemento.

O PC-DMIS Portable monitora o eixo da sonda do PRIMEIRO TOQUE quando da medicdo de um
circulo, cone ou cilindro para determinar se vocé esta medindo o diametro interno (ID) do diametro
externo (OD).

Na maioria dos casos ndo é possivel orientar fisicamente que a sonda esteja exatamente perpendicular a
superficie de um circulo ID sem a interferéncia do outro lado do elemento do circulo. A sonda devera
estar inclinada o0 maximo possivel na dire¢édo do centro do circulo para registrar um circulo de diametro
interno e longe do centro para registrar um circulo de diametro externo.

Ap06s a medic¢éo de um circulo ID ou OD, é possivel verificar se o PC-DMIS determinou corretamente o
tipo de circulo pressionando F9 no elemento real¢cado na Janela Editar. Selecione a opgao Tipo de
Elemento Circular.

Opcodes do acionador do sensor

Usar as Opc¢des de acionador de sonda permite acionar um toque quando certas condi¢cdes sédo
alcancadas usando maquinas CMM manuais. As interfaces que suportam as opc¢des de acionador de
sonda incluem: Romer, Leica, BackTalk, Faro, Garda, GOM (Krypton), Axila, Polar e SMXLaser.

A insercdo dos comandos ACIONADOR AUTOMATICO DE PONTO, ACIONADOR AUTOMATICO DE
PLANO, e ACIONADOR MANUAL DE PONTO na rotina de medicéo pode ser feita a partir da guia
Opcdes do acionador de sonda da caixa de dialogo Parametros (Editar | Preferéncias | Parametros
ou F10) ou da barra de ferramentas Modo Sonda.

Esses comandos de acionados funcionam com os seguintes elementos suportados:

¢ Elementos Automaticos: Circle, Ellipse, Edge Point, Round Slot, Square Slot, Notch Slot e
Polygon
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e Elementos Medidos: Circulo, Linha e Slot redondo

As op¢des do Acionador de sonda disponiveis séo:

e Acionador automatico de pontos
e Acionador automatico de plano

e Acionador manual de ponta

Acionador automatico de pontos

O comando ACIONADOR AUTOMATICO DE PONTO/ indica ao PC-DMIS para fazer um toque
automaticamente quando a sonda entrar em uma zona de tolerancia em uma distancia especifica do
local do toque original. Por exemplo, se a zona de toleréncia, o valor Radius, for definida em 2 mm, sera
feito um toque quando a sonda estiver a 2 mm do local do toque.

E possivel utilizar essa op¢éo com maquinas manuais; em vez de pressionar um botéo para fazer o
toque, pode-se colocar comandos ACIONADOR AUTOMATICO DE PONTO/ em qualquer local padréo
da janela de edicéo,

Pode-se adicionar comandos do Acionador automatico a partir da area Ponta Acionador automético da

guia Opc¢des Acionador de Sonda ou clicando no botdo Modo Acionador Automatico Superficie
a partir de barra de ferramentas Modo Sonda.

Point AutoTrigger
[#]on Trigger radius: 0.2
[] Beeping on Insert Command |

Area do Acionador automatico de Ponta na Guia Opg¢des do acionador da sonda

Observacao: Além dos elementos padréo suportados (como observado no tépico "Opc¢bes Acionador
Sonda"), o comando AUTOTRIGGER suporta o elemento Ponto Vetor Automéatico e o elemento Ponto
medido.

Ao: Selecionar essa caixa de sele¢do ativa-se 0 comando POINT AUTOTRIGGER. Os comandos na
janela Editar que seguem o comando POINT AUTOTRIGGER inserido irdo usar a funcionalidade do
acionador automatico de ponto conforme definido.

Se vocé ndo marcar esta caixa de selecao e clicar no botéo Inserir comando, o PCDMIS inserira a
linha de comando na janela de edi¢do, mas nao ativard o comando.

Selecionar a caixa Alarme sonoro ativado ativa o som de um alarme sonoro associado ao comando
POINT AUTOTRIGGERY/. Ao se aproximar do alvo com a sonda, os alarmes se tornam mais
frequentes.

Acionar Radius: A caixa Radius permite digitar um valor de zona de tolerancia. Quando a sonda
desloca-se para essa zona de tolerancia, ele faz um toque automatica e imediatamente.

Inserir comando: Clicar no bot&o Inserir comando insere o comando ACIONADORAUTOMATICO
DE PONTO/ na janela Edi¢&o da rotina de medicéo atual.
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Essa linha de comando mostra:

ACIONADORAUTOMATICO DE PONTO/ALT1, ALT2, RAD

TOGL1: Este campo de alternancia corresponde a caixa de selecdo Acionador de Ponto ligado.
Ele exibe LIG ou DESL.

TOG2 Este campo de alternancia corresponde a caixa de selegdo Alarme sonoro ativado. Ele
exibe LIG ou DESL.

RAD O campo do raio contém o valor para a zona de tolerancia, e corresponde a caixa Raio do
Acionador. Esse valor é a distancia do ponto real em que o PC-DMIS faz o toque.

Acionador automatico de plano

O comando ACIONADORAUTOMATICO DE PLANO!/ indica ao PC-DMIS para automaticamente fazer
um toque quando a sonda passar o plano definido pelo normal a superficie de um elemento suportado no
nivel da profundidade definida. Para elementos automaticos, esse local definido sera ajustado com base
em opgdes, como toques de amostra ou elementos RMEAS. A medida que o centro da sonda passar de
um lado do plano para o outro, a sonda sera acionada e o toque sera feito.

E possivel utilizar esse comando com maquinas manuais. Em vez de pressionar um botéo para fazer o
toque, pode-se colocar comandos ACIONADOR AUTOMATICO DE PLANO/ em qualquer local padrao
da janela de Edicéo .

Vocé pode adicionar comandos do plano acionador na area Acionador automatico de plano da guia

Opcodes do acionador de sonda ou clicando no botdo Modo Acionador automatico de borda 3 na
barra de ferramentas Modo Sonda.

Esse comando funciona somente em modo on-line. Se o comando ACIQNADORAUTOMATICO/ for
utilizado, ele tera precedéncia sobre o0 comando ACIONADORAUTOMATICO de PLANO!/.

Plane AutoTrigger

: o

[ | Beeping on Insert Command

Area do Acionador automatico de plano na Guia Opgées do acionador da sonda

Nota para Maguinas Faro e Romer: Conforme definido acima, o PC-DMIS fara um toque
automaticamente quando a sonda passar pelo plano. Entretanto, se estiver utilizando uma maquina Faro
ou Romer, o sensor néo sera acionado novamente até que o botéo Aceitar seja pressionado (ou o botao
Liberar). Para continuar, pressione esse botdo apés o registro de cada toque.

Ao: Selecionar essa caixa de selecéo ativa-se o comando PLANE AUTOTRIGGER. Os comandos
na janela Editar que seguem o comando PLANE AUTOTRIGGER inserido irdo usar a funcionalidade
do acionador automético de plano conforme definido.

Se vocé ndo marcar esta caixa de selecéo e clicar no botéo Inserir comando, o PCDMIS inserird a
linha de comando na janela de edi¢éo, mas néo ativara o comando. O comando
ACIONADORAUTOMATICO DE PLANO/ nao funcionara até que a opgéao seja ativada.
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Selecionar a caixa Alarme sonoro ativado ativa o som de um alarme sonoro associado ao comando
PLANE AUTOTRIGGERY/. Ao se aproximar do alvo com a sonda, 0s alarmes se tornam mais
frequentes.

Inserir comando: Clicar no botdo Inserir comando insere o comando ACIONADORAUTOMATICO
DE PLANO/ na janela Edi¢éo da rotina de medicao atual.

Essa linha de comando mostra:

ACIONADORAUTOMATICO DE PLANO/ ALT1, ALT2

TOGL1 Este campo de alternancia corresponde a caixa de selec¢éo Ativado. Ele exibe LIG ou
DESL.

TOG2 Este campo de alternancia corresponde a caixa de sele¢do Alarme sonoro ativado. Ele
exibe LIG ou DESL.

Acionador manual de ponta

O comando ACIONADOR MANUAL DE PONTO/ indica ao PC-DMIS para aceitar um toque manual
somente quando ele estiver dentro da zona de toleréncia especificada.

E possivel adicionar os comandos ACIONADOR MANUAL de PONTA/ a partir da &rea Acionador
manual de ponta da guia Op¢des de Acionador de Sonda.

E possivel utilizar essa op¢éo com maquinas manuais; quando o PC-DMIS solicitar que seja feito um
toque, acione a sonda da maneira desejada. Cada acionador é avaliado para ver se esta dentro da zona
de tolerancia cilindrica do acionador. Caso ndo esteja, um erro é exibido na lista Erros da maquina da
caixa de didlogo Execuc&o. O PC-DMIS solicita entdo que o toque seja feito novamente. E possivel
colocar comandos ACIONADOR DE PONTO MANUAL/ em qualquer local padréo da janela Edic¢éo.

Esta opcéo funciona somente em modo on-line.

Point manual trigger

[¥] on Trigger radius: 0

Insert Command

Area do acionador de ponto manual na guia opg¢des do acionador do sensor

Usar tolerancia do acionador: Selecionar essa caixa de sele¢ao ativa o comando ACIONADOR
MANUAL DE PONTO. Os comandos na janela Edicdo que seguem o comando ACIONADOR DE
PONTO MANUAL/ inserido usam a funcionalidade do acionador manual de ponto conforme definido.

Se vocé ndo marcar esta caixa de selecdo e clicar no botdo Inserir comando, o PC-DMIS insere a
linha de comando na janela Edi¢cdo, mas n&o ativa o comando. O recurso Raio do acionador
permanece desativado até que a opg¢édo seja ativada.

Raio do acionador: A caixa Raio do acionador contém um valor de raio de tolerancia. Quando a
sonda é acionada, o PC-DMIS verifica se ele esta dentro da zona de tolerancia. Se esta, o toque é
aceito. Caso contrario, vocé é solicitado a fazer outro toque.
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Inserir comando: Clicar no botdo Inserir comando insere o comando ACIONADOR MANUAL DE
PONTO/ na janela Edicéo para a rotina de medicdo atual com as seguintes opg¢oes.

Essa linha de comando mostra:

ACIONADOR DE PONTO MANUAL/ ALT1, RAD

TOGL1 Este campo de alternancia corresponde & caixa de sele¢do Ativado. Ele exibe LIG ou
DESL.

RAD O campo do raio contém o valor para a zona de tolerancia, e corresponde a caixa Raio do
Acionador. Esse valor é a distancia do ponto real em que o PC-DMIS aceita o toque.

Conversdo de toques em pontos

O PC-DMIS pode receber um fluxo de pontos a partir da interface. Para tal, pressione o botéo Fazer
toque do dispositivo portatil. Isso permite a rapida varredura de uma superficie com varios pontos em um
periodo de tempo muito curto.

Ap0Gs 0 PC-DMIS receber o fluxo de pontos, podera realizar um dos dois seguintes procedimentos:

e Criar elementos de ponto individuais. Se estiver no modo Somente ponto ou se a caixa de
didlogo Ponto vetorial do elemento automatico estiver aberta, o PC-DMIS criara elementos de
ponto individuais a partir desse fluxo de pontos.

Para inserir Modo Somente Ponto, cliqgue em Modo Somente Ponto ﬁ a partir da caixa de
didlogo Modos Graficos.

Para acessar a caixa de dialogo Ponto vetorial, selecione Ponto vetorial = a partir da caixa
de didlogo Elementos automaticos.

e Estimar o elemento. Se ndo estiver em nenhum desses modos, 0s pontos irdo para o buffer dos
togques e o incremento da contagem de toque sera exibido na barra de status. Quando a medic¢ao
termina, o elemento resultante depende das configuragdes e se 0 modo Estimativa esta sendo
usado.

Modo ponto de borda

O novo Modo Ponto de Borda leva em conta medigGes de rota de elementos de chapa metalica sem a
utilizacdo da caixa de didlogo Elementos automaticos. Os elementos gerados usando esse modo sédo
todos Elementos medidos ao invés de Elementos automaticos com duas excecdes: Se vocé estiver no
modo somente ponto, o PC-DMIS ir& criar ou um vetor automatico ou um ponto de borda automatico. Um
ponto de borda automéatico sera criado se receber o toque proximo a uma borda e desliza-lo sobre a
borda para completar a direcao.

Para que esse modo seja habilitado deve-se fazer o seguinte:
e Programe a opcao Chapa metalica no seu portlock.
e Importar um modelo CAD com superficies para a peca que estiver sendo medida.

e Selecione a caixa Localizar valores nominais durante execucdo na guia Geral da caixa de
didlogo Configurar opcdes.
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e Especifique a distancia da tolerancia necessaria no Editor de configuragdes para o valor
DistanceToClosestEdgeTolerancelnMM na secdo Opgdo. O valor padrdo é de 5 mm.
Toques recebidos nessa distancia a partir da borda irdo iniciar o modo guiado para a conclusao
do ponto de borda.

Para medir pontos no Modo ponto de borda:

1. Fazer medi¢des no Modo Aprendizado dentro da tolerancia
(DistanceToClosestEdgeTolerancelnMM) proximo do local do ponto de borda. O PC-DMIS
localiza os valores nominais do modelo CAD e verifica se o0 toque esta dentro da tolerancia. Se a
medicao estiver dentro da tolerancia, o PC-DMIS passara a funcionar no modo guiado em vez de
armazenar o toque no buffer.

2. No modo guiado, deslize a ponto do sensor sobre a borda para concluir o toque de borda.

3. O PC-DMIS Ira colocar o toque de borda concluido no buffer no modo aprendizado. Isso permite
fazer a estimativa dos elementos durante a medicéo.

4. Se ndo desejava um toque de borda, pressione o botéo fim e o PC-DMIS ira cancelar o modo
guiado e adicionara o toque anterior ao buffer.

Observacéao: Ao criar elementos no modo Estimativa a partir dos toques de borda; circulos, linhas e
slots seréo elementos tridimensionais.

Para eliminar as bordas internas entre superficies para determinar as bordas, utilize o
AdjacentEdgeTolerancelnMM na Opcéo secdo doEditor de configuragao. Isso é util em situacbes
em que o modelo CAD possui lacunas entre as superficies. Se as lacunas forem grandes, pode ser
necessario aumentar o valor padrdo de 0,1mm.

O Modo Ponto de Borda também usa a metade do valor da espessura a partir da caixa de dialogo
Elemento automético para determinar a profundidade. Normalmente, € necessério configura-lo somente
uma vez para a espessura e depois fechar a caixa de didlogo Elemento automatico. Esse valor é
gravado no registro.

Observacédo: O Modo Ponto de Borda foi projetado para dispositivos portateis, mas ira funcionar com
gualguer dispositivo com um sensor rigido.

Uso de um Romer Portable CMM

Essa secao discute a configuragdo e o uso geral do seu Romer Portable CMM com o PC-DMIS. Consulte
a documentacao fornecida pela Romer para obter informac@es detalhadas sobre a configuracdo e uso do
rastreador Romer.

¢ Introducé@o a um Romer Portable CMM

e Introducéo

e Configuragédo de um Sensor de Contorno Perceptron

e Calibrar um Sensor Rigido Romer

e Calibracdo do Sensor Perceptron

e Uso dos Botbes do Bragco Romer

e Uso do Sensor a Laser Romer

e Uso da camera integrada RomerRDS
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Introduc&o a um Romer Portable CMM

Os Romer Portable CMMs sdo maquinas de bragos articulados usados para para medir pecas usando
uma sonda rigida ou uma sonda laser Perceptron.

O PC-DMIS usa WInRDS para fazer a interface com o bragco Romer. Consulte a documentagéo do
WIinRDS para obter informacdes detalhadas para a configuragdo e uso do brago portatil. O software mais
recente WinRDS esta disponivel no site FTP da Wilcox no endereco a seguir
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Romer/.

Observacédo: Para usar um dispositivo de braco Romer com o PC-DMIS é necessério ter o bloqueio de
porta programado com a opg¢éao de interface Romer. Além disso é possivel que haja a necessidade deter
a opcdo Sonda Laser com o Tipo de Sonda "Perceptron” programado se estiver usando uma sonda
Perceptron no bragco Romer.

Importante:A opgéo bloqueio de portaMesa rotatéria NAO DEVE ser selecionada quando estiver
usando um dispositivo portatil visto que causara problemas com o dispositivo portatil.

As informac@es fornecidas nos topicos nesse capitulo foram escritas especialmente para os bragos
Romer, mas podem ser relevantes para os bragos ndo Romer.

Inicio

Hé& algumas etapas basicas que devem ocorrer para verificar se o sistema foi preparado corretamente
antes de iniciar o processo de medicdo com o brago portatil.

Se estiver planejando usar um sensor de Contorno Perceptron com o braco infinito, necessitara também
seguir 0os passos descritos no tépico "Configuragdo de um Sensor de Contorno Perceptron”.

Esta secéo contém material complementar a documentac¢éo padrao do WinRDS para um brago infinito
Romer. Para obter mais informag8es sobre configuragdo consulte a documentagdo WinRDS e a
documentacao do sensor de Contorno Perceptron.

Para configurar o brago infinito Romer siga as seguintes etapas:

e Etapa 1: Configure o Braco infinito Romer
e Etapa 2: Configure as Variaveis de Ambiente WinRDS
e Etapa 3: Instale o PC-DMIS para Romer

Etapa 1. Configure o Bracgo infinito Romer

1. Monte a base de fixagdo em uma plataforma estavel usando os parafusos de montagem ou
mandris magnéticos.

2. Coloque o brago na base de fixacao, parafusando o grande anel rosqueado na base do braco na
base de fixago.

3. Depois que o braco estiver montado com firmeza, conecte a alimentacéo ao braco e verifiqgue se
a energia é ligada. Desligue o brago até a etapa 6.

4. Instale o WinRDS (versdo 2.3.5 ou posterior) se ainda nao foi instalado no computador. WinRDS
3.1 estéa disponivel neste link: ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Romer/RDS/. A
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instalagdo do WinRDS colocara dois icones na area de trabalho do computador; Um é
denominado Utilitarios de Bragco Cimcore e o outro Ferramentas de verificagdo rapida.

Observacédo: As versdes do WIinRDS anteriores a 2.3.5 ndo séo suportadas adequadamente para serem
usadas com sensores Perceptron Contour.

Importante: Ha quatro maneiras de comunicagédo com o braco Infinito. 1) por meio de conexdo USB, 2)
por meio de conexdo sem fio, caso o computador tenha uma NIC (Network Interface Card - placa de
rede) sem fio. Devido a alta velocidade de comunicacgao requerida por scanners a laser, € preferivel
conectar o computador ao braco Infinito utilizando a porta USB. ao usar o Sensor Perceptron Contour. A
comunicacao sem fio ndo € abrangido neste documento. Se desejar uma conexao sem fio, consulte o
Guia de Configuracéo do Infinito e documentacdes adicionais instaladas juntamente com a instalacéo
do WinRDS.

5. Plugue o conector USB a uma das portas USB em seu computador (ou verifique a comunicagéo
Wi-Fi se ndo estiver usando um sensor Perceptron Contour).

6. Inicialize o braco comutando a chave liga/desliga. Se estiver executando em um computador
Windows, ele detecta a conexao e pergunta se vocé deseja instalar os drivers USB para o brago.
Prossiga e instale os drivers USB.

7. Quando a instalagao do driver for concluida, clique duas vezes no icone Utilitarios de Brago
Cimcore na sua area de trabalho. Dessa maneira sera iniciado o aplicativo Utilitarios de Brago.
Quando o aplicativo for inicializado, ele tentara automaticamente se conectar a maquina. Se a
maquina estiver conectada corretamente, ele se conectara ao brago e perguntara se deseja
reconfigurar os eixos. Se houver problemas, consulte a documentacdo do WinRDS e do
Cimcore.

8. Para redefinir os eixos, mova todas as jun¢des no brago até que cada uma delas esteja zerada.
Conforme cada eixo for zerado os graficos de barra de eixos correspondentes serdo preenchidos
segundo mostrado a seguir. Quando todos os eixos sao iniciados (zerados) a caixa de didlogo
serd automaticamente fechada.

O T LR

Froer mry S o st e roeed proc e
Caxd

Nesse ponto, a maquina estara conectada e pronta para funcionar.

Etapa 2: Configure as Variaveis de Ambiente WinRDS

Héa uma udltima etapa para trabalhar com o PC-DMIS. Se estiver utilizando uma versao do WinRDS
anterior a versao 5.0, sera necessario definir o diretério do WinRDS no caminho do computador. Para
fazer isso, siga estas etapas:

1. Abra o Painel de Controle clicando no bot&o Iniciar e selecionando Painel de Controle.
2. Clique duas vezes no icone Sistema para abrir a caixa de dialogo Propriedades do sistema.
3. Selecione a guia Avancado.
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4. Selecione o botdo Variaveis de ambiente.

5. Na secdo Variaveis do sistema da caixa de dialogo Variaveis de ambiente, role para baixo até
ver Path a esquerda. Selecione Path na lista e selecione o botdo Editar.

6. V& para o final da linha Valor da variavel e adicione um ponto-e-virgula (;) seguido pelo caminho
da instalagcao do WinRDS (isto €&, c:\Arquivos de programas\CIMCORE\WInRDS)

7. Cligue em OK na caixa de didlogo Editar variavel de sistema, clique em OK na caixa de
dialogo Variaveis de ambiente e clique em OK na caixa de dialogo Propriedades do sistema.

Nesse ponto, é possivel iniciar o PC-DMIS. E possivel obter uma mensagem informando “Recuperando
especificagdes do brago a partir da maquina”, dependendo de como o WinRDS foi configurado. Essa
configuracdo pode ser alterada utilizando-se o programa Utilitarios do braco.

Etapa 3: Instale o PC-DMIS para Romer
Depois de verificar a conexdo do PC com o braco, instale o PC-DMIS fazendo o seguinte:
SEM o uso do Sensor a Laser Perceptron

1. Seu portlock ja devera estar programado com a opg¢édo de interface Romerantes da instalacédo do
PC-DMIS.

Observacdo: Se todas as interfaces estiverem programadas no seu portlock (como dongle de
demonstragéo), sera necessario renomear o Romer.dll para interfac.dll. O Romer.dll esta localizado no
diretdrio de instalacdo do PC-DMIS.

2. Instale o PC-DMIS. O PC-DMIS estéa pronto para ser utilizado.

Estdo usando o Sensor a Laser Perceptron

1. Seu portlock ja devera estar programado com as opc¢Oes de interface Sonda a Laser,
Perceptron e Romer antes da instalacdo do PC-DMIS. Se néo tiver Laser e Perceptron
especificados no portlock, ndo terd os arquivos Perceptron necessarios como indicado abaixo.
Serdo instalados arquivos adicionais que séo necessarios para o0 WinRDS quando vocé instala o
PC-DMIS.

Observacdo: Se todas as interfaces estiverem programadas no seu portlock (como dongle de
demonstragdo), sera necessario renomear o Romer.dll para interfac.dll. O Romer.dll esta localizado no
diretério de instalacéo do PC-DMIS.

2. Instale o PC-DMIS. N&o execute o PC-DMIS neste momento.

3. Verifique se o arquivo probe.8 foi instalado no diretério ArmData (normalmente, c:\Arquivos de
programas\CIMCORE\WinRDS\ArmData). Esse arquivo deve ser instalado pelo PC-DMIS
durante o processo de instalacdo, desde que o portlock esteja programado corretamente. O
arquivo probe.8 é utilizado pelo WinRDS como o identificador do sensor de contorno Perceptron.
Se uma copia desse arquivo ndo estiver disponivel, certifique-se de entrar em contato com o
distribuidor do PC-DMIS.

4. Siga para o topico "Configuragcdo de uma sonda de contorno Perceptron”.

Importante:A opgéo bloqueio de portaMesa rotatéria NAO DEVE ser selecionada quando estiver
usando um dispositivo portatil visto que causara problemas com o dispositivo portatil.

56




PC-DMIS 2016.0 Portable Manual

Configuracédo de um Sensor de Contorno Perceptron

Essa secao discute a configura¢do do sensor de Contorno Perceptron uma vez que vocé tenha
configurado o Braco infinito na se¢&o "Introducéo”.

Para configurar o sensor de contorno Perceptron, siga estas etapas:

Passo 1: Conectar a caixa do controlador do sensor Perceptron
Passo 2: Configurar a placa de rede

Passo 3: Anexar o0 sensor de contorno

Passo 4: Concluir a configuragdo do PC-DMIS

Passo 5: Verificar a instalacdo do sensor

Passo 1. Conectar a caixa do controlador do sensor Perceptron

A conexao a caixa do controlador do sensor Perceptron requer uma NIC (placa de interface de rede)
dedicada. Sera necessario usar a NIC integrada do computador ou adquirir uma NIC adicional porque o
Perceptron requer uma NIC dedicada para efetuar comunicagdes com a caixa do controlador do sensor
Perceptron.

Importante: Uma NIC USB néo é suficiente para essa conexao. Se estiver utilizando um computador
desktop, sera necessaria uma NIC PCI adicional, ou se estiver utilizando um laptop, sera necessaria uma
NIC PCMCIA.

Para conectar a caixa do controlador do sensor Perceptron:

1. Remova a tampa na parte de tras do braco infinito, rotulada “SCANNER”.

2. Remova o cabo do sensor da caixa do Perceptron e plugue-a ao conector "Sensor” na caixa do
controlador Perceptron. Plugue a outra extremidade na conexao "SCANNER" na parte de tras do
braco.

3. Podera haver um pequeno cabo pig-tail que sai da extremidade plugada na caixa do controlador
Perceptron, dependendo da versdo do controlador Perceptron existente. Se existir um pig-tail,
plugue-o no conector marcado como “Trigger” (acionador).

4. No outro lado da caixa do controlador Perceptron, conecte um cabo RJ45 invertido. Conecte a
outra extremidade a NIC dedicada no computador.

Passo 2: Configurar a placa de rede

A fim de se comunicar com a caixa do controlador Perceptron, é necessario configurar a NIC dedicada
seguindo estas etapas:

1. Abra o Painel de Controle clicando no bot&o Iniciar e selecionando Painel de Controle.

2. Clique duas vezes no icone Conexdes de rede para visualizar as Conexdes de rede atuais.

3. Nalista de Rede local ou Internet de alta velocidade, clique duas vezes no nome da NIC
conectada a caixa do controlador Perceptron.

4. Cligue em Propriedades na guia Geral.

5. Desmarque todos os itens, exceto Protocolo Internet (TCP/IP), clicando na caixa de selecdo ao
lado de qualquer um dos itens marcados atualmente. Isso deve deixar a lista com somente
Protocolo Internet marcado.
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Components checked are used by this connechion;
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4 13
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6. Realce Protocolo Internet selecionando o texto (ndo a caixa de selecdo) e selecione
Propriedades.

7. Na guia Geral da caixa de didlogo Propriedades de Protocolo Internet (TCP/IP), marque o
botéo de opg¢éo rotulado Usar o seguinte endereco IP e digite os seguintes valores, conforme
mostrado na imagem:

" Obtain an IP address automatically
¢ Lge the following |P addiess:

IP address: | 192 168 . 19 . 1
Subnet mask: | 255.255 . 255 . 0
Default gateway: |

e Endereco IP: 192.168.19.1
e Mascara de sub-rede: 255.255.255.0

8. Cligue em Avancado para abrir a caixa de dialogo Configuragdes TCP/IP avancadas.

9. Na caixa de dialogo Configurac6es TCP/IP avancadas, selecione a guia WINS.

10. Selecione a opcao Desativar NetBIOS sobre TCP/IP na area Configuracdo NetBIOS.

11. Cligue em OK na caixa de dialogo Configuragdes TCP/IP avancadas, clique em OK na caixa
de dialogo Propriedades de Protocolo Internet (TCP/IP) e, em seguida, cliqgue em OK na caixa
de didlogo Propriedades de <NIC dedicada>.

Passo 3: Anexar o0 sensor de contorno

1. Monte o Sensor de contorno na articulacéo. Se estiver utilizando um infinito de sete eixos,
precisara montar o sensor na montagem que esté no eixo da sétima juncgéo.

2. Ligue a caixa do controlador do sensor Perceptron pressionando o botdo liga/desliga localizado
proximo ao conector de alimentacdo e ao conector do acionador. Isso ndo deve ser confundido
com a chave deslizante de energia do sensor localizada ho mesmo lado da caixa do controlador.
A seqiiéncia de inicializacédo da caixa do controlador pode demorar até dois minutos. O ciclo de
inicializacéo estara concluido quando o LED Pronto verde ficar aceso.

3. Quando o ciclo de inicializa¢éo for concluido, coloque a chave deslizante de energia do sensor
na posicéo ligada. Isso fornecera energia ao sensor. E possivel verificar se o sensor tem
alimentagdo, examinando os trés LEDs na lateral do cabegote do sensor. Os LEDs rotulados
como +12V e +5V devem estar acesos. Se ndo estiverem acesos, verifique a alimentacéo na
caixa do controlador do sensor e o cabo do sensor. O LED marcado como LASER fica aceso
somente ao varrer.

4. Com a alimentacéo ligada, navegue até o subdiretério Perceptron dentro do diretério de
instalacdo do PC-DMIS. Clique duas vezes no aplicativo WinSen. Esse é um aplicativo de
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diagnostico fornecido pela Perceptron. Quando o aplicativo for iniciado, ele tentaré estabelecer
comunicacao com o sensor. Caso obtenha éxito, serdo exibidas varias mensagens com
Status=0x00000000 (Todas OK). Também devera haver uma linha indicando a ID do sensor. Se
nédo houver ID de sensor, ndo hd comunicagdo com o sensor.

Aponte o sensor para algo e, em seguida, selecione o item de menu Imagem | Exibi¢cdo do
sensor ao vivo. Em seguida, sera possivel ver (se estiver dentro do campo de visualizagdo da
camera) a imagem da camera ao vivo da pega que esta sendo varrida. Também ser& possivel
ver uma faixa de laser vermelha projetada na peca.

Quando estiver satisfeito com o funcionamento do sistema, feche o WinSen.

Observacédo: O sensor ndo pode se comunicar com dois aplicativos de host diferentes ao mesmo
tempo. Quando vocé executa o PC-DMIS, precisa garantir que o WinSen ou qualquer outro aplicativo
gue se comunique com o controlador do sensor esteja desligado.

Passo 4: Concluir a configuracdo do PC-DMIS

Agora o PC-DMIS esta pronto para ser iniciado. Depois de iniciar o PC-DMIS, abra uma nova rotina de
medicdo e siga estas etapas para concluir a configuragéo:

1.
2.
3

4.

Abra a caixa de dialogo Opc¢des de configuragéo pressionando F5.

Selecione a guia Laser.

Digite o caminho do arquivo CSGMain.bin na caixa de edi¢ao Arquivo binario do sensor. Ele
normalmente é instalado com o PC-DMIS no subdiretério Perceptron da instalacéo principal do
PC-DMIS. Como alternativa, é possivel usar o botdo Procurar para localizar esse arquivo.
Clique em OK na caixa de didlogo Opc¢Ges de configuragéo.

Para verificar se o sensor esta trabalhando no PC-DMIS, feche o PC-DMIS e reinicie. Isso garantira que
todas as informag8es necessarias estejam gravadas no registro do sistema.

Passo 5: Verificar a instalagao do sensor

1.

3.
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Inicie o PC-DMIS e abra a rotina de medicéo original criada na etapa anterior. O PC-DMIS deve
ser capaz de identificar a sonda que esta atualmente no sistema. Depois que uma sonda estiver
na rotina de medi¢éo, a guia Visualizagdo ao vivo serd exibida na janela Exibicdo de graficos.
Ela permite consultar em tempo real os dados que sdo coletados pela sonda.

Alterne para a guia Visualiza¢ao ao vivo. Pode demorar de dez a vinte segundos para inicializar
0 sensor, portanto tenha paciéncia. Deve ser exibido um trapezéide verde levemente inclinado
no centro da janela com um fio de reticulo em cerca de dois-tercos em dire¢céo a parte de cima
do trapezéide. Se algo diferente for visualizado, o PC-DMIS n&o pode se conectar ao sensor e
devera exibir uma mensagem de erro. Se isso ocorrer, normalmente significa que o arquivo
contour.dll ndo foi registrado corretamente durante a instalacao. Consulte o tépico "Registro de
Contour.dll".

Observacdo: Outro problema em potencial sdo arquivos CSGMain.bin duplicados. Verifique se
nao existem outras copias do arquivo CSGMain.bin. Se néo tiver a versao correta de
CSGMain.bin, o sensor nao sera inicializado. Exclua (ou renomeie) quaisquer outros arquivos
CSGMain.bin que ndo estejam na instalacdo atual do PC-DMIS.

Pressione o botdo Visualiza¢&o ao vivo para iniciar a execu¢éo de faixas do scanner. A imagem
ao vivo deve ser atualizada com os dados que estdo sendo coletados pelo scanner. Agora sera
possivel usar o scanner no PC-DMIS.
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|Observac;éo: Se ainda existirem problemas, entre em contato com o suporte do PC-DMIS.

Para obter informacdes adicionais sobre como usar o scanner no PC-DMIS, consulte a ajuda on-line do
PC-DMIS Laser.

Para obter informac6es adicionais sobre o sistema Perceptron, consulte a documentacdo do Perceptron
incluida na instalacdo do PC-DMIS no subdiretério Perceptron.

Registro de Contour.dll

Para registrar manualmente o Contour.dll:

1. Verifique se a alimentacéo na caixa do controlador do sensor Perceptron esta ligada, bem como
a alimentag&o do braco.

2. Abra uma janela de comandos (prompt do DOS) e va para o diretério Perceptron. Esse é um
subdiretdrio do diretério de instalacéo principal do PC-DMIS.

3. Digite o seguinte na linha de comandos: “regsvr32 contour.dll”. Depois de alguns segundos,
devera ser exibida uma mensagem informando “Contour.dll registrado com éxito”.

4. Se o arquivo néo for registrado com éxito, entre em contato com o suporte do PC-DMIS. Caso
contrario, reinicie o PC-DMIS.

Calibrar um Sensor Rigido Romer

Calibracdo de uma sonda infinita Romer é executada através do software WinRDS. O PC-DMIS faz a
sua interface com o WinRDS para adquirir dados de calibracdo de sonda. Siga os passos do documento
Guia do Usuério de Utilitarios de Brago para calibrar a sua sonda.

Sensores de Contorno Perceptron séo calibrados usando a caixa de didlogo do PC-DMIS Utilitarios da
sonda. Consulte o tépico "Calibragcdo de um Sensor de Contorno Perceptron” para obter mais
informacgdes sobre como fazé-lo.

Calibracéo do Sensor Perceptron

Uma vez configurado o sensor Perceptron, conclua os seguintes passos para calibrar a sonda laser:

Antes de iniciar:

Exposicdo e Gray Sums Durante a Calibracéo

Antes de iniciar a calibragédo da sua sonda a laser, saiba que o PC-DMIS ir4 automaticamente configurar
a exposicao para o valor de calibracdo padréo 300 e os gray sums para os valores de calibracao padréao
de 10 para o minimo e de 300 para o maximo. Esses valores funcionam bem na maioria dos cenarios de
calibracdo. A exposicao original e os valores gray sums serao restaurados quando o processo terminar.
Embora gray sums com valores de 10 e 300 séo frequentemente adequados para calibracéo, valores de
30 e 300 sao tipicos para varreduras normais.

Exposicdo a Raras Condi¢gdes de lluminagéo

Uma exposicao no valor de 300 as vezes néo € suficiente em raras condi¢es de iluminacéo tais como
V4i em um ambiente de iluminacdo de sodio. Se, devido a tais condi¢Bes de iluminacgéo, parecer que o
PC-DMIS esté a experienciar problemas ao aceitar os arcos do laser durante o processo de calibracao,
pode necessitar de reduzir a exposicdo de calibragdo padrdo para um valor proximo de 200. Para tal, use
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o Editor de configuracdes do PC-DMIS e modifique a entrada de registro
PerceptronDefaultCalibrationExposure localizada no grupo NCSensorSettings.

Consulte a documentacéo do Laser para obter informac6es sobre exposicdo e gray sums.

Passo 1: Defina a Sonda a Laser

1. Abra uma rotina de medicao existe ou crie uma nova.

2. Selecione a opgdo de menu Inserir | Definicdo de hardware | Sonda na caixa de didlogo
Utilitarios da sonda (essa caixa de didlogo se torna visivel automaticamente sempre que vocé
criar uma nova rotina de medicéao).

Probe Utilities Chpodmisddbeta’\Romer_Contour_V5.PRE

it = Measire... | Deiste |
[momER_coomolr Vs =
Actve tip st
TEIBALOGMI 00,10 00 0 Uiney __Toerances.. | Resis.. |
Prutiist.. |  Goballsed |
[Fie Forma!
-
)
1 Ll v [ User defined calbration order

[ =

ROMER |
Tio 2 LROMER_CONTOUR_V5

€ [m ¥ . oK Cangel

Caixa de dialogo Utilitarios da sonda

3. Defina uma configuracdo que use a sonda CONTOUR e o brago Romer adequado na caixa de
didlogo Utilitarios da sonda. O tipo de sonda Perceptron Contour esta especificada na caixa de
dialogo Configurar opgées.

Passo 2: Calibre a Sonda a Laser

O processo de calibracao descrito nessa etapa ird variar dependendo do tipo das "Op¢des de Medicdo
da Sonda Laser" e do tipo da interface instalada. Consulte o tépico "Opg¢des de Medi¢cdo da Sonda
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Laser" para obter informacdes detalhadas sobre as opcdes de calibracdo. Os proximos passos esbogam
o procedimento quando da primeira calibracdo da sonda laser:

1. ApGs a definicdo da ponta na Etapa 1, cligue em Medir a partir da caixa de didlogo Utilitarios da
Sonda. Dessa maneira sera aberta a caixa de dialogo Opc¢des de Medicao da Sonda Laser.

2. Clique em Medir para iniciar o procedimento de calibracio. Se vocé NAO estiver usando um
sensor Perceptron V5, pule a etapa 5. Se estiver usando um sensor Perceptron V5, vocé sera
solicitado a fazer primeiro a varredura do intervalo inteiro da profundidade do laser em um
destino plano.

3. Meca a profundidade Z do sensor V5 procedendo da seguinte maneira:

a.

b.

d.

Coloque uma folha de papel em branco sobre a superficie plana onde sera executada a
calibracao de destino plano.

Mantenha o sensor V5 proximo a superficie plana, de maneira que a linha de varredura
esteja além da caixa de grade projetada pelo laser.

Mantenha pressionado o acionador do sensor ao mover o mais longe possivel do
intervalo do laser de forma que a linha do laser ultrapasse a caixa de grade para o outro
lado.

Solte o acionador. Isso conclui a calibracdo de destino plano.

4. Siga todas as instru¢des na tela e os indicadores visuais da Visualizagdo Laser para concluir a
calibracdo do sensor na esfera da calibracéo.

a.

Vocé é solicitado a se deslocar a 15 localidades diferentes na esfera da calibracéo (5
posicdes diferentes ao redor da esfera com trés campos diferentes a cada posigdo). A
sonda laser ir4 sondar continuamente, mas aceita uma faixa de dados se certos critérios
forem cumpridos. O sistema necessita de 5 faixas para cada uma das 15 localidades
diferentes para concluir a calibracdo. Ao fazer a calibracdo nos trés campos (“longe”,
“esquerda” e “direita”) para as 5 posi¢oes diferentes, certifique-se em fazer um toque
(faixa do laser) em ambos os trépicos (indicados como "Banda 1" e "Banda 2"). Além
disso, ao fazer a sondagem nos graus 0, 120, e 240 ao redor do equador, dé preferéncia
a peca inferior da esfera obtendo 2 faixas na localizagao inferior e somente 1 na
localizacdo superior. Isso devido ao fato de que dados adicionais seréo recebidos
durante as configuragfes 4 e 5 que ocorrerdo no topo da esfera.

Descricao Gréfica dos Diferentes Locais de Sonda
e 5 Posicdes ao redor da esfera:

Posicédo 1: A faixa do laser deve estar horizontalmente ao longo da
esfera como na imagem abaixo.
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Posicédo 2: Rotacionar o sensor 120 graus ao redor da esfera a partir da
Posicao 1.

Posicéo 3: Rotacionar o sensor 120 graus ao redor da esfera a partir da
Posicéo 2.

Posicéo 4: Apontar o sensor diretamente para o topo da esfera.

Posicédo 5: Apontar o sensor diretamente para o topo da esfera com a
faixa do laser localizada a 90 graus da Posicéo 4.

e 3 Campos de Sensores (Longe, Direita e Esquerda) no alcance do laser:

Campo 1: Campo 2: Campo 3:
Longe Direita Esquerda

e 2 Bandas na superficie da esfera. Mantenha a sonda em uma dessas bandas
durante cinco faixas.

Banda 1: 20 Graus acima do equador (linha intermediaria) da esfera.
Banda 2: 20 Graus abaixo do equador (linha intermediaria) da esfera.

Critério para uma faixa aceitavel:

e A sonda ndo deve ficar diante de uma parada brusca do braco.

o A faixa deve englobar mais de 100 pontos.

e Na Visualizacédo Laser, o arco vermelho do laser deve estar dentro da area
retangular verde que limita o arco amarelo.

e O circulo concluido criado pelo arco do laser deve ter no minimo 100 graus de
arco de angulo, a diferenca entre o vetor inicial e o vetor final do arco.

e O laser deve sondar um diametro de 0,875 multiplicado pelo diametro tedrico da
calibracdo da esfera. Isso significa que ele deve sondar entre 81,9% e 96,6% do
diametro tedrico.

e A sonda deve permanecer imovel. Ela ndo devera se movimentar mais de 1,5
mm acima das ultimas 5 sondas.

Para cada toque (ou faixa do laser) da calibracdo, use a Visualizagcdo Laser para
alinhar o arco vermelho do laser com o arco amarelo (representando o arco te6rico da
esfera) para que a forma e o tamanho correspondam o maximo possivel.

Mova o arco vermelho do laser de maneira que permaneca na caixa retangular verde
gue circunda o arco amarelo. Conforme vocé posiciona o arco do laser no topo do arco
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amarelo, um alarme sonoro audivel aumenta a frequencia e 0 passo. Isso ajuda saber
guando estiver chegando ao local desejado.

d. Mantenha a sonda laser imével no local adequado até que algums critérios sejam
preenchidos. O PC-DMIS aceitard automaticamente a faixa e solicitar4 que vocé faga a
sondagem em um novo local.

Passo 3: Verifique o resultado da calibragéo

Clique no botédo Resultadosna caixa de didlogo Utilitarios da sonda. A caixa de dialogo Resultados da
calibracéo aparece.
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Calibration Results

Frobe file=ROMER_CONTOUR_Wa  Date=1/29/2008 Time=11:12:13 AM

TIF1

Offset

1.658787 -0.93680 203.45121
Fotation wWatrix

003676 -0.99832 -0.00160
-0.99915 -0.03678 0.01861
-0.01866 0.00092 -0.8995933
Maxirmum Error 006314
Average Error 0.01717

Error Standard Deviation  0.13300
Calibration Sphere Measured Diameter 2538700

TIP1
£ *

] | Cancel Print

Resultados da calibragcéo

O PC-DMIS registra varios itens da calibracéo nessa caixa de didlogo. Observe os valores de desvio
maximo, médio e padrdo. O Erro Médio devera estar em torno de 0,05mm. O Erro Maximo podera ser
em torno de 0,15mm.

Se os resultados parecerem estar corretos, clique no botdo OK para fechar a caixa de dialogo
Resultados da Calibragéo.

A configuracéo e a calibragéo da sonda a laser estéo prontas. Agora é possivel acessar todas as opcdes
relacionadas ao laser.

Obs.: Se a calibracdo excede o valor de tolerancia definido em StandardDeviationLimit entrada de
registro, encontrado na sec¢do Opg¢bes_USUARIO da ajuda do Editor de Configuragées do PC-DMIS. O
PC-DMIS adiciona uma linha de texto dizendo "Desvios padrédo para a calibracdo da sonda excederam o
limite" na caixa de dialogo Resultados da calibragao.

Uso dos Botdes do Braco Romer

Ha dois tipos de configuracdes de botdo.
| | Configuracéo de dois botdes:

2 botdes estdo programados para serem usados pelo PC-DMIS (embora
existam 3 botdes). Os dois botdes indicados na imagem a esquerda executam a
— # . mesma funcéo. Consulte "Configuracdo de dois botdes".
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_ Configuracéo de trés botdes:

3 botdes estdo programados para serem usados pelo PC-DMIS. Os botdes tem
pontos de codificacdo coloridos. Consulte "Configuracéo de trés botdes".

Modo Mouse

O PC-DMIS permite colocar o dispositivo portatil no "Modo Mouse". Esse modo especial permite efetuar
acOes padrdo do ponteiro do mouse (mover o ponteiro, clicar ou clicar com o botéo direito, etc.) no PC-
DMIS movendo o braco e a cabecote da sonda ao redor e pressionando os botes para efetuar os
"cligues” do mouse. O PC-DMIS interpreta 0 movimento como se um mouse padréo estivesse sendo
usado. Isso permite a permanéncia do dispositivo portatil ao invés da alternancia continua entre o
dispositivo e o computador.

Se 0 PC-DMIS estiver no modo mouse e tentar usar um mouse padréo, funcionara incorretamente. E
necessario sair desse modo antes de usar o recurso do mouse padréo.

O modo mouse funciona fora do PC-DMIS, mas somente se o PC-DMIS continuar a ser executado e
minimizar em segundo plano.

Consulte os topicos "Configuragdo de dois botbes" e "Configuracéo de trés botbes" para obter mais
informagBes sobre como usar o modo mouse.

Configuracao de dois botdes:
Os dois modos para a configuragéo de dois botdes sdo analisadas abaixo:

Modo Medir

As seguintes funcdes de Modo Medido estao disponiveis para os botdes indicados acima:

1:CONCLUIDO - Pressione < 1 segundo.
1:APAGAR Ultimo toque - Mantenha > 1 segundo.
1:ABRIR VISOR DIGITAL - Mantenha > 1 segundo se ndo houver nenhum toque no buffer.
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1:ALTERNAR VISOR DIGITAL - Mantenha > 1 segundo se o visor digital ja estiver aberto. XYZ <-
> XYZT. O valor "T" sera exibido.

2:PONTO DE TOQUE - Pressione < 1segundo.

2:TOQUE RECEBIDO - Pressione, recue e libere em 1 segundo. Consulte "Uso de Toques
Deslocados para Compensacgédo de Sonda".

2: VARREDURA - Pressione, mantenha > 1 segundo, arraste.

A: Botdes indicados por um circulo com uma seta vermelha executam a mesma funcéo.

Modo Mouse

¢

/

As seguintes fungdes de Modo Mouse estao disponiveis para os botdes indicados acima:

1: Mouse Botdo DIREITO - Usado para menus popup.

1: PAN - Mantenha pressionado o modelo CAD.

2: Botdo ESQUERDO do mouse - Utilizado para selecdes de tela.

A: Botdes indicados por um circulo com uma seta vermelha executam a mesma funcao.

Alternar Entre o Modo Mouse e o Modo Medido

Para alternar para 0 Modo Mouse: Mantenha pressionado o botdo Fazer toque e, em seguida,
pressione rapidamente o botdo Feito (no primeiro segundo).

Para alternar to Modo Medida: Mova o cursor até a parte superior da tela e pressione o botdo do meio
(o bot&o esquerdo do mouse).

Para alternar a partir de qualquer um dos modos:

67

1. Gire o eixo "F" até o limite, e em seguida
2. Gire o eixo "E" 90 graus.
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Configuracéao de trés botdes:
Os dois modos para a configuragéo de trés botbes sdo analisadas abaixo:

Modo Medir

As seguintes fun¢des de Modo Medido estdo disponiveis para os botdes indicados acima:

1: CONCLUIDO - Pressione < 1 segundo
1: APAGAR Uultimo toque - Mantenha > 1 segundo
1: ABRIR Visor Digital - mantenha > 1 segundo se ndo houver nenhum toque no buffer.

1: ALTERNAR Visor Digital - Mantenha > 1 segundo se oVisor Digital ja estiver aberto. XYZ <->
XYZT. O valor "T" ser& exibido.

2: PONTO de TOQUE - pressione < 1 segundo.

2: TOQUE RECEBIDO - Pressione, recue e libere em 1 segundo. Consulte "Uso de Toques
Deslocados para Compensacgéo de Sonda".

2: VARREDURA - Pressione, mantenha > 1 segundo, arraste.
3: ALTERNAR Entre Modos - Pressione < 1 segundo.

Modo Mouse

TR

P i N

As seguintes funcdes de Modo Mouse estao disponiveis para os botdes indicados acima:

1: PAN - Mantenha pressionado o modelo CAD.
2: Botdo ESQUERDO do mouse - Utilizado para selecdes de tela.
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1+ 2:BOX ZOOM - Mantenha pressionado.
3: ALTERNAR Entre Modos - Pressione < 1 segundo.
3: ROTACAO - Mantenha pressionado o modelo CAD.
Métodos Opcionais para Alternar Entre o Modo Mouse e o Modo Medido
Para alternar para 0 Modo Mouse: Mantenha pressionado o botdo Fazer toque e, em seguida,

pressione rapidamente o botdo Feito (no primeiro segundo).

Para alternar to Modo Medida: Mova o cursor até a parte superior da tela e pressione o botdo do meio
(o botdo esquerdo do mouse).

Para alternar a partir de qualquer um dos modos:

1. Gire o eixo "F" até o limite, e em seguida
2. Gire o eixo "E" 90 graus.

Configuracéo de Trés Botdes para o Braco RA7
Os dois modos para a configuragéo de trés botées usados no braco RA7 sdo analisadas abaixo.
Para alternar entre o modo medido e 0 modo mouse,

1. Gire o eixo "F" até o limite, e em seguida
2. Gire o eixo "E" 90 graus.

Modo Medir

69



L]

Uso do PC-DMIS Portable

As seguintes fun¢des de Modo Medido estao disponiveis para os botdes indicados acima:

Acéo Desejada

Procedimento de brago a seguir

Clique em Concluido, OK, Sim,
Concluir, Avancar ou Criar na
caixa de dialogo

Pressionar o botdo 1 por menos de 1 segundo.

Apagar o ultimo toque do buffer
de toque.

Mentenha pressionado o botdo 1 por mais de 1 segundo.

Clique nos botbes Cancelar,
N&o ou Anterior na caixa de
didlogo

Mentenha pressionado o botdo 1 por mais de 1 segundo.

Faca com que apareca a janela
Leitura (DRO)

Mantenha pressionado o botdo 1 por mais de 1 segundo se nao
houver nenhum toque no buffer de toques.

Alterne a exibicédo de
informacdes na janela de leitura
(DRO)

Com a DRO previamente aberta, pressione o botéo 1 por
menos de 1 segundo. O valor T sera exibido juntamente com os
valores XYZ no DRO: XYZT

Obter um ponto

Pressionar o botdo 2 por menos de 1 segundo sem mover o
braco.

Receba um "toque deslocado"

Mantenha pressionado o botdo 2 ao afastar o braco, liberando-o
em lapsos de menos de 1 segundo. Consulte "Uso de Toques
Deslocados para Compensac¢édo de Sonda".

Varredura

Mantenha pressionado o botdo 2 por mais de um segundo
enquanto estiver arrastando a sonda ao longo da superficie da

pega.

Selecione elementos na peca
usando o braco

Posicione a sonda préxima ao elemento, mantenha pressionado
0 botdo 1 e em seguida pressione o botédo 2.

Modo Mouse
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As seguintes fungdes de Modo Mouse estao disponiveis para os botdes indicados acima:

Acéo Desejada Procedimento de braco a seguir

Use o botéo esquerdo do mouse Pressione o botéo 1.

Use o botao direito do mouse Pressione o botédo 2.

Use o botdo do meio do mouse Pressione o botao 3.

Pressione o botéo 1 (cligue com o botdo esquerdo do mouse)
acima da linha central imaginaria da visualizagdo CAD atual.
Quanto mais acima da linha central maior o zoom.

Menos zoom na visualizagao CAD
atual

Pressione o botédo 1 (cligue com o botéo esquerdo do mouse)
abaixo da linha central imaginaria da visualizagdo CAD atual.
Quanto mais acima da linha central maior o zoom.

Mais zoom na visualizacdo CAD
atual

Mantenha pressionado o botdo 1 no modelo CAD ao arrastar

Girar a visualizacao
o brago.

Crie uma Informacg&o de Ponto ou
uma caixa de Informacao de
Dimensé&o na visualizacdo CAD

Pressione o botéo 1 duas vezes (clique duplo) no rétulo do
elemento.

Rotacionar a visualizacdo CAD Mantenha pressionado o botdo 3 ao arrastar.

Mantenha pressionado o botéo 1, mantenha pressionado o
Caixa de Zoom botéo 2 e arraste a caixa sobre o modelo de peca. Libere os
botdes para que aumentem o zoom nha porc¢do selecionada.

Uso do Sensor a Laser Romer

Ao usar o sensor a laser no braco portétil Romer, vocé devera usar as informacfes desse arquivo de
ajuda juntamente com as informages fornecidas na documentacédo do "PC-DMIS Laser". Esta
documentacao fornece mais detalhes sobre medi¢cdo com o dispositivo a laser.

Consulte o topico "Varredura da Sonda a Laser Portatil" para obter informacdes sobre varredura manual.

Uso de Eventos de Som

Eventos de som fornecem feedback sonoro a interface do usuario visual. Isso permite executar acbes de
medicdo sem a necessidade de se olhar para a tela do PC. Para acessar a guia Eventos de som da
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caixa de dialogo Opcdes de configuracdo, selecione o item de menu Editar | Preferéncias |
Configuracéo.

Calibracdo de Eventos de Som
Ao calibrar um dispositivo laser, ha opcdes de Eventos de som especialmente Uteis. Elas sao:

Calibracdo Manual do Laser Extremidade Inferior: O som associado sera reproduzido quando as
medi¢des de calibracéo para um dado campo deverdo ser tomadas na regido superior (localiza¢ao)
da esfera.

Contador de Campo de Calibragcdo Manual do Laser: O som associado sera reproduzido para
indicar o campo em que as medic¢des de calibragdo deverdo ser tomadas.

e 1 Alarme - A medicéo devera ser tomada no campo Longe.
e 2 Alarmes - A medi¢éo deveréa ser tomada no campo Esquerdo.
¢ 3 Alarmes - A medigéo devera ser tomada no campo Direito.

Calibracdo Manual do Laser Extremidade Superior: O som associado sera reproduzido quando
as medicOes de calibragéo para um dado campo dever&o ser tomadas na regido superior
(localizagéo) da esfera.

Final da inicializacdo da sonda a laser: O som associado € reproduzido no final da inicializacdo da
sonda a laser.

Inicio dainicializacdo da sonda a laser: O som associado é reproduzido no comeco da
inicializac@o da sonda a laser.

Varredura do laser: O som associado é reproduzido a cada nova etapa da calibracdo da sonda.

Eventos de Som para a Medi¢do do Laser

Quando a medicéo com o feedback audivel do dispositivo a laser for fornecida por um alto-falante Romer
baseado na distancia Z calculada. Esse tom agudo ir4 variar de acordo com a distancia da superficie em
relacéo a distancia 6tima do destino.

e Som grave continuo - Indica que vocé esta mais préximo do que a metade dos 50% do alcance
do laser.

e Som continuo agudo alto - Indica que vocé esta além da metade dos 50% do alcance do laser.

e Série de alarmes - Indica que vocé esta na metade 50% (25% abaixo dos 25% acima) do
alcance 6timo. Esse é o alcance desejado para a varredura otimizada.

Observacédo: Essa funcionalidade é provavelmente usada com mais eficiéncia em superficies maiores e
planas. Ao usar um sensor V5, vocé podera combinar os eventos de som com a opcéo do projetor V5
para garantir a varredura no melhor comprimento focal. E possivel comparar o projetor V5 em relacdo as
dicas audiveis para saber o significado dos alarmes.

Uso da camera integrada RomerRDS

Pré-requisitos: Software RomerRDS versédo 3.2 (drivers), braco Romer RDS com camera integrada.

Se esses pré-requisitos forem atendidos, vocé pode usar a camera integrada RomerRDS para gerar
imagens de sua pecga e adiciona-las aos comandos de comentarios suportados pelo PC-DMIS. Acesse
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essa funcionalidade através da caixa de didlogo Comentério (Inserir | Comando de relatério |
Comentério).

r 3

Comment

-Comment type - Comment text:
5 Operator Please Edit Comment Text!|
" Report
" Document
" Input
™ Yec [MNo
" Readout

I™ Display on report

Caixa de didlogo Comentério mostrado o botéo Captar imagem
Para capturar um quadro da transmisséo de video como um arquivo de imagem:

1. Cligue em Captar imagem, o PC-DMIS inicia a sequéncia de captura de video RDS e exibe o
fluxo de video atual em uma janela de saida de captura de video RDS.

Janela de saida de captura de video RDS

2. Posicione o braco para que o elemento de interesse seja exibido na janela.

3. Quando o elemento aparecer, pressione o botdo do meio "Toque" no brago para capturar um
guadro do fluxo de video e exibir a caixa de didlogo Salvar como.

4. Digite um nome descritivo para a imagem e navegue para onde vocé deseja a imagem salva, em
seguida, pressione OK para salvar o quadro como um arquivo .jpg.

|Observac;éo: Os comentarios do PC-DMIS suportam somente imagens em formato JPEG.
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Modificacao de propriedades de imagem

Se necesséario, vocé pode visualizar e alterar propriedades de imagem, como resolucao, formato, etc.
usando o software do painel de controle RDS. Vocé pode também usar este painel de controle para
iniciar ou parar o farol integrado Romer conforme necessario (se disponivel),

O painel de controle RDS faz parte da instalagdo PC-DMIS, mas pode também ser baixado de
http://www.romersupport.fr.

Para acessar o painel de controle, clique o botdo direito do mouse no icone RDS da bandeja do sistema.

- o [favec

Escolha Painel de controle RDS no menu de atalho que aparece.

O painel de controle RDS abre.

<t RDS Control Panel ﬁl
g;, Video capture
= Video capiure available
Video device |Peripherique vidéo USE =
Imags sattngs
Start/Stop control
® s |
Automatically start when connected
to arm
I Store all captured frames to disk
s Vides capture R
Captured frames | C:AProgram files\RDS\CapturedFrames :E:mphr_g_.
@ Grab o frame and sove it to disk
© swe | @ ow

Software do painel de controle RDS com configura¢gfes de imagem e captura de video

Clique no botéo Configuragdes de imagem no painel de controle para visualizar ou modificar as
configuragdes. Consulte a documentacao que vem com o painel de controle RDS, conforme necessario.

Uso de um rastreador a laser Leica

Essa secéo discute a configuragédo e o uso geral do seu dispositivo Leica com o PC-DMIS. Consulte a
documentacao fornecida pela Leica para obter informac8es detalhadas sobre a configuracao e uso do
Rastreador Leica.

Os tdpicos a seguir abordam o uso do seu dispositivo Leica com o PC-DMIS:
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e Introducéo Rastreador a laser Leica

e Introducéo

¢ Interface de usuério Leica

e Uso dos Utilitarios Leica

e Uso do Modo Auto-Inspecionar

e Usando Mover Elemento (Mover Para / Apontar Para)
¢ Uso das Sondas Leica

e Uso de Alinhamentos em Pacote

e Construcdo de pontos para dispositivos de pontos ocultos

Introducé&o Rastreador a laser Leica

Rastreadores Leica sdo rastreadores baseados em laser portateis CMMs usados para medigdes que
usam a Sonda-T Leica ou o refletor. O rastreador portétil Leica é uma linha de sensor visual que pode
ser movido ao redor da peca para acessar diferentes elementos. O rastreador Leica fornece uma solucéo
“Walk-Around” até para medir pontos ocultos.

O rastreador a laser realiza medi¢des de pontos Unicos ou varreduras para criar qualquer tipo de
elemento, similar a um CMM tradicional.

Obs.: Para usar um dispositivo Leica com o PC-DMIS, é necessario ter o portlock programado com a
opcéo de interface Leica ou LeicaL MF.

Importante:A op¢éo bloqueio de portaMesa rotatéria NAO DEVE ser selecionada quando estiver
usando um dispositivo portatil visto que causara problemas com o dispositivo portatil.

O PC-DMIS suporta os seguintes modelos de rastreadores a laser Leica:

Leica: LT500, LTD500, LT300, LT800, LTD800, LT700, LTD700, LT600, LTD600, LT640, LTD640,
LTD706, LTD709, LTD840, AT901, AT401, AT402

LeicaLMF: AT930, AT960
O PC-DMIS suporta as seguintes vers@es do emScon:
emScon versdo 2.4.666 ou superior
O PC-DMIS suporta as seguintes sistemas 6DoF:
T-Probell ou T-Probel com FW 1.62 ou superior (4 botdes de suporte).

As informacg@es fornecidas nos topicos desse capitulo foram escritas especialmente para os rastreadores
a laser Leica, mas podem ser relevantes para outros rastreadores Leica.
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Inicio
Hé& algumas etapas basicas que devem ocorrer para verificar se o sistema foi preparado corretamente
antes de iniciar o processo de medicdo com o rastreador laser.

Para comecar, conclua as seguintes etapas:

¢ FEtapa 1: Instale 0 PC-DMIS portétil para Leica
e FEtapa 2: Conecte o Rastreador Leica
¢ Etapa 3: Inicie o PC-DMIS e configure a interface Leica

e Etapa 4: Personalize a interface do usuario

Etapa 1. Instale o PC-DMIS portéatil para Leica

1. Conecte o portlock (dongle) & porta USB. O portlock deve estar presente durante a instalacdo do
PC-DMIS.
2. Execute o setup.exe a partir do CD de instalacdo do PC-DMIS. Siga as instru¢des na tela.

Se a interface Leica/LeicaLMF estiver programada no portlock, o PC-DMIS ira carregar e usar a
interface Leica/LeicaLMF quando estiver operando on-line.

Se Todas as interfaces estiverem programadas no portlock (como um dongle de demonstracao),
€ possivel que haja a necessidade de renomear manualmente o Leica/LeicaLMF.dll para
interfac.dll. O Leica/LeicaLMF.dIl est& localizado no diretério de instalagdo do PC-DMIS.

3. Copie um atalho on-line do PC-DMIS e modifique o destino da seguinte maneira:

Para rastreadores com recurso 6dof (AT901):
C:\<PC_DMIS_INSTALL_DIRECTORY>\PCDLRN.exe" /LEICA:portatil

Para rastreadores 3D (AT401):
C:\<PC_DMIS_INSTALL_DIRECTORY>\PCDLRN.exe" /LEICA:portatil

Para rastreadores LMF (AT930/960):
C:\<PC_DMIS_INSTALL_DIRECTORY>\PCDLRN.exe" /portatil:LEICALMF

Esse atalho recém criado sera usado para iniciar o PC-DMIS e abrir o PC-DMIS com os itens da
interface adicionais. Nao inicie agora o PC-DMIS.

Etapa 2: Conecte o Rastreador Leica

Procedimento para tastreadores com recurso 6dof - AT901:

A comunicagdo com o Rastreador Leica sera realizada usando o protocolo TCP/IP por meio de um cabo
trancado, conectado diretamente ao Controlador do Rastreador Leica (LTC mais/base). Esse é o método
preferido para conexdo, mas também é possivel se conectar pela rede de area local (LAN). Para obter
informacgdes detalhadas sobre como configurar o hardware do Rastreador Leica, consulte o Guia de
Hardware do Rastreador Laser que acompanha o rastreador.
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Para se conectar ao Rastreador Leica:

wnh =

Segure o rastreador na posicéo a partir da qual vocé ira primeiramente fazer medicoes.
Conecte o rastreador as portas dos "Motores" e dos "Sensores" dos controladores LT.

Monte a T-Cam (se estiver usando uma) no topo do rastreador e conecte o cabo T-Cam a partir
do rastreador até o controlador LT.

Anexe a estacdo Meteo a porta serial no controlador LT caso possua algum. A estacdo Meteo
sera usada para fazer o relatério de dados ambientais para o controlador LT.

Conecte diretamente o controlador LT ao computador onde o PC-DMIS estd instalado por meio
de um cabo cruzado com conectores RJ45. Também é possivel conectar o controlador LT a uma
rede (LAN) por meio de um cabo ethernet de pares trancados.

Ligue a energia ao controlador LT que também fornece energia ao Rastreador Leica.

Verifique a exibicdo do status na parte traseira do controlador LT. Dessa maneira serdo
fornecidas as informacdes sobre o endereco IP (normalmente 192.168.0.1/255.255.255.0),
nome, verséao firmware emScon e operagdo atual. Se o controlador LT tiver um endereco IP
diferente do padréo 192.168.0.1, opte por uma das sugestdes a seguir:

e Mude o Endereco IP a partir da "Guia opg¢des” da caixa de didlogo Op¢des de Maquina
para o novo Endereco IP do controlador.

e Use o Editor de Configuracdes do PC-DMIS e altere a entrada TrackerlPAddress para o
novo Endereco IP do controlador. Consulte a secdo "Editar entradas de registro do PC-
DMIS" da documentacéo do Editor de configuracbes do PC-DMIS para obter
informag0des sobre edicdo de configuracbes de registro.

Certifiqgue-se de que o endereco IP para o computador PC-DMIS esteja na mesma subrede que
o controlador. Por exemplo, se o controlador LT tiver um enderec¢o de 192.168.0.1, vocé
precisaria designar um endereco entre 192.168.0.2 e 192.168.0.254. Deve-se evitar conflitos de
Endereco IP com outros dispositivos na mesma rede.

Digite PING 192.168.0.1 (ou um endereco diferente do seu controlador) a partir do prompt de
comando no computador do PC-DMIS para verificar a comunicagdo para o controlador LT.

Procedimento para Rastreadores 3D - AT401

A comunicagdo com o Rastreador Leica sera realizada usando o protocolo TCP/IP por meio de um cabo
trancado, conectado diretamente ao Controlador AT 400. Esse é o método preferido para conexao, mas
também é possivel se conectar pela rede de area local (LAN). Para obter informacdes detalhadas sobre
como configurar o hardware do Rastreador Leica, consulte o Guia de Hardware do Rastreador Laser que
acompanha o rastreador.

Para se conectar ao Rastreador Leica:

e

Segure o rastreador na posi¢ao a partir da qual vocé ir4 primeiramente fazer medicdes.

Instale as baterias no rastreador e controlador do rastreador. O rastreador deve ter uma bateria
no compartimento para medir, por[em, a bateria no AT Controller 400 é opcional.

Conecte seu rastreador a porta "Sensores" do controlador AT.

Opcionalmente, conecte a entrada de energia a porta de energia no controlador AT..
Observacao: se houver uma bateria instalada no controlador AT e a energia externa estiver
conectada, a bateria NAO carregara. Isto deve-se a quantidade de calor gerado pelas baterias
de ions de litio ao carregar.

Conecte diretamente o controlador 400 AT ao computador onde o PC-DMIS esté instalado por
meio de um cabo cruzado com conectores RJ45. Também é possivel conectar o controlador AT
a uma rede (LAN) por meio de um cabo ethernet de pares trancados.

Ligue a energia ao controlador AT que também fornece energia ao Rastreador Leica.
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7. Verifique a exibic8o do status na parte traseira do controlador AT.. Vocé sera solicitado a nivelar
o dispositivo primeiro, pois o nivel esta integrado no AT 400, ao contrario do suplemento nos
controladores LT. O visor na face superior também fornece a versao de firmware, status do
sistema, informacdes de conexdo gréfica e informacdes climaticas do ATC400. Para acessar as
diferentes visualizacdes, pressione a seta para baixo.

8. Certifigue-se de que o endereco IP para o computador PC-DMIS esteja na mesma subrede que
o controlador. Por exemplo, se o controlador AT tiver um endereco de 192.168.0.1, vocé
precisaria designar um endereco entre 192.168.0.2 e 192.168.0.254. Deve-se evitar conflitos de
Endereco IP com outros dispositivos na mesma rede.

9. Digite PING 192.168.0.1 (ou um endereco diferente do seu controlador) a partir do prompt de
comando no computador do PC-DMIS para verificar a comunicagdo para o controlador LT.

Importante: A poténcia necessaria depende do tipo de rastreador. Para rastreadores novos, na primeira
vez que ligar o dispositivo, ele deve permanecer ligado por pelo menos duas horas para assegurar 0s
resultados mais precisos. Depois disso, o tempo de aquecimento apés ligar o rastreador € de 5 a 7
minutos. Se vocé néao for usar o laser por um tempo, desligue-o para conservar o tempo de vida util do
laser.

Etapa 3: Inicie o PC-DMIS e configure a interface Leica

Uma vez instalado o PC-DMIS corretamente e conectado ao seu rastreador Leica, vocé estard pronto
para iniciar o PC-DMIS.

1. Inicie o PC-DMIS usando o atalho criado na Etapa 1. O Rastreador Leica sera inicializado apds o
arranque do PC-DMIS. A inicializacdo fara com que o rastreador passe por uma série de
movimentos para garantir a adequada funcionalidade. Caso haja outros problemas que facam
com que o Rastreador Leica nao inicialize corretamente, o controlador LT ira enviar mensagens
ao PC-DMIS para exibicao.

2. Para sistemas 6dof, o PC-DMIS o avisara se o laser ainda estiver aquecendo. Oaquecimento do
laser leva cerca de 20 minutos.

3. Selecione o arquivo de sonda necessario a partir da caixa de didlogo Selecionar Arquivo de
Sonda.

4. "Configure a Interface da Leica" usando a caixa de dialogo Op¢des de Maquina que podera ser
acessada usando o item de menu Editar | Configuracéo de Interface de Maquina.

Etapa 4: Personalize a interface do usuério

E possivel customizar integralmente as cores, fontes, barras de ferramentas e barras de status da
interface do usuario do PC-DMIS para que funcione do modo mais eficiente com o Rastreador a Laser
Leica. A alteracdo dos seguintes elementos de interface poderdo se mostrar bastante Uteis quando da
medicéo de elementos a certa distancia do monitor do seu computador.

e Fontes: Selecione o item de menu Editar | Preferéncias | Fontes para alterar as fontes e o
tamanho das fontes do PC-DMIS.

e Plano de fundo: Selecione o item de menu Editar | Janela Exibicdo de gréficos | Cor da tela
para alterar a cor do plano de fundo da janela Exibicdo de gréficos.

e Menus: Selecione o item de menu Visualizacao | Barras de Ferramentas | Customizar e
selecione a op¢do Usar Menus Grandes a partir da guia Menu para menus grandes.

e Barras de Ferramentas: Selecione o item de menu Visualizagcéo | Barras de Ferramentas |
Customizar e selecione a op¢do Usar Barras de Ferramentas Grandes a partir da guia Menu
para barras de ferramentas grandes.

e Barra de Status: Selecione o item de menu Visualizacdo | Barra de Status | Grande para
selecionar a barra de status grande.
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e Barra de Status do Rastreador: Selecione o item de menuVisualiza¢&o | Barra de Status |
Rastreador para alternar a exibicdo da Barra Status do Rastreador.

Observacéao: As configuracfes acima estédo pré-configuradas e instaladas para a interface do
rastreador.

Criando Barras de Ferramentas Customizadas

As barras de ferramentas podem ser customizadas e intercambiadas entre instala¢cdes do PC-DMIS. O
arquivo toolbar.dat esta localizado no diretério <Diretdrio de Instalagcdo do PC-DMIS>/<nome do
usuério>. Copie o arquivo toolbar.dat para a outra instala¢do do PC-DMIS para que as barras de
ferramentas customizadas fiqguem disponiveis. As barras de ferramenta padréo para rastreadores Leica
séo discutidas no tépico "Barras de ferramentas do rastreador".

Personalizacdo das configuracdes do Open GL
Adapte as configuragdes para o modo de visualizagdo soélido conforme requerido pelo cartdo de video

instalado. Para tanto, selecione o item de menu Editar | Preferéncias | OpenGL e faga os ajustes
conforme explicado no topico "Alteracéo das opg¢des OpenGL" ma documentagéo principal do PC-DMIS.

Interface de usuario Leica

Ao configurar o PC-DMIS para usar a interface Leica, op¢des de menu adicionais e informacdes de
status estardo disponiveis no PC-DMIS.

O PC-DMIS fornece op¢bes de menu especificas bem como op¢des de menu padréo que estdo
disponiveis quando do uso da interface Leica. Basicamente ha um novo "Menu rastreador" com funcdes
especificas para a Leica. Além disso ha um sub-menu com "Comandos Nivel" para controlar os
processos de nivelamento e monitoramento do Nivel.

Ademais, especifico a interface Leica sdo a "Barra de status Rastreador", "Controles Especiais Leica" e a
"Cémera de viséo geral do rastreador".

Também ha "Outros itens de menu do PC-DMIS" e "Outras barras de ferramentas e janelas do PC-
DMIS" comuns ao PC-DMIS (teis aos dispositivos Leica.

Essa secao discute apenas alguns itens de menu que serdo usados com a interface Leica. Consulte a
documentacéo principal do PC-DMIS para obter informac¢des gerais sobre como usar o PC-DMIS.

Menu Rastreador

Menu do rastreador para rastreadores 6dof
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ik Station Management...

5 Initialize

"4 Go BirdBath Alt+FB
% Go6DoF 0 Position Alt+Fa
&3 Find Alt+F6
&1 Release Motors Alt+F12

Laser OM/OFF

Mivel »
P
Stable Probing OMN/OFF Alt+F7
PowerLock OMN/OFF

*
Probe Comp. ON/OFF  Alt+F2
2

ZT Insert Tracker Command
._cﬂ Move Feature

Gerenciamento de estacéo - Evoca a caixa de dialogo Gerenciador de estacéo do rastreador. Para
obter detalhes consulte o tépico "Adicionar e remover estacbes".

Inicializar - Esse comando inicializa os codificadores e os componentes internos do rastreador a laser.
Esse comando é automaticamente chamado quando o PC-DMIS primeiro se conecta ao controlador do
Rastreador a Laser (emScon) quando o rastreador esta aquecido. O rastreador passara por uma série de
movimentos para verificar a funcionalidade.

Ir para Birdbath - O rastreador Leica aponta o laser para a posi¢éo BirdBath. O feixe é "anexado" ao
refletor no BirdBath e a distancia do interferdmetro é ajustada a distancia conhecida do BirdBath. Esse
comando é especialmente importante para os rastreadores da série LT sem ADM integrados. Para esses
rastreadores nao héa outro meio de se ajustar a distancia do interferémetro.

Com o laser apontado para a posi¢éo BirdBath, fica fornecido um local conhecido e conveniente no qual
€ possivel recapturar o feixe. Isso podera ser necessario se o feixe para o Refletor foi interrompido.

Proceda para a posi¢cdo 6DoF 0 - O Rastreador Leica aponta o laser na dire¢céo oposta da posicao
BirdBath para a posi¢éo 0 do 6DoF. Isso fornece um local conhecido e conveniente no qual é possivel
recapturar o feixe com a Sonda-T.

Localizar - Procura por um refletor ou por uma Sonda-T na posicao do laser atual. A funcéo localizar é
executada com base nas ConfiguracGes de pesquisa fornecida na "Guia Configuracéo da sonda".

Liberar motores - Libera os cabecotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim de permitir
0 movimento do cabecote de rastreamento manual.

Laser Ligado/Desligado - Alterna o laser para estar ligado ou desligado.

|Importante: Ligar novamente o laser requer cerca de 20 minutos até que ele se estabilize!

Nivel - Veja "Comandos de nivel".
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Compensacédo de sonda Ligado/Desligado - Quando a compensacao da sonda esta "ligada", o PC-
DMIS compensa através do raio da ponta da Sonda-T ou da esfera do refletor. Durante a criagédo do
alinhamento do pacote, o PC-DMIS automaticamente ativara ou desativara a compensacao de sonda
conforme o necessario ao medir pontos.

Sondagem estavel Ligado/Desligado - Quando a sondagem estavel esta "ligada"”, o PC-DMIS aciona
automaticamente um toque se vocé deixar o refletor em uma posigdo por um tempo especificado. Isso
permite que toques sejam feitos sem o0 uso de um controle remoto ou interagindo diretamente com o
computador.

PowerLock Ligado/Desligado - Liga ou desliga a funcionalidade do powerLock. Quando esta ligado, o
feixe laser do rastreador pode travar novamente muito rapidamente no dispositivo sem a necessidade de
se alcangar o feixe manualmente. Se o feixe laser for interrompido, simplesmente aponte o refletor ou
outro dispositivo de medi¢éo de produto-T suportado para o rastreador e o rastreador ird alcancar o feixe
para vocé. Isso é normalmente muito til quando vocé estiver relativamente préximo do rastreador. Se
vocé estiver trabalhando longe do rastreador, podera desligar o PowerLock pelo fato do campo de visao
ser tdo amplo que o laser ir4 travar sempre, mesmo que nao seja isso que vocé queira. Além disso,
multiplos refletores no campo de viséo iréo confundir o rastreador e causar problemas. Esse icone sera
desabilitado para os rastreadores que nao suportam a funcionalidade PowerLock.

Inserir comando rastreador - Determina se o0 PC-DMIS insere um comando na janela Edi¢do quando
vocé seleciona a execuc¢do de uma operacéo de Rastreador a partir do menu Rastreador ou da barra de
ferramentasOperacdes de rastreador. Se esse item de menu esta ativado, uma marca de selecao
aparece proximo a ele. Também é possivel alternar esse item para ligado ou desligado usando o icone
Inserir um comando de rastreador a partir da barra de ferramentas Operacdes de Rastreador.

Mover elemento - Veja o tépico "Mover elemento (Mover para / Apontar para)".

Menu do rastreador para rastreadores 3D
ik Station Management...
Tracker Pilot 4

Measurement Profile L
5 Initialize
4. Go 0 Position Alt+Fo
&3 Find Alt+F6

@ Compensater On/Off

Probe Comp. ON/OFF  Alt+F2
@ Stable Probing OMN/OFF Alt+F7
PowerLock OM/OFF
TwoFace Mode OM/OFF

BF Insert Tracker Command
ﬂ Move Feature

Gerenciamento de estacéo - Evoca a caixa de dialogo Gerenciador de estacdo do rastreador. Para
obter detalhes consulte o tépico "Adicionar e remover estacdes".
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Piloto do rastreador - Veja o tépico "Comandos do piloto do rastreador".
Perfil de medida - Veja o tépico "Comandos de perfil de medida do rastreador".

Inicializar - Esse comando inicializa os codificadores e os componentes internos do rastreador a laser.
Esse comando é automaticamente chamado quando o PC-DMIS primeiro se conecta ao controlador do
Rastreador a Laser (emScon) quando o rastreador esta aquecido. O rastreador passara por uma série de
movimentos para verificar a funcionalidade.

Va para a posicao 0 - Move o rastreador para a posicao zero. Trata-se de uma configuracao definida
pelo usuario localizada na caixa de didlogo Opc¢8es de maquina (Editar | Preferéncias | Interface de
maquina).

Localizar - Procura por um refletor ou por uma Sonda-T na posi¢éo do laser atual. A funcao localizar é
executada com base nas ConfiguracGes de pesquisa fornecida na "Guia Configuracéo da sonda".

Alterar face - Rotaciona o cabecote do rastreador e a cAmera em 180 graus. A posi¢éo do destino final
serd a mesma de antes da emissdo do comando, s6 que agora a Optica esta invertida.

Compensador Ligado/Desligado - Liga e desliga o compensador. O compensador ajusta as medi¢des
feitas pelo dispositivo e as nivela ao vetor de gravidade calculado na maquina. Isto pode ser Gtil quando
todas as medidas precisam ser referenciadas ao nivel do solo.

Liberar motores - Libera os cabecotes de motores de rastreamento vertical e horizontal a fim de permitir
0 movimento do cabecote de rastreamento manual.

Compensacéo de sonda Ligado/Desligado - Quando a compensacao da sonda esta "ligada", o PC-
DMIS compensa através do raio da ponta da Sonda-T ou da esfera do refletor. Durante a criagédo do
alinhamento do pacote, o PC-DMIS automaticamente ativara ou desativara a compensacao de sonda
conforme o necessario ao medir pontos.

Sondagem estavel Ligado/Desligado - Quando a sondagem estavel esta "ligada”, o PC-DMIS aciona
automaticamente um toque se vocé deixar o refletor em uma posicdo por um tempo especificado. Isso é
definido a partir da guia Sondagem na caixa de dialogo Configurac@es de parametro (F10). Esta
disponivel apenas se vocé estiver executando como um rastreador. Isso permite que toques sejamfeitos
sem o uso de um controle remoto ou interagindo diretamente com o computador.

PowerLock Ligado/Desligado - Liga ou desliga a funcionalidade do powerLock. Quando esta ligado, o
feixe laser do rastreador pode travar novamente muito rapidamente no dispositivo sem a necessidade de
se alcancar o feixe manualmente. Se o feixe laser for interrompido, simplesmente aponte o refletor ou
outro dispositivo de medicéo de produto-T suportado para o rastreador e o rastreador ird alcancar o feixe
para vocé. Isso é normalmente muito Gtil quando vocé estiver relativamente proximo do rastreador. Se
vocé estiver trabalhando longe do rastreador, podera desligar o PowerLock pelo fato do campo de visao
ser tdo amplo que o laser ird travar sempre, mesmo que ndo seja isso que vocé queira. Além disso,
multiplos refletores no campo de visao irdo confundir o rastreador e causar problemas. Esse icone sera
desabilitado para os rastreadores que ndo suportam a funcionalidade PowerLock.

Modo Duas faces Ligado/Desligado - Se "Inserir comando do rastreador” estiver ativo no menu do
rastreador, 0 PC-DMIS insere automaticamente o comando do rastreador na rotina de medicao
associada ao atual estado Ligado/Desligado do modo Duas faces. A configuragédo de duas faces na
sonda também é atualizada de acordo com a configuracéo ativa na rotina de medicéo.
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Inserir comando rastreador - Determina se o PC-DMIS insere um comando na janela Edicdo quando
vocé seleciona a execuc¢do de uma operacéo de Rastreador a partir do menu Rastreador ou da barra de
ferramentasOperacdes de rastreador. Se esse item de menu esta ativado, uma marca de selecao
aparece proximo a ele. Também é possivel alternar esse item para ligado ou desligado usando o icone
Inserir um comando de rastreador a partir da barra de ferramentas Operacdes de Rastreador.

Mover elemento - Veja o tépico "Mover elemento (Mover para / Apontar para)".

Comandos piloto do rastreador

O submenu Rastreador | Rastreador piloto aparece para rastreadores 3D.

Two Face Check Twao Face Check
Scale Bar Check Scale Bar Check

Tip Check Tip Check

ADM Check Axes Check

Angle Check ADM Check

Probe Check Probe Check

Angle Compensation Axes Compensation
ADM Compensation ADM Compensation
Tip Compensation Tip Compensation

Submenus do Piloto do rastreador- AT401/402 (esquerda) e AT930/960 (direita)

Cada um dos itens de menu inicia o Piloto do rastreador no modo assistente para 0 modo de
compensacdo ou marcacao selecionado. A funcionalidade dessas opcdes variam dependendo da versao
e do modelo do Piloto do rastreador instalada. Para mais informacdes especificas, consulte o0 manual do
seu Piloto do rastreador.

Comandos de perfil de medida do rastreador

O submenu Rastreador | Perfil de medida aparece para rastreadores (Leica AT401/402) e rastreadores
AT930/960 (LeicaLMF).

Standard
Fast
Precise

Outdoor

Se o PC-DMIS detecta um rastreador AT401 com firmware v2.0 ou superior instalado, este menu fornece
acesso aos novos perfis de medida:

Rapido: Util para aplicagbes portateis quando vocé precisa fazer medi¢cdes o mais rapido possivel.
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% Padrao: Util em ambientes controlados para fornecer medi¢Bes com relativa alta preciséo.
rl | . . . . . . .
Preciso: Fornece as medi¢cfes de mais alta precisdo, mas requer periodos mais longos de medicéo.

“Externo: Util para quase todo tipo de aplicacdes de medicdes externas (N&o disponivel para
rastreadores LeicaLMF).

Os comandos podem ser configurados a partir do menu Rastreador ou da barra de ferramentas
Operagéo do rastreador. O perfil de medida atualmente ativo € exibido na barra de status do rastreador.
O botédo da barra de ferramentas é implementado como um botao de alterndncia de quatro estados,
mudando entre os quatro perfis a cada clique.

Se "Inserir comando rastreador" estiver LIG no menu do rastreador, o PC-DMIS ira inserir
automaticamente o comando rastreador na rotina de medig&o associada ao atual perfil de medida. O
perfil de medida ativo na sonda sera atualizado de acordo com o comando de perfil de medida ativo na
rotina de medicéo.

Obs.: Se o rastreador fornece as configuracdes do perfil de medida, a configuracdo de "Tempo de
medi¢do" na caixa de dialogo de definicdo da interface da maquina no rastreador nédo estara disponivel,
pois o rastreador ir4 determinar internamente o tempo de medicéo ideal.

Barras de ferramentas do rastreador

Mostradas abaixo estdo as barras de ferramentas do rastreador Leica padrao. Elas estéo disponiveis
guando vocé inicia o PC-DMIS Portable usando uma interface de rastreador Leica.:

Barras de ferramentas para rastreadores 6dof

Tracker Dperation =]
FiF aEE_ £ % s P % 1 w20 .
o’ .l.l ..:n"..- 1 Iﬂl .'_JT _,_,H-_. .’% - TJ_I_.I' ‘_}11 ol t__.-'__ L .‘ |

e Rastreador | Comando Inserir Rastreador

e Rastreador | Gerenciamento de Estacéo

¢ Inicializar | Rastreador

e Rastreador | Proceder Birdbath

e Rastreador | Proceder Posi¢cdo 6DoF 0

e Localizar | Rastreador

e Rastreador | Liberar Motores

e Rastreador | Laser ATIVADO/DESATIVADO

e Rastreador | Comp. Sensor ATIVADO/DESATIVADO
e Rastreador | Sondagem estavel ATIVADO/DESATIVADO
e Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO
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e Visualizacdo | Outras Janelas | Camera de Visdo Geral de Rastreador

¢ Inserir | Alinhamento | Alinhamento de pacote

e Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas de operacao do rastreador para rastreadores 6dof

Tracker Mivel =]

P ©

Barra de ferramentas de nivel para rastreadores 6dof

Tracker Measure p\l
E _.. E.‘» g

e Editar | Preferéncias | Configuracao Interface de Maquina

e Operacéo | Receber Toque

e Operacéo | Iniciar/Parar Modo Continuo
e Operacéo | Elemento Final

e Operagéo | Excluir Toque

e Editar | Excluir | Ultimo Elemento

Barra de ferramentas de medi¢c&o do rastreador para rastreadores 6dof

Barras de ferramentas para rastreadores 3D

Tracker Operation

p a7 6, e (B ai gL L 3
HBHEESO-OL80T%H IR oK

e Rastreador | Comando Inserir Rastreador

e Rastreador | Gerenciamento de Estacéo

¢ Inicializar | Rastreador

e Rastreador | Ir para posicdo 0

e Localizar | Rastreador

e Rastreador | Alterar Face

e Rastreador | Compensador Ligado/Desligado
e Rastreador | Compensacédo de Sonda

e Rastreador | Sondagem Estavel

e Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO

e Visualizacdo | Outras Janelas | CAmera de Viséo Geral de Rastreador
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e Rastreador | Comandos de perfil | Modo Padréo
e Rastreador | Modo Duas faces Ligado/Desligado
¢ Inserir | Alinhamento | Pacote

e Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas de operacéo do rastreador para rastreadores 3D

Tracker Measure @

o ow B |

e Editar | Preferéncias | Configuracéo Interface de Maquina
e Operacéo | Receber Toque

e Operacéo | Elemento Final

e Operacéo | Excluir Toque

e Editar | Excluir | Ultimo Elemento

Barra de ferramentas de medi¢&o do rastreador para rastreadores 3D

Barra de Ferramentas Portatil

QuickMeasure

e Arquivo | Executar

e Arquivo | Execucao Parcial | Executar Elemento

e Arquivo | Execucéo Parcial | Executar a partir do Cursor
e Editar | Marcacdes | Marcar

e Editar | Marcacdes | Marcar Todas

e Editar | Marcacgdes | Limpar marcacdes

e Editar | Comando

e Arquivo | Importar | CAD

e Operacéo | Janela Exibicdo de gréficos | Pecas Iguais CAD
e Visualizacdo | Outras Janelas | Leituras de Sonda

e Visualizagdo | Outras Janelas | Janela de Status

e Visualizacdo | Outras Janelas | Janela de Relat6rio

e Visualizacdo | Outras Janelas | Inicio Rapido
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e Inserir | Elemento | Automético | Circulo

e Inserir | Dimenséo | Local

e Inserir | Comando Relatério | Criar Viewset

e Operacao | Elementos | Atualizar nominais do CAD | Atuais

e Operacéo | Elementos | Atualizar nominais do CAD | Todos

e Operacéo | Elementos | Redefinir valores medidos para nominais | Atuais
e Operacéo | Elementos | Redefinir valores medidos para nominais | Atuais

Veja o tépico "Barra de ferramentas Portable QuickMeasure".
Barra de ferramentas Portable QuickMeasure para rastreadores 6dof e rastreadores 3D

Comandos de nivel
S37 Start Orient to Gravity Process. ..

45 Start Tilt Readaut. ..
Skart Monitaring

Iniciar Orientacédo para o processo de gravidade: Usando o dispositivo de Nivel 20/230, o PC-DMIS
cria um plano de gravidade e depois cria automaticamente um sistema de coordenadas com base nas
informagdes do plano de gravidade. Quando o processo estiver concluido, o0 processo de monitoramento
inicia automaticamente.

Iniciar leitura de inclinacdo: Inicia uma leitura de inclinagdo X, Y para trazer o rastreador para a faixa
de trabalho no Nivel ajustando os parafusos do pé da base do Rastreador.

Iniciar/parar monitoramento: Inicia/para 0 monitoramento independentemente do processo Orientar
para gravidade.

Consulte: "Orientacdo do rastreador para gravidade"

Barra de Status do rastreador

A visibilidade da barra Status do Rastreador podera ser alternada usando o item de menu Visualizar |
Barra de status | Rastreador.

Barra de status para maquinas 6dof:

_I n  Qwm

- OO

1. Indicador de Status do Laser do Sistema: Indica o status do sistema de Rastreador a Laser.

e Verde (Pronto): O sistema esta pronto para a medi¢éo
e Amarelo (Ocupado): O sistema esta atualmente em medigdo
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e Vermelho (Nao esta pronto): O sistema ndo esta pronto para a medi¢do. Isso pode ser
devido a um feixe interrompido ou uma incompatibilidade do refletor da Sonda-T.

e Azul (Erro 6dof): A cdmera ndo consegue ver o suficiente de LEDs no dispositivo
(normalmente Sonda-T) para calcular com preciséo a orientacdo da sonda.

2. Indicador Estacédo Atual: Indica qual estacdo esta atualmente ativa. Um clique duplo no
indicador de estagéo abre a caixa de dialogo Gerenciador de Estacéo .

o Vermelho (N&o orientado): A posi¢édo da estacdo ainda ndo esta computada.
e Verde (Orientada) A posi¢édo da estagéo foi computada.

3. Exibicdo do Pardmetro Ambiental: Exibe os pardmetros ambientais ativos: temperatura,
pressédo e umidade. Se ndo houver estacao meteorologica conectada, sera possivel clicar duas
vezes nas caixas de edi¢do para alterar os seus valores.

Barra de status para maquinas 3D:

REAERRR 1_5IMT7 38.1 £7 ON ¥ Station § 24.2 © 948, ¢ 35.8 © Standai |

bl [ [ [ [ [6] @ [

1. Indicador de Status do Laser do Sistema: Indica o status do sistema de Rastreador a Laser.

e Verde (Pronto): O sistema esta pronto para a medi¢ao

¢ Amarelo (Ocupado): O sistema esta atualmente em medigdo

¢ Vermelho (Nao esta pronto): O sistema ndo esta pronto para a medi¢do. Isso pode ser
devido a um feixe interrompido ou uma incompatibilidade do refletor da Sonda-T.

e Azul (Erro 6dof): A cdmera ndo consegue ver o suficiente de LEDs no dispositivo
(normalmente Sonda-T) para calcular com preciséo a orientacdo da sonda.

Nome da sonda ativa: Exibe o refletor ativo no momento.

Diametro da sonda ativa: Diametro do refletor atual.

Indicador de compensacdo da sonda: Exibe o estado atual da compensac¢éo da sonda.
Indicador Estacao Atual: Indica qual estacdo esta atualmente ativa. Um clique duplo no
indicador de estagéo abre a caixa de dialogo Gerenciador de Estacéo .

akrwnN

e Vermelho (Nao orientado): A posicédo da estagdo ainda ndo estd computada.
e Verde (Orientada) A posicéo da estagéo foi computada.

6. Exibicdo do Parametro Ambiental: Exibe os pardmetros ambientais ativos: temperatura,
pressdo e umidade. Se ndo houver estagao meteorologica conectada, sera possivel clicar duas
vezes nas caixas de edicdo para alterar os seus valores.

7. Indicadores de bateria: H& dois indicadores, um para o dispositivo e outro para o controlador.
Se as baterias estiverem ativas, os indicadores de status exibem a porcentagem de energia a
esquerda em cada bateria individual. Se a bateria tiver mais do que 25% de energia, o plano de
fundo do texto é verde. Se o nivel de energia estiver entre 10% e 25%, a cor € amarela. Se a
energia cair abaixo de 10%, a cor muda para vermelho. Se a energia externa estiver ativada, a
cor dos campos muda para cinza e ndo ha numeros nos campos. Além disso, os icones da
bateria mudam para exibir pequenos cabos de energia externa.
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e icones do dispositivo: Ialu -.I‘II

e Icones do controlador: Qm Q‘I

8. Modo Perfil de medida do rastreador: Mostrado somente com o firmware v2.0 ou superior -

exibe o modo de perfil de medida atual do rastreador.

Obs.: Se o PC-DMIS por acaso nado determinar o modo de perfil de medida, o icone do
botdo da barra de ferramentas e o icone da barra de status para o perfil de medida
exibirdo o simbolo de status desconhecido. Selecione o perfil de medida a partir do
botéo da barra de ferramentas ou do menu do rastreador.

Controles Leica especiais

Movimentos da Cabeca do Rastreador: E possivel controlar a direcéo para onde o laser ir4 apontar
usando as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta para baixo. Utilize Alt +
espace para parar o movimento do laser. Os motores do rastreador devem estar engrenados para que
esses controles funcionem (Rastreador | Liberar Motores - Alt-F12).

| ; Fg
THLOCZ =T oy F3
T_E Dimensig Delete Del
R Locs =
bi= - -
- Dimensic  Co Zhrl4iC
1r'9. _ R Apontar Para: Use 0 menu pop-up que aparece ao
HRLoc4 =0 cut Chrl+ . ~>€ VT
= . clicar com o botao direito do mouse em um elemento na
4,0 DIMEASTC paste el

Janela Editar para Apontar Para a posi¢do nominal do
elemento (Apontador Laser).

i

O CIR2
Oy CIR3
() CIR4
() CIRS
<R Loc
3 Dimensi

Collapse Groups

;.
¢ Collapse all

¢ Expand Command
C

C

Mover Para: Use o menu pop-up que aparece ao clicar
com o botao direito do mouse em um elemento na
Janela Editar para Mover Para a posi¢cdo nominal dos
w Dacking Yiew elementos (Ir para a Posicéo).

Add Command Ckrl+Enker

o ]
[=]

Cptimize Path. ..

Paint To CIR1

Move To CIR1

Uso da Camera de visao geral

A Leica T-Cam fica montada em cima do Rastreador Leica e fornece a verdadeira descricdo e calculo da
posicao espacial do Dispositivo de Destino, com respeito a T-Cam/Rastreador. O rastreador fornece o
movimento horizontal para a T-Cam.

Dessa forma fica exibida a visualizacdo da Camera Visao geral (T-Cam) que permite mover o cabecote
do rastreador e localizar com facilidade os destinos refletivos.
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Para localizar um destino medido com o uso da T-Cam:

1. Monte a T-Cam no topo do Rastreador Leica de acordo com o "Guia de Hardware T-Cam"
fornecido pela Leica.

2. Selecione o item de menu Visualizar | Outras Janelas | Cam Visdo Geral Rastreador para
abrir a caixa de dialogo Visualizar Camera.

(" View Camera

Close Window Search Take HEt I Camera On

Caixa de dialogo visualizar Camera mostrando a visualizagdo de um refletor

3. Clique em Liberar Motor e aponte a camera de forma aproximada para o destino movendo o
cabecote do rastreador a laser. A Cam de Visao geral ira se mover em relagdo aos movimentos
gue serdo feitos com o cabecote do rastreador. Quando o laser da cAmera/rastreador esta
apontando para um destino, clique em Liberar Motor hovamente e acione mais uma vez 0s
motores do rastreador.

4. Ajuste o Brilho, Contraste, Comprimento Focal e Velocidade de Proje¢do conforme
necessario para visualizar com clareza o destino.

5. Use as teclas de direcéo para apontar o laser com mais preciséo para o destino pretendido.
Clique em Parar para parar todos os movimentos iniciados pelas teclas de dire¢do quando o
laser apontar para o destino. Também é possivel usar os "Controles Especiais Leica" para
apontar o laser.

6. Clique em Pesquisar para executar o procedimento que ira localizar automaticamente o centro
do destino e travar o laser nesta posicao.

7. Cligue em Fazer Toque para medir o local do destino. Se for incapaz de fazer o toque podera
ser necessario refazer algumas ou todas as etapas anteriores para garantir que o laser seja
capaz de medir a partir do refletor pretendido.

8. Use 0 botdo Camera Ligada para alternar a exibicdo da imagem da camera.

Outros itens de menu do PC-DMIS

Menu de operacgao
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Operation Vision Tracker Window Help

Graphics Display Window r
& End Feature End
ﬂ Erase Hit Alt+-
m Take Hit Ctrl+H

Move To

#=f Start/Stop Continuous Mode Ctrl+]

Calibrate/Edit »

Encerrar elemento (END) - Indica ao PC-DMIS que a quantidade de toques para o elemento foi
alcancada e que o elemento pode ser calculado.

Apagar toque (ALT + -) - Exclui o tltimo toque medido.

Fazer toque (CTRL + H) - Mede uma posi¢éo estacionaria da Sonda-T ou Refletor com base no tempo
de medic¢do especificado na guia "Configuracdo do sensor" da caixa de dialogo Op¢des da maquina ou
da barra de ferramentas Operac6es do rastreador, respectivamente.

Mover para - Acessa a caixa de didlogo Mover ponto, permitindo inserir um comando MOVER/PONTO ha
rotina de medic&o. Para mais informacdes, consulte "Inser¢cdo de um comando Mover ponto” na
documentacé&o principal.

Modo continuo de Iniciar/Parar (CTRL + 1) - Inicia/Para uma varredura, com base nas configuragfes de
varredura basicas encontradas na guia Sondagem da caixa de didlogo Configuracfes de parametro
(Editar | Preferéncias | Parametros). O valor padrdo para o delta Distancia fornece uma separacéo de
distancia continua de 2 mm.

Observacdo: O AT401 nao tem suporte para 0 Modo Continuo de Iniciar/Parar, mas pode ser usado em
outros dispositivos Leica.

Outras janelas e barras de ferramentas do PC-DMIS

A documentacgéo do PC-DMIS Core fornece informacdes adicionais relevantes para usar rastreadores.
Revise o0s seguintes topicos para elementos indicados na imagem:

91




Uso do PC-DMIS Portable

T -DPITS CAD+ - 4.7 Dok - |Graphars Dioplkey Wirdem - 24 Phaka et PRE - Sl =lolx
ﬂ"!ﬁ [ Yew Jrest Cpsoton Trscher W:’A\ .|!l=|
|5'r.-m',;r j|51'-\mw ;lﬁ.jr_.- 1 j|'r|=| j|zp1_,,s ;Ih'uvu:n_- =

ERECO2o=<HEE

e

[P MMy By TR

| CAMTAET
9 03 CIRZ = CHBCLE |CABTACT
3 = CEECLE |CAETACT)

T oML LT
® 154.500 154.500 (el (]
¥ 50500 BT 00
[ [

15000 15,0000 L]

| il |
‘999 @3 -989 & 909
X 1545 ¥ 80.5 zZ1.5 sD (00000

1. Barrade ferramentas de configuracdes: Consulte "Barra de ferramentas de configuracéo" na
sec¢do "Uso de barras de ferramentas" a partir da documentacéo do PC-DMIS Core. A terceira
caixa suspensa exibe compensacdes de Refletor e Sonda T vindas do servidor emScon (e as
adicionais definidas manualmente, se houver).

2. Leitura da sonda: Consulte "Uso da janela Leituras da sonda" no capitulo "Uso de outras
janelas, editores e ferramentas" na documentacéo principal do PC-DMIS. Também, consulte o
tépico "Personalizacéo da leitura da sonda" para configuragfes especificas da Leica.

3. Janela Editar: Consulte o capitulo "Uso da janela Editar" da documentag¢éo do PC-DMIS Core.

4. |Interface de inicio rapido: Consulte "Uso da interface de inicio rapido" no capitulo "Uso de
outras janelas, Editores e Ferramentas" a partir da documentac¢do do PC-DMIS Core.

5. Janela de status: Consulte "Uso da janela de status" no capitulo "Uso de outras janelas,
Editores e Ferramentas" a partir da documentacéo do PC-DMIS Core.

6. Barra de status do rastreador: Consulte o topico "Barra de status do rastreador".

Personalizagéo do Leitura da sonda

A caixa de didlogo Configuracéo da leitura da sonda contém vérias opg¢des para trabalhar com
rastreadores Leica. Esse topico discute algumas das principais opg¢des relacionadas ao uso dos
rastreadores Leica (Consulte "Configuracé@o da janela de leitura" no capitulo "Definicdo de preferéncias”
da documentacéo principal do PC-DMIS).

Para acessar a caixa de didlogo Configuragao da janela de leitura do sensor, selecione o item de
menu Editar | Preferéncias | Configuracdo da janela de leitura do sensor. Também pode-se acessar
essa caixa de didlogo diretamente a partir da janela Leitura da sonda clicando com o bot&o direito do
mouse e selecionando Configurar.
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x

—Feature — Coordnabes
[ Show Festure 1D [T Machine Coordinate System (MCS)
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Caixa de diadlogo Configuracéo da janela de leitura

Exibir ID do elemento: Exibe o ID do elemento para o elemento sendo executado ou o elemento
mais proximo dependendo da opcao Exibir distancia dos CADs mais proximos.

Exibir Tipo de Elemento: Exibe o tipo de elemento correspondente ao elemento sendo executado.

Exibir posicédo atual na tela: Exibe uma representacao 3D da posicao atual na janela Exibicédo de
gréficos.

Exibir seta de desvio na tela: Exibe uma seta tridimensional na janela Exibir Grafico indicando a
direcéo do desvio. A parte traseira da seta estd sempre delineada para o local da sonda no modo
inspecéo e o ponto medido no modo construgao.

Centralizar sonda na janela Graficos: A representacao grafica da sonda atual serd sempre exibida
no centro da janela Exibicdo de graficos.

Distancia ao destino: Essa é uma opcao somente executar. No modo executar, ela mostra a
distancia da sonda ao elemento sendo executado ou o0 elemento mais préximo dependendo da
opcao Exibir distancia dos CADs mais proximos.
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Distancia para ... Executar elemento ou Elemento mais préximo: Essa opcao permite exibir o ID
do elemento sendo executado atualmente ou o ID do elemento mais proximo ao local da sonda atual.
A distancia para esse elemento sera atualizada de acordo com o elemento selecionado (executando
ou mais proximo).

Destino: Selecionar Centréide ira calcular a distancia ao centréide do elemento. Selecionar ponto
Superficie/Borda ird calcular a distancia ao ponto que estiver no elemento ou elemento CAD e mais
proximo do centroide.

Exibir distancia ao CAD mais proximo: Exibe a distancia da sonda ao elemento CAD mais
proximo.

Aplicar cor da dimensao: Esta caixa de sele¢do altera as cores dos valores de desvio (valores de
distancia ao destino) para que correspondam a saida das cores de dimenséo de tolerancia.

Exibir RMS: Exibe o valor RMS enquanto os toques estdo sendo recebidos.

Modo Inspecdo/Construcao: Por padrdo (modo Inspecéo), o PC-DMIS exibe o desvio (T) como
Diferenga= Real - Nominal.

e Modo Construcédo: O objetivo geral é o de fornecer desvios em tempo real entre um objeto real
e seus dados nominais ou modelo CAD. Isso permite posicionar a sua pec¢a conforme ela se
relaciona aos dados do projeto CAD.

Selecionar essa opcao exibe a distancia e direcao necessaria para mover o ponto medido para
alcancar a posicao nominal ou Diferenca = Nominal - Real.

Observacédo: Ao colocar a peca na sua devida posi¢do, h4 somente desvios em tempo real
exibidos sem o armazenamento de quaisquer dados (realizando toques). Apds a peca ser
posicionada com um desvio razoavel (e.g. 0,1mm), vocé tipicamente mediria (toques sao
realizados) a posicao final do elemento.

¢ Modo Inspecédo: Nesse modo, a posi¢do de um objeto (ponto, linha de superficie, etc.) é
verificada e comparada aos dados do projeto.

Atalhos de teclado Uteis para rastreadores

Ao usar o rastreador Leica, as Teclas de atalho a seguir sédo Uteis para o uso de controle remoto:

Funcéao Dispositivos suportados | Atalho
Proceder birdbath Apenas 6dof Alt + F8
Proceder posi¢cdo 6DoF O Apenas 6dof Alt + F9
Ir para posicéo 0 Apenas 3D Alt + F9
Localizar Alt + F6
Liberar motores Apenas 6dof Alt + F12
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Compensacao da Sonda Ligada/Desligada Alt + F2
Sonda Estavel ON/OFF ALT + F7
Medir ponto estacionario Ctrl + H
Iniciar/Parar medi¢&o continua Apenas 6dof Ctrl +1
Finalizar elemento Fim
Apagar toque Alt + -

Parametros de elemento Leica no modo Off-line

Ao utilizar um rastreador Leica no modo on-line para gerar comandos de elementos, o PC-DMIS inserira
automaticamente as informagdes a seguir na janela de Edi¢c&o, dentro de tais comandos de elementos:

¢ RMS - Valor Raiz média esquadrinahda de cada toque.

e Tipo de sonda - O tipo de sonda utilizada para medir o elemento.

e Carimbo de hora - A hora em que o elemento foi executado ou aprendido. O PC-DMIS o
atualiza somente quando ele realmente mede um elemento no modo on-line.

e Condi¢cBea ambientais - Informac¢des como temperatura, pressdo e umidade.

No modo off-line, o PC-DMIS se comporta de forma diversa. Esses itens do rastreador Leica aparecem
apenas apos selecionar a caixa de selecdo Exibir pardmetros do rastreador em off-line na guia Geral
da caixa de didlogo Opc¢des de configuracdo. Esses parametros aparecerao apenas para comandos de
elemento novo, inseridos na rotina de medicéo apos essa opgao ter sido selecionada. Os elementos
medidos anteriormente permanecerdo inalterados, exceto se for feita uma alteracdo permanente na
estrutura, com a adi¢do de um grupo de Parametros de rastreador vazio em cada comando de elemento.

Obs.: Se esta caixa de selecao for marcada, sera efetuada uma alteracao permanente na estrutura da
rotina de medicdo para comandos de elementos inseridos, mesmo que vocé desmarque esta caixa de
selecao posteriormente. Por exemplo, se vocé desmarcar esta caixa de sele¢éo depois de ja té-la
utilizado para alguns elementos, os elementos recém inseridos ainda conterdo um grupo de Parametros
de rastreador; embora tal grupo nédo conterd nenhum item do grupo.

Uso dos Utilitarios Leica

A interface Leica fornece novos utilitarios especificos para a interface Leica. Essa funcionalidade sera
discutida nos tdpicos a seguir.

e I|nicializar o Rastreador Leica

e Orientando o rastreador para gravidade (apenas dispositivos 6dof)

e Definicdo de Parametros de ambiente

e Alternando a compensacao de sonda e laser (Alternar o laser é valido apenas para dispositivos
6dof)

o Redefinido o Feixe Rastreador (apenas dispositivos 6dof)
e Liberando os motores rastreadores (apenas dispositivos 6dof)

e Localizar um Refletor
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Inicializar o Rastreador Leica

Ao iniciar o PC-DMIS, o rastreador Leica inicia o processo de inicializa¢cdo, que executa uma série de
autoverificacbes automaticas através do rastreador Leica a fim de checar se tudo esta funcionando
corretamente. Também pode-se inicializar o rastreador Leica selecionando o item de menu Rastreador |
Inicializar.

Ao mover o rastreador para uma nova estacao para um "Alinhamento de Pacote" € necessario
reinicializar o rastreador. Ao religar o laser, também sera necessario inicializar o rastreador.

Importante: recomendamos veementemente a reinicializacdo dos codificadores e componentes internos
do seu rastreador 2 a 3 vezes por dia. Isso é importante devido a expansao térmica do hardware do
rastreador, gue tem uma influéncia direta na exatiddo da medicao.

Orientando o rastreador para gravidade (apenas dispositivos 6dof)

O sensor de inclinagcdo NIVEL ¢é projetado para ser usado com o Rastreador a laser série Leica
Geosystems. O NIVEL é montado na parte superior da unidade do sensor ou na parte superior da
Camera de vis&o geral/T-CAM para estabelecer os parametros para a Orientacio para gravidade. E
entdo montado em um suporte para monitorar a estabilidade do Rastreador a laser.

Consulte o0 "Guia de Hardware do Nivel 230" fornecido com seu sensor Nivel para obter informacdes
detalhadas sobre a configuracéo e o uso do sensor Nivel. Nivelar para gravidade ndo é necessario, mas
melhora os resultados de medi¢éo do Rastreador Leica.

Para nivelar para gravidade e monitorar o Rastreador Leica:

1. Monte o sensor Nivel na parte superior do Rastreador Leica ou na parte superior da T-Cam (se
ja estiver montado para o rastreador). Consulte o "Guia de Hardware o Nivel 230".

2. Conecte o cabo LEMO ao Nivel.

3. Selecione o item de menu Rastreador | Nivel | Iniciar leitura de inclinagc&o para exibir a janela
Leituras de inclinacdo. A janela Leituras de inclinagéo ajuda lendo a medicao do Nivel trés
vezes por segundo. Os valores podem ser maximizados em toda a tela, se necessario.

0

R0t |

Usando a janela Leituras de inclinacéo para nivelar de modo geral o rastreador

4. Usando a janela Leituras de inclinacao, nivele a base do Rastreador Leica e o Nivel de acordo
com as etapas no "Guia de Hardware do Nivel 230".

5. Quando o rastreador estiver nivelado de modo geral e em uma faixa de operacao aceitavel,
selecione o item de menu Rastreador | Nivel | Iniciar orientar para processo de gravidade. O
rastreador a laser entdo realiza medicdes de Nivel em todos os 4 quadrantes do rastreador a
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laser e cria um elemento de plano genérico e um sistema de coordenadas de sensor nivelado
com base nesse plano.

Observacéo: Quaisquer novos alinhamentos
adicionais podem usar as informacfes de e TR ey
gravidade se necessario. #-12,

Al = Start Al7gnment

6. Uma vez que o procedimento tiver sido concluido, o PC-DMIS avisa-o para mover o Nivel para a
posicao de monitoramento.

Mount Leval on Monltoring Bracket

7. Monte o Nivel para a posi¢cao de monitoramento de acordo com as etapas no "Guia de Hardware
do Nivel 230"

8. Selecione o Rastreador | Nivel | Iniciar monitoramento menu item. ISso inicia o processo de
monitoramento do status do Rastreador Leica. A guia "Nivelar para gravidade" da caixa de
didlogo Op¢des da maquina fornece informacdes sobre o status nivelado. A cada 60 segundos
uma medicao de Nivel de referéncia € feita e comparada com a orientagéo original.

Observacédo: O processo de monitoramento € usado para ter certeza de que ninguém mova ou
bata no rastreador. Pode ser iniciado explicitamente se nenhum plano de Gravidade for
necessario. Nesse caso, apenas a estabilidade do sistema deve ser monitorada.

Definicdo de Parametros de ambiente

Temperatura, presséo e umidade afetam os valores de medi¢cdo adquiridos pelo rastreador Leica. A
compensacéo € fornecida para medi¢cBes baseadas nas alteracdes nos valores usados para calcular o
indice de refracéo do IFM / ADM.

Pode-se usar uma estacdo Meteo para fornecer esses valores ou inserir esses valores manualmente
caso nao tenha uma estagdo Meteo. Quando uma estagdo Meteo estiver habilitada, a refragcao é
calculada a cada 30 segundos. Para altera¢gbes maiores de 5 ppm, 0s parametros serdo atualizados
correspondentemente.

Para alterar manualmente esses valores, execute uma das seguintes acdes:

¢ Na caixa de dialogo Opc¢bes da maquina (Editar | Preferéncias | Configuracao da interface
de maquina), edite os pardmetros ambientais Leica. Se vocé possuir uma estacdo Meteo mas
deseja editar manualmente os valores, desmarque a op¢do Usar estacdo de temperatura.

o Na barra de status Leica (Exibir | Barra de status | Rastreador), edite os valores ambientais
clicando no valor e digitando o novo valor.

Alterando o Laser e a Compensacéo de Sonda

Alternar laser (apenas dispositivos 6dof)
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Para alternar o Laser entre ligando e desligado, use o item de menu ou icone da barra de ferramentas
Rastreador | Laser LIGADO/DESLIGADO. Assim vocé preservara a vida Util do laser (os lasers duram
cerca de 20.000 horas). Também podera ocorrer que vocé nao deseje ou ndo queira o laser ligado. O
laser necessita de cerca de 20 minutos antes que se possa usa-lo.

Observacédo: Ao desligar o laser, sera necessario aguardar 20 minutos ao regiga-lo. Também sera
necessario reinicializar o Rastreador Leica.

Alternar o Comp. da Sonda

Para determinar se a compensacéo de sonda foi aplicada a um ponto medido, use o item de menu ou
icone da barra de ferramentas Rastreador | Sonda Comp. LIGADO/DESLIGADO. Quando ele estiver
"ligado”, o PC-DMIS ird compensar através do raio da ponta da sonda ou da esfera do refletor. Durante a
criacdo do alinhamento do pacote, o PC-DMIS automaticamente ativara ou desativara a compensacao
de sonda conforme o necessario ao medir pontos.

Redefinido o Feixe Rastreador (apenas dispositivos 6dof)

Se o feixe a laser do Rastreador Leica estiver quebrado e o rastreador malsucedido em seguir o refletor
ou o local da Sonda T, podera ser necessario redefinir a posi¢cao para a qual o laser estiver apontando.
Isso permite recapturar o feixe em um local conhecido.

Isso é usado principalmente para rastreadores LT que ndo possuem um ADM integrado.
E possivel redefinir o laser para que aponte para uma das duas posicdes:

e Birdbath: Selecione Rastreador | Va para Birdbath para redefinir o laser para que aponte para
a posicao Birdbath. Isso é usado quando se trabalha com refletores.

e 6DoF: Selecione Rastreador | Proceder para Posicdo 6DoF 0 para redefinir a posicéo do laser
apontando para a posi¢cao Sonda T 0 predefinida. Isso permitird alcangar o feixe naquela
posicédo. Isso é usado quando se trabalha com uma Sonda T.

Use essas opcdes para alcancar o refletor novamente e trazer o refletor ou a Sonda T para uma posicao
estavel, isso ira restabelecer a distancia pela ADM e permitir a continuagéo.

Liberando os motores rastreadores (apenas dispositivos 6dof)

E possivel liberar os Motores de Rastreio para permitir mover manualmente o rastreador Leica ao local
desejado. Isso podera ser feito pressionando o botdo verde "Motores" no controlador LT ou selecionando
o item de menu Rastreador | Liberar Motores. A liberacdo de motores também podera ser feita a partir
da caixa de didlogo Visualizar CAmera ou pressionando Alt-F12.

Localizar um Refletor

A Funcéo localizar permite pesquisar em padréo espiral para encontrar a localizacéo real de um refletor
ou Sonda-T (apenas sistema 6dof) com o seu Rastreador Leica ou com o dispositivo Estacédo Total.

Encontrando uma Localizag&o de Refletor com o Uso de um Dispositivo de Rastreador Leica.

1. Aponte o laser do rastreador de maneira aproximada para a localizag&o do refletor desejado.
Isso pode ser alcan¢ado por meio de uma ou de todas as op¢des abaixo:
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e "Liberando motores rastreadores” (apenas sistema 6dof) e movendo manualmente o
laser para o local. Observagéo: Ndo ha necessidade de liberar os motores em sistemas
3D.

e Usando os botdes de controle na guia ADM da caixa de didlogo Op¢des da maquina
(Editar | Preferéncias | Configuracdo da interface de maquina).

Usando a Camera de viséo geral.
Usando as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta para baixo
para os cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + espace para parar o0 movimento do
laser.
2. Selecione o item de menu Rastreador | Localizar. O dispositivo do rastreador ira pesquisar em
um padrdo espiral e realizar leituras até que o refletor envie o sinal de volta ao dispositivo. Isso
ird localizar a posi¢éo.

Encontrando uma Localizagc&do de Refletor com o Uso do Dispositivo Estacéo Total

1. Aponte o laser da Estacdo Total para a localizacdo do refletor desejado. Isso pode ser alcangado
por meio de uma ou de todas as op¢oes abaixo:

e Movendo manualmente o laser para o local.

e Usando as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta para baixo
para os cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + espace para parar o movimento do
laser.

2. Selecione o item de menu Estac¢ao Total | Localizar. O dispositivo estacao total ira pesquisar
em um padrédo espiral e realizar leituras até que o refletor envie o sinal de volta ao dispositivo.
Isso ira localizar a posicao.

|Observac;éo: Essa fungdo também pode ser executada a partir da caixa de didlogo Visualizar camera. |

Uso do Modo Auto-Inspecionar

O Modo de Inspec¢do Automética proporciona inspecdo automatizada de uma seqiiéncia de pontos
usando um rastreador Leica. Esse processo é essencialmente 0 mesmo que o processo de inspecao
tipico de ponto, exceto que o processo podera ser executado de forma autbnoma quando o rastreador se
mover de uma posi¢ao a proxima automaticamente.

Esse processo € frequentemente usado para medi¢8es de deformacéo ou para estudos repetidos sobre
a estabilidade em um longo espaco de tempo. Cada uma das posi¢cdes que serdo auto inspecionadas,
estdo normalmente equipadas com um refletor separado.

Por exemplo, alguns casos tipicos para a Auto-inspec¢éo poderao incluir:

e Inspec¢édo de quatro pontos distribuidos por todo o intervalo de trabalho do rastreador a laser.
Esses quatro pontos poderiam ser inspecionados automaticamente no inicio e no término da
rotina de medic&o para verificar se o rastreador ndo se moveu durante o processo de medicéo.

o Verificar a capacidade de repeticdo de dez posi¢des de refletores montados em uma grande
estrutura. Por exemplo, vocé poderia medir esses dez pontos a cada 15 minutos num periodo de
24 horas.

Para usar o Modo Auto-Inspecionar

1. Abra ou crie uma rotina de medicao.

2. Insira o comando de modo Manual/DCC e defina-o para DCC.

3. Insira o comando On Error selecionando o item de menu Inserir | Comando Controle de fluxo
| On Error.
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Errar Twpe:
Missed Probe

Zancel |

—Error Mode:

i~ OFf
" GaTo Label
™ Set Yariable

i* Skip Command

Caixa de dialogo On Error

4. Selecione o Tipo de Erro 'Toque de Sonda Perdido' e a op¢do Comando Ignorar selecionada.
5. Insira Pontos para cada refletor montado. Para inserir cada ponto na sua rotina de medicao:

a. Aponte o rastreador para o refletor.

b. Pressione Ctrl+H para fazer um toque.

c. Pressione a tecla End no teclado.
6. Execute a rotina de medic¢éo.

No modo execuc¢éo, o PC-DMIS mede automaticamente cada um desses pontos como segue:

1. O rastreador Leica aponta para o primeiro ponto (posi¢éo).

2. Se possivel, o laser trava nas posi¢des. Se ndo ha refletor no local ou se nenhum refletor é
localizado com as atuais configuragBes de pesquisa, o0 PC-DMIS continua para o préximo
elemento.

3. Medicéo do ponto por ele tomado.

4. O processo sera repetido (etapa 1 até a etapa 3) até que todos os pontos tenham sido medidos
ou ignorados.

Para cada ponto que tenha sido ignorado, a mensagem de erro "Refletor ndo localizado" é exibida para
alertar o operador sobre o(s) problema(s). A¢bes corretivas podem entdo ser tomadas em relagcdo aos
pontos ignorados. O erro contém uma mensagem dizendo que houve um erro, o ID do elemento do erro
e a localizacédo da coordenada do elemento. O relatdrio criado também contém uma mensagem para
guaisquer pontos que foram ignorados.
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Mover Elemento (Mover Para/ Apontar Para)

s -1

Mawve Feature

m-CYL2

: Create
{+ Cartesian | Polar - CYL1

Close

* Theo " Meas

X 0.0000
Y 0.0000
pd 0.0000

* Move To

" Point To Test

e
Mover Caixa de didlogo elemento

A caixa de didlogo Mover elemento esta disponivel ao usar um rastreador Leica ou um dispositivo de

estacao total Leica. Ela é apresentada quando seleciona o icone da barra de ferramentas Mover
-

i | ~ ~ ~
elemento “ “na barra de ferramentas Operacao do rastreador ou Operacao da estacdao total.
Também é possivel acesséa-la selecionando os itens de menu Rastreador | Mover elemento ou
Estacéo total | Mover elemento.

A caixa de dialogo Mover elemento contém as opg¢des Mover para eApontar para. Esses comandos
sdo usados apenas com a Estacao Total Leica ou dispositivos Rastreadores Leica. Além da capacidade
de movimentacdo padréo de outros sistemas DCC, o comando Apontar Para explora as funcionalidades
Unicas desses sistemas de tipo rastreador usando o dispositivo como um Apontador Laser para
identificar diretamente na peca o local dos pontos fora da tolerancia.

Mover para

= Move To

" Peint To

Essa opgéao move o dispositivo a um local especifico onde ele tenta localizar um refletor.
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Para se mover para um ponto, selecione a op¢cdo Mover Para e em seguida defina para onde ele deve
ser movido. H& trés maneiras para especificar o local para o qual ele deve ser movido.

e Método 1: Digite os valores nas caixas X, Y e Z (ou R, A e Z se a opcgéo Polar for usada).

¢ Método 2: Selecione o elemento que sera movido para fora da lista Elemento. Ao selecionar o
elemento, o PC-DMIS ir4 preencher os valores em X, Y e Z baseado no centréide do elemento.

e Método 3: Expanda o elemento selecionando o sinal de + ao seu lado para exibir os toques no
elemento. Embora o termo "toques" seja um tanto inadequado, ele simplesmente significa o
ponto medido pelo dispositivo laser. Selecione um dos toques a partir da lista. O PC-DMIS ira
preencher os valores X, Y e Z para aquele toque.

E possivel escolher mover para o valor medido ou tedrico para o ponto escolhendo a opgéo Tedr ou
Meas.

Apés ter configurado corretamente o comando, clique em Criar para inserir o comando na janela Editar.

MVF1 =MOVE FEATURE/MOVE TO,CARTESIAN,THEO,<-36.3574,33.3898,-10.8127>,

FILTRO/NA,N PIOR/1,

APONTAR PARA O METODO/NA,ATRASAR 0,0000/SEG,

REF/PNT1,

Quando o PC-DMIS executa esse comando, o dispositivo move automaticamente para a posi¢cao
indicada e tentar localizar o refletor. Se nenhum refletor é localizado, um erro é exibido dizendo
"AUT_FineAdjust - Tempo limite excedido". Para contornar o erro, se houver um refletor proximo, sera
necessario usar a caixa de didlogo Opcdes de execuc¢do e parar a execucgao, ajustar o local para que
aponte o mais proximo do refletor, e em seguida clicar em Continuar. Se ndo houver um refletor
préximo, vocé podera clicar em Ignorar para mover para o proximo ponto.

Apontar para

" Move To

{+ Point To

Para apontar para toques diferentes, o procedimento € o mesmo que o da informacéo acima "Mover
para", mas ha algumas opc¢des adicionais. Com Apontar para também € possivel selecionar a partir de
dimensdes disponiveis na rotina de medigdo. Se vocé seleciona uma dimenséo, o PC-DMIS exibe as
areas Apontar para o filtro e Método Apontar para. Nao é necessario selecionar toques individuais na
dimenséo expandida. Todos os toques visiveis na dimenséo estardo sendo apontados, embora seja
possivel usar a area Apontar para o filtro para filtrar toques.

Apontar para o Filtro
Point To Filter

U ||
" MindMaoe
" Qut Of Telerance

" M'worst |2

A &rea Apontar Para o Filtro exibe op¢Bes que irdo controlar quais toques serdo apontados. As opcdes
incluem:
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Todos — O PC-DMIS aponta para cada ponto na dimens&o.

Min/Max — O PC-DMIS identifica e aponta somente para 0s pontos Minimo e Maximo.

Fora datolerdncia — O PC-DMIS aponta somente para os pontos fora da tolerancia.

N Pior — O PC-DMIS aponta para uma série de "pontos piores". Eles podem ou néo estar dentro
da tolerancia. Esse é um tipo simples de dados baseado na proximidade dos valores tedricos.

Ao escolher uma das opg¢8es na area Apontar para o filtro, o PC-DMIS atualiza a lista de toques para a
dimenséo selecionada na caixa de dialogo para refletir os pontos para os quais o PC-DMS aponta o raio
laser. Por exemplo, se é selecionado Min/Max, a lista de toques na dimenséo selecionada é atualizada
com apenas dois toques na lista, representando os pontos minimo e maximo para aquela dimenséo. Se
for escolhido Todos, a lista é atualizada exibindo todos os toques de entrada daquela dimens&o.

Ponto para Método.
Point To Method

* Mone

" Delay |

" Mext Move Button

A area Método Apontar Para permite indicar como o dispositivo circula através da lista de pontos. As
opc¢oes incluem:

e Nenhum — Nao ha necessidade de atraso ou de entrada de usuério para ir ao préximo ponto. Ele
aponta para cada um dos pontos sem atrasos téo logo o dispositivo possa continuar fisicamente
para o proximo ponto.

e Atraso — Isso atrasa o periodo do ciclo por um nimero especifico de segundos. Ao ser
executado, o dispositivo aponta para o primeiro ponto na lista, liga o laser e aguarda o tempo
especificado. Quando o tempo expira, o laser é desligado e o dispositivo se desloca para o
proximo ponto; o processo é repetido até que todos os pontos na lista tenham sido apontados.

e Botdo Pré6ximo movimento — Durante a execuc¢ao aparece uma caixa de didlogo, Apontar para
execucdo mostrando o indice da ponta na lista juntamente com a sua localiza¢é&o.

r

Point To Execution

Poirt To (1./9) : (86.9908235052365, 55 4557252907509, 0) - Deviation =

Mext Cancel

A

A caixa de didlogo possui um botdo Proximo e Cancelar, permitindo ao operador controlar
guando apontar para o proximo toque da lista. O dispositivo irA se mover para o primeiro ponto,
ligar o laser e aguardar até que o operador cligue em Avancar. Ele ira em seguida se mover
para o préximo ponto da lista.

Se desejar validar o comando antes de cria-lo, clique no botdo Testar. O PC-DMIS move para a posi¢éo
indicada ou aponta para a lista de toques.
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O comando podera ser editado usando o modo Comando da janela Editar ou a partir da caixa de didlogo
selecionando o comando na janela Editar, pressionando a tecla F9.

Uso das Sondas Leica

Quando o PC-DMIS se conectar ao servidor emScon, todos 0s arquivos necessarios (*.prb) seréo
automaticamente criados a partir das sondas compensadas disponiveis no banco de dados do emScon
(Refletores e Sondas-T). Todos os arquivos *.prb criados serdo localizados no diretério de instalacdo do
PC-DMIS.

Em raras situacdes, podera ser necessario criar arquivos de sonda personalizados adicionais, possiveis
com o uso da caixa de dialogo Utilitarios da sonda. Isso ira fornecer total flexibilidade quando
necessério. Para obter informacg@es adicionais, consulte "Definicdo de sondas no capitulo "Definicdo do
hardware" na documentacéo principal do PC-DMIS.

Revise os tdpicos a seguir para obter informac&es sobre o uso de Sondas-T ou Refletores:

e Medicdo com uma Sonda-T

e Atribuicdo de botdes T-Probe

¢ Medi¢éo com uma Sonda-B

e Atribuicao de botées Sonda-B

e Varredura com Refletores

¢ Medicéo de Elementos de Circulo e de Slots com Refletores

e Parametros de Elemento de Rastreamento

Medicdo com uma Sonda-T

A Sonda T representa um dispositivo de alvo de movimentacéo livre para medicdo com o Rastreador a
Laser e o T-Cam simultaneamente. O refletor no centro da Sonda T é responsavel por fornecer a
medicao da distancia inicial do Medidor de Distancia Absoluta (ADM) e a medicao de rastreamento do
Interferémetro (IFM). Também recebe o comando de sistema e sinais de controle do rastreador.

|Observa<;éo: Consulte a documentagéo enviada com a Sonda T para obter informacg6es detalhadas. |

Dez (10) LEDs infravermelhos com IDs exclusivos estéo distribuidos na Sonda T para fornecer feedback
em tempo real para os procedimentos de medicdo. A Sonda T esta funcionando no modo de medigdo ou
no modo de comunicagdo. O modo de medicao fornece isso quando o feixe de laser esta bloqueado no
refletor em que as medicdes podem ser feitas. O modo de comunicacdo usa sequéncias de picada dos
LEDs para enviar informacdes de volta ao controlador LT.

Antes de a medicdo poder ser realizada, o indicador de bateria da Sonda T deve estar em verde sélido
(quando conectado ao rastreador com um cabo) ou em verde piscando (usando uma bateria sem um
cabo) e o indicador de status também deve estar verde.

Obs.: A sonda-T é (ao contrario dos refletores) automaticamente reconhecida pelo PC-DMIS e, como tal,
nenhuma outra das caixas de combinacao de sonda deve ser selecionada. O PC-DMIS marcaré a
sonda-T atualmente ativa na Lista de sondas da Barra de ferramentas Configuragdes, exibindo-a em
NEGRITO. Se vocé selecionar uma sonda diferente na lista que néo seja a sonda-T fisicamente ativa, e
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fizer um toque, uma mensagem de aviso sera exibida. Recomenda-se usar sempre as configuracbes de
sonda da sonda fisicamente ativa, caso contrario, seus dados de toque podem nédo ser adequadamente
corrigidos para o didmetro e o deslocamento da esfera.

Para medir pontos:

1. Anexe o estilo necessario a Sonda T

2. Ligue a SondaT.

3. Capture o feixe de laser no refletor da Sonda T. A Sonda T Leica sera detectada
automaticamente pelo PC-DMIS. O numero de série da Sonda T, o conjunto do estilo e a

montagem respectiva sdo visualizados na barra de ferramentas Configuragdes e na janela
Exibicao de gréficos.

al & 253 S0B_M1_LEICA ;Ji"'r"' j’

S e e R aaitn i e

Detectado niumero de série da Sonda T 252, Conjunto do estilo 506, Montagem 1

4. Mova para o local do ponto a ser medido mantendo a visibilidade do feixe de laser.
5. Registre um toque ou execute uma varredura de acordo com "Atribucdes de botdo da Sonda T".

Observacéao: Se o valor de RMS para um toque estiver fora da tolerancia conforme definido pelo valor
"RMSTolerancelnMM", a acéo especificada por "RMSOutTolAction" sera executada. As aces
disponiveis sdo: 0O=Aceitar toque, 1=Rejeitar toque, 2=Perguntar antes de aceitar ou rejeitar toque. Esses
dois valores séo encontrados na se¢do "USER_Option" do Editor de configuragbes do PC-DMIS.

Atribuicdo de botbes T-Probe
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&
Botdes T-Probe

1. Botao 1 (A) - Pontos estacionarios

e Clique por menos de 1 segundo - Mede um ponto estacionério normal (duracao
conforme definida na "guia Opgdes"). A haste da caneta sera usada para determinar a
direcdo da sonda.

e Clique quando for mais de 1 segundo - Mede um ponto estacionario normal "Toque
Deslocado". Para alterar o vetor do ponto medido, € possivel manter pressionado esse
botdo move-lo a um local que defina o vetor. O vetor sera estabelecido pela linha
representativa entre o ponto medido e o local do ponto de liberacdo. Consulte o tépico
"Guia de Opc¢des" para obter informacgBes sobre os parametros que afetam a maneira
gue os vetores sdo gravados.

2. Botéo 2 (C) - Atualmente sem funcionalidade
3. Botéo 3 (B) - Concluido/Terminado

e Clique por menos de 1 segundo - Termina o elemento

¢ Cligue quando for maior que 1 segundo - Exibe a janela Leitura ou habilita a Distancia
3D em tempo rea até o CAD. Exclui o ultimo toque.

4. Botéo 4 (D) - Botéo de varredura - Pressionar esse botdo inicia a medi¢édo continua, e solta-lo
interrompe a medicao.

Alteracéo da Atribuic&o de Botdes
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As atribuicbes do botdo padrdo da sonda-T poderdo ser alteradas no Editor de configuracdes do PC-
DMIS, se necessério. Para tanto, basta alterar o nimero de cada entrada do botéo da Leica para o
namero do botdo sonda-T desejado.

@. PC-DMIS Settings Editor

ADMMoveDiat | R s -
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Para obter informac8es sobre edi¢do de valores de registro, consulte o capitulo "Modificacdo de entradas
de registro: Introducdo" na documentacdo do Editor de configuragées.

Comportamento IJK nos Pontos de Sonda-T.

Se estiver alinhada com a pec¢a, 0 PC-DMIS sempre ira armazenar valores IJK perpendiculares a um dos
eixos do sistema de coordenadas ativas, exceto se estiver usando o modo Somente Ponto.

Medicdo com uma Sonda-B

A Sonda-B representa um dispositivo de destino de movimentacdo livre para medir com o rastreador
AT402, similar ao dispositivo Sonda-T usado com o AT901. Diferente da Sonda-T, a Sonda-B é um
dispositivo 6DoF passivo e precisa ser ativada como um refletor.

Antes de usar uma Sonda-B com o rastreador AT402, certifique-se de que a verséo do firmware é a
mesma nos dois dispositivos. A versdo do Emscon previsa ser pelo menos 3.8.500.

Obs.: Para detalhes sobre ativar a Sonda-B para uso, consulte a documentacdo entregue com o
software Tracker Pilot.

Antes da medig&o poder ser realizada, a LED indicadora da bateria da Sonda-B tem que estar em verde
sélido. Quando o LED esta laranja ou laranja piscante, as baterias precisam ser trocadas.

Obs.: As Sondas-B sdo como refletores e ndo séo reconhecidas automaticamente pelo PC-DMIS,
precisando portanto ser selecionadas nas caixas de combinagdo da sonda. O PC-DMIS marcara a
sonda-B atualmente ativa na Lista de sondas da Barra de ferramentas Configuracdes, exibindo-a em
NEGRITO. Certifique-se de que a sonda selecionada no PC-DMIS é a mesma da sonda fisicamente
ativa.

Para fazer toques:
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1. Anexe a caneta necessaria a Sonda-B

2. Substitua a Sonda-B clicando em um dos botdes da parte frontal ou no topo da sonda (quando a
sonda é ligada, ela aciona automaticamente um toque). Veja o topico "Atribuicédo de botdes da
Sonda-B" para mais detalhes..

3. Capture o feixe de laser no refletor da Sonda-B e pressione um dos botdes para iniciar a
medicao.

B File Edit View [nzert Operation Tracker Window Help

STARTUP - |Az - [3:;_1 2 T LEICAB. - :] TIP1 -
Sonda-B detectada - Nimero de série: 82, Diametro da esfera: 12,7 mm

4. Mova para o local do ponto a ser medido mantendo a visibilidade do feixe de laser.
5. Registre um toque clicando em um dos botdes da sonda (varredura néo € suportada para este
sonda).

Observacdo: Se o valor de RMS para um toque estiver fora da tolerédncia conforme definido pelo valor
"RMSTolerancelnMM", a acéo especificada por "RMSOutTolAction" sera executada. As acbes
disponiveis sdo: 0=Aceitar toque, 1=Rejeitar toque, 2=Perguntar antes de aceitar ou rejeitar toque. Esses
dois valores sdo encontrados na secdo "USER_Option" do Editor de configuracdes do PC-DMIS.

Para desligar a sonda:

1. Pressione e segure o botéo frontal de medicdo por dois segundos e solte-o.
2. Pressione um dos botdes imediatamente em seguida e a sonda sera desligada.

Atribuicdo de botdes Sonda-B

®—_
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Botdes Sonda-B
Botéo 1 - As func¢des do Botéo 1 sdo:

e Clique e segure o botédo para ligar a sonda.
¢ Quando a sonda esta ligada, o botdo é usado para fazer medicges.

Botéo 2 - As func¢des do Botéo 2 séo:

e Clique e segure o botéo para ligar a sonda.
¢ Quando a sonda esta ligada, o botdo é usado para fazer mediges.
e Clique e segure o botédo para desligar a sonda.

Comportamento IJK nos pontos da Sonda-B.

Se estiver alinhada com a peca, 0 PC-DMIS sempre ird armazenar valores IJK perpendiculares a um dos
eixos do sistema de coordenadas ativas, exceto se estiver usando o modo Somente Ponto.

Varredura com Refletores

Definicbes de Refletor juntamente com deslocamentos de superficie sdo automaticamente recebidos do
servidor emScon e estdo disponiveis a partir da barra de ferramentas Configura¢ces. Nao ha
necessidade de definir nenhuma sonda nova quando os refletores padrao estdo sendo usados.

Apos o refletor ter sido detectado pelo sistema Rastreador, a caixa de dialogo Selecionar Arquivo
Sonda ird aparecer, permitindo selecionar o refletor adequado.

Lelect Probe File

Currently loaded probe file:
CCR-0_SIN_LEICAR =
CCR-0_SIN_LEICAR.

CiCR-7SMM_LEICAR
MYREI_LEICAR
NEWRIF_LEICAR
RRR-0_SIN_LEICAR
TER-O SIN LEICAR

Compensacao de sonda e direcao de deslocamento

Varredura rapida

Para fazer a varredura de uma superficie ou de um elemento usando um refletor, é necessario estar no
modo varredura. Para tanto, selecione o item de menu Operacédo | Modo Continuo Iniciar/Parar para
iniciar o modo continuo.

O Modo Continuo permite que pontos incrementais sejam feitos para o local do refletor. A varredura sera
executada ao pressionar Ctrl-1 quando usar um refletor. Pressionar Ctrl-l novamente ir4 parar a varredura
continua.

O Delta da varredura de tempo minimo e o Delta da varredura de distancia minima pode ser
definido a partir da guia Peca/Maquina da caixa de didlogo Configurar opc¢des, acessada a partir do
item de menu Editar | Preferéncias | Configuracdo. O valor padréo para a separacao da distancia do
ponto é de 2 mm.
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Varredura Avancada

Ha muitas possibilidades de varreduras avancadas como sec¢des, multi-se¢des, etc. Varreduras
disponiveis séo criadas a partir do menu Inserir | Varredura . Consulte "Varreduras avancadas" no
topico "Varredura da pecga: Introducéo" na documentacgéo principal do PC-DMIS.

Medicdo de Elementos de Circulo e de Slot com Refletores

O nome oficial do Leica é Reflector Holder, que sao ferramentas usadas para medir um elemento, como
um circulo, o qual € menor do que o diametro de um refletor de cubo de canto. O topo é magnético e fica
preso a um refletor de cubo de canto (CCR) de 1,5".

Leica Reflector Holder

As medidas séo feitas colocando-se a sonda aninhada a um pino dentro do circulo, e fazendo-se toques
com o pino seguindo o didmetro interno (DI) do circulo.

Ao medir um furo ou um slot interno com um refletor anexado a uma sonda aninhada a um pino, levante
a sonda para longe do centro do elemento interno ao concluir a criagdo ou a medicdo do elemento.
Dessa maneira o PC-DMIS ira calcular adequadamente os vetores. Caso contrario, o vetor do elemento
podera ser revertido.

Parametros de Elemento de Rastreamento

Ao medir elementos com o rastreador, serdo adicionados pardmetros adicionais ao comando elemento
na Janela Editar. Os parametros localizados na se¢ao "Parametros do Rastreador" incluem:

e Carimbo de Data/Hora
¢ Nome da Sonda

e Temp (temperatura)
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e Press (pressao)
e Umid (Umidade)
e Valor RMS (para cada toque)

Esses valores também séo refletidos no relatério com um novo rétulo do rastreador.

Construcéo de pontos para dispositivos de pontos ocultos

O PC-DMIS suporta o uso de "adaptadores de ponto oculto” da Leica. Isso € executado construindo um
ponto a partir de duas entradas e uma distancia de deslocamento. Os dois pontos sdo medidos através
de dois refletores que sdo montados ao longo do adaptador em locais especificos.

Apds medir dois pontos, pode-se construir um ponto a uma distancia especificada (deslocado) do
segundo ponto ao longo do vetor criado entre os dois pontos de entrada.

Para construir esse ponto:

1. Acesse a caixa didlogo Construir ponto (Inserir | Elemento | Construido | Ponto).

2. Selecione a opc¢édo >Disténcia do vetor na lista de opcdes.

3. Selecione o primeiro elemento.

4. Selecione o segundo elemento.

5. Especifique uma distancia na caixa Distancia. E possivel digitar um valor negativo para construir
0 ponto entre os dois elementos de entrada.

6. Cligue no botdo Criar. O PC-DMIS construird um ponto na disténcia especificada do segundo

elemento de entrada na linha a partir dos dois elementos.

Usado uma Estacéao Total

Essa secao discute a configuracédo e o uso geral do seu dispositivo Estacao Total com o PC-DMIS.
Consulte a documentacéo fornecida com a sua Estacéo Total para obter informag6es detalhadas sobre a
configuragdo e uso do dispositivo Estacdo Total.

Os topicos a seguir abordam o uso do seu dispositivo Estagdo Total com o PC-DMIS:

Introducado da Estagéo Total

Interface de Usuario Estagédo Total
Compensacao predefinida

Mover Elemento (Mover Para / Apontar Para)
Localizar um Refletor

Introducao da Estacé&o Total

Hé& algumas etapas basicas que devem ocorrer para verificar se o sistema foi preparado corretamente
antes de iniciar o processo de medi¢cdo com a Estacéo Total.

Para comecar, conclua as seguintes etapas:

e FEtapa 1: Instale o PC-DMIS portétil para a Estagdo Total

e FEtapa 2: Conecte a Estacdo Total
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e Etapa 3: Iniciar o PC-DMIS

Etapa 1: Instale o PC-DMIS portatil para a Estacao Total

Para instalar o PC-DMIS Portatil para a Estacéo Total Leica, simplesmente insira o portlock em seu
computador e execute o programa de configuracdo do PC-DMIS. O portlock deve estar configurado para
usar a interface Estacéo Total. Apos a execugdo do programa de configuragdo, simplesmente execute o
PC-DMIS e vocé ja podera iniciar as medi¢des.

Observacéao: Se vocé for um AE e tiver um portlock programado para todas as interfaces, sera possivel
executar o programa de configuracdo do PC-DMIS com a seguinte opcao de inicializacio para obter uma
instalacdo do PC-DMIS como se o portlock tivesse sido programado para a Estacdo Total. A palavra
"Interface" faz distin¢éo entre letras mailsculas e mindsculas.

/lInterface: leicatps

Assim serdo adicionadas chaves /portable: leicatps aos atalhos off-line e on-line bem como copiar os
layouts padréo associados com a Estacdo Total.

Etapa 2: Conecte a Estacao Total

Siga as instru¢des que acompanham o hardware Total Station para obter informacdes sobre como
conectar a Estagéo Total ao seu computador.

Etapa 3: Iniciar o PC-DMIS

Para iniciar o PC-DMIS, clique duas vezes no icone PC-DMIS Online no grupo de programa PC-DMIS. A
parte inferior esquerda da tela devera exibir “Maquina OK” quando o PC-DMIS estabelecer comunicacao
com o dispositivo Total Station.

Interface de Usuario Estacao Total

Ao configurar o PC-DMIS para usar a interface Estacdo Total, op¢cBes de menu adicionais e informacgdes
de status estardo disponiveis no PC-DMIS.

O PC-DMIS fornece opcgdes de menu especificas bem como opcdes de menu padrdo que estdo
disponiveis quando do uso da interface Estagdo Total. Basicamente ha um novo "Menu Estacao Total"
com fungdes especificas para a Estagéo Total.

Unica também & interface Estacdo Total sdo as "Barra de ferramentas Estacdo Total" e a "Barra de
Status Estacao Total".

Também h& "Outros itens de menu do PC-DMIS" e "Outras barras de ferramentas e janelas do PC-
DMIS" comuns ao PC-DMIS que poderao ser Uteis aos dispositivos Estagéo Total

Essa secao discute apenas alguns itens de menu que serdo usados com a interface Estacéao total.
Consulte a documentacéo principal do PC-DMIS para obter informacdes gerais sobre como usar o PC-
DMIS.
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Menu Estacéo Total

¥ Station Management...

%, Go 0 Position Alt+F8

%+ Change Face Alt+F9
Find Alt+Fo
Power Search Alt+F5
Probe Modes L

@ Compensator OMN/OFF

% Laser Pointer OM/OFF Alt+F11
ATR OMN/OFF
Lock-in OMN/OFF
Power Search Window OM/OFF

8, Target llumination ON/OFF

¥ Probe Compensation OM/OFF  Alt+F2
Live Readout OMN/OFF Alt+F10

J8. Insert Total Station Command
2 Move Feature
Menu Estacéo total

O menu Estacéo total contém os seguintes itens:

Gerenciamento de estacdo- Exibe a caixa de dialogo Gerenciador de estacdo para a Estacao total.
Para obter detalhes consulte o topico "Adicionar e remover estacdes".

Ir para a posicao 0 - Move a Estacdo total para a posicéo zero.

Alterar face - Gira o cabecote da Estacgédo total e a cAmera em 180 graus. A posicao do destino final sera
a mesma de antes da emissédo do comando, s6 que agora a éptica esta invertida.

Localizar - Localiza um destino no campo de visdo da camera Estacéo total, se possivel. Esse
procedimento ndo funciona com destinos de gravador.

Pesquisar alimentacédo - Procura localizar um destino em uma janela definida pelo usuario se a janela
Pesquisar alimentacéo estiver ativada ou uma procura de 360 graus, se nao estiver.

Modos de sonda - Os itens nesse submenu controlam como as medidas sdo tomadas com a Estagéo
total. Sdo possiveis quatro modos diferentes:

e Unica - Esse modo faz uma medig&o Unica a partir de uma orientac&o Unica do cabecote.

¢ Média - Esse modo realiza diversas medic¢des a partir de uma orientagéo Unica do cabecote e
relata a média do total de medi¢des. E possivel configurar o nimero de medicdes a serem feitas
usando a caixa de didlogo Op¢des de maquina.

e Duas faces - Esse modo faz duas medi¢des, rotaciona o cabecote e a cAmera em 180 graus e
em seguida faz a segunda medicdo. O resultado da medi¢&o é a média das duas medic¢des.
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Observe que isso faz a média das coordenadas cilindricas ainda que o PC-DMIS as relate em
coordenadas cartesianas. Os seus parametros estao definidos na caixa de dialogo Op¢des de
maquina.

e Sondagem estavel - Esse modo € usado ao rastrear um destino. Ele faz uma medicao se o
destino for estacionario por um determinado tempo.

Os varios itens LIGADO/DESLIGADO abaixo, sdo modos diferentes que podem ser ativados quando da
medicdo com o dispositivo Estacao Total. Alguns desses modos estdo disponiveis com todos os tipos de
destino e outros estao disponiveis apenas com tipos de destino especificos. A descricdo de cada modo e
a sua disponibilidade, segue abaixo:

Compensador Ligado/Desligado - Liga e desliga o compensador. O compensador ajusta as medi¢des
feitas pelo dispositivo e as nivela ao vetor de gravidade calculado na maquina. Isto pode ser Gtil quando
todas as medidas precisam ser referenciadas ao nivel do solo.

Disponibilidade - Todos os tipos de destino.

Apontador de laser Ligado/Desligado - Liga e desliga o apontador de laser. Este apontador torna mais
facil localizar para onde a Estacgéo total estd apontando. Ele permite posicionar a estacao total
suficientemente préxima a um destino para que se possa emitir o comando Localizar para localizar e
rastrear um destino se a trava (consulte "Travar LIGADO/DESLIGADO" abaixo) for suportada para esse
tipo de destino. Também pode ser usada com o comando Apontar para, para localizar os pontos que
serdo identificados por um filtro aplicado aos resultados da medicdo (Consulte "Mover para Apontar para,
acima").

Disponibilidade - Todos os tipos de destino.

ATR LIGADO/DESLIGADO - Significa Reconhecimento automéatico de destino. Quando esta ligada, a
Estacao total localizar o centro da massa do destino mais proxima ao centro da Optica e fazer um ajuste
fino na posicéo da Estacgéo total para fazer medi¢Bes mais precisas.

Disponibilidade - Somente medi¢fes do tipo Refletor.

Travar LIGADO/DESLIGADO - Quando esta ativada, a Estacao total rastreia 0 movimento do destino.
Isso permite ao operador localizar o destino e em seguida pegéa-lo e mové-lo de um local de medicéo a
outro sem a necessidade de voltar a Estacao total para concluir a préxima medicao. Isso é usado com o
modo ATR. Se a trava estiver ligada, o PC-DMIS também ir4 configurar automaticamente o ATR para
ligado. Isso funcionara bem com o modo de medi¢do de sondagem estavel (Consulte o item "Sondagem
estavel", acima).

Disponibilidade - Apenas para tipos de destino Prisma.

Janela Pesquisar alimentacdo LIGADO/DESLIGADO - A estacéo total tem a capacidade de
reconhecer destinos no campo de visédo da sua Optica. Isso é chamado de Pesquisa de alimentagdo. A
janela Pesquisa de alimentacdo é uma janela ou regido especificada pelo usuério que define onde a
Estacao total devera procurar um destino. Os limites da janela podem ser configurados com o uso da
caixa de dialogo Opcdes de maquina. Se a janela Pesquisar alimentacao estiver desligada, ela ir4 voltar
ao padrdo de 360 graus e parar quando localizar o primeiro destino.

Disponibilidade - Apenas para tipos de destino Prisma.

lluminac&o de destino LIGADO/DESLIGADO - Ativa ou desativa a luz piscante de iluminacéo de
destino. Essa luz é usada para ajudar a localizar um destino enquanto estiver pesquisando pelo do
telescopio. A luz pisca alteradamente entre vermelho e amarelo. Quando estiver olhando através do
telescopio, € possivel visualizar os destinos pelo fato da luz refletir no telescopio. Se a Estacéo Total
estiver travada em um prisma e soltar a trava, a acdo padrdo da maquina € a de executar uma pesquisa
de alimentacg&o para testar e relocar o prisma e, se nenhum for localizado, ligar a luz de lluminacéo de

114



PC-DMIS 2016.0 Portable Manual

Destino.
Disponibilidade - Todos os tipos de destino.

Compensacéo de Sonda LIGADO/DESLIGADO - A ativacédo ou a desativagdo da compensacéo de
sonda. Quando a compensagédo da sonda esta "ligada”, o PC-DMIS compensa através do raio da ponta
da sonda ou da esfera do refletor. Durante a criagdo do alinhamento do pacote, o PC-DMIS
automaticamente ativard ou desativara a compensacéo de sonda conforme o necessario ao medir
pontos. Consulte "Compensacdo de Sonda da Estacdo Total" para obter mais informacgdes sobre a
compensacao de sonda.

Leitura ao vivo LIGADO/DESLIGADO - Ativa ou desativa a atualizacao continua da localizacao do
destino no Visor digital. Uma vez que a Estacéo total ndo envia de volta regularmente atualiza¢ées de
posicdo para o PC-DMIS, o Visor digital padréo néo se atualiza como a maioria dos outros servicos. 1sso
se deve a natureza da comunicacdo com a Estacao total e o desejo de ter uma interface responsiva.
Entretanto, o modo Leitura ao vivo esta incluido caso vocé deseje rastrear a localizagcao do destino em
tempo real. Isso é usado juntamente com Travar, e 0 PC-DMIS ir4 ativar automaticamente o modo Travar
se ja nao estiver ativado. Se vocé fizer uma medicdo enquanto o modo Leitura ao vivo estiver ativado, ira
observar que a atualizacdo da leitura no Visor digital ira pausar. Isso ocorre porque o modo medicédo esta
momentaneamente alerado para que se possa obter uma medicdo precisa e em seguida voltar ao modo
Leitura ao vivo.

Disponibilidade - Apenas para tipos de destino Prisma.

Inserir comando Estacéo total - Se estiver ativado, esse modo permite inserir itens de menu da
Estacgao total selecionados ou itens da barra de ferramentas como comandos executéveis na rotina de
medi¢&o no local do cursor na janela Edi¢éo. Isso permite automatizar medi¢des ou processos
repetitivos.

Mover elemento - Aponta para a estacéo total em um elemento especificado ou a um toque, ou toques,
em um elemento. Certas dimensfes também podem ser usadas como entrada para esse comando.
Consulte o topico "Mover elemento (Mover para / Apontar para )" para obter informacdes adicionais.

Barra de ferramentas Estacao Total

O PC-DMIS exibira as duas barras de ferramentas a seguir quando vocé iniciar o PC-DMIS com a
interface da Estacao Total.

Por comodidade, as barras de ferramentas Operacéo Estacdo total, Modos Sonda da estacédo total e
Medicdo Estacdo total, descritos abaixo, fornecem as mesmas func¢des existentes no menu Estacéo
total.

Barra de ferramentas Operacéo Estacéo Total

Total Station Operation @

JOEPRP O B % BN @ 5 Tt i

Barra de ferramentas Operacdo Estacéo Total
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Para obter uma descricao dos itens da barra de ferramentas nessa barra de ferramentas, consulte o
tépico "Menu Estacao Total".

= | ]
= Comando Inserir estacao total

©

L3 A
r|7

- Compensacéo da sonda Ligado/Desligado

o

©

* |- Pesquisar alimentacao Ligado/Desligado

L ATR Ligado/Desligado

©)

~ |- Compensacéo da gravidade Ligado/Desligado

=4 | Gerenciamento de estacédo
@,
—+e i C e , .~
- Posicao inicial (V& para a posicéo 0)
s

| +f---#
" |- Alterar face

©

O 1uzde iluminacao Ligado/Desligado

- Apontador de laser Ligado/Desligado

e

- Localizar destino

Mover elemento

r|a

- Pesquisar alimentacéo

L 28 Travar Ligado/Desligado
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! - Leituras ao vivo Ligado/Desligado

Barra de ferramentas Modos Sonda Estacao Total

Total Station Probe Modes [

" ] L
@ 9 59 -9
B

Barra de ferramentas Modos Sonda Estacao Total

Para obter uma descricdo dos itens da barra de ferramentas nessa barra de ferramentas, consulte o
tépico "Menu Estacao Total".

- Modo Sonda Unica

9
w1 )
< |- Modo Sonda média

o

SL

=" |- Modo Sonda duas faces

$ - Modo Sondagem estavel

Barra de ferramentas Medi¢cao Estacao Total

Total Station Measure @
o m B B

Barra de ferramentas Medicao Estacéo Total

£

== - Parametros de interface de maquina

K°
- Fazer toque

- Iniciar/Parar modo continuo

- Criar elemento
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@
' - Apagar toque

=

- Excluir elemento

Barra de Status da Estacéo Total

A barra de status da Estagéo Total irh aparecer automaticamente se vocé iniciar o PC-DMIS Portable
com a interface da Estacdo Total:

koffline REFLECTOR 7 38.100 45 ON_ @ Single i8; Station JEE] oy 899 Lo 500 0o
o)

Barra de Status da Esta¢&o Total

Com o uso do item de menu Visualizar | Barra de status, € possivel mudar o status do tamanho e da
visibilidade da barra.

1. Indicador do Status do Laser do Sistema: Esse campo € usado para indicar o status do
sistema. Se o status online ird mudar dependendo das configuracdes e operacdes atuais em
execucao.

Nome da Sonda: Lista o nome da sonda atual.

Diametro da Sonda: Exibe o didmetro da sonda.

Compensacédo de sonda: Indica se a compensacéo de sonda esta Ligada ou Desligada.

Modo Sonda: O painel modo sonda ird atualizar o icone e o texto para refletir o modo sonda

ativo atualmente. Os icones modo sonda sdo os mesmos usados no menu e na barra de

ferramentas.

6. Indicador Estacédo Atual: Indica qual estacao esta atualmente ativa. Um clique duplo no
indicador de estacdo abre a caixa de dialogo Gerenciador de Estacéo .

e Vermelho (Nao orientado): A posi¢édo da estacdo ainda ndo esta computada.
e Verde (Orientada) A posicéo da estagdo foi computada.

7. Exibicdo do Parametro Ambiental: Exibe os pardmetros ambientais ativos: temperatura,
pressdo e umidade. Se ndo houver estacao meteoroldgica conectada, sera possivel clicar duas
vezes nas caixas de edicdo para alterar os seus valores.

8. Nivel da Bateria: Esse icone estatico e o texto proximo a ele refletem o total de carga atual da
bateria. Se o nivel da carga estiver entre 25% e 100%, ele ira exibir um plano de fundo verde. Se
o nivel da carga estiver entre 10% e 25%, ele ira exibir um plano de fundo amarelo. Para
qualquer nivel igual ou menor que 10%, ele ird exibir um plano de fundo vermelho.

ar®N

Compensacao predefinida

Para um dispositivo de estacéo total, o PC-DMIS recupera as informacdes de dire¢cdo de compensacéo
do seguinte:

e Para elementos ponto, a direcdo de compensacdo provém de um plano de referéncia ou plano
de trabalho

e Para elemento tipo furo, a dire¢do de compensacéo provém das informagdes do elemento

e Para elementos linha e plano, a direcdo de compensacéo provém da posicdo da estacao total
que esté definida quando vocé mede um elemento usando a caixa de dialogo Inicio rapido.
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As opcdes na area Compensacdao da caixa de didlogo Inicializacdo rapida mudam dependendo do tipo
de elemento medido que estiver sendo medido. Entretanto, todos executam a mesma fun¢do, mudando
a direcdo da compensacao.

Além disso, dependendo das configuracdes do sistema, a area Compensacédo da caixa de dialogo
Inicio rapido pode alterar para incluir diferentes op¢8es ou pode estar indisponivel.

Trés cenarios possiveis sao descritos, seguidos por uma explicagdo mais detalhada da area
Compensacéo do inicio rapido.

Para informacdes sobre a area Compensacao, consulte "Area de compensac&o" abaixo.

Cenério 1 - Sem area Compensacédo paraum AT901 com umasonda T

Para este dispositivo, a area Compensacédo nao esta disponivel ao usuario pois o PC-DMIS faz a
configuracdo usando as informac¢des fornecidas pelo rastreador e sonda T.

Quick Start x

a ?J—P o Single Click Select
.. ] o

|CIRCLE -

Reference Feature

Type:

| FEATURE -| E
Mame: [¥|Repeat
|PL v

Hits

ElEl7 ]~

m
o]
o
x
o
e

Tl
Jd
@

Cenério 2 - Area Compensacéo para um AT901 com um refletor

Para este dispositivo, a &rea Compensacédo aparece. Vocé pode entdo selecionar a caixa de sele¢éo
Predefinida junto com as opc¢des associadas discutidas na "Area Compensac¢ao” abaixo.
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o @ I single Click Select

|cIreLE Ea

— Reference Feature

Type:

FEATURE bl
=

Marme:

DEFEFE

Cenario 3 - Area Compensacao para uma estacéo total

I LI v Repeat

— Compensation
[ Predefined
* In

= Qut

—Hits

0/3 ¢

| <Back, || Mexk= || Finish |

Uso do PC-DMIS Portable

Para este dispositivo, 0 PC-DMIS seleciona sempre a caixa de selecdo Predefinida na area
Compensacéo. E possivel selecionar as opgdes associadas discutidas na "Area Compensacao” abaixo.
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Quick Start x

P"é‘" 2 [ Single Click Select

|creLE |

Reference Feature

Marme:

| L] v Repeat
[~ Compensation -
IT o =)
{o IN

(" ouT

Hits

013 ;¢

1 6B [ | ESl

Area Compensacéo
Para Pontos (+ ou -)

Compensation

@ +

Os botdes + e - determinam a direcdo da compensacao do ponto ao longo do vetor do plano (medido) de
referéncia. No caso de um plano medido, o botdo + compensa na mesma dire¢cdo que o vetor, o botéo -
ird compensar na direcdo oposta do vetor.

Observacdo: A area de compensacédo nao serd exibida ao projetar para um plano de trabalho, visto que
€ possivel escolher mais ou menos planos de trabalho que inerentemente especificam a diregéo de
compensacéo.

Quanto a Linhas e Planos Medidos (Em direcéo a ou Afastar de)

Compensation

(7 Toward
@ Away
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Os botbes Em direcéo a ou Afastar de determinam a compensacao das linhas ou dos planos com o uso
do vetor que esta na direcéo da Estacéo Total (medigdo da Estacéo Total até o ponto) ou afastar-se do
ponto (medicdo do ponto até a Estacdo Total) como o vetor para a compensacao.

Para Circulos, Cilindros, Cones, Esferas e Slots (Dentro ou Fora)

Compensation

@ IM
ouT

Os botdes ENTRADA e SAIDA determinam a direcdo da compensacao para o furo ou para os
elementos do tipo pino. Se vocé estiver medindo o interior de um elemento, devera ser escolhido
ENTRADA. Se vocé estiver medindo o exterior de um elemento, deverd ser escolhido SAIDA.

Quanto a circulos e Slots (Em direcdo a ou Afastar de)

Compensation
@ IM @ Toward
ouT Away

Os botbes Em Direcéo a ou Afastar de aparecerao para circulos ou para slots se vocé tiver selecionado
o tipo 3D a partir da &rea Elemento de Referencia da interface Inicializacdo Rapida. Eles determinam a
compensacao de circulos ou de slots deixando vocé especificar se o vetor normal de um elemento
devera apontar mais em direcao da Estacao Total ou se afastar mais da Estacado Total. O PC-DMIS ira
avaliar matematicamente o vetor atual do elemento e gira-lo conforme necessério baseado na sua
selecéo.

Isso néo significa que o vetor ira apontar diretamente na dire¢ao do dispositivo ou afastar-se dele pelo
fato de que o vetor do elemento podera estar mais perpendicular ao vetor da éptica do dispositivo do que
paralelo a ele. Mas o vetor sera girado conforme necessario para que o vetor normal, que aponta mais
na direcao do dispositivo ou se afasta dele conforme especificado.
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Mover Elemento (Mover Para/ Apontar Para)

s -1

Mawve Feature

m-CYL2

: Create
{+ Cartesian | Polar - CYL1

Close

* Theo " Meas

X 0.0000
Y 0.0000
pd 0.0000

* Move To

" Point To Test

e
Mover Caixa de didlogo elemento

A caixa de didlogo Mover elemento esta disponivel ao usar um rastreador Leica ou um dispositivo de

estacao total Leica. Ela é apresentada quando seleciona o icone da barra de ferramentas Mover
-

i | ~ ~ ~
elemento “ “na barra de ferramentas Operacao do rastreador ou Operacao da estacdao total.
Também é possivel acesséa-la selecionando os itens de menu Rastreador | Mover elemento ou
Estacéo total | Mover elemento.

A caixa de dialogo Mover elemento contém as opg¢des Mover para eApontar para. Esses comandos
sdo usados apenas com a Estacao Total Leica ou dispositivos Rastreadores Leica. Além da capacidade
de movimentacdo padréo de outros sistemas DCC, o comando Apontar Para explora as funcionalidades
Unicas desses sistemas de tipo rastreador usando o dispositivo como um Apontador Laser para
identificar diretamente na peca o local dos pontos fora da tolerancia.

Mover para

= Move To

" Peint To

Essa opgéao move o dispositivo a um local especifico onde ele tenta localizar um refletor.
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Para se mover para um ponto, selecione a op¢cdo Mover Para e em seguida defina para onde ele deve
ser movido. H& trés maneiras para especificar o local para o qual ele deve ser movido.

e Método 1: Digite os valores nas caixas X, Y e Z (ou R, A e Z se a opcgéo Polar for usada).

¢ Método 2: Selecione o elemento que sera movido para fora da lista Elemento. Ao selecionar o
elemento, o PC-DMIS ir4 preencher os valores em X, Y e Z baseado no centréide do elemento.

e Método 3: Expanda o elemento selecionando o sinal de + ao seu lado para exibir os toques no
elemento. Embora o termo "toques" seja um tanto inadequado, ele simplesmente significa o
ponto medido pelo dispositivo laser. Selecione um dos toques a partir da lista. O PC-DMIS ira
preencher os valores X, Y e Z para aquele toque.

E possivel escolher mover para o valor medido ou tedrico para o ponto escolhendo a opgéo Tedr ou
Meas.

Apés ter configurado corretamente o comando, clique em Criar para inserir o comando na janela Editar.

MVF1 =MOVE FEATURE/MOVE TO,CARTESIAN,THEO,<-36.3574,33.3898,-10.8127>,

FILTRO/NA,N PIOR/1,

APONTAR PARA O METODO/NA,ATRASAR 0,0000/SEG,

REF/PNT1,

Quando o PC-DMIS executa esse comando, o dispositivo move automaticamente para a posi¢cao
indicada e tentar localizar o refletor. Se nenhum refletor é localizado, um erro é exibido dizendo
"AUT_FineAdjust - Tempo limite excedido". Para contornar o erro, se houver um refletor proximo, sera
necessario usar a caixa de didlogo Opcdes de execuc¢do e parar a execucgao, ajustar o local para que
aponte o mais proximo do refletor, e em seguida clicar em Continuar. Se ndo houver um refletor
préximo, vocé podera clicar em Ignorar para mover para o proximo ponto.

Apontar para

" Move To

{+ Point To

Para apontar para toques diferentes, o procedimento € o mesmo que o da informacéo acima "Mover
para", mas ha algumas opc¢des adicionais. Com Apontar para também € possivel selecionar a partir de
dimensdes disponiveis na rotina de medigdo. Se vocé seleciona uma dimenséo, o PC-DMIS exibe as
areas Apontar para o filtro e Método Apontar para. Nao é necessario selecionar toques individuais na
dimenséo expandida. Todos os toques visiveis na dimenséo estardo sendo apontados, embora seja
possivel usar a area Apontar para o filtro para filtrar toques.

Apontar para o Filtro
Point To Filter

U ||
" MindMaoe
" Qut Of Telerance

" M'worst |2

A &rea Apontar Para o Filtro exibe op¢cBes que irdo controlar quais toques serdo apontados. As opcdes
incluem:
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Todos — O PC-DMIS aponta para cada ponto na dimens&o.

Min/Max — O PC-DMIS identifica e aponta somente para 0s pontos Minimo e Maximo.

Fora datolerdncia — O PC-DMIS aponta somente para os pontos fora da tolerancia.

N Pior — O PC-DMIS aponta para uma série de "pontos piores". Eles podem ou néo estar dentro
da tolerancia. Esse é um tipo simples de dados baseado na proximidade dos valores tedricos.

Ao escolher uma das opg8es na area Apontar para o filtro, o PC-DMIS atualiza a lista de toques para a
dimenséo selecionada na caixa de dialogo para refletir os pontos para os quais o PC-DMS aponta o raio
laser. Por exemplo, se é selecionado Min/Max, a lista de toques na dimenséo selecionada é atualizada
com apenas dois toques na lista, representando os pontos minimo e maximo para aquela dimenséo. Se
for escolhido Todos, a lista é atualizada exibindo todos os toques de entrada daquela dimens&o.

Ponto para Método.
Point To Method

* Mone

" Delay |

" Mext Move Button

A area Método Apontar Para permite indicar como o dispositivo circula através da lista de pontos. As
opcoes incluem:

e Nenhum — N&o ha necessidade de atraso ou de entrada de usudrio para ir ao préximo ponto. Ele
aponta para cada um dos pontos sem atrasos téo logo o dispositivo possa continuar fisicamente
para o proximo ponto.

e Atraso — Isso atrasa o periodo do ciclo por um nimero especifico de segundos. Ao ser
executado, o dispositivo aponta para o primeiro ponto na lista, liga o laser e aguarda o tempo
especificado. Quando o tempo expira, o laser é desligado e o dispositivo se desloca para o
proximo ponto; o processo é repetido até que todos os pontos na lista tenham sido apontados.

e Botdo Pré6ximo movimento — Durante a execucao aparece uma caixa de didlogo, Apontar para
execucdo mostrando o indice da ponta na lista juntamente com a sua localiza¢&o.

r

Point To Execution

Poirt To (1./9) : (86.9908235052365, 55 4557252907509, 0) - Deviation =

Mext Cancel

A

A caixa de didlogo possui um botdo Proximo e Cancelar, permitindo ao operador controlar
guando apontar para o proximo toque da lista. O dispositivo irh se mover para o primeiro ponto,
ligar o laser e aguardar até que o operador cligue em Avancar. Ele ira em seguida se mover
para o préximo ponto da lista.

Se desejar validar o comando antes de cria-lo, clique no botdo Testar. O PC-DMIS move para a posi¢éo
indicada ou aponta para a lista de toques.
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O comando podera ser editado usando o modo Comando da janela Editar ou a partir da caixa de didlogo
selecionando o comando na janela Editar, pressionando a tecla F9.

Localizar um Refletor

A Funcéo localizar permite pesquisar em padréo espiral para encontrar a localizacéo real de um refletor
ou Sonda-T (apenas sistema 6dof) com o seu Rastreador Leica ou com o dispositivo Estacdo Total.

Encontrando uma Localizac&o de Refletor com o Uso de um Dispositivo de Rastreador Leica.

1. Aponte o laser do rastreador de maneira aproximada para a localiza¢éo do refletor desejado.
Isso pode ser alcangado por meio de uma ou de todas as op¢des abaixo:

e '"Liberando motores rastreadores” (apenas sistema 6dof) e movendo manualmente o
laser para o local. Observagéo: Ndo ha necessidade de liberar os motores em sistemas
3D.

e Usando os botdes de controle na guia ADM da caixa de dialogo Op¢des da maquina
(Editar | Preferéncias | Configuracdo da interface de maquina).

Usando a Camera de viséo geral.
Usando as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta para baixo
para os cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + espace para parar o0 movimento do
laser.
2. Selecione o item de menu Rastreador | Localizar. O dispositivo do rastreador ira pesquisar em
um padrdo espiral e realizar leituras até que o refletor envie o sinal de volta ao dispositivo. Isso
ird localizar a posicéao.

Encontrando uma Localizagc&o de Refletor com o Uso do Dispositivo Estacéo Total

1. Aponte o laser da Estacdo Total para a localizacdo do refletor desejado. Isso pode ser alcangcado
por meio de uma ou de todas as op¢oes abaixo:

e Movendo manualmente o laser para o local.

e Usando as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta para baixo
para os cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + espace para parar 0 movimento do
laser.

2. Selecione o item de menu Estagao Total | Localizar. O dispositivo estacao total ira pesquisar
em um padrédo espiral e realizar leituras até que o refletor envie o sinal de volta ao dispositivo.
Isso ird localizar a posigéo.

|Observac;éo: Essa fungdo também pode ser executada a partir da caixa de didlogo Visualizar camera. |

Criacéo de alinhamentos

Os alinhamentos sdo essenciais a definicdo da origem das coordenadas e dos eixos X, Y, Z. Esse
capitulo discute os alinhamentos comumente usados com o dispositivo portétil. Para obter informacdes
sobre outros métodos de alinhamento, consulte o capitulo "Criar e usar alinhamentos" da documentagéo
principal do PC-DMIS.

e Alinhamentos de Inicializacéo rapida

e Alinhamento de 6 pontos

e Alinhamento do melhor ajuste do Ponto Nominal

e Execucéo de uma operacao de salto por cima

e Uso de Alinhamentos em Pacote
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Alinhamentos de Inicializac&o rapida

Ha varios alinhamentos que podem ser criados com o0 uso da Inicializag&o rapida com o dispositivo
portatil. Os exemplos de alinhamento bésico fornecidos aqui estéo diretamente relacionados aos
refletores Leica e as Sondas T, mas o0s principios sdo os mesmos para todos os dispositivos portateis.

Exemplo de Alinhamento Plano-Linha-Ponto com CAD e Refletores

1. Importagdo de um modelo CAD. Consulte "Importacdo de dados nominais".
2. Selecione Alinhamentos | Plano/Linha/Ponto a partir da interface Inicializac&do Rapida.

o [l

-:::"ﬁ =]

E‘- [PLanE =]

~ Hs -

0/3

]
&

[‘

Pii\l
Lot

Inicializagdo Répida mostrando o Alinhamento Plano-Linha-Ponto

3. Siga as instru¢@es fornecidas pela interface Inicializagdo Répida para medir os elementos de
alinhamento.

IMPORTANTE: Enquanto ndo estiver alinhado a sua peca, certifique-se de que seja usado o "Método
Toques Recebidos" para tirar medidas. Consulte o tépico "Guia op¢8es” no capitulo "Interface Leica"
para obter mais informacfes sobre "toques recebidos".

Fazer toque (Ctrl + H) armazena internamente a medi¢ao estacionaria atual. Ap6s mover a
distancia do vetor, o PC-DMIS calcula o vetor 1JK entre o primeiro e o segundo ponto e compensa
o deslocamento do ponto resultante de maneira apropriada.

S—

O N

Distancia do Vetor descrita para o0 movimento do refletor

Exemplo de Alinhamento Plano-Linha-Linha com CAD e Sonda T

1. Importagdo de um modelo CAD. Consulte "Importacéo de dados do CAD ou da rotina de
medi¢&o" no capitulo "Uso de opgdes de arquivo avangadas" da documentagéo principal do PC-

DMIS.
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2. Alterne para o Modo Programa f/ e selecione 0 modo adequado para os seus dados CAD:

. @‘Modo Curva - Usado para o CAD com curva e dados de ponto.

. |°=Modo Superficie - Usado para CAD com dados de superficie.

3. Selecione Alinhamentos | Plano/Linha/Linha a partir da interface Inicializagdo Rapida.
4. Siga as instrucdes fornecidas pela interface Inicializagdo Réapida para medir os elementos de
alinhamento no Modo Programacéao.

Medicéo de Elementos de Alinhamento com uma Sonda T

5. Quando a rotina de medicéo estiver pronta, execute-a apertando Ctrl + Q ou selecionando o item
de menu Arquivo | Executar.

IMPORTANTE: Enquanto ndo estiver alinhado a sua peca, certifique-se de que seja usado o "Método
Toques Recebidos" para tirar medidas. Consulte o tépico "Guia op¢8es” no capitulo "Interface Leica"
para obter mais informacfes sobre "toques recebidos".

Criacao de alinhamentos off-line

Também é possivel criar um alinhamento off-line usando elementos que foram medidos anteriormente
selecionando elementos a partir da Janela Editar em vez de medi-las usando a interface Inicializagéo
Réapida.

Alinhamento de 6 pontos

O alinhamento de 6 pontos permite executar um alinhamento iterativo de melhor ajuste 3D. Os préximos
passos esbocam um procedimento tipico que seria usado para estabelecer um Alinhamento de 6 pontos:
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Medir trés pontos na superficie superior para nivelar ao eixo Z

Meca dois pontos na superficie frontal para rodar para o eixo X.
Finalmente, me¢a um ponto para definir a origem do eixo Y.

Clique em Concluir. Isso estabelecera a origem correta do alinhamento.

PP

O PC-DMIS insere o Alinhamento Melhor ajuste 3D. Apés a execuc¢do, o PC-DMIS exibirda uma Anélise
grafica de Melhor ajuste de alinhamento 3D na janela de relatério.

Methad ROTARDTRARS

Standard Devistion 0,000000

Menn 0.00000D

Tranalatian offacts 3 0.000000 ¥ 0.000000 2 0.000000

Rotstion elisets  30-0.000000 ¢ -0.000000 7 0.00D0O0D

M Herationa 100

Heraiona 1

{ v.ooooo

a

5

b

% ]

H

i

= p.oooop } } } } i !
PHTT PHTE PHT4 PHTS PHTE PHTT

Uma amostra da andlise gréafica do alinhamento Melhor ajuste
Essa andlise grafica do alinhamento Melhor ajuste 3D exibe estas informac¢des na janela de relatorio:

Cabecalho: Contém varios valores no alinhamento Melhor Ajuste: Método, Desvio Padrdo, Meio,
Compensacao de traducdo, Compensacédo de rotacao, Interacbes maximas, Interacdes.

Eixo vertical: Mostra a quantidade de desvio apés o alinhamento.

Eixo horizontal: Exibe as IDs dos pontos utilizados no alinhamento.

Alinhamento do melhor ajuste do ponto nominal

Para criar um alinhamento de melhor ajuste do ponto nominal (ponto N):

1. Criar ou importar dados de ponto nominal. Consulte "Importacdo de dados nominais".

Obs.: Se dados nominais estiverem sendo usados para suportes e deslocamentos do Refletor
Leica, certifique-se de que o comando da opcéo de compensacao da sonda esta desligado e
inserido antes dos pontos na rotina de medicao.
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Janela de edicdo - Compensacado de sonda inserida antes dos pontos nominais

2. Execute a rotina de medic&o pressionando CTRL + Q ou selecionando o item de menu Arquivo |
Executar.

3. A caixa de didlogo Execucéo é exibida e orienta vocé através das medicdes restantes. Vocé
pode pular pontos se necessario. Quando todas as medic¢des estiverem concluidas, a caixa de
didlogo fecha. Para mais informag8es sobre esta caixa de didlogo, consulte "Uso da caixa de
dialogo Execuc¢éo" na documentacao principal.

4. Insira um alinhamento de melhor ajuste selecionando Alinhamentos | Alinhar livremente a
partir da interface Inicio rgpido ou selecionando o item de menu Inserir | Alinhamento | Novo.
A caixa de dialogo Utilitarios de alinhamento é aberta.

Observacédo: A caixa de didlogo Utilitarios de alinhamento fornece a maneira mais flexivel de
criar alinhamentos, mas exige alguma experiéncia

5. Cliqgue em Melhor ajuste.
6. Selecione todos os elementos que devem ser usados no alinhamento de Melhor ajuste.

T

—&dgnment Features 3
Festure ID | Feature ... | DmiD | weight [ Use 4
FNT1  Points l.oooooo YES 8
PNTZ  Points 1000000 YES P’
FNT3  Points l.oooooo YES

FNT4  Points 1,000000 T

ES
PNTS  Paints 10000000 YES "' .
PNTE  Points 1000000 YES
| PNT7 Paints 1,000000 YES X
4 L]

|
Ede weight | Create weights | Rotahabbuut,}

"‘- f‘.\n-lh_‘_u‘__,r'.-‘..-qu-ﬂ'\l---fﬁ - R'._,(LI T“\ -—r‘ ——
Caixa de dialogo de alinhamento de melhor ajuste - Selecdo de recursos

7. Excluir nominais para eixos de elementos de entrada selecionados para os quais os valores
tedricos ndo s&o conhecidos. Isso ¢ feito selecionando "NAO" sob a coluna de eixo que deve ser
excluida. Isso é util em casos em que vocé conhece os valores tedricos para um ou dois dos
eixos, em vez de para todos os trés.

8. Certifigue-se de que as op¢des corretas estédo definidas. Neste exemplo, um alinhamento 3D de
guadrado minimo é criado. Por padrdo, Orientagéo tridimensional € selecionada para
rastreadores.

130



PC-DMIS 2016.0 Portable Manual
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Caixa de dialogo Alinhamento de melhor ajuste - Opcdes de alinhamento

9. Cligue em OK para calcular o alinhamento de melhor ajuste e inserir o comando na rotina de
medicdo. Os resultados gerais da transformacéo séo exibidos no Relatério do PC-DMIS padrao.
O relatério usa o controle activeX de BFAnalysis aperfeicoado mais um novo rotulo. Esse novo
controle adiciona uma grade de resultados de cada entrada antes e depois do alinhamento, bem
como os eixos que foram usados nos célculos.

Uma vez que o comando de alinhamento vem depois dos elementos medidos na rotina de medicéo, os

pontos medidos ainda s&o apresentados no sistema de coordenadas anterior. Para obter os desvios de

ponto contribuintes no sistema de coordenadas ativo recentemente criado, insira as dimensées do Local
na rotina de medi¢éo ap6s o comando de alinhamento.

Execucao de uma operacao de salto por cima

O alinhamento Salto por cima permite mover o CMM portétil para medir pecas fora das extensées do
local do braco atual. Tenha em mente as limitagcdes de exatiddo da maquina antes de usar este método.

A base de Saltar por cima € medir uma série de elementos e, em seguida, apdés mover a maquina, medir
novamente os mesmos elementos ha mesma ordem. Isso cria uma transformacéo e faz com que a
magquina se comporte como se tivesse 0 mesmo sistema de coordenadas de antes da movimentacgéao.

A transformacgéo € independente de todas as rotinas de medicéo e afeta a forma como a CMM relata ao
PC-DMIS. Para remover uma transformacao Saltar por cima usada anteriormente, redefina a Saltar por
cima usando o botéo Redefinir na caixa de didlogo.

Saltar por cima esta disponivel em alguma maquinas portateis. Atualmente, estdo incluidos ROMER,
Axila, Faro, Garda e GOM. A chave de hardware (bloqueio de porta) também precisa ser programada
para suportar a sua magquina portatil.

A opcao de menu Inserir | Alinhamento | Saltar por cima ativa a caixa de didlogo Saltar por
cima/Recolocar.
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Caixa de dialogo Saltar por cima / Recolocar

Antes do PC-DMIS verséao 4.2, as informacdes de transformacdo de Salto por cima eram armazenadas
em um arquivo separado e, portanto, eram independentes de todas as rotina de medic&o. Isso significa
gue Saltar por cima ainda ficava ativo em rotinas de medicdo recém-criadas e era necessario removeé-lo
clicando no botdo Redefinir na caixa de dialogo Saltar por cima / Recolocar. Entretanto, na verséo 4.2
e posteriores isso foi alterado. As informacdes de transformacdo Saltar por cima agora sdo armazenadas
com a rotina de medicéo que utilizou a operagdo Saltar por cima; ndo mais é necessario remover Saltar
por cima de novas rotinas de medicao.

Um comando de Saltar por cima entra na janela de edicdo quando o botdo Aceitar é clicado.

A linha de comandos da janela de edi¢éo devera ser:

SALTAR POR CIMA/ALT1, NUM, ALT2

TOG1: Este primeiro parametro do comando Saltar por cima € um campo de alternancia relacionado aos
trés tipos disponiveis na area Medida 3 da caixa de diadlogo. Esses tipos incluem:

ESFERAS (op¢do Medir 3 esferas)

Conjuntos de pontos (opcao Medir 3 conjuntos de pontos)
PONTOS (opc¢éo Medir 3 pontos)

DADOS (opcéo Medir dados)

rprONE

Existe também um valor DESL para esse parametro. Nesse caso, os dois outros parametros nao serao
exibidos. O valor DESL desativa a conversao de Saltar por cima.

NUM: Esse segundo parametro do comando Saltar por cima é o nimero de toques que deseja fazer. Ele
corresponde a caixa Toques da caixa de dialogo Saltar por cima.

ALT2: Esse ultimo parametro do comando Saltar por cima € um campo de alternancia que permite
alternar entre Saltar por cima COMPLETA ou PARCIAL. O parametro corresponde a opcao Meia
realocacdo na caixa de dialogo.
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Quando esse comando for executado, sera solicitado que vocé faca os toques e, apds isso, a translacéo
da Saltar por cima estard efetiva.

Opcobes de medida

" Measure 3 Point Sets
" Measzure 3 Points

" Measure D atums

Os botbes disponiveis de opcdo Medir permite selecionar qual método o PC-DMIS usara para executar a
comparacéo de translacao.

e A opgéo Medir 3 esferas informa ao PC-DMIS que deve usar esferas como elementos para
comparacao da translacéo. Esse método usa o centro de cada esfera medida.

e A opcdo Medir 3 conjuntos de pontos informa ao PC-DMIS que deve usar o centroide de um
conjunto de pontos. Recomenda-se usar a parte inferior de um cone invertido com um sonda
rigida. Esse método é um pouco mais preciso que o método de esferas, além de ser muito mais
rapido para o operador.

e A opc¢éo Medir 3 pontos informa ao PC-DMIS que use somente trés pontos. Este € o método
menos preciso dos trés

e A opcéo Medir dados informa ao PC-DMIS para usar elementos de dados existentes a partir da
rotina de medicao de sua escolha. Porque os elementos de dados ja foram entendidos como
medidos na rotina de medicéo existente, é necessario medi-los somente apos realocar a
maquina.

Numero de toques

Hitz: IE

A caixa Niumero de Toquespermite especificar o nimero de toques que vocé deseja usar ao medir
esferas ou conjuntos de ponto; é possivel selecionar esses tipos de elementos a partir das op¢des Medir
3 Esferas e Medir 3 Conjuntos de Ponto. Consulte o topico "Medir Op¢Bes".

Meia realocacéo
[ Half Relocation

A caixa de selegéo Meia realocacédo permite determinar se o PC-DMIS realizar4 ou ndo uma operagao
de REALOCACAO COMPLETA (se nao estiver selecionada) ou uma op¢do REALOCACAO PARCIAL
(se estiver selecionada).

A realocacao simplesmente se refere ao deslocamento da maquina de medi¢do portatil para uma nova
localizacao.
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e Realizar uma realocagédo completa (desmarcando esta caixa de sele¢do) significa que seré
necessario realizar uma medicao de algo antes de deslocar a maquina portatil e entdo medir
novamente alguns ou todos os itens depois de movimentar a maquina. A nova medi¢do permite
ao PC-DMIS determinar a nova localizagdo da maquina.

¢ Uma realocacao parcial (marcando esta caixa de sele¢éo) significa que é necessario o
deslocamento da maquina portatil em primeiro lugar, e depois a medi¢éo dos recursos de dados.

Dados da rotina de medicao

Esta area permite que vocé especifique o arquivo da rotina de medigdo a ser usado como o arquivo dos
dados da rotina de medicdo. Essa caixa é ativada ao clicar no botao de opcdo Medir elementos de
dado. Vocé pode digitar o caminho completo para o arquivo da rotina de medicdo (.PRG) ou pode usar o
botdo Navegar para navegar pela estrutura de seu diretério e selecionar um dessa forma.

Depois de selecionar um arquivo, os elementos disponiveis para utilizacdo na operacao Leapfrog séo
exibidos na lista Disponiveis.

Listas Disponiveis e Utilizados

Uised

(]
[IR2

C3R4

L+« =

Listas Disponiveis e Utilizados

As listas Disponiveis e Utilizados exibem, respectivamente, elementos de dado disponiveis para
utilizacdo ou elementos de dado que vocé optou por utilizar na operacéo Leapfrog.

Lista Disponiveis
Ao selecionar uma rotina de medicao para ser utilizada na area Dados da rotina de medigéo, os

elementos disponiveis desse arquivo de rotina de medi¢éo séo exibidos na lista Disponiveis. E possivel,
entao, atribuir elementos a operacao Saltar por cima atual selecionando-os e clicando no botao >>>.

Lista utilizados
Os elementos atribuidos exibidos na lista Utilizados sdo medidos ao clicar nos botdes Medir marcados
ou Medir todos na ordem em que séo exibidos na lista Utilizados. E possivel remové-los da lista

Utilizados clicando no botdo <<<. E possivel alterar a ordem de execucéo de um elemento selecionando
um elemento e clicando nos botdes de seta para cima ou para baixo.

Medida marcada
Meazure
b arked
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O botdo Medida marcada somente ira funcionar se vocé escolher primeiro a op¢cdoMedidas de dados
na area Medida de Opc@es. Clicar nesse botéo ira causar o inicio da operacgao Leapfrog, que usara
apenas o0s elementos selecionados na lista Usado.

Medir tudo

M eazure Al |

O botdo Medir tudo permite abrir a caixa de didlogo Execucao.

e Se estiver usando Medir 3 esferas, Medir 3 conjuntos de ponto ou Medir 3 pontos, essa
caixa de dialogo primeiramente solicita medir os trés elementos antes de pedir que vocé mova a
CMM. Apés mover a maquina, é pede movamente que vocé meca 0s mesmos elementos, na
mesma ordem.

e Se estiver utilizando Medi¢céo dos dados, a caixa de dialogo Execugéo aparece pedindo que
meca todos os elementos dos dados uma vez que CMM tenha sido movimentado, ndo antes
disso.

A caixa de resultados mostra a distancia tridimensional entre os elementos medidos antes e apds o
movimento da CMM. Se achar que os resultados néo sao satisfatdrios, pode medir novamente o Ultimo
conjunto de elementos clicando no botdo Medir novamente.

Obs.: Se o processo de medir novamente for insatisfatorio, restabelega Saltar por cima e inicie
novamente. Este é um problema com todos os sistemas de Saltar por cima e deve sempre ser lembrado.

Area de resultados

— Results:
M ax Residual 000000
M ax Residual 027333
Max Residual 2 027333
RS Error: 1]

Area de resultados

A area Resultados mostra os desvios entre a primeira posi¢do da maquina e suas posi¢des seguintes
ao exibir a distancia tridimensional entre os elementos medidos antes e ap6s o movimento da CMM.

Aceitar

Aceitar na area Resultados antes de utilizar a transformagéo saltar por cima. Clicar em Aceitar
adicionard o comando SALTAR POR CIMA a rotina de medigdo. Se vocé nao clicar no botdo Aceitar mas
clicar no X no canto superior direito ou clicar em OK primeiro, a conversao saltar por cima construida
sera perdida.
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Reajuste

Reset |

O botéo Redefinir remove quaisquer translacfes ao adicionar um comando SALTARPORCIMA/INATIVO na
janela de edicéo.

SIM

Clicar em OK fecha a caixa de didlogo Saltar por cima / Recolocar. Se vocé clicar nesse botdo antes
de clicar no botdo Aceitar, a caixa de dialogo sera fechada sem inserir 0 comando SALTAR POR CIMA.

Uso de Alinhamentos em Pacote

Alinhamento de pacotes sdo usados para medi¢des grandes ou complexas onde € possivel criar uma
série de estagfes em uma rede comum movendo 0 mesmo sensor para posi¢des diferentes em torno do
objeto. Conforme sdo tomadas as medi¢des a partir de diferentes posi¢des da estacéo em torno do
objeto, as informacdes medidas sdo agrupadas em uma rede. Com todas as esta¢fes pertencendo a
uma Unica rede, todos os dados medidos fazem parte do mesmo sistema de coordenadas.

Observacdo: Alinhamentos de pacote poderéo ser usados com quaisquer dispositivos portateis desde
gue voceé tenha comprado essa funcionalidade para o seu dispositivo portatil. Nesse caso, seu portlock
devera estar programado para permitir essa funcionalidade.

Importante: O PC-DMIS néo tem suporte para os comandos Leapfrog e Unir alinhamento usados na
mesma rotina de medicao.

A decisao de usar mais de uma estacgdo precisa ser feita com boa antecedéncia antes de fazer as
medicdes. Na realidade ao planejar uma localizacéo para a estacdo, os pontos a seguir deverdo ser
levados em consideracgéo:

Rastreadores de Planejamento de Estacdo e Estacdes Totais

1. Os pontos usados para computar uma rede deverédo ter angulos de intersegdo razoaveis (40°-
140°). No exemplo, a estacéo (2) devera estar localizada entre os angulos 40° e 140° em relagéo
a linha representativa entre a estagéo (1) e os pontos comuns medidos.

2. Os pontos usados para computar uma rede deverao estar visiveis para mais de uma estagéo
(posicao). No exemplo, a estacéo (2) indicada com a marca de sele¢éo verde funciona, enquanto
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a estacdo (2) com um X vermelho néo funciona pelo fato do campo de visdo para os elementos
comuns estar bloqueado.

=
2
b1

L

3. Os pontos do objeto e os pontos comuns usados para os célculos de rede deverao permanecer
estaveis durante todo o processo de medicao.

4. Evite localizag8es de estacdo que néo variam de forma significativa quanto a posicéo em relagéo
a outras localiza¢fes de estacao.

O alinhamento de pacote é uma otimiza¢do de minimos quadrados. Ele pega os "pacotes" de
apontamentos de instrumentos (medi¢fes de cada um dos pontos incluidos no alinhamento) e realiza
sucessivos "ajustes” com os parametros da rede até que haja o melhor ajuste entre o0 modelo
matematico da rede e as medic¢es reais.

Um sistema pode conter um Unico rastreador que é movido para diferentes estacdes, ou € possivel ter
varios rastreadores que podem ser movidos para estacGes diferentes. Uma estagdo é definida como um
local onde o rastreador é posicionado.

Criagdo de alinhamentos de pacote
Selecione a opcao de menu Inserir | Alinhamento | Pacote para comecar a criar um Alinhamento de

Pacote. Os tdpicos a seguir abordam o processo de cria¢do de Alinhamentos de Pacote e o movimento
de esta¢Bes no Alinhamento de Pacotes:

e Adicionar e remover Estacdes

o Definicdo de opc¢bes de ajuste

e Configuracdo de Alinhamento de Pacote

e Resultados de Alinhamento de Pacote

e Texto do comando Alinhamento de Pacote

e Movendo entre esta¢fes de alinhamento de pacote

Adicionar e remover Estacoes

Para acessar a caixa de didlogo Gerenciamento da estacao, na caixa de didlogo Alinhamento de
pacote, cliqgue em Gerenciamento da estacdo. Também é possivel selecionar o item de menu
Rastreador | Gerenciamento de estacao ou clicar no nome da estacéo ativa na Barra status do
rastreador.
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Station Manager . x|
Stations
Id | Criented | Locked |
Skation 1 YES MW
Skation 2 M M
Add Remove Close

Caixa de dialogo Gerenciador de Estacdes

Adicionar — Adiciona uma nova estacao na lista Estac8es na rotina de medicéo.
Remover — Remove uma estacao selecionada da lista Esta¢cdes e da rotina de medicéo.

e Orientada - Um valor de SIM na coluna Orientada significa que o local e a orientacdo da
estacdo foi computado.

e Bloqueada - Um valor de SIM na coluna Bloqueada significa que ndo é permitida nenhuma

medi¢&o adicional na estacdo. Uma estacéo se torna bloqueada quando o Rastreador € movido
da sua posicao.

Obs.: O asterisco préximo ao nome da estagéo indica que se trata da estacéo ativa. Nado sdo permitidas
mais de 99 estacdes em um célculo de alinhamento de pacote.
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Configuracao de Alinhamento de Pacote
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Caixa de dialogo Alinhamento de Pacote - guia Configuracéo

Configurar o Alinhamento de Pacote acarreta a associacao de "Elemento Alinhamento de Pacote" que
serdo medidos por diversas estacOes de Rastreador Leica. Para fazer isso:

1. Selecione as caixas de selecéo proximas aos "Elementos Alinhamento de Pacote" que deseja
incluir no Alinhamento de Pacote. Os "Elementos Alinhamento de Pacote" selecionados serdo
incluidos no calculo do pacote. Se essa for a primeira estacéo (referéncia), pode selecionar
todos os elementos que ird medir na Etapa 3. Os "Elementos Alinhamento de Pacote" sao
adicionados somente a lista de elementos Estacéo ativa a ser medida ao clicar em Medir.

Nota: Ao clicar no nome da estacéo no topo da coluna, é possivel selecionar ou desmarcar todos
os elementos dessa coluna.

2. Selecione a estagdo proxima a ser usada a partir da caixa de listagem suspensa Estacéao ativa.

Os "Elementos Alinhamento de Pacote" podem ser medidos por algumas ou por todas as
estacoes.

Observacédo: As estacfes que estiverem bloqueadas ndo podem ser selecionadas como estacéo
ativa.

3. Para definir os elementos que serdo medidos pela Estacao ativa ao clicar em Medir, selecione-

. . ~ Lo EE ~ . .
os na lista Elementos e cliqgue no botdo Mover para a direita _I Eles serdo adicionados a
lista da Estacéo ativa. Para remover elementos da lista da Estacéo ativa, selecione-o e clique

. =2
no botdo Mover para a esquerd

139




Uso do PC-DMIS Portable

4. Cligue em Medir para comecar a medir os elementos selecionados na Estacéo ativa. O
Alinhamento de Pacote é computado ap0s a conclusdo da ultima medigéo.

5. Revise os "Resultados de Alinhamento de Pacote" através da guia Resultados.

6. Para re-computar o Alinhamento de pacote, cligue em Computar. Isso € necessario somente
guando vocé néo gostar dos "Resultados de alinhamento de pacote" e desejar modificar certos
parametros, tais como quais elementos incluir (caixas de selecdo na caixa de listagem de varias
colunas Elementos) ou alterar as configuragcfes das Opc¢des de ajuste (como uma rede
equilibrada). Isso far4 a computacdo novamente com base nos parametros alterados, sem medir
novamente.

Resultados de Alinhamento de Pacote

pumdle &lignment -ige _:-c]
Setyp  Results |
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| |
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Caixa de dialogo Alinhamento de Pacote - guia Resultados

Depois de medir e computar o alinhamento de Pacote configurado, é possivel verificar os resultados na
guia Resultado. Se estiver satisfeito com os resultados, clique em Criar para inserir o alinhamento na
rotina de medicdo. O alinhamento seré executado conforme definido durante a execucdo normal da
rotina de medicao.

Interpretacdo dos resultados do Alinhamento de Pacote:
Estacbes

e |ID - Nome da estacdo do Rastreador Leica
XYZ - Mostra a posicéo convertida da estacéo a respeito da estacao de origem.
e Rx Ry Rz - Mostra as rota¢cBes em volta dos eixos x, y e z da estagdo de origem.

Elementos

e |D - Nome do elemento Rotina de medicéo.
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Origem - Nome da estacgéo a partir da qual o "Elemento Alinhamento de pacote” foi
originalmente medido.

RMS - Esse é o erro Root Mean Square (erro médio) de determinado "Elemento Alinhamento de
pacote".

Angulo mais alto - Fornece o maior angulo entre duas observacdes de um "Elemento
Alinhamento de pacote" medido. Se um "Elemento Alinhamento de pacote" for medido a partir de
mais de dois rastreadores, o angulo mais proximo de 90 graus é dado como angulo mais alto.
Erro de apontamento - Essa € uma medi¢éo do erro angular para um determinado "Elemento
Alinhamento de pacote".

XYZ - Exibe o local XYZ do "Elemento Alinhamento de pacote".

Dev XYZ - Esses valores fornecem o desvio da medicao feita de cada estacao individual para o
respectivo valor melhor ajustado.

Dev 3D - Esse valor fornece a magnitude do desvio XYZ.

Status da solugéo - E OK ou FALHOU, indicando se o algoritmo pdde resolver o alinhamento de

pacote.

Erro RMS - O total de erros RMS de TODOS os "Elementos Alinhamento de pacote”.

Variacdo - A varia¢éo de TODOS os "Elementos Alinhamento de pacote" juntos.

Avisos - Sao fornecidas mensagens especificas para ajudar a fazer ajustes na Solugao de Alinhamento
de Pacote.

Configuracao de opcodes de ajuste

Clique em Op¢des de ajuste na caixa de dialogo Alinhamento de pacote para abrir a caixa de dialogo
Opcdes de ajuste.

Fit Options . x|

—Solution Type

™ Recalculate Al

™ Keep oriented stations Fixed

" Keep points and oriented skations Fixed

— Solution Cptions

[” Balanced network
[ Elunder Analysis

Ik I Cancel |

Caixa de diadlogo Opc¢des de ajuste

Normalmente, as opc¢des padrdo (mostradas acima) serdo utilizadas. Selecione entre as opcfes a seguir
para determinar como a solucéo de Alinhamento de pacote seréa calculada:
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Recalcular tudo: Recalcula a orientacdo dos "Elementos Alinhamento de Pacote" sem levar em
consideracao a orientacdo atual das estagfes e dos "Elementos Alinhamento de Pacote".
Manter fixas as esta¢cdes orientadas: Estacdes orientadas anteriormente permanecerao
inalteradas e somente a Ultima estacao sera recalculada. Os "Elementos Alinhamento de Pacote"
serdo computados novamente.

Manter fixos os pontos e as estacdes orientadas: Tanto as estacdes medidas anteriormente
guanto os "Elementos Alinhamento de Pacote" comuns permanecerao fixos.

Rede balanceada Utilizado para "balancear" o sistema, de maneira que uma Unica estacao ndo
esteja restringida como sendo a origem.

Anélise de Erro: Essa opcao faz com que o programa de pacote exiba os resultados da
orientagdo conforme computados pelas computac¢des de aproximacao, antes que seja efetuado
qualquer ajuste. Esse é o melhor momento para detectar erros, porque erros distorcem os
parametros (parametros de coordenadas e de esta¢do); quanto antes esses erros forem
detectados, tanto melhor sera a sua identificacéo.

Texto do comando Alinhamento de Pacote

BUNDLE ALIGN/ID = 1,SHOW DETAIL = TOG1
FIT OPTIONS/TYPE = TOG2,BALANCED = TOG3,BLUNDER ANALYSIS = TOG4

MEASURE
BUNDLED
STATION
STATION
STATION
ESTACAO

FEATURES/PNT1,PNT2,PNT3,
FEATURES/

= 1,PNT1,PNT2,PNT3,PNT4,
= 2,PNT1,PNT2,PNT3,,

= 3,PNT1,PNT2,PNT4,,

ID: Esse campo fornece o nimero da estacao ativa. Essa é a estacao a partir da qual os
"Elementos de Alinhamento de Pacote" serdo medidos.

TOG1 (MOSTRAR DETALHES = SIM/NAO): Quando esse valor é definido como SIM, uma
listagem detalhada do Alinhamento de Pacote é exibida na janela de Edicdo. Por padréo, esse
valor ¢ definido como NAO, que néo exibira as OPCOES DE AJUSTE.

TOG2 (OPCOES DE AJUSTE/TIPO = tipo): Escolha um de quatro opcdes de ajuste disponiveis:
NORMAL, PONTOS E ESTACOES FIXADAS, RECALCULAR TUDO e ESTACOES FIXADAS.
Ver "Configurando opc¢des de ajuste".

TOG3 (BALANCED = OFF/ON): Quando esse valor for definido como LIG, uma solucéo de rede
balanceada sera utilizada. Por padréo, esse valor é definido como OFF. Ver "Configurando
opcoOes de ajuste”.

TOG4 (BLUNDER ANALYSIS = OFF/ON): Quando esse valor for definido como LIG, a Analise
de erros sera utilizada. Por padréo, esse valor é definido como OFF. Ver "Configurando opgdes
de ajuste".

MEASURE FEATURES: Lista "Elementos de Alinhamento de Pacote" que serdo medidos para o
namero de estacgdes ativas.

BUNDLED FEATURES: Lista estacdes e os "Elementos de Alinhamento de Pacote" incluidos
nas computacdes de Alinhamentos de Pacote.

Movendo entre estacOes de alinhamento de pacote

Para mover para uma nova estacao de Alinhamento de pacote:

1.
2.

Meca todos os elementos que podem ser medidos a partir da primeira posi¢édo do rastreador.
Crie uma nova estacéo selecionando o item de menu Rastreador | Gerenciamento de estacéo
clicando no nome da estacéo da barra Status do rastreador.
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3. Clique em Adicionar para adicionar uma nova estacao a lista Estac@es e entdo clique em
Fechar.

Observacdo: Certifique-se de que, se estiver usando pontos,, a compensacao da sonda seja
desligada antes de inserir um comando de alinhamento em pacote.

4. Selecione o item de menu Inserir | Alinhamento |Pacote para inserir um comando de
alinhamento em Pacote. Todos os elementos que podem ser reduzidos em ponto, como pontos,
circulos e esferas sdo exibidos sob Estacdo 1 e podem ser selecionados para serem parte do
alinhamento em pacote.

setin | Resubs | !

Fastures Aictive Stabion
Feafturs Station 1 {ref ) | Statian 2 | | Staten 1 =l
PITI -

PHT2 =
PHT3 L
PHT4 -

PHTS -

SH1 C

oFl 1 >
op2 - —I
aP3 o

bl - L I
PS "

joee | @ | |

o | coce |

A caixa de diadlogo Alinhamento em pacote mostrando os elementos medidos sob a Estacéo 1

5. Selecione a préxima estacao (criada na estapa 3) para onde o rastreador da caixa de
combinacéo Estacao ativa deve ser movido.

6. Marque as caixas de selecdo ao lado dos elementos na coluna da primeira posicdo do rastreador
gue deve ser usado para o alinhamento em pacote na proxima posicao de estacéo.

. :=-:=- | - . S R .
7. Cliqgue em para adicionar os elementos selecionados a lista Estagcéo ativa para a proxima
estacéo.
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Bundle Algrament

Setup | mesubs |
Festures Active Stafion
| Staon 1 iref.) | Station2 | | tation 2 =
-
-

A< 1101

23
VRSN

<
S R e e T . e -~~~+f
Elementos selecionados da primeira estacéo adicionados a préxima Estacao ativa.

8. Mova fisicamente a estacédo do Rastreador para a posi¢éo da nova Estacgéo ativa.
9. Cligue em Medir e a caixa de didlogo Op¢6es do modo de execucado o conduzira através das
medicdes em pacote disponiveis para a nova Estacéo ativa.

n

"."l

Observacéo: A barra de Status indica que a estacdo ainda
0 esta orientada na rede do pacote.

D

10. Revise os resultados gerais da "Guia de resultados" quando todos os elementos necessarios
tiverem sido medidos. Os resultados para os elementos medidos fornecem a estagcéo de origem,
a orientacao, os erros RMS e a variancia.
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A guia Resultados apds a medicdo dos elementos da nova Estagéo ativa.

11. Se Status da solucéo mostrar OK, clique em OK para inserir um comando de alinhamento em
pacote na rotina de medicdo. A nova estacdo agora esta orientada e disponivel na rede.

Obs.: Se necessario, certos elementos podem ser excluidos da computagcdo em pacote real e
recomputados na guia Configuracéo.

12. Complete as etapas anteriores se estiver passando para a posi¢éo da proxima estacao.

Medicao de elementos

A adicdo de elementos medidos usando dispositivos portateis normalmente é feita através da Interface
de iniciacéo rapida. Quando sao feitos toques na peca, o PC-DMIS interpreta o nimero de toques, 0s
vetores do toque, etc. para determinar o elemento que deve ser adicionado a rotina de medicao.

I

—p—] =
|

31

9

oha.

N €

Os Elementos medidos suportados séo: Ponto, Linha, Plano, Circulo, Esfera, Cone, Cilindro, Slot
redondo e Slot quadrado. A partir da barra de ferramentas Medir, também é possivel adicionar
varreduras manuais ou criar elementos no modo de adivinhag&o. Consulte "Uma Observacédo Sobre
Slots Quadrados" para obter mais informac¢des sobre a medicao de slots quadrados.
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Para obter informac6es detalhadas sobre a criacdo de Elementos medidos, consulte "Insercédo de
elementos medidos" na documentacao do PC-DMIS CMM. Informacdes adicionais para elementos
medidos podem ser encontradas no tépico "Criagao de elementos medidos" na documentagao principal
do PC-DMIS.

Também é possivel criar Elementos automaticos usando dispositivos portateis. Consulte "Criagdo de
elementos medidos" na documentacao do PC-DMIS CMM. Informacdes adicionais para elementos
automaticos medidos podem ser encontradas no tépico "Criacdo de elementos medidos" na
documentacéo principal do PC-DMIS.

Interface de iniciacdo rapida para rastreadores

A interface de iniciacéo rapida é basicamente a mesma de outros dispositivos, com excecao de que nos
dispositivos rastreadores a interface possui uma caixa de selecdo Projeto. Consulte o topico Interface de
iniciagdo rapida para mais informagoes.

Caixa de selecéo Projeto

A caixa de sele¢éo Projeto (configuragdo padrdo nao marcada) esta disponivel para rastreadores Leica
portateis e TDRA6000 conforme mostrado abaixo.

Dialogo de iniciacdo rapida para rastreadores — Caixa de selecao Projeto marcada

A caixa de selecdo Projeto fica visivel se a tarefa de medicao é definida para PONTO e se o tipo de
referéncia ELEMENTO esta ativado. Se a tarefa de medi¢do néo esta definida para PONTO e/ou o tipo
de referéncia ndo é ELEMENTO, a caixa de selecdo néo fica disponivel.

A caixa de sele¢do Projeto permite uma projecao para o ELEMENTO (plano) referenciado através da
selecdo na lista suspensa Nome.
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Se a caixa de selecéo Projeto ndo esta marcada (configuracdo padrdo), o ponto néo é projetado, mas
sim compensado com relagdo a configuragdo de compensacéo ativa, como mostrado abaixo.

Dialogo de iniciacdo rapida para rastreadores — Caixa de selecdo Projeto ndo marcada

Observacéo: O PC-DMIS fazia o mesmo em versdes anteriores a v2012 se o software estava instalado
para Leica TDRA (configurag&o de interface LeicaTPS) quando a tarefa de medi¢éo era PONTO e o tipo
de referéncia era ELEMENTO. Agora, a caixa de sele¢do Projeto em Portatil também permite a projecéo
do ponto para a referéncia elemento.

Uma Observacéo sobre Slots Quadrados

Ao usar slots quadrados € importante que os toques sejam recebidos no sentido horario ou anti-horario
de maneira ordenada em torno do do slot. Por exemplo, um slot quadrado com 5 toques devera receber
2 toques no primeiro lado, e um toque nos 3 lados restantes de maneira ordenada em torno do slot.

Se houver 6 toques, devera haver 2 no primeiro lado, 1 no seguinte, 2 no proximo e um no ultimo. Os
toques deverao ser estritamente no sentido horario ou anti-horario.

Uma observacéo sobre o Tipo de Espessura: Nenhuma

Ao medir os elementos autométicos usando uma maquina de braco portatil, o tipo de espessura de
"Nenhum" ainda aplicara o valor da espessura se for especificada. A espessura é aplicada a medicéo de
estilo de haste. Ao usar uma haste de sonda para medicéo, utilize a haste cilindrica da sonda para medir
em vez da ponta da sonda. Para isso, € necessario definir primeiro os toques de amostra. O PC-DMIS
podera, entdo, determinar o local do elemento suportado (Circulos, Elipses, Slots e Entalhes) utilizando a
haste.
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Criacdo de Elementos de Circulo Medido "Ponto Unico"

8

Dispositivos portateis podem criar um elemento de circulo medido recebendo somente um toque naquele
elemento. Dessa maneira designa-se um circulo "ponto Gnico". Isto € util quando se tenta medir um furo
com uma sonda cujo tamanho da esfera € maior do que o didmetro do furo e consequentemente ndo
pode caber inteiramente no furo para receber o minimo necessario de trés toques. Nesse caso, 0 PC-
DMIS cria o elemento na intersecéo do plano de trabalho (ou no plano de projecdo se um plano medido
estiver atualmente ativo) e na esfera da sonda.

Quando um elemento de plano medido néo esta disponivel
Se um elemento Plano medido n&o estiver disponivel, aparece uma mensagem.

Se N&o estiver selecionado, o tipo Elemento de referéncia é definido como padrdo como
"WORKPLANE".

Se Sim estiver selecionado, o modo Inicio rapido para Medir plano é apresentado para definir o elemento
de referéncia apropriado.

’_.g._l ’_.g._l I+ Single Click Select
I

IPLANE ~|

Caixa de dialogo Inicio rapido do modo Medir plano

Ap0s a conclusdo de um plano, a caixa de didlogo Inicio rapido regressara ao modo Circulo medido. O
PC-DMIS Portable ira adicionar automaticamente o Plano medido a lista de nomes de elementos de
referéncia e realga-lo na janela de Edigéao.
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Quick Start

E GJ-? v Single Click Select
" o gl gl |

1 : |crreLE -]
+ Reference Feature
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HE IPLNl ;I ¥ Repeat

Plano medido adicionado a lista de nomes de elementos de referéncia da janela de Edicédo

Criacdo de circulo medido de ponto Unico

1. Selecione Visualizar | Outras Janelas | Iniciacdo Rapida para acessar a Interface de Iniciagdo
Rapida. Os circulos medidos de Ponto Unico nao irdo funcionar se forem usados outros métodos
de criacéo.

2. A partir caixa de dialogo Medir, selecione o item de menu da caixa de dialogo Medir Circulo de
Ponto Unico.

Cuick Start

J-_;:}" i
| =

DE=Es0R
= I_(’
B npq BE-

icone Medir Circulo de Ponto Unico

'I.
4
#
-

=]

"!._

3. Posicione a sonda no furo e receba um unico toque. O PC-DMIS ativa o botdoConcluir.
4. Cligue em Concluir. O PC-DMIS cria o elemento na interse¢do do plano de trabalho (ou no

plano de projecdo se um plano medido estiver atualmente ativo) e na esfera da sonda (veja
abaixo "Como Funciona").

Importante: Lembre-se que o calculo é feito na intersecao da ponta da sonda com o plano de trabalho
ou com o plano de projecédo. Se a esfera da sonda estiver muito alta ou muito baixa, oPC-DMIS ir& gerar
uma mensagem de erro indicando que o elemento falhou. Além disso, entenda que a medicao de furos

gue forem bem menores que o diametro da sonda ira resultar numa precisdo menor no diametro do
circulo resultante.
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Como funciona;:

R

Visualizacao lateral do plano de trabalho e da esfera da sonda
Uma - Esfera de Sonda

B - Plano de trabalho

h - Altura do centro da esfera até o plano de trabalho

R - Ré&dio do circulo medido

r - Raio da esfera da sonda

Observacdo: Se a esfera da sonda estiver tao alta que r for menor que h, a matematica da intersecéo
ira falhar e o PC-DMIS néo ira concluir o circulo. Se o centro da esfera estiver abaixo do plano de
trabalho (B), o PC-DMIS também néo ir4 concluir o circulo.

Criacao de Elementos de Slot Medidos de "Dois Pontos"

&=

Botdes Slot redondo de ponto duplo (esquerda) Slot quadrado de ponto duplo (direita)

Semelhante a criacéo de elementos de circulo medidos de "Ponto Unico", dispositivos portateis também
podem criar um elemento quadrado medido ou um elemento slot redondo por meio do recebimento de
apenas dois toques, um em cada extremidade do slot. Isso recebe o0 nome de slot de "dois pontos". Isto é
atil quando se tenta medir um slot com uma sonda cujo tamanho da esfera é maior do que o didmetro do
slot e consequentemente ndo pode caber inteiramente no slot para receber o nimero minimo usual de
toques necessarios para um slot medido. Nesse caso, o PC-DMIS cria o elemento na intersecédo do
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plano de trabalho (ou no plano de projecao se um plano medido estiver atualmente ativo) e na esfera da
sonda.

|N0ta: Consulte Quando um elemento de plano medido ndo esta disponivel para obter informagoes.

Para criar um elemento de slot medido de dois pontos:

1. Selecione Visualizar | Outras Janelas | Iniciacdo Rapida para acessar a Interface de Iniciagdo
Rapida.

2. A partir caixa de dialogo Medir, selecione o item caixa de dialogo Medir Slot Redondo de Dois
Pontos ou o item de menu Medir Slot Quadrado de Dois Pontos.

Observacdo: N&o € necessario usar a interface Inicio rapido. Se desejar, vocé podera
simplesmente clicar no elemento de slot desejado a partir da caixa de didlogo padrdo Elementos
Medidos. Entretanto, esse tdpico pressupde gue vocé esteja usando a interface de Inicio rapido.

3. Posicione a sonda o maximo que puder em uma das extremidades do slot para que receba um
toque. O toque deveré ser recebido no hemisfério inferior da esfera da sonda.

4. Posicione a sonda 0 maximo que puder na outra extremidade do slot para que receba um toque.
O toque deverd ser recebido no hemisfério inferior da esfera da sonda.

e Se a esfera da sonda cruzou adequadamente com a area de trabalho (ou com o plano
de projecao) com ambos os toques entdo o PC-DMIS ira ativar o botdoConcluir.

e Se 0 primeiro toque ndo cruzou adequadamente com a area de trabalho ou com o plano
de projecao, uma caixa de mensagem ird aparecer dizendo "Toque 1 fora do intervalo”.
Se o primeiro toque cruzou com o trabalho ou com o plano de referéncia, mas o segundo
nao, ele ird exibir "Toque 2 fora do intervalo". Se vocé receber uma dessas mensagens
de erro, sera necessario retomar ambos os toques, ajustando seu plano de trabalho ou
plano de projecéo conforme for necessario para que ocorra uma intersecdo adequada
com a esfera da sonda.

5. Clique em Concluir. O PC-DMIS cria o elemento na intersecéo do plano de trabalho (ou no
plano de projecéo se um plano medido estiver atualmente ativo) e na esfera da sonda (veja
abaixo "Como Funciona").

e Alargura da sonda esta baseada em quanto a esfera da sonda cruza com o trabalho ou
com o plano de projecdo quando a sonda entra em contato com o elemento na peca.
e O comprimento do slot estd baseado na distancia entre os dois pontos do slot.

Importante: Lembre-se que o célculo é feito na interse¢ao da esfera da sonda com o plano de trabalho
ou com o plano de projecéo. Se a esfera da sonda estiver muito alta (se ela ndo cruzar com o plano) ou
estiver muito baixa (se o toque estiver no hemisfério superior ou acima), o PC-DMIS ir4 gerar uma
mensagem de erro indicando que o elemento falhou.

Como funciona:
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R

Visualizacao lateral do plano de trabalho e da esfera da sonda

Uma - Esfera de Sonda

B - Plano de trabalho

h - Altura do centro da esfera até o plano de trabalho

R - radio do slot medido. A largura do slot equivale a duas vezes esse valor.
r - Raio da esfera da sonda

R = sqgrt(r"2 - h"2)

Observacédo: Se a esfera da sonda estiver téo alta que r for menor que h, a mateméatica da intersecao
ira falhar e o PC-DMIS néo ira concluir o slot. Se o centro da esfera estiver abaixo do plano de trabalho
(B), o PC-DMIS também nao ira concluir o slot.

Varredura de sonda rigida o Portable

O PC-DMIS Portable permite varrer elementos usando um entre seis métodos de varredura manual.
Pontos medidos s&o coletados com a mesma rapidez com que séo lidos pelo controlador durante o
processo de varredura. Concluida a varredura, o PC-DMIS oferece uma oportunidade para reduzir os
dados coletados, com base no método de varredura selecionado. E necessario que o PC-DMIS esteja
configurado para usar uma sonda rigida para esses tipos de varredura estarem disponiveis.

Para comecar a criagdo de varreduras manuais, cologue o PC-DMIS no modo Manual E e selecione
um dos tipos de varredura manual disponiveis a partir do submenu Varrer (Inserir | Varrer). Elas
incluem:

e Distancia fixa

¢ Distancia/tempo fixo
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e Tempo fixo

e Eixo do corpo

e Sec¢do multipla

e Forma livre manual

A caixa de didlogo varredura manual apropriada seré aberta. Para obter informacdes sobre as opcdes
disponiveis na caixa de didlogo Varredura, que € utilizada para executar essas varreduras, consulte as
"Funcbes comuns da Caixa de didlogo Varredura" na documentacao do PC-DMIS Core.

Ao criar Elementos automaticos, toques de amostra podem ser feitos usando uma varredura manual.
Consulte "Varredura de toques de amostra do elemento automético".

Regras para varreduras manuais

Esse topico discute as regras que governam a varredura manual com o uso de uma sonda rigida em um
dispositivo portatil.

Regras para varreduras manuais em geral

A descricdo a seguir contém as regras que devem ser seguidas para realizar corretamente e com maior
velocidade a compensacao de varredura manual em CMMs de Braco.

e Nenhum eixo deve ser blogueado durante a varredura. O PC-DMIS faz a varredura cruzando a
sonda sobre um local Eixo do carro digitado. Sempre que a sonda cruzar esse plano
determinado, a CMM fara uma leitura e a transmitira para o PC-DMIS.

e Neste tipo de varredura, é preciso digitar os valores de Vetlnic e VetDir no Sistema de
coordenadas da peca. Isso é necessario para trabalhar junto com o local do Eixo do carro.

e Certifigue-se de digitar o Eixo do carro no Sistema de coordenadas da peca.

Quando estiverem sendo feitas diversas linhas de varreduras manuais, recomenda-se que sejam
invertidas linhas alternadas de varredura.

Por exemplo, (continuando a varredura da esfera, conforme indicado anteriormente):

1. Comece a varredura ao longo da superficie na dire¢éo +X.

2. V& para a fila seguinte e faga a varredura ao longo do eixo —X.

3. Continue a alternar a dire¢é@o da varredura, conforme necessario. Os algoritmos internos
dependem deste tipo de regularidade e podem fornecer resultados insatisfatorios se o esquema
nao for seguido.

Limitagcbes de compensacéo

Com a varredura de distancia fixa, tempo /distancia fixa e tempo fixo, o0 PC-DMIS permite fazer toques
manuais automaticamente de maneira tridimensional, em qualquer direcdo. Isso é util ao varrer usando
CMM manuais de movimentacao livre (como um brago Romer ou Faro), cujos eixos ndo podem ser
bloqueados.

Como vocé pode mover o sensor em qualquer dire¢cao, o PC-DMIS ndo pode determinar de maneira
precisa a compensac¢do do sensor apropriada (ou os vetores de Entrada e Direcdo) a partir dos dados
medidos.

Existem duas solu¢des para as limitac6es de compensacao:
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e Se existirem superficies de CAD, sera possivel selecionar LOCNOMS a partir da lista Nominais.
O PC-DMIS tentara localizar os valores nominais para cada ponto medido na varredura. Se os
dados nominais forem encontrados, o ponto serd compensado ao longo do vetor encontrado,
permitindo a compensagéo correta da sonda; caso contrario, permanecera no centro da bola.

e Se ndo existirem as superficies do CAD, ndo ocorrera a compensacao da sonda. Todos os
dados permanecem no centro da bola sem ocorréncia de compensacao da sonda.

Varredura de toques de amostra do elemento automatico

Caso um elemento automatico que use toques de amostra seja medido, o PC-DMIS solicita que esses
toques de amostra sejam feitos durante a execuc¢éo da rotina de medicao. No entanto, em vez de fazer
apenas alguns pontos individuais com o braco portétil, agora € possivel varrer a superficie com a sonda
para recuperar varios toques rapidamente em cada superficie. Isso ajuda a melhorar a precisao.

Alguns elementos, como um Circulo automatico, tém um plano de amostra. Outros elementos
automaticos, como o ponto do vértice ou o ponto do canto, tém varios planos de amostra. Para efetuar a
varredura em uma superficie, basta pressionar o botdo da maquina portatil que comeca a recuperar 0s
toques a partir do controlador e, em seguida, passar a sonda pela superficie o quanto desejar; o PC-
DMIS faz a leitura em varios toques. Apdés soltar o botéo e concluir a varredura da superficie, o PC-DMIS
solicita o proximo conjunto de toques de amostra na proxima superficie. Continue esse processo até ter
efetuado a varredura de todos os toques de amostra necessarios em todas as superficies.

Regras da varredura de toques de amostra

e Nao é possivel varrer varios planos de amostra em um segmento de varredura. Em outras
palavras, ndo é possivel varrer toques de amostra ao redor dos cantos. Durante a varredura de
toques de amostra, cada varredura deve permanecer em uma Unica superficie. Se um elemento
precisar de toques de amostra de mais de uma superficie, como um ponto do canto que usa trés
superficies, cada superficie precisa de sua prépria varredura.

e Nao é possivel varrer toques de amostra e medir um elemento usando 0 mesmo segmento de
varredura. Quando efetuar a varredura de toques de amostra antes de realmente varrer o
elemento para medi-lo, € necessario um segmento de varredura para cada superficie que
precise de toques de amostra e, em seguida, um segmento separado para a medi¢do do
elemento real.

¢ Quando varre o elemento real, ndo os toques de amostra, € possivel efetuar a medicdo do
elemento em uma Unica varredura. Por exemplo, em um slot quadrado automatico, é necessario
varrer os quatro lados em um segmento continuo.

Para obter informac8es sobre elementos automaticos e toques de amostra, consulte o capitulo "Criagcéo
de elementos automaticos" da documentagédo do PC-DMIS Core.

Entradas de registro de varredura da sonda rigida

Hé vérias entradas de registro no editor de configura¢des do PC-DMIS que controlam como os pontos
séo lidos no PC-DMIS a partir do controlador do brago portatil. As seguintes entradas estdo localizadas
na sec¢do HardProbeScanningInFeatures:

¢ MinDeltaBetweenPointsInMM - Essa entrada ajusta a distancia minima (em milimetros) que
a sonda deve passar antes que novos toques sejam enviados do controlador para o PC-DMIS.

e MinTimeDeltaBetweenPointsInMilliseconds - Essa entrada ajusta o tempo minimo (em
milissegundos) que a sonda deve passar antes que o PC-DMIS faga um novo toque.

¢ MaxPointsForAFeature - Essa entrada ajusta o nimero de pontos maximo necessario para
um elemento. Qualquer ponto lido no PC-DMIS a partir do controlador que estiver além desse
namero maximo sera ignorado.
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Para obter informac8es sobre estas entradas, inicie o editor de configuracées do PC-DMIS e pressione
F1 para acessar o arquivo de ajuda. Em seguida, navegue pelos topicos adequados.

Execucao de varredura manual de distancia fixa

O método de varredura Delta fixo permite reduzir os dados medidos pela definicdo de um valor de
distancia na caixa Distancia entre toques. O PC-DMIS comec¢a com o primeiro toque e reduz a
varredura, excluindo toques que forem mais préximos que a distancia especificada. A reducdo dos
toques acontece a medida que os dados sdo obtidos da maquina. O PCDMIS mantém apenas 0s pontos
gue sdo separados por um fator maior do que os incrementos especificados.

Exemplo: Se tiver especificado um incremento igual a 0,5, o PC-DMIS mantém somente os toques que
tiverem, no minimo, 0,5 unidade de distancia entre si. Os demais toques do controlador serédo
descartados.

Consulte o tépico "Func¢des comuns da caixa de didlogo Varredura" da documentagédo do PC-DMIS Core
para obter informacdes sobre os outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de distancia (delta) fixa:

1. Selecione a opcao de menu Inserir | Varredura | Distancia fixa. A caixa de didlogo DELTA
FIXO é exibida.
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Caixa de dialogo DELTA FIXO

2. Especifiqgue um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se nhdo deseja usar 0 home

padréo.
3. Na caixa Distancia entre toques, digite a distancia que a sonda devera se deslocar antes que o
PC-DMIS faga um toque. Essa é a distancia tridimensional entre pontos. Por exemplo, se digitar
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5, e a unidade de medida forem milimetros, a sonda precisa se deslocar pelo menos 5 mm
desde o Ultimo ponto antes do PC-DMIS aceitar um toque do controlador.

4. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar
controle de nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do

local do CAD nominal.

5. Defina quaisquer outras op¢@es de caixa de dialogo conforme necessario.

6. Cliqgue em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

7. Execute a rotina de medi¢do. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa de diadlogo
Opcdes de execucdo é exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento de dados do controlador.

8. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja varrer. O PC-DMIS aceitara toques
do controlador que estejam separados por qualquer distancia maior que a distancia definida na
caixa Distancia entre toques.

Execucao de varredura manual de distancia / tempo fixo

O método de varredura Distancia / Tempo Fixo (Delta variavel) permite reduzir a quantidade de toques
feitos em uma varredura especificando a distancia que a sonda deve se mover, bem como o tempo que
deve decorrer antes que toques adicionais possam ser aceitos do controlador pelo PC-DMIS.

Consulte o tépico "Func¢des comuns da caixa de didlogo Varredura" da documentagédo do PC-DMIS Core
para obter informacdes sobre os outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de distancia / tempo fixo (delta variavel):

1. Selecione a op¢do de menu Inserir | Varredura | Tempo/distancia fixo. A caixa de dialogo
DELTA VARIAVEL aparece.
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2. Especifiqgue um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar 0 home
padréo.

Na caixa Atraso entre leituras, digite o tempo em segundos que deve decorrer
antes que o PC-DMIS faga um toque.

. Na caixa Distancia entre toques, digite a distancia que a sonda precisara se
mover antes que o PC-DMIS faca um toque. Essa é a distancia tridimensional entre pontos. Por
exemplo, se digitar 5 e as unidades de medida forem milimetros, a sonda devera se mover pelo
menos 5 mm a partir do Ultimo ponto antes que o PC-DMIS aceite um toque do controlador.

5. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar

controle de nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do

local do CAD nominal.

Defina quaisquer outras opg¢des de caixa de dialogo conforme necessario.

Clique em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

Execute a rotina de medi¢éo. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa de dialogo

Opcdes de execucdo € exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento de dados do controlador.

9. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja varrer. O PC-DMIS verifica a
guantidade de tempo decorrida e a distancia que a sonda se move. Sempre que o tempo e a
distancia excederem os valores especificados, ele aceitard um toque do controlador.

© N

Varredura manual de inicio rapido

= Também é possivel comecar a execucéo de uma varredura variavel a partir da interface

.:;:' Inicio rapido clicando no botédo Varrer. Vocé sera solicitado a fazer toques para varredura
“.._»| manual. Quando tiver concluido os toques de varredura, clique em Concluir para adicionar o

elemento de varredura manual (delta varidvel) para a rotina de medicéo.

Execucao de varredura manual tempo fixo

O método de Delta de tempo permite reduzir os dados de varredura pela definicdo de um incremento de
tempo na caixa Atraso entre leituras. O PC-DMIS comeca com o primeiro toque e reduz a varredura,
excluindo toques que forem lidos mais rapidamente que o atraso especificado.

Exemplo: Se especificar um incremento de tempo de 0,05 segundos, o PC-DMIS mantém somente 0s
toques do controlador que forem medidos com, no minimo, 0,05 segundos entre si. Os demais toques
serdo excluidos da varredura.

Consulte o topico "Fungdes comuns da caixa de diadlogo Varredura" da documentagdo do PC-DMIS Core
para obter informacdes sobre os outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de tempo (delta de tempo) fixo:

1. Selecione a opc¢ao de menu Inserir | Varredura | Tempo fixo. A caixa de didlogo DELTA DE
TEMPO aparece.
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2. Especifiqgue um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar 0 home
padréo.

Na caixa Atraso entre leituras, digite o tempo em segundos que deve decorrer
antes que o PC-DMIS fagca um toque.

4. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar
controle de nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do
local do CAD nominal.

5. Defina quaisquer outras opg¢des de caixa de dialogo conforme necessario.

6. Cligue em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

7. Execute a rotina de medi¢édo. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa de dialogo
OpcOes de execucdo é exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento de dados do controlador.

8. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja varrer. Sempre que o tempo
decorrido exceder os valores especificados na caixa Atraso entre leituras, o PC-DMIS aceitara
um toque do controlador.

Execucao de varredura manual do eixo do carro

O método de varredura eixo do carro permite varrer uma pega especificando um plano de corte em um
determinado eixo da peca e arrastando a sonda ao longo do Plano de corte. A varredura da peca deve
ser feita de modo que a sonda percorra em cruz o Plano de corte definido, quantas vezes desejado.
Depois, o PC-DMIS segue este procedimento:

1. O PC-DMIS obtém dados do controlador e localiza os dois toques de dados que forem os mais
préximos do Plano de corte em cada lado, a medida que o percorre em cruz.
2. Depois, o PC-DMIS forma uma linha entre os dois toques, que perfurard o Plano de corte.
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3. Em seguida, o ponto perfurado se torna um toque no Plano de corte.

Esta operacgédo ocorre cada vez que cruzar o Plano de corte e, finalmente terd muitos toques localizados
no Plano de corte.

Pode-se empregar este método para inspecionar diversas linhas (PEQUENAS SUPERFICIES) de
varreduras, especificando um incremento para o local do plano de corte. Apds varrer a primeira linha, o
PC-DMIS desloca o plano de corte para o local seguinte, adicionando o incremento ao local atual.
Depois, vocé pode continuar fazendo a varredura na linha seguinte no local do novo Plano de corte.

Consulte o tépico "Func¢des comuns da caixa de didlogo Varredura" da documentagédo do PC-DMIS Core
para obter informacdes sobre os outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de eixo do carro:

1. Selecione a opcao de menu Inserir | Varredura | Eixo do carro. A caixa de dialogo EIXO DO
CARRO ¢ exibida.
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2. Especifiqgue um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar 0 home

padréo.
3. Selecione um eixo na lista Eixo. Os eixos disponiveis sdo X,Y e Z. O plano de corte a ser

percorrido em cruz pela sonda sera paralelo a esse eixo.
4. Na caixa Local, especifigue uma distancia a partir do eixo definido onde o plano de corte estara

localizado.
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5. Na caixa Incremento, especifique a distancia entre planos se havera varredura
por varios planos.

6. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar
controle de nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do
local do CAD nominal.

7. Defina quaisquer outras opg¢des de caixa de dialogo conforme necessario.

8. Clique em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

9. Execute a rotina de medi¢éo. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa de dialogo
Opcdes de execucdo € exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento de dados do controlador.

10. Arraste manualmente a sonda de um lado para outro sobre a superficie que deseja varrer. A
medida que a sonda se aproxima de um plano de corte definido, sera reproduzido um tom
audivel continuo que aumenta o passo gradualmente até que a sonda cruze o plano. Esse
auxilio audivel ajuda a determinar a proximidade da sonda de quaisquer planos de corte. O PC-
DMIS aceitara toques do controlador cada vez que a sonda cruzar o plano definido.

Execucéo de varredura manual de secédo multipla

O método de sec¢do multipla de fun¢des de varredura funciona de forma muito semelhante a varredura
manualEixo do carro com essas diferencas:

e Pode cruzar multiplas secdes.
o Nao precisa ser paralela ao eixo X, Y ou Z.

Consulte o topico "FungBes comuns da caixa de diadlogo Varredura" do do PC-DMIS Core para obter
informacgBes sobre o0s outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de se¢do multipla:

1. Seleciona opgao de menu Inserir | Varredura | Se¢do multipla. A caixa de dialogo SECAO
MULTIPLA é exibida.
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2. Especifiqgue um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar 0 home

padréo.
3. Nalista Tipo de secéo, escolha o tipo de se¢bes que deseja varrer. Os tipos disponiveis sdo:

e Planos paralelos

[T T 1T17- As secdes que passam pela peca sdo planas. Cada vez que
a sonda cruza um plano, o PC-DMIS registra um toque. Os planos sao
relativos ao ponto inicial e vetor de direcdo. Se vocé selecionar esse tipo,
defina o vetor do plano inicial na area Vetores iniciais.

e Planos radiais

- Essas secfes sdo planos que saem a partir do ponto inicial. Cada vez
gue a sonda cruza um plano, o PC-DMIS faz um toque. Se vocé selecionar esse tipo,
defina dois vetores na area Vetores iniciais. O vetor do plano inicial (VetPlano), o outro, o
vetor ao redor do qual os planos séo girados (VetEixo).

e Circulos concéntricos
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- Essas secdes sao circulos concéntricos com diametros que se tornam
maiores centralizados em torno do ponto inicial. Cada vez que a sonda cruza um circulo,
o PC-DMIS faz um toque. Se vocé selecionar esse tipo, defina um Unico vetor na area
Vetores iniciais que define o plano no qual o circulo esta (VetEixo).

Na caixa Numero de sec¢des, digite quantas se¢des deseja ter na varredura.

Se escolher pelo menos duas secdes, especifique o incremento entre as se¢cfes na caixa
Incremento. Para planos paralelos e circulos, essa é a distancia entre os locais, para planos
radiais € um angulo. O PC-DMIS automaticamente cria espacos entre as se¢des na pega.
Defina o ponto inicial da varredura. Na area Ponto inicial, digite os valores de X, Y e Z ou clique
na peca para fazer com que o PC-DMIS selecione o ponto inicial do desenho do CAD. As sec¢bes
séo calculadas a partir desse ponto temporario com base no valor do incremento.

Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar
controle de nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do
local do CAD nominal.

Defina quaisquer outras opg¢des de caixa de dialogo conforme necessario.

Clique em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

. Execute a rotina de medi¢&o. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa de dialogo

Opcdes de execucdao é exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento de dados do controlador.
Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja varrer. A medida que a sonda se
aproxima de cada secao, sera reproduzido um tom audivel continuo que aumenta o passo
gradualmente até que a sonda cruze a secdo. Esse auxilio audivel ajuda a determinar a
proximidade da sonda de um cruzamento de se¢cao. O PC-DMIS aceitara toques do controlador
cada vez que a sonda cruzar a(s) secao(des) definida(s).

Execucao de varredura manual de forma livre

A varredura Forma livre manual permite criar uma varredura de forma livre com uma sonda rigida. Essa
varredura ndo requer um vetor inicial ou de direcdo, como muitas das outras varreduras manuais. Da
mesma forma que sua contraparte do DCC, para criar uma varredura de forma livre basta clicar em
pontos na superficie que deseja varrer.

Consulte o topico "FungBes comuns da caixa de dialogo Varredura" da documentagéo do PC-DMIS Core
para obter informacdes sobre os outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de forma livre manual:

Selecione a opcéo de menu Inserir | Varredura | Forma livre manual. A caixa de dialogo
FORMA LIVRE MANUAL aparece.
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Caixa de dialogo Forma livre manual

Especifique um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar 0 nome
padréo.

Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na area Localizar
controle de nominais. Isso define a distancia real que o ponto esférico central pode estar do
local do CAD nominal.

Clique na superficie da peca na janela Exibicédo de gréaficos para definir o caminho da varredura.
A cada clique efetuado, um ponto laranja aparece no desenho da peca. Cada novo ponto
conecta-se ao ponto anterior com uma linha laranja.

Quando tiver pontos suficientes para a varredura, clique em Criar. O PC-DMIS insere a
varredura na Janela de edicgéo.

Varredura da sonda a laser do Portable

O PC-DMIS permite varrer manualmente a superficie da sua peca em Pointclouds. A partir de
Pointclouds, é possivel extrair Elementos autométicos para adi¢ao a rotina de medi¢éo. A varredura de
sonda a laser do Portable pode ser feita com uma sonda a laser Perceptron, ou CMS ou pode-se usar

um scanner de Sonda T Leica.

Para obter informacdes sobre configurar e usar sondas Perceptron ou a laser CMS, consulte a

documentacao "Laser PC-DMIS".
Para obter informac6es sobre configuracdo e uso de Scanners Leica T-Probe Scanners, consulte

"Usar um Rastreador a Laser Leica" nessa documentacao.

Criar uma varredura manual
Para comecar a varredura no Modo de aprendizado, é necessario fazer o seguinte:
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1. [opcional] Adicione um comando COP a rotina de medi¢éo ao qual os dados varridos serdo
adicionados. E possivel fazer isso selecionando o item de menu Inserir | Elemento da nuvem
de pontos ou o botdo Nuvem de pontos a partir da barra de ferramentas Nuvem de pontos.

Observacdo: Se vocé comecar a varredura sem primeiro criar um comando COP, o PC-DMIS
automaticamente criard um COP para os dados varridos.

2. Varra a superficie na qual o elemento(s) necessario(s) reside(m). Isso pode ser feito com uma ou
mais etapas. Varrer faixas sera visualizado na janela Exibi¢&o de gréaficos conforme a varredura
€ realizada. Se estiver usando um COP existente, vocé sera solicitado a esvaziar o COP.

3. Selecione elementos automaticos que residem dentro da nuvem de pontos, como descrito no
tépico "Extracdo de elementos automaticos da nuvem de pontos" na documentacéo do Laser.
Quando um elemento automatico é criado, a nuvem de pontos da qual ele é extraido é exibida
na guia "Caixa de ferramentas da sonda a laser: Guia Propriedades de varredura a laser".

Apéndice A: Braco portatil Faro

Usar um braco portatil Faro é similar a usar um braco Romer. Consulte o tépico "Usar um CMM portatil
Romer" e outras se¢Bes em toda a documentacéo para obter informacg6es gerais sobre como usar uma
magquina de braco portéatil.

Se estiver usando um braco Faro, a caixa de dialogo Utilitarios da calibracdo da sonda ird aparecer no
lugar da caixa de dialogo padrdo Medida que aparece ao clicar em Medida a partir da caixa de didlogo
Utilitarios da sonda.

Probe Calibe ation Utilities

Caltushan Method
* 1" Sphee Cabbision Technique
" Hola Cabbiation Technique

Emon Zore of last calibeation IH-!-.
Mumber o Hitz Taker: Jo elp

0

i

i
:

4

Click. on maasme o slat calbialing saksciad lip
REMIMDER: "ou musst preess: he: back buthon after sach hit

I Popup large wandow shoseng hibs

™ Beep alter completing a segment of calbration

Caixa de dialogo Utilitarios de calibragéo da sonda

Opcao disponivel na caixa de dialogo

A tabela a seguir lista cada opc¢éo disponivel na caixa de dialogo Utilitarios de calibragdo da sonda e a
funcdo de cada uma.

Opcéao Descrigao
Método d A caixa de didlogo Utilitarios de calibracéo da sonda permite dois
etodo de métodos de calibragéo:
calibracéo

164




PC-DMIS 2016.0 Portable Manual

e Técnica de calibragao da esfera de 1 pol.. A maioria dos bracos
Faro tem uma esfera de calibracdo interna que €, geralmente, uma
esfera de 1,000 pol, portanto o PC-DMIS assume como padrdo esse
método de calibracao.

e Técnica de calibracdo do furo. Se preferir, use um furo para
calibrar a sonda Faro em vez da esfera.

Zona de erro da
ultima calibragao

A caixa Zona de erro da ultima calibracao exibe o nimero volumétrico que
a Faro calcula quando a rotina de calibragéo esté concluida. O controlador
Faro gera esse numero que é usado somente para fins de exibicdo. N&o é
possivel edita-lo.

Numero de toques
feitos

A caixa Nimero de Toques feitos exibe o nimero de toques por zona de
calibracao.

Exibir janela popup
grande mostrando
toques

A selecdo da caixa de selecéo Exibir janela popup grande mostrando
toques mostra as coordenadas XYZ e o nUmero de toques em tempo real, a
medida que ocorre o processo de calibracao.

Emitir alarme
sonoro apoés
concluir um
segmento de
calibracéo

A selecao da caixa Emitir alarme sonoro apds concluir um segmento de
calibracéo faz com que o sistema do computador emita um alarme sonoro
guando uma zona de calculo ou um segmento especifico estiver concluido.
A é&rea de status na caixa de didlogo (localizada logo abaixo da caixa
Numero de Toques feitos) informa o usuario qual zona de calibragdo deve
ser medida a seguir e quantos toques devem ser feitos.

Procedimento de Calibracao Faro

Para calibrar corretamente o sensor usando um braco Faro, siga este procedimento:

Acesse a caixa de dialogo Utilitarios de calibragdo do sensor.

Selecione o método de calibracéo apropriado na area Método de calibracéo.

Selecione as caixas de selecdo adequadas.

Clique no botédo Medir. O processo de calibracdo sera iniciado. O PC-DMIS exibira alguns
recursos visuais para assisti-lo na calibracdo do bracgo Faro.

Siga as instru¢des exibidas na tela (incluindo instrucdes que podem aparecer na area de status
da caixa de dialogo).

6. Se estiver usando o método da esfera de 1 pol, faca os toques a seguir na ferramenta esférica,
usando o diagrama e 0s recursos na tela para ajuda-lo:

PonNPE

o
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A - Oeste
B - Norte (linha vermelha)
C - Leste

D - Equador da ferramenta esférica
(linha azul)

E - Vista lateral do ima Faro mostrando
a ferramenta esférica anexada

F - Vista lateral da peca na mesa

G - Vista lateral da pinca anexada a
mesa

Vista lateral da ferramenta esférica e do ima e da
pinca Faro

Faca cinco toques ao redor do equador.

Rotacione o ultimo eixo e faca outros cinco toques ao redor do equador.

Faca cinco toques normais a esfera, da direita para a esquerda.

Inverta o Ultimo eixo e faga quatro toques normais a esfera, da esquerda para a direita.
Faca quatro togues normais a esfera de cima para baixo.

Rotacione o Ultimo eixo e faca quatro toques normais a esfera, de baixo para cima.

7. Se estiver usando a técnica de calibracao do furo, o PC-DMIS pedira que faca estes toques:

o Faca dez toques no furo ao girar a alavanca.
e Faca dez toques no furo na direcdo oposta.

8. Cliqgue em OK quando concluir a calibracéo.

Apéndice B: Rastreador SMX

Para usar a interface a laser SMX é necessério fazer o seguinte.

1. Conecte o portlock (dongle) a porta USB. O portlock deve estar presente durante a instalacédo do
PC-DMIS.
2. Execute o setup.exe a partir do CD de instalacdo do PC-DMIS. Siga as instrucdes na tela.

¢ Se ainterface Laser SMX esta programada em seu portlock, o PC-DMIS carrega e usa a
interface Laser SMX quando esta funcionando on-line.

e Se Todas as interfaces estiverem programadas no seu portlock (como um dongle de
demonstragéo), € possivel que haja a necessidade de renomear manualmente o
smxlaser.dll para interfac.dll. O smxlaser.dll esta localizado no diretério de instalagdo do
PC-DMIS.
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Faca o download do laser SMX DLL localizado em:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/CMM/3rdPartyDrivers/Faro/Tracker1331.zip.

Descompacte o contetdo do arquivo Trackerl331.zip para o diretdrio de instalagcdo do PC-DMIS.
Além do Laser dll SMX, ha também arquivos JAR e um diretério e sub-diretérios JRE incluidos
no arquivo zip. Esses arquivos e diretorios devem ser copiados para o diretério de instalacéo do
PC-DMIS.

Teste a comunicacéo com o seu rastreador digitando o seguinte comando a partir do prompt de
comando:

ping 128.128.128.100

Observacédo: Para rastreadores mais antigos, o Ultimo nimero do endereco IP é o nimero da
senha do rastreador.

Se houver problemas com as comunicag¢fes pode-se inserir o FTP no rastreador e testar a
resposta. Use o0s seguintes comandos:

ftp 128.128.128.100

Login: supervisionar (ndo funciona com os novos rastreadores Faro)

> quote home

> quit

Isso levara a maquina ao inicio. Se falhar, desligue a maquina, aguarde 1 minuto e ligue-a

novamente. Se continuar falhando e se o software SMX Insight estiver carregado na maquina,
vocé podera tentar executar um ‘Reiniciar’ no Insight.

Observacédo: Lembre-se de que uma vez desligado por um certo periodo de tempo, o Rastreador
pode levar até 30 minutes para que uma conexao estavel seja estabelecida.

O Rastreador Faro SMX adicionou o recurso do aplicativo Faro Utilities que pode ser acessado a partir
do PC-DMIS.

Usar a Janela Fechamento

O PC-DMIS permite acessar as configuracdes da janela Fechamento. Fechamento é simplesmente a
distancia atual do refletor em relacéo a posicédo Inicial. O fechamento ajuda garantir a precisdo das suas
medic¢des, sendo que vocé veria valores ndo zero de Fechamento se houvesse algum problema.

Realizando verificacOes operacionais

Os Utilitarios Faro fornecem a caixa de didlogo Verificac6es operacionais que possuem duas guias;
Péagina geral e Repetibilidade. A guia Geral exibe as condi¢gbes ambientais e monitora a intensidade do
retorno do laser. A guia repetibilidade fornece acesso aos testes Estatico e Dinamico, além de outra
maneira de acessar Encerramento.
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Glossario

6
6DoF: Seis Graus de Liberdade

A
ADM: Absolute Distance Meter

B

Birdbath: Seu refletor pode ser anexado a essa posi¢cédo conhecida por meio de um
conector magnético localizado na frente do rastreador a laser.

E
Encosto fisico: Um retentor fisico com relacdo ao qual o braco se apoia quando néo
esta em uso.
I
ID: Diametro Interno
IFM: Interferbmetro
N

Nivel: O sensor de inclinacao projetado para ser usado com o Rastreador a Laser
Leica. Esse dispositivo € anexado ao rastreador a laser para estabelecer a
orientagdo da gravidade ou monitorar a estabilidade do rastreador.

@)
OD: Diametro de Fora

R
RMS: Valor Quadréatico Médio

T

TCU: Unidade de Controle do Rastreador

Toque Deslocado: Altera o vetor para aquela da linha entre o local em que vocé
primeiro apertou o botéo (no local do "Toque normal") para o local onde vocé
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solta o botdo de toque. Essa linha deve ser mais longa que a Distancia de vetor
de uso para registrar com sucesso um "Toque puxado".

Toque Normal: Um "Toque Normal" sera recebido quando pressionar e soltar o botéo
de toque estiverem no mesmo local.

TTP: Sensor com acionamento por toque

V
Visor digital: Leitura digital
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