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著作権 © 1999-2001, 2002-2017 Hexagon Metrology と Wilcox 
Associates社が所有しています。 著作権所有 

PC-DMIS、Direct CAD、Tutor for Windows、Remote Panel Application、DataPage, 

Datapage+、および Micro Measure IV は Hexagon Metrology 社および Wilcox 

Associates, Incorporated 社の登録商標もしくは商標です。 

SPC-Lightはライトハウス・システム株式会社の商標です。 

HyperViewはDundasソフトウェア有限会社とHyperCube株式会社の商標です。 

Orbix3はアイオナテクノロジーズ株式会社の商標です。 

I-DEASとUnigraphicsはEDS社の商標または登録商標です。 

Teamcenter は Siemens 社の商標または登録商標です。 

Pro/ENGINEERはPTC社の登録商標です。 

CATIAはダッソー・システムズ社及びIBMコーポレーションの商標または登録商標です

。 

ACISはスペイシャル社及びダッソー・システムズ社の商標または登録商標です。 

3DxWare は 3Dconnexion 社の商標もしくは登録商標です。 

dnAnalytics ライブラリ v.0.3, copyright 2008 dnAnalytics 

lp_solveは以下のGNU 

LGPLによって使用許諾契約され使用される無料ソフトウェアパッケージです。 

nanoflannは以下のBSDライセンスによって使用許諾契約され使用される無料ソフトウ

ェアパッケージです。 

NLoptは以下のGNU 

LGPLによって使用許諾契約され使用される無料ソフトウェアパッケージです。 

Qhullは使用許諾契約され、次の許可の下で使用される無料なソフトウェアパッケージ

です。 

Eigen は使用許諾契約され、下記のMPL2 及びGNU 

LGPLライセンスの下で使用される無料ソフトウェアパッケージです。 
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RapidJSON は使用許諾契約され、次のMIT 

許可の下で使用される無料なソフトウェアパッケージです。 

lpsolve 情報 

PC-DMISはGNU GNU Lesser General Public License (LGPL)の下に配布される 

lp_solve (または lpsolve) 

と呼ばれる無料オープンソースパッケージを使用しています。 

lp_solve引用データ 

---------------------- 

内容：オープンソース（混合整数）線形計画法 

言語：マルチプラットフォーム、拡張子のない ANSI C / POSIX 

ソースコード、Lex/Yacc型構文解析 

正式名称：lp_solve（別称Ipsolve） 

リリースデータ: 2004年5月1日付、バージョン 5.1.0.0  

共同開発者: Michel Berkelaar、Kjell Eikland、Peter Notebaert 

使用許諾契約内容：GNU LGPL（劣等一般公衆許諾契約） 

引用ポリシー：LGPLに従って一般的言及可。 

特定のモジュールに関する言及については、個々に規定される。 

このlp_solveパッケージは、以下で入手できます。 

http://groups.yahoo.com/group/lp_solve/ 

衝突報告ツール 

PC-DMIS は以下の衝突レポートツールを使用します: 

"CrashRpt" 

Copyright © 2003, Michael Carruth 

著作権を保有しています。 

変更の有無にかかわらず、ソースおよびバイナリ形式での再配布および使用は、以下の

条件が満たされていることを認められます。 

ソースコードの再配布は、上記の著作権表示、本条件一覧、および下記免責条項

を守らなくてはなりません。 

http://groups.yahoo.com/group/lp_solve/
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バイナリ形式の再分配は上記の著作権表示、本条件のリスト及び配布物と共に提

供される文書または及び他の資料にある下記の免責事項を複製しなければなりま

せん。 

著者の名前もその貢献者の名前はどちらも特定の書面による事前の許可なく、こ

のソフトウェアから派生する製品を支持または促進するために使用することがで

きません。 

本ソフトウェアは、著作権者およびコントリビューターによって「現状のまま」提供さ

れており、明示黙示を問わず、商業的な使用可能性、および特定の目的に対する適合性

に関する暗黙の保証も含め、またそれに限定されない、いかなる保証もありません。著

作権者もコントリビューターも、事由のいかんを問わず、 

損害発生の原因いかんを問わず、かつ責任の根拠が契約であるか厳格責任であるか（過

失その他の）不法行為であるかを問わず、仮にそのような損害が発生する可能性を知ら

されていたとしても、本ソフトウェアの使用によって発生した（代替品または代用サー

ビスの調達、使用の喪失、データの喪失、利益の喪失、業務の中断も含め、またそれに

限定されない）直接損害、間接損害、偶発的な損害、特別損害、懲罰的損害、または結

果損害について、一切責任を負わないものとします。 

nanoflannライブラリ 

PC-DMISはnaoflannライブラリ(version 

1.1.8)を使用します。nanoflannライブラリはBSDライセンスの下で配布されます: 

ソフトウェアライセンス契約 (BSDライセンス) 

Copyright 2008-2009 Marius Muja (mariusm@cs.ubc.ca)。著作権を保有しています。 

Copyright 2008-2009 David G. Lowe (lowe@cs.ubc.ca). 著作権を保有しています。 

Copyright 2011 Jose L. Blanco 

(joseluisblancoc@gmail.com)。著作権を保有しています。 

BSDライセンス 

変更の有無にかかわらず、ソースおよびバイナリ形式での再配布および使用は、以下の

条件が満たされていることを認められます。 

1. 

ソースコードの再配布は、上記の著作権表示、本条件一覧、および下記免責条項を守ら

なくてはなりません。 
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2. 

バイナリ形式の再分配は上記の著作権表示、本条件のリスト及び配布物と共に提供され

る文書または及び他の資料にある下記の免責事項を複製しなければなりません。 

本ソフトウェアは著者によって「現状のまま」提供されており、明示黙示を問わず、商

業的な使用可能性および特定目的に対する適合性に関する暗黙の保証も含め、またそれ

に限定されない、いかなる保証もありません。著者は、事由のいかんを問わず、 

損害発生の原因いかんを問わず、かつ責任の根拠が契約であるか厳格責任であるか（過

失その他の）不法行為であるかを問わず、仮にそのような損害が発生する可能性を知ら

されていたとしても、本ソフトウェアの使用によって発生した（代替品または代用サー

ビスの調達、使用の喪失、データの喪失、利益の喪失、業務の中断も含め、またそれに

限定されない）直接損害、間接損害、偶発的な損害、特別損害、懲罰的損害、または結

果損害について、一切責任を負わないものとします。 

NLoptライブラリ 

PC-DMISはNLoptライブラリ(2.4.2)を使用しています。NLoptライブラリはGNU Lesser 

General Publicライセンスの下に配布されています。 

NLoptは下記の主要著作権を所有しています: 

Copyright © 2007-2014 

本文書によって、このソフトウェアおよび関連するドキュメントファイル 

(「ソフトウェア」) 

のコピーを取得するいかなる人に対しても以下の条件に従って、制約なしで使用、コピ

ー、変更、結合、公開、配布、サブライセンス (再実施権) 

およびソフトウェアのコピーの販売を行う権利、あるいはそうするためにソフトウェア

が提供される人を許可する権利を含めて、ソフトウェアを扱うためのマサチューセッツ

工科大学の許可が無償で供与されます: 

上記著作権および本許可通知はソフトウェアのすべての複写物または相当な部分に記載

されること。 

本ソフトウェアは「現状のまま」提供されており、明示黙示を問わず、商業的な使用可

能性、特定目的に対する適合性および(著作権などに対する)侵害のないことに関する保

証を含め、またそれに限定されない、いかなる保証もありません。事由のいかんを問わ

ず、ソフトウェアあるいはソフトウェアにおける使用またはその他の取り決から、また

はそれに関連して生じる契約の履行、不法行為またはその他であるか否かを問わず、著

者または著作権保持者はあらゆる要求、損傷またはその他の不利益に対して責任を負い

ません。      
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また、NLoptにはそれ自体の著作権の付いた追加サブディレクトリが非常に多く含まれ

ており、ここで記載することができません ( 

本プロジェクトページのサブディレクトリ: 

https://github.com/stevengj/nloptを参照してください)。 

Qhullライブラリ 

PC-DMISはQhullライブラリ(2012.1)を使用しています: 

Qhull, Copyright © 1993-2012 

                     

C. B. Barber 

Arlington, MA 

                           

および 

幾何学的構造の計算および視覚化に関する国立科学・技術研究センター 

(ジオメトリーセンター) 

ミネソタ大学 

email: qhull@qhull.org 

本ソフトウェアはC.BからのQhullを含んでいます。Barber とジオメトリーセンター 

Qhullは上記のとおり著作権で保護されています。Qhullはフリーソフトウェアで、http//

www.qhull.orgから入手できます。下記の条件下で自由にコピー、変更および再配布で

きます。 

1. すべての著作権に関する通知はすべてのファイルで有効です。 

2. 

このテキストファイルのコピーはユーザーが再配布するQhullのすべてのコピーと一緒

に配布する必要があります。これにはユーザーが変更したコピーあるいはQhullを含む

プログラムまたはその他のソフトウェア製品のコピーが含まれます。 

https://github.com/stevengj/nlopt
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3. 

Qhullを変更する場合、変更を行った人の名前、変更日付およびそうした変更の理由が

分かる通知を記載する必要があります。 

4. 

Qhullの変更されたバージョンまたはQhullを含むその他のソフトウェア製品を配布する

ときは、上記のとおりオリジナルのソースコードを入手できるという通知を提供する必

要があります。 

5. 

Qhullの適切性の認可またはその他の保証は存在しません。現状のままでのみ提供され

ます。バグレポートまたは修正はqhull_bug@qhull.orgに送信することができます。著

者は望むとおりにそれらに対して行動を取ることも取らないこともあります。 

Eigen ライブラリ 

PC-DMISはEigen ライブラリを使用しています。このライブラリは、主にはMozilla 

Public 

Libraryのバージョン2.0（MPL2）ライセンスの下で（https://www.mozilla.org/en-

US/MPL/2.0/）でライセンスを取得し、一部はGNU Lesser General Public Licence 

(LGPL)の下でライセンスされます。詳細については、http://eigen.tuxfamily.orgのライ

センス取得を参照してください。 

RapidJSON 情報 

PC-

DMISはRapidJSONソフトウェアパッケージを使用しています。このソフトウェアは、

MITライセンスの下で使用及び配布されます。 

MITライセンスの条件： 

-------------------------------------------------------------------- 

Copyright © 2007-2014 

本文書によって、このソフトウェアおよび関連するドキュメントファイル 

(「ソフトウェア」) 

のコピーを取得するいかなる人に対しても以下の条件に従って、制約なしで使用、コピ

ー、変更、結合、公開、配布、サブライセンス (再実施権) 

およびソフトウェアのコピーの販売を行う権利、あるいはそうするためにソフトウェア

が提供される人を許可する権利を含めて、ソフトウェアを扱うための許可が無償で供与

されます: 

https://www.mozilla.org/en-US/MPL/2.0/
https://www.mozilla.org/en-US/MPL/2.0/
http://eigen.tuxfamily.org/index.php?title=Main_Page#License
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上記著作権および本許可通知はソフトウェアのすべての複写物または相当な部分に記載

されること。 

本ソフトウェアは「現状のまま」提供されており、明示黙示を問わず、商業的な使用可

能性、特定目的に対する適合性および(著作権などに対する)侵害のないことに関する保

証を含め、またそれに限定されない、いかなる保証もありません。事由のいかんを問わ

ず、ソフトウェアあるいはソフトウェアにおける使用またはその他の取り決から、また

はそれに関連して生じる契約の履行、不法行為またはその他であるか否かを問わず、著

者または著作権保持者はあらゆる要求、損傷またはその他の不利益に対して責任を負い

ません。      

プロトコルバッファ情報 

PC-

DMISはGoogleのプロトコルバッファメカニズムを使用しています。コードは本ライセ

ンス条項の下で使用および配布されます。 

Copyright 2014, Google Inc. が著作権を保有しています。 

変更の有無にかかわらず、ソースおよびバイナリ形式での再配布および使用は、以下の

条件が満たされていることを認められます。 

 ソースコードの再配布は、上記の著作権表示、本条件一覧、および下記免責条項

を守らなくてはなりません。 

 バイナリ形式の再分配は上記の著作権表示、本条件のリスト及び配布物と共に提

供される文書または及び他の資料にある下記の免責事項を複製しなければなりま

せん。 

 Google 

Inc.の名前とその貢献者の名前はどちらも特定の書面による事前の許可なく、こ

のソフトウェアから派生する製品を支持または促進するために使用することがで

きません。  

本ソフトウェアは、著作権者およびコントリビューターによって「現状のまま」提供さ

れており、明示黙示を問わず、商業的な使用可能性、および特定の目的に対する適合性

に関する暗黙の保証も含め、またそれに限定されない、いかなる保証もありません。著

作権所有者もコントリビューターも、事由のいかんを問わず、損害発生の原因いかんを

問わず、かつ責任の根拠が契約であるか厳格責任であるか（過失その他の）不法行為で

あるかを問わず、仮にそのような損害が発生する可能性を知らされていたとしても、本

ソフトウェアの使用によって発生した（代替品または代用サービスの調達、使用の喪失

、データの喪失、利益の喪失、業務の中断も含め、またそれに限定されない）直接損害

、間接損害、偶発的な損害、特別損害、懲罰的損害、または結果損害について、一切責
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任を負わないものとします。プロトコルバッファコンパイラによって生成されるコード

はそれを生成するときに使用される入力ファイルの所有者によって所有されます。この

コードは独立型ではなく、それとリンクされるサポートライブラリを必要とします。こ

のサポートライブラリはそれ自体上記ライセンスによって規定されています。 

非負最少二乗 

PC-DMISはEigen用に下記の非負最少二乗アルゴリズムを使用しています。 

Copyright © 2013 Hannes Matuschek 

https://github.com/hmatuschek/eigen3-nnlsで入手可能です。それは Mozilla Public 

License vの条項に従います。2.0. 

ライセンスはhttp://mozilla.org/MPL/2.0/にあります。. 

ZeroMQ libzmq 4.0.4 ライブラリ 

PC-DMISはZeroMQ (http://zeromq.org)によるlibzmq 

4.0.4ライブラリを使用しています。コードは GNU Lesser General Public License V3 

(https://www.gnu.org/licenses/lgpl-3.0.en.html) 

の条項の下で使用および配布されています。ZeroMQ 

ライセンスについて詳しくは、http://zeromq.org/area:licensingを参照してください。 

Freeicons.png 情報 

freeiconspng.com からの下記アイコンは当社のヘルプドキュメントで使用しています。  

 目アイコン 

 コンピュータアイコン 

 電球アイコン 
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