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Copyright © 1999-2001, 2002-2019 Hexagon Manufacturing Intelligence — Metrology
Software, Inc. e Wilcox Associates Incorporated. Todos os direitos reservados.

PC-DMIS, Direct CAD, Tutor for Windows, Remote Panel Application, DataPage,
Datapage+ e Micro Measure 1V sdo marcas comerciais registradas ou marcas
comerciais da Hexagon Manufacturing Intelligence — Metrology Software, Inc. e Wilcox
Associates, Inc.

SPC-Light € uma marca comercial da Lighthouse.

HyperView € uma marca comercial da Dundas Software Limited e HyperCube
Incorporated.

Orbix 3 € uma marca comercial da IONA Technologies.
Unigraphics e NX sdo marcas comerciais ou marcas comerciais registradas da EDS.
Teamcenter € uma marca comercial ou uma marca comercial registrada da Siemens.

Pro/ENGINEER e Creo sdo marcas comerciais ou marcas comerciais registradas da
PTC.

CATIA é uma marca comercial ou uma marca comercial registrada da Dassault
Systemes e IBM Corporation.

ACIS é uma marca comercial ou uma marca comercial registrada da Spatial e Dassault
Systemes.

3DxWare é uma marca comercial ou uma marca comercial registrada da 3Dconnexion.
A biblioteca dnAnalytics v.0.3, copyright 2008 dnAnalytics
Ip_solve € um pacote de software gratuito licenciado e usado sob a LGPL GNU abaixo.

nanoflann é um pacote de software gratuito licenciado e usado sob a licenca BSD
abaixo.

NLopt € um pacote de software gratuito licenciado e usado sob a LGPL GNU abaixo.
Qhull é um pacote de software gratuito licenciado e usado sob a licenca abaixo.

Eigen é um pacote de software gratuito licenciado e usado sob as licencas MPL2 e
LGPL GNU abaixo.

RapidJSON é um pacote de software gratuito licenciado e usado sob a licenga MIT
abaixo.
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Informacdes sobre o Ipsolve

O PC-DMIS usa um pacote gratuito de cédigo aberto chamado Ip_solve (ou Ipsolve),
que é distribuido sob a LGPL (licenca inferior para o publico geral) GNU.

Dados de citacao do Ipsolve

Descricao: Sistema de programacao linear (inteiro misturado)
de cédigo aberto

Linguagem: Plataforma multipla, codigo de fonte pura ANSI C
/ POSIX, analise baseada em Lex/Yacc

Nome oficial: Ip_solve (como alternativa, Ipsolve)

Dados de liberacao: Versdo 5.1.0.0 com data de 1 de Maio de
2004

Co-desenvolvedores: Michel Berkelaar, Kjell Eikland, Peter
Notebaert

Termos da licenca: LGPL (licenca inferior para o publico
geral) GNU

Politica de citacdo: Referéncias gerais por LGPL

Referéncias especificas do médulo, conforme especificado
neste documento

Vocé pode obter este pacote em:
http://groups.yahoo.com/group/lp_solve/

Ferramenta de relatério de falhas
O PC-DMIS usa esta ferramenta de notificacado de pane.

"CrashRpt"
Copyright © 2003, Michael Carruth
Todos os direitos reservados.

A redistribuicdo e o uso em forma de fonte ou binaria, com ou sem modificagfes, sdo
autorizados desde que as seguintes condi¢cdes sejam cumpridas:

Redistribuicdes de codigos de fonte devem reter o aviso de direitos autorais
mostrado acima, esta lista de condi¢des e a seguinte renuncia de
responsabilidade.

Redistribuicdes na forma binaria devem reproduzir o aviso de direitos autorais
mostrado acima, esta lista de condicdes e a seguinte renuncia de


http://groups.yahoo.com/group/lp_solve/
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responsabilidade na documentacao e/ou em outros materiais fornecidos com a
distribuicao.
O nome do autor ou de seus colaboradores nédo pode ser usado para endossar

ou promover produtos derivados deste software sem permisséo especifica
prévia por escrito.

ESTE SOFTWARE E FORNECIDO PELOS DETENTORES DOS DIREITOS
AUTORAIS E COLABORADORES "COMO ESTA" E QUALQUER GARANTIA
EXPRESSA OU IMPLICITA, INCLUINDO, MAS NAO LIMITADA A, AS GARANTIAS
DE COMERCIALIZACAO E ADEQUACAO PARA UM PROPOSITO ESPECIFICO,
NAO RESULTAM NA RESPONSABILIDADE DESTES. EM HIPOTESE ALGUMA O
TITULAR DO DIREITO OU OS COLABORADORES SAO RESPONSAVEIS POR
QUAISQUER DANOS DIRETOS, INDIRETOS, INCIDENTAIS, ESPECIAIS,
EXEMPLARES OU CONSEQUENCIAIS (INCLUINDO, MAS NAO LIMITADO A,
AQUISICAO DE BENS OU SERVICOS DE REPOSICAO, PERDA DE USO, DADOS
OU LUCROS; OU INTERRUPCAO DE NEGOCIOS) SEJAM COMO FOREM
CAUSADOS E EM QUALQUER TEORIA DE RESPONSABILIDADE, SEJA EM
CONTRATO, RESPONSABILIDADE OBJETIVA OU DELITO (INCLUINDO
NEGLIGENCIA OU NAO) DECORRENTE DE QUALQUER FORMA DE USO DESTE
SOFTWARE, MESMO QUE ALERTADO SOBRE A POSSIBILIDADE DE TAIS
DANOS.

Biblioteca nanoflann

O PC-DMIS usa a biblioteca nanoflann (verséao 1.1.8). A biblioteca nanoflann &
distribuida sob a licenca BSD:

Acordo de licenca de software (licenca BSD)
Copyright 2008-2009 Marius Muja (mariusm@cs.ubc.ca). Todos os direitos reservados.
Copyright 2008-2009 David G. Lowe (lowe@cs.ubc.ca). Todos os direitos reservados.

Copyright 2011 Jose L. Blanco (joseluisblancoc@gmail.com). Todos os direitos
reservados.

A LICENCA BSD

A redistribuicdo e o uso em forma de fonte ou binaria, com ou sem modificacdes, sédo
autorizados desde que as seguintes condi¢cdes sejam cumpridas:



PC-DMIS Portatil

1. Redistribuicdes de codigos de fonte devem reter o aviso de direitos autorais
mostrado acima, esta lista de condicdes e a seguinte renuncia de responsabilidade.

2. Redistribui¢cdes na forma binaria devem reproduzir o aviso de direitos autorais
mostrado acima, esta lista de condi¢des e a seguinte renuncia de responsabilidade na
documentacg&o e/ou em outros materiais fornecidos com a distribui¢éo.

ESTE SOFTWARE E FORNECIDO PELO AUTOR "COMO ESTA" E QUALQUER
GARANTIA EXPRESSA OU IMPLICITA, INCLUINDO, MAS NAO LIMITADA A, AS
GARANTIAS DE COMERCIALIZACAO E ADEQUACAO PARA UM PROPOSITO
ESPECIFICO, NAO RESULTAM NA RESPONSABILIDADE DESTES. EM HIPOTESE
ALGUMA AUTOR E RESPONSAVEL POR QUAISQUER DANOS DIRETOS,
INDIRETOS, INCIDENTAIS, ESPECIAIS, EXEMPLARES OU CONSEQUENCIAIS
(INCLUINDO, MAS NAO LIMITADO A, AQUISICAO DE BENS OU SERVICOS DE
REPOSICAO, PERDA DE USO, DADOS OU LUCROS; OU INTERRUPCAO DE
NEGOCIOS) SEJAM COMO FOREM CAUSADOS E EM QUALQUER TEORIA DE
RESPONSABILIDADE, SEJA EM CONTRATO, RESPONSABILIDADE OBJETIVA OU
DELITO (INCLUINDO NEGLIGENCIA OU NAO) DECORRENTE DE QUALQUER
FORMA DE USO DESTE SOFTWARE, MESMO QUE ALERTADO SOBRE A
POSSIBILIDADE DE TAIS DANOS.

Biblioteca NLopt

O PC-DMIS usa a bibliotca NLopt (2.4.2). A biblioteca NLopt é distribuida sob a licenca
inferior para o publico geral GNU.

NLopt tem este direito autoral principal:

Copyright © 2007-2014 Massachusetts Institute of Technology Permission é
concedido, gratuitamente, a qualquer pessoa que obtenha uma copia deste
software e arquivos de documentos associados (o0 "Software"), para negociar o
Software sem restricéo, incluindo, sem limitacéo, os direitos de uso, copia,
modificacdo, mesclagem, publicacao, distribuicdo, sublicensiamento e/ou venda
de cépias do Software e para permitir que pessoas a que o Software é fornecido o
facam, sujeito as seguintes condicoes:

O aviso de direitos autorais acima e este aviso de permissao devem ser incluidos
em todas as copias ou partes substanciais do software.

O SOFTWARE E FORNECIDO "COMO ESTA", SEM GARANTIA DE
QUALQUER TIPO, EXPRESSA OU IMPLICITA, INCLUINDO, MAS NAO
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LIMITADA A, AS GARANTIAS DE COMERCIALIZACAO E ADEQUACAO PARA
UM PROPOSITO ESPECIFICO E NAO INFRACAO. EM NENHUMA
CIRCUNSTANCIA DEVEM OS AUTORES OU TITULARES DE DIREITOS
AUTORAIS SER RESPONSAVEIS POR QUALQUER INDENIZACAO, DANOS
OU OUTRA RESPONSABILIDADE, SEJA UMA ACAO OU CONTRATO, DELITO
OU OUTRO, RESULTANTE DE, FORA DE OU EM CONEXAO COM O
SOFTWARE OU O USO OU OUTRAS NEGOCIACOES NO SOFTWARE.

NLopt também contém subdiretérios adicionais nos préprios direitos autorais que séo
inUmeros para listar aqui (consulte os subdiretorios na pagina deste projeto:
https://github.com/stevengj/nlopt).

Biblioteca Qhull
O PC-DMIS usa a bibliotca Qhull (2012.1):

Qhull, Copyright © 1993-2012
C.B. Barber

Arlington, MA

e

The National Science and Technology Research Center for Computation and
Visualization of Geometric Structures

(The Geometry Center)

Universidade do Minnesota

email: ghull@qghull.org

Este software inclui Qhull de C.B. Barber e The Geometry Center.

Qhull esta protegido por direitos autorais como indicado acima. Qhull é software livre e
pode ser obtido na internet em www.ghull.org. Pode ser livremente copiado, modificado
e redistribuido nas seguintes condicdes:

1. Todos os avisos de direitos autorais devem permanecer intatos em todos os
arquivos.

2. Uma copia deste arquivo de texto deve ser distribuida junto com quaisquer
copias de Qhull que redistribua. Isto inclui cépias que tenha modificado ou
copias de programas ou outros produtos de software que incluam Qhull.


https://github.com/stevengj/nlopt
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3. Se vocé maodificar Qhull, deve incluir um aviso indicando o nome da pessoa
responsavel por esta modificacdo, a data da modificacdo e o motivo da mesma.

4. Ao distribuir versdes modificadas de Qhull ou outros produtos de software que
incluam Qhull, vocé deve facultar um aviso sobre o fato de o codigo fonte
original poder ser obtido como indicado acima.

5. N&o héa garantia de adequacao de Qhull, é fornecido "como esta". Os relatérios
de erro ou corre¢des podem ser enviados para ghull_bug@qghull.org; os autores
podem ou n&o reagir a0s mesmos.

Biblioteca Eigen

O PC-DMIS usa a biblioteca Eigen. Esta biblioteca é licenciada primeiramente sob a
licenca de versédo de biblioteca publica Mozilla 2.0 (MPL2) (https://www.mozilla.org/en-
US/MPL/2.0/) e parcialmente licenciada sob a licenca inferior para o publico geral
(LGPL) GNU. Para obter mais informacdes, consulte licenciamento em
http://eigen.tuxfamily.org.

Informagdes RapidJSON

O PC-DMIS usa o pacote de software RapidJSON. O software é usado e distribuido
sob esta licenca MIT:

Termos da licenca MIT:

E concedida permissao, gratuitamente, a qualquer pessoa que obtenha uma
copia deste software e arquivos de documentos associados (o "Software"), para
negociar o Software sem restricdo, incluindo, sem limitacdo, os direitos de uso,
copia, modificacdo, mesclagem, publicacdo, distribuicdo, sublicensiamento e/ou
venda de cépias do Software e para permitir que pessoas a que o Software é
fornecido o fagcam, sujeito as seguintes condicoes:

O aviso de direitos autorais acima e este aviso de permissao devem ser incluidos
em todas as coOpias ou partes substanciais do software.

O SOFTWARE E FORNECIDO "COMO ESTA", SEM GARANTIA DE
QUALQUER TIPO, EXPRESSA OU IMPLICITA, INCLUINDO, MAS NAO
LIMITADA A, AS GARANTIAS DE COMERCIALIZACAO E ADEQUACAO PARA
UM PROPOSITO ESPECIFICO E NAO INFRACAO. EM NENHUMA
CIRCUNSTANCIA DEVEM OS AUTORES OU TITULARES DE DIREITOS


https://www.mozilla.org/en-US/MPL/2.0/
https://www.mozilla.org/en-US/MPL/2.0/
http://eigen.tuxfamily.org/index.php?title=Main_Page#License
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AUTORAIS SER RESPONSAVEIS POR QUALQUER INDENIZACAO, DANOS
OU OUTRA RESPONSABILIDADE, SEJA UMA ACAO OU CONTRATO, DELITO
OU OUTRO, RESULTANTE DE, FORA DE OU EM CONEXAO COM O
SOFTWARE OU O USO OU OUTRAS NEGOCIACOES NO SOFTWARE.

Informacdes sobre buffers de protocolo

O PC-DMIS usa o0 mecanismo de buffers de protocolo do Google. O cédigo € usado e
distribuido sob os termos desta licenca:

Copyright 2014, Google Inc. All rights reserved.

A redistribuicdo e o uso em forma de fonte ou binaria, com ou sem modificacées,
séo autorizados desde que as seguintes condi¢cdes sejam cumpridas:

« Redistribui¢cdes de cddigos de fonte devem reter o aviso de direitos
autorais mostrado acima, esta lista de condi¢cfes e a seguinte renuncia de
responsabilidade.

o Redistribuicbes na forma binaria devem reproduzir o aviso de direitos
autorais mostrado acima, esta lista de condi¢cfes e a seguinte rentncia de
responsabilidade na documentacao e/ou em outros materiais fornecidos
com a distribuicao.

e O nome Google Inc. e os nomes de seus colaboradores ndo podem ser
usados para endossar ou promover produtos derivados deste software
sem permissao especifica prévia por escrito.

ESTE SOFTWARE E FORNECIDO PELOS DETENTORES DOS DIREITOS
AUTORAIS E COLABORADORES "COMO ESTA" E QUALQUER GARANTIA
EXPRESSA OU IMPLICITA, INCLUINDO, MAS NAO LIMITADA A, AS
GARANTIAS DE COMERCIALIZACAO E ADEQUAGCAO PARA UM PROPOSITO
ESPECIFICO, NAO RESULTAM NA RESPONSABILIDADE DESTES. EM
HIPOTESE ALGUMA O TITULAR DO DIREITO OU OS COLABORADORES SAO
RESPONSAVEIS POR QUAISQUER DANOS DIRETOS, INDIRETOS,
INCIDENTAIS, ESPECIAIS, EXEMPLARES OU CONSEQUENCIAIS
(INCLUINDO, MAS NAO LIMITADO A, AQUISICAO DE BENS OU SERVICOS
DE REPOSICAO, PERDA DE USO, DADOS OU LUCROS; OU INTERRUPCAO
DE NEGOCIOS) SEJAM COMO FOREM CAUSADOS E EM QUALQUER
TEORIA DE RESPONSABILIDADE, SEJA EM CONTRATO,
RESPONSABILIDADE OBJETIVA OU DELITO (INCLUINDO NEGLIGENCIA OU
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NAO) DECORRENTE DE QUALQUER FORMA DE USO DESTE SOFTWARE,
MESMO QUE ALERTADO SOBRE A POSSIBILIDADE DE TAIS DANOS. O
codigo gerado pelo compilador do buffer de protocolo é de propriedade do titular
do arquivo de entrada usado para sua geracao. Esse codigo nao é independente
e requer a vinculagdo de uma biblioteca de suporte. Tal biblioteca de suporte é
coberta pela licenca acima.

Minimos quadrados n&o negativos
O PC-DMIS usa o algoritmo de Minimos quadrados ndo negativos para o Eigen:

Copyright © 2013 Hannes Matuschek

Ele esta disponivel em https://github.com/hmatuschek/eigen3-nnis. Ele esta sujeito aos
termos da Mozilla Public License v. 2,0. A licenca pode ser encontrada em
http://mozilla.org/MPL/2.0/.

Biblioteca ZeroMQ libzmq 4.0.4

O PC-DMIS usa a biblioteca libzmq 4.0.4 da ZeroMQ (http://zeromg.org). O cédigo &
usado e distribuido sob os termos da Lesser General Public License V3
(https://www.gnu.org/licenses/Igpl-3.0.en.html). Para obter mais informac@es sobre a
licenca da ZeroMQ, consulte http://zeromq.org/area:licensing.

Informacdes sobre freeicons.png
Esses icones do freeiconspng.com sdo usados na documentacao de ajuda:

e icone olho
e icone computador

e icone lampada

Biblioteca de otimizacdo néo linear em larga escala IPOPT

O PC-DMIS usa a biblioteca de otimizagédo nao linear em larga escala IPOPT,
distribuida sob a licenca publica Eclipse (EPL). Para detalhes sobre a biblioteca de
otimizacao néo linear em larga escala IPOPT, consulte https://projects.coin-or.org/Ipopt.

Para detalhes sobre a licenca publica Eclipse, consulte
https://www.eclipse.org/legal/epl-v10.html.


http://zeromq.org/
https://www.gnu.org/licenses/lgpl-3.0.en.html
http://zeromq.org/area%3alicensing
http://www.freeiconspng.com/free-images/eye-icon-1472
http://www.freeiconspng.com/free-images/computer-icon-1031
http://www.freeiconspng.com/free-images/lightbulb-png-835
https://projects.coin-or.org/Ipopt
https://www.eclipse.org/legal/epl-v10.html
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Biblioteca Hfb / Miniball

O PC-DMIS usa a biblioteca hfb / miniball para algumas de suas computagdes. O
cadigo é usado e distribuido sob os termos desta licenca Apache 2.0:

Copyright 2017 Martin Kutz, Kaspar Fischer, Bernd Gartner licenciado sob a
licenca Apache, Versédo 2.0 (a "Licenca'); vocé somente pode usar esse arquivo
em conformidade com a Licenca. Vocé pode obter uma copia da Licenca em
http://www.apache.org/licenses/LICENSE-2.0 A menos que seja exigido pela lei
aplicavel ou acordado por escrito, o software distribuido sob a Licenca é
distribuido na base "NO ESTADO EM QUE SE EMCONTRA™, SEM GARANTIAS OU
CONDICOES DE QUALQUER TIPO, sejam expressas ou implicitas. Consulte a Licenca
para o idioma especifico que rege as permissdes e limitagbes sob a Licenca.

Para detalhes sobre a biblioteca hfb / miniball, consulte https://github.com/hbf/miniball.

Para detalhes sobre a Licenca Apache 2.0, consulte
http://www.apache.org/licenses/LICENSE-2.0.html.

Algoritmo Newuoa

O PC-DMIS usa o algoritmo Newuoa para algumas de suas computacdes de
alinhamento. O cédigo € usado e distribuido sob os termos desta licenga MIT:

Copyright (c) 2004, por M.J.D. Powell <mjdp@cam.ac.uk> 2008, por Attractive
Chaos <attractivechaos@aol .co.uk>

E concedida permissdo, gratuitamente, a qualquer pessoa que obtenha uma
copia deste software e arquivos de documentos associados (o ''Software'), para
negociar o Software sem restricao, incluindo, sem limitagdo, os direitos de
uso, copia, modificacdo, mesclagem, publicacdo, distribuicao,
sublicensiamento e/ou venda de coépias do Software e para permitir gue pessoas
a que o Software é fornecido o facam, sujeito as seguintes condicles:

0 aviso de direitos autorais acima e este aviso de permissdo devem ser
incluidos em todas as coépias ou partes substanciais do software.

O SOFTWARE E FORNECIDO "'COMO ESTA'™, SEM GARANTIA DE QUALQUER TIPO, EXPRESSA
OU IMPLTCITA, INCLUINDO, MAS NAO LIMITADA A, AS GARANTIAS DE COMERCIALIZACAO
E ADEQUACAO PARA UM PROPOSITO ESPECIFICO E NAO INFRAGCAO. EM NENHUMA
CIRCUNSTANCIA DEVEM 0S AUTORES OU TITULARES DE DIREITOS AUTORAIS SER
RESPONSAVEIS POR QUALQUER INDENIZACAO, DANOS OU OUTRA RESPONSABILIDADE, SEJA
UMA ACAO OU CONTRATO, DELITO OU OUTRO, RESULTANTE DE, FORA DE OU EM CONEXAO
COM O SOFTWARE OU O USO OU OUTRAS NEGOCIACOES NO SOFTWARE.

Para detalhes sobre o algoritmo Newuoa, consulte
http://mat.uc.pt/~zhang/software.html.


https://github.com/hbf/miniball
http://www.apache.org/licenses/LICENSE-2.0.html
http://mat.uc.pt/%7Ezhang/software.html
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Bibliotecas de conversao de PDF em PNG

O PC-DMIS usa a funcionalidade destas bibliotecas de cddigo aberto para converter
arquivos .pdf em arquivos .png:

Poppler - € uma biblioteca de renderizacdo de PDF com base na base de cédigo xpdf-
3.0. Para detalhes sobre Poppler, consulte https://poppler.freedesktop.org/. Tanto a
xpdf como a Poppler séo licenciadas ao abrigo da licenca para o publico geral (GPL)
GNU. Para informacdes sobre a licenga, consulte
https://gitlab.freedesktop.org/poppler/poppler/blob/master/ COPYING3. PdfTolmage é
nosso componente de software que usa Poppler. Para cumprir o licenciamento,
PdfToimage é um componente de cAdigo aberto e esta disponivel para download aqui:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/PdfTolmage/PdfTolmage.cpp.

Cairo - Cairo é uma biblioteca de graficos 2D com suporte para varios dispositivos de
saida. Para detalhes sobre Cairo, consulte https://cairographics.org/. Pode ser
redistribuido e/ou modificado ao abrigo dos termos da licenca inferior para o publico
geral (LGPL) da GNU, versao 2.1 (https://www.gnu.org/licenses/old-licenses/Igpl-
2.1.en.html) ou a licenca publica da Mozilla (MPL), versao 1.1
(https://www.mozilla.org/en-US/MPL/1.1/).

Tanto o Poppler como Cairo dependem das seguintes bibliotecas de codigo aberto:

Pixman - Pixman é uma biblioteca de software de baixo nivel e cddigo aberto
para manipulacéo de pixels, fornecendo recursos como composi¢cao de imagem e
rasterizagdo de trapezoides. Para detalhes sobre Pixman, consulte
http://www.pixman.org/. Vocé pode encontrar informacdes sobre o licenciamento
da Pixman no link anterior.

libpng - libpng é uma biblioteca de referéncia gratuita para a leitura e a gravacgao
de PNG. Para detalhes sobre libpng, consulte http://www.libpng.org/. Vocé pode
encontrar informagdes sobre licenciamento de libpng aqui:
http://www.libpng.org/pub/png/src/libpng-LICENSE.txt

zlib - zlib € uma biblioteca de compactacéao disponivel gratuita. Para detalhes
sobre zlib, consulte https://zlib.net/. Vocé pode encontrar informacdes sobre
licenca do zlib aqui: https://zlib.net/zlib_license.html

FreeType - é uma biblioteca de software gratuito para renderizar fontes. Para
detalhes sobre FreeType, consulte https://www.freetype.org/. Vocé pode
encontrar informagdes sobre licengca do FreeType aqui:
https://www.freetype.org/license.html.


https://poppler.freedesktop.org/
https://gitlab.freedesktop.org/poppler/poppler/blob/master/COPYING3
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/PdfToImage/PdfToImage.cpp
https://cairographics.org/
https://www.gnu.org/licenses/old-licenses/lgpl-2.1.en.html
https://www.gnu.org/licenses/old-licenses/lgpl-2.1.en.html
https://www.mozilla.org/en-US/MPL/1.1/
http://www.pixman.org/
http://www.libpng.org/
http://www.libpng.org/pub/png/src/libpng-LICENSE.txt
https://zlib.net/
https://zlib.net/zlib_license.html
https://www.freetype.org/
https://www.freetype.org/license.html
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OpenJPEG - OpenJPEG é um codec JPEG 2000 de cddigo aberto gravado em
linguagem C. Para detalhes sobre OpenJPEG, consulte http://www.openjpeg.org/.
O cbdigo OpenJPEG é liberado ao abrigo da licenca BSD de 2 clausulas. Vocé
pode encontrar essas informacgdes sobre licenca aqui:
https://github.com/uclouvain/openjpeg/blob/master/LICENSE

OCR do Tesseract

O PC-DMIS usa o OCR (reconhecimento 6tico de caracteres) do Tesseract de cédigo
aberto para reconhecer quadro de controle de elementos (FCF). O cddigo para OCR do
Tesseract € usado e distribuido sob os termos desta licenca Apache 2.0:

0 cédigo neste repositério é licenciado ao abrigo da licenca Apache,

Verséo 2.0 (a "Licenca); vocé somente pode usar esse arquivo em conformidade
com a Licenca. Vocé pode obter uma copia da Licenca em
http://www.apache.org/licenses/LICENSE-2.0 A menos que seja exigido pela lei
aplicavel ou acordado por escrito, o software distribuido sob a Licenca é
distribuido na base "NO ESTADO EM QUE SE EMCONTRA'"™, SEM GARANTIAS OU
CONDICOES DE QUALQUER TIPO, sejam expressas ou implicitas. Consulte a Licenca
para o idioma especifico que rege as permissdes e limitagbes sob a Licenca.

Para detalhes sober OCR do Tessaract, consulte
https://sourceforge.net/projects/tesseract-ocr/.

Para detalhes sobre a Licenca Apache 2.0, consulte
http://www.apache.org/licenses/LICENSE-2.0.html.

Telerik
Parte da interface do usuéario de direitos autorais Telerik AD de 2015-2019.

OMPL

O PC-DMIS usa o codigo aberto do OMPL (Biblioteca de Planejamento de Mocé&o
Aberta) para alguns dos calculos de insercdo de movimentos automaticamente. Para
informacgdes sobre o0 OMPL, veja https://ompl.kavrakilab.org/index.html. Cita¢des:
Zachary Kingston, Mark Moll e Lydia E. Kavraki, "Decoupling Constraints from
Sampling-Based Planners," no International Symposium of Robotics Research, Puerto
Varas, Chile, 2017.

O cdbdigo é usado e distribuido sob os termos desta licengca BSD de 3 clausulas:

Copyright © 2010-2018, Rice University. Todos os direitos reservados.


http://www.openjpeg.org/
https://github.com/uclouvain/openjpeg/blob/master/LICENSE
https://sourceforge.net/projects/tesseract-ocr/
http://www.apache.org/licenses/LICENSE-2.0.html
https://ompl.kavrakilab.org/index.html
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A redistribuicdo e o uso em forma de fonte ou binaria, com ou sem modifica¢gfes, sdo
autorizados desde que as seguintes condi¢cdes sejam cumpridas:

o Redistribui¢cdes de codigos de fonte devem reter o aviso de direitos autorais
mostrado acima, esta lista de condicBes e a seguinte renuncia de
responsabilidade.

o Redistribui¢des na forma binaria devem reproduzir o aviso de direitos
autorais mostrado acima, esta lista de condi¢des e a seguinte renuncia de
responsabilidade na documentac¢do e/ou em outros materiais fornecidos
com a distribuicao.

« O nome da Rice University ou de seus colaboradores nao pode ser usado
para endossar ou promover produtos derivados deste software sem
permissao especifica prévia por escrito.

ESTE SOFTWARE E FORNECIDO PELOS DETENTORES DOS DIREITOS
AUTORAIS E COLABORADORES "COMO ESTA" E QUALQUER GARANTIA
EXPRESSA OU IMPLICITA, INCLUINDO, MAS NAO LIMITADA A, AS GARANTIAS
DE COMERCIALIZACAO E ADEQUACAO PARA UM PROPOSITO ESPECIFICO,
NAO RESULTAM NA RESPONSABILIDADE DESTES. EM HIPOTESE ALGUMA O
TITULAR DO DIREITO OU OS COLABORADORES SAO RESPONSAVEIS POR
QUAISQUER DANOS DIRETOS, INDIRETOS, INCIDENTAIS, ESPECIAIS,
EXEMPLARES OU CONSEQUENCIAIS (INCLUINDO, MAS NAO LIMITADO A,
AQUISICAO DE BENS OU SERVICOS DE REPOSICAO, PERDA DE USO, DADOS
OU LUCROS; OU INTERRUPCAO DE NEGOCIOS) SEJAM COMO FOREM
CAUSADOS E EM QUALQUER TEORIA DE RESPONSABILIDADE, SEJA EM
CONTRATO, RESPONSABILIDADE OBJETIVA OU DELITO (INCLUINDO
NEGLIGENCIA OU NAO) DECORRENTE DE QUALQUER FORMA DE USO DESTE
SOFTWARE, MESMO QUE ALERTADO SOBRE A POSSIBILIDADE DE TAIS
DANOS.
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PC-DMIS Portatil: Introducéo

Este documentacao aborda como utilizar o PC-DMIS Portétil para medir elementos em
uma peca com o dispositivo de medicao portatil. Os dispositivos portateis sédo operados
manualmente na medicdo de maquinas que sao relativamente faceis de mover para
novos locais devido ao seu tamanho e desenho. As vezes, sdo chamados de
"maguinas manuais" ou "maquinas de sonda rigida" porque ndo pode ser executados
no modo DCC, nem possuem um mecanismo acionado por toque para registrar toques.

Configuragdes de hardware suportadas

Bracos Romer - bracos absolutos Romer ou Hexagon (RA7 e RA8).

Rastreadores a laser Leica - Consulte o topico "Rastreador a laser Leica:
Introducao” para versdes Leica suportadas.

Bracgos Faro
Rastreadores SMX

Aicon Movelnspect XR8

Os principais topicos desta documentacédo sao:

Interface do Portétil alternavel

Como iniciar o PC-DMIS portéatil
PC-DMIS Portatil: Interface do usuario
Configuracéo de interfaces do Portétil
Funcionalidades comuns do Portatil
Uso de um braco portétil Romer

Uso de um rastreador a laser Leica
Usado uma Estacgéao Total

Uso de um Sistema Movelnspect

Criacao de alinhamentos
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o Medigéo de elementos

e Varredura de sonda rigida o Portatil

« Varredura da sonda a laser do Portatil

« Interface do rastreador ATS600

e Modos de varredura continua para AT403 e AT9x0
e Apéndice A: Braco portétil Faro

e Apéndice B: Rastreador SMX

Consulte a documentacédo do PC-DMIS Core se encontrar algo no software que nao é
abordado aqui.

Interface do Portatil alternavel

Uma nova funcao esté disponivel no PC-DMIS 2019 R1 que permite que um usuario
portétil selecione em uma lista de dispositivos portateis e se conecte a qualquer
dispositivo suportado.

Quando vocé seleciona um dispositivo no menu, o software muda dinamicamente a
interface portétil sem vocé ter de fechar e reabrir o PC-DMIS. Assim que vocé
seleciona um dispositivo portatil, se torna o dispositivo padréo até vocé o alterar. Vocé
pode selecionar a interface a qualquer momento que vocé inicializar o PC-DMIS. Para
detalhes, consulte "Menu Configurar a interface do portatil".

Vocé pode executar o PC-DMIS on-line ou off-line com a interface portatil.
O PC-DMIS suporta as seguintes interfaces portateis:

o Brago RomerRDS

e Braco RomerRDS (WinRDS)

e Rastreador Leica AT40x

e Rastreador LeicaLMF AT9x0

o Rastreador Leica AT901

» Rastreador LeicaTPS TDRAG6000

« Aicon - Off-line

e Movelnspect
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o Braco Faro

o Rastreador Faro SMXLaser

Licenca movel

Novos usuarios - uma nova licenca de interface PCD_Interface.AllPortable esta
disponivel e deve ser usada para todos 0s novos sistemas portateis executando o PC-
DMIS 2019 R1 ou superior.

A opcéo de licenca permite que o usuario selecione em uma lista de dispositivos
portateis e se conecte a qualquer dispositivo suportado. Assim que o usuario selecionar
um dispositivo portatil, se torna o dispositivo padrdo até o usuario o alterar. Isto pode
ser feito quando o PC-DMIS inicializa. Para detalhes, consulte "Menu Configurar a
interface do portatil".

Usuérios existentes - 0s usuarios portateis existentes executando versdes do PC-
DMIS anteriores a 2019 R1, tém uma licenga que somente pode ser executada em uma
interface de maquina portétil especifica (por exemplo, RomerRDS, LeicaLMF).

Depois da instalacdo do 2019 R1, a interface é automaticamente configurada como a
interface portatil original. O usuario pode altera-lo a partir da opcao de menu Editar |
Configurar a interface portatil. Para fazer isto, o usuario tem de ter um SMA valido.

Os usuérios existentes podem executar versées do PC-DMIS mais antigas do que 2019
R1 usando somente a interface do dispositivo comprado originalmente.

Os usuarios portateis com um SMA valido podem pedir para adicionar a opcao
"PCD_Interface.AllPortable" a sua licenga. Isto permite selecionar o dispositivo padréo
durante a instalacao.

Instalacao do Portatil

Durante a instalac&o, o usuario pode selecionar o dispositivo portatil padréo se a
licenca contiver PCD_Interface.AllPortable. Isto € particularmente Util se o cliente
somente tiver uma maquina.
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By PC-DMIS 2019 R7

Install Additional Software
PDF Converter 5.0

Offline English Help

Select default portable interface

RomerRDS Arm

Romer Arm (WinRDS)
AT40x Leica Tracker

AT90 Leical MF Tracker
AT901 Leica Tracker
TDRAG000 LeicaTPS Tracker
Aicon - Offline
Movelnspect

Faro Arm

SMXLaser Faro Tracker

Portatil no tempo de execucao

Quando voce inicializa o PC-DMIS, carrega e se conecta dinamicamente ao dispositivo
portétil padrdo. Vocé pode selecionar o dispositivo padrdo durante a instalacéo (se
vocé tiver PCD_Interface.AllPortable) ou a partir da opcdo de menu Editar | Configurar
interface portatil.
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E importante que vocé garanta que as configuracdes RDS e TCP/IP sejam
corretas.

O PC-DMIS exibe o status da maquina na barra de status.

Se 0 PC-DMIS néo conseguir se conectar a um rastreador Leica (AT9x0, AT40x ou
AT901), o software informa vocé com uma mensagem na barra de status. ISso ocorre
se a maquina nao estiver ligada, por exemplo.

PC-DMIS X

1 Machine not responding

OK

Se 0 PC-DMIS néo conseguir se conectar a maquina, vocé pode trabalhar off-line.

Quando vocé se conecta a uma maquina on-line que tem um scanner RDS como a
sonda ativa, o scanner é reconhecido automaticamente.

Opcao de menu Configurar a interface do Portatil

Vocé pode selecionar ou comutar a interface portatil na inicializagéo.
Para fazer isso:
1. Inicialize o PC-DMIS, mas nado abra uma rotina de medicéao.

2. Natela de abertura do PC-DMIS, clique em Editar | Configurar a interface
portéatil do menu.

3. Selecione a interface portatil que vocé deseja que o PC-DMIS execute na lista
de interfaces disponiveis. Uma marca de selecéo identifica a interface portatil
ativa.
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i-‘ - 'd
¥ Vocé pode desmarcar uma interface Portatil selecionada e executar o PC-
DMIS sem uma interface portatil selecionada. Neste caso, o software usa o
interfac.dll (se existir) na proxima vez que o PC-DMIS inicializar.

Quando vocé seleciona um dispositivo no menu, o software muda dinamicamente
a interface sem vocé ter de fechar e reabrir o PC-DMIS.

& pc-DMIS CAD++ 2019 R1

Eile | Edit Help
I 9, Set Search Path... i
" RomeR0S A
- Machine nterface Setup... Shift=F4 Romer Arm (WinRDS)
Laser Sensor Setup... ATal Leica Tracker

ATS01 Leica Tracker

AT LeicalMF Tracker
TDRABDOOD LeicaTPS Tracker
Aicon - Offline

Movelnspect

) Protected Mode...

Faro Arm
ShxLaser Faro Tracker

Quando vocé seleciona uma interface portatil:

e A barra de status mostra a interface selecionada e o status da maquina.

Now connected to romerrds interface

[RDS]0:Instrument not connected

e As barras de ferramentas especificas para a interface selecionada estao
disponiveis, mas ndo sdo exibidas automaticamente. Se trabalhar com varias
interfaces portateis, vocé pode definir um layout no PC-DMIS para cada tipo de
interface portétil e, em seguida, salva-los na barra de ferramentas Layouts da
janela. Isto salva tempo por nao ter de redefinir os componentes da tela do PC-
DMIS sempre que muda as interfaces. Para detalhes sobre como configurar
layouts de janela do PC-DMIS, consulte "Configuracdo da vista da tela" na
documentacéo do PC-DMIS Core.
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Window Layouts

— ORI
00

o

A - LeicaLMF
B - varredura RomerRDS
C - Aicon off-line

e Quando vocé abre uma rotina de medicdo com uma interface, mas a rotina foi
criada com outra interface, o PC-DMIS nédo altera comandos especificos da
magquina. Por exemplo, os parametros do rastreador séo registrados para
elementos medidos. O software ndo remove esses parametros quando vocé
abre a rotina de medi¢cdo com uma interface portatil diferente.

O que esta opcédo de menu néao faz

e Se vocé executar o PC-DMIS no modo off-line, o software néo insere um
comando de sonda. O PC-DMIS pode exibir a caixa de dialogo Utilitarios da
sonda e permitir que vocé selecione uma sonda.

« O PC-DMIS nao verifica ou faz alteracfes as configuracdes do RDS e TCP/IP.
Vocé é responsavel por garantir que esse parametros de comunicagao sejam
corretos para a interface selecionada.

e Se vocé criar um programa com um tipo de dispositivo e executa-lo em outro tipo
de dispositivo, o PC-DMIS ndo modifica o programa. Isso significa que vocé é
responsavel por alterar os comandos da sonda.

Além disso, sdo registradas algumas informacg@es adicionais para medicdes com
rastreador. O PC-DMIS nao remove essa informag&o se vocé executar um
programa com um dispositivo diferente nem o PC-DMIS adicionara as
informacgdes se vocé executar um programa de outro dispositivo em um
rastreador.
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Informacao sobre ainterface do Portatil para
aplicativos e vendas

Os Engenheiros de Aplicativos e Vendas da Hexagon normalmente tém licencas de
demonstracdo com a opc¢ao Todas as Interfaces.

« Na&o é necessario adicionar a opcao Todos os Portateis a sua licenca, pois
somente permite que vocé selecione a interface portatil padrao durante a
instalacéo.

e Vocé ja nao precisa adicionar sinalizadores de atalho do Portatil ou copiar dlls de
interface. Em vez disso, vocé pode selecionar ou mudar o dispositivo portétil no
menu Editar | Configurar a interface do dispositivo portétil quando vocé
inicia o PC-DMIS.

e Quando vocé seleciona um dispositivo no menu Editar | Configurar a interface
do Portétil, o PC-DMIS muda dinamicamente a interface sem vocé ter de fechar
e reabrir o PC-DMIS. O software nao copia ou modifica o arquivo interfac.dl. Se
vocé selecionar um dispositivo portatil no menu, o interfac.dll existente é
ignorado. Desmarque o dispositivo portatil no menu se vocé desejar executar o
PC-DMIS usando um interfac.dll ndo portatil (por exemplo, quando vocé deseja
executar uma CMM). Se vocé ndo selecionar uma interface portétil, o software
usa o interfac.dll (se existir) na proéxima vez que o PC-DMIS inicializar.

Como iniciar o PC-DMIS portatil

O PC-DMIS permite iniciar uma interface de usuéario ligeiramente diferente quando vocé
trabalha com dispositivos portateis. A barra de ferramentas Portéatil aparece com
icones maiores de barra de ferramentas para melhorar a visibilidade de longe. Além
disso, os itens de menu serdo maiores do que os usados numa configuragao padrao
com base em CMM do PC-DMIS.

A interface portatil fica disponivel se vocé possui uma licenga para suportar um
dispositivo portatil. Para detalhes sobre como alternar a interface portatil, consulte
"Interface do Portétil alternavel”.

Vocé precisa criar um ou mais arquivos de configuracdo. Estes sao arquivos XML
criados a partir de um utilitrio de configuracdo. Estes arquivos definem as
configuracdes portateis exatas que vocé deseja usar. Em seguida, usando a lista
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Configurac¢des na barra de ferramentas Configurac6es da interface de usuéario do
PC-DMIS Portatil, escolha a configuragéo a carregar. Quando concluido, o PC-DMIS é
reiniciado usando a configuracao portatil definida. Por exemplo, vocé poderia definir
dois arquivos de configuracao diferentes para a mesma interface Leica e comutar entre
eles conforme necessario.

PC-DMIS Portatil: Interface do usuario

Ha elementos da interface do usuéario do PC-DMIS que séo particularmente Uteis
guando vocé usa dispositivos portateis. A imagem abaixo mostra um exemplo de
interface de usuério Portatil.

:IE OO, CAD< - ML R {ipant)  Wirs [Admenatisior] - |Graphis Dupley Windos - E\Hef e BODAES File' Messsremant Routne: 508 Boasble 301 TR 102pe i - | - o =

| File Edit Wiew |nsert Dperation Yision Window Help
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[Take hit for a Point X0 YO0 L-54 SD. 0 Line:41,Col |

Exemplo de interface de usuario Portatil

Os seguintes elementos da interface do usuario sédo discutidos em mais detalhes nesta
documentacao:



PC-DMIS Portatil

Uso da barra de ferramentas Portatil
Janela de edicéo

Interface Inicio rapido

Barra de status

Janela Status

Leitura do Sensor

Além disso, os seguintes elementos da interface do usuario sao discutidos em mais
detalhes na documentacao do PC-DMIS Core:

Barra Menu - Vocé pode acessar todas as funcionalidades do PC-DMIS a partir
da barra de menus e listas suspensas correspondentes. Para obter informacdes
mais detalhadas, consulte o capitulo "A barra Menu" no capitulo "Navegacéo da
interface do usuario" na documentacao do PC-DMIS Core.

Barra de ferramentas Exibic&o de graficos - Permite trocar facilmente a
visualizacdo da janela Exibicdo de graficos. Para obter informaces mais
detalhadas, consulte "Barra de ferramentas Visualizacéo de graficos" no capitulo
"Uso das barras de ferramentas” na documentag¢ao do PC-DMIS Core.

Barra de ferramentas Itens graficos - Alterna a exibi¢cao dos rotulos da janela
Exibicdo de gréaficos. Para obter informacdes mais detalhadas, consulte "Barra
de ferramentas Itens de graficos" no capitulo "Uso das barras de ferramentas”
na documentacéo do PC-DMIS Core.

Janela Exibic&o de graficos - Exibe os elementos geométricos que estdo sendo
medidos. Para obter informacdes mais detalhadas, consulte "Janela Exibicdo de
gréficos" no capitulo "Navegacdao da interface do usuéario” na documentacéo do
PC-DMIS Core.

Barra Cores de dimenséo - Mostra as cores para tolerancias de dimenséo e os
valores de escala associados. Para mais informacdes, consulte "Uso da janela
Cores de dimensdes (barra de cores de dimensdes)" no capitulo "Uso de outras
janelas, editores e ferramentas" na documentagao do PC-DMIS Core.
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Se a sua licenca LMS ou portlock esta programada para suportar todas as
interfaces, vocé precisa executar o programa de instalacdo do PC-DMIS com um dos
seguintes comutadores: /Interface:romer, /Interface:leica, /Interface:smxlaser, ou
/Interface:faro. Vocé pode adicionar esses comutadores sensiveis a letras
maiusculas/minusculas criando um atalho ao arquivo PC-DMIS Setup.exe e anexando
0 comutador necessario a caixa Destino (por exemplo: C:\Download\PC-
DMIS\Setup.exe /Interface:romer). Se estiver instalar uma licenca LMS ou portlock
programada para uma interface especifica, a interface correta é instalada
automaticamente.

Exibicao da articulacao do braco portatil da Hexagon
(RAS8)

O novo braco portétil de 7 eixos absoluto (RA8) da Hexagon inclui uma pequena
exibicdo de articulacdo. A exibi¢cdo da articulagdo mostra comnicagdes do PC-DMIS
guando vocé mede elementos ou executa uma rotina de medicéao.

A exibicdo da articulagcéo atualiza quando vocé mede estes elementos:
« Elementos autométicos de contato
o Elementos medidos no modo Estimativa
e Medicdo de elementos com Encontrar Nominais com o modo CAD ativado
« Varreduras de contato

e Varreduras a laser

Exibicdo da articulagcdo RAS8 - elementos automaticos de
contato

Quando vocé mede elementos autométicos de contato, o ID do elemento e a contagem
de toques aparecem na exibicdo da articulacdo. A contagem de toques mostra o
numero de toques feitos seguido pelo niumero de toques exigidos. Por exemplo, 0/4
indica O toques feitos e 4 toques exigidos.

Toques de amostra

Quando o elemento automatico de contato contém toques de amostra, os toques de
amostra sdo medidos primeiro seguidos pelos toques de elemento. A contagem de
toques de amostra tem um asterisco (*) e a exibicéo de articulagéo realca-a em

11
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amarelo mostrando que € a medi¢&o de foco. A exibi¢cdo atualiza o nimero de toques
feitos durante o processo de medicao.

Quando vocé completa todas as medicfes de toques de amostra, a contagem de
toques passa a verde.

Exibicdo da articulagdo RA8 para elemento automético de contato - toques de amostra

Toques de elemento

Assim que vocé completar os toques de amostra, a contagem de toques de elemento
passa a amarelo mostrando que é a medicao de foco. A exibicdo atualiza o nimero de
toques feitos durante o processo de medi¢do. Depois de vocé completar o niumero
necessario de toques, a contagem de toques passa a verde.

Exibicdo da articulacdo RA8 para elemento automatico de contato - toques de elemento

Vocé pode terminar a medicao de elementos com o botéo de braco apropriado

A exibicdo da articulagdo mostra a forma e o tamanho do elemento durante
10 segundos ou até vocé iniciar a proxima medicao.

12
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¢ i SsRse

CIR1
RN: 0.002

D: 59.999

Exibicdo da articulacdo RA8 para elemento automatico de contato - toques de elemento
completados

Mais:

Exibicao da articulagdo RAS8 - elementos medidos no modo
Estimativa

Quando vocé mede elementos no modo Estimativa, o PC-DMIS pode determinar o tipo
de elemento. Para detalhes sobre a estimativa de um tipo de elemento medido,
consulte "Estimativa de um tipo de elemento medido" na documentacgéo do PC-DMIS
Core.

A exibicédo da articulagdo mostra o tipo de elemento e a contagem de toques. A
exibicdo da articulacdo mostra o plano de referéncia ativo para elementos 2D (LIN,
CIR, SLT). Quando vocé termina a medicao do elemento, a exibicdo da articulacédo
mostra a forma e o tamanho do elemento (quando aplicavel) durante 10 segundos ou
até voceé iniciar a proxima medigéo.

TR Y T ¢ 1 SRt

LIN1

Exemplo da exibicdo da articulacdo RA8 - modo Estimativa, elemento Linha

13
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RN: 0,002
D: 59.999

Exemplo da exibi¢cdo da articulagdo RA8 - modo Estimativa, elemento Circulo

Mais:

Exibicdo da articulacdo RAS8 - re-execucédo dos elementos
medidos

Ao re-executar elementos medidos, a exibicdo da articulagdo RA8 mostra a contagem
de toques (numero de toques feitos seguido pelo nimero de toques exigidos) em
amarelo.

Assim que vocé completar o nUmero necessario de toques, a contagem de toques
passa a verde.

14
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A exibicédo da articulagdo mostra a forma do elemento. Se a rotina de medigéo contiver
outro elemento, a exibicdo da articulacdo mostra a forma do elemento
momentaneamente e, em seguida, mostra as contagens de toques em amarelo para o
proximo elemento.

¢ 3 SEsise

CIR1

RN: 0,002
D 59.999

Mais:

Exibic&o da articulagcdo RAS8 - elementos medidos com
Encontrar Nominais ativado

Quando vocé alinha a peca com o modelo CAD e vocé ativa Localizar nominais do
modo CAD, a exibi¢&do da articulagdo mostra a forma do elemento depois de vocé
completar os toques do elemento.

Para detalhes sobre Localizar nominais do modo CAD, consulte "Localizar nominais
no capitulo "Configuracédo de preferéncias" da documentacédo do PC-DMIS Core.

Para pontos, a exibicdo da articulagdo mostra o valor "T".

Mais:
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Exibicao da articulacao RAS8 - varreduras de contato

Quando vocé mede varreduras de contato criadas no modo Estimativa, na janela
QuickStart ou em uma das op¢des do menu Inserir | Varredura (distancia fixa, tempo
fixo, eixo do corpo, etc.), a exibicdo da articulacdo mostra o ID de elementos de
varredura e a contagem de toques.

¢ 1

SCNI1

Mais:
Exibic&o da articulagcdo RAS8 - varreduras a laser

Quando vocé faz uma varredura a laser, a exibicdo da articulacdo mostra o ID do
elemento e o niumero de pontos coletados.

Mais:

Uso da barra de ferramentas portatil

Para reduzir o tempo de programacao da peca, o PC-DMIS Portatil oferece diversas
barras de ferramentas compostas de comandos usados com frequéncia. Vocé pode
acessar essas barras de ferramentas de duas formas.

16
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e Selecione o submenu Exibir | Barras de ferramentas e, a seguir, uma barra de
ferramentas no menu.

e Cligue com o botéo direito do mouse na area Barras de ferramentas do PC-
DMIS e selecione uma barra no menu de atalho.

Para ver uma descri¢ao das barras de ferramentas padrao do PC-DMIS, consulte o
capitulo "Uso das barras de ferramentas” na documentacao do PC-DMIS Core.

As barras de ferramentas especificas para a funcionalidade Portétil sao:

Barra de ferramentas Construir e inspecionar

Build and Inspect n
% BEAS

Barra de ferramentas Construir e inspecionar

A barra de ferramentas Construir e inspecionar possui botdes para determinar como
0s modos Construir e inspecionar sdo usados no PC-DMIS Portétil. Estdo disponiveis
as seguintes opcdes:

f
/)‘D Modo Inspecdo/Construcao: Por padrdo (modo Inspec¢éo), o PC-DMIS exibe o
desvio (T) como Diferenca= Real - Nominal.

« Modo Construgédo - O objetivo geral é o de fornecer desvios em tempo real
entre um objeto real e seus dados nominais ou modelo CAD. Isso permite
posicionar a sua peca conforme ela se relaciona aos dados do projeto CAD.

« Selecionar essa opc¢do exibe a distancia e direcdo necessaria para mover o
ponto medido para alcancar a posi¢cao nominal ou Diferenca = Nominal - Real.

17
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Ao colocar a peca na sua devida posi¢do, hd somente desvios em
tempo real exibidos sem o armazenamento de quaisquer dados (realizando
toques). Apos a pecga ser posicionada com um desvio razoavel (e.g. 0,2mm),
vocé tipicamente mediria (toques sao realizados) a posic¢ao final do elemento.

e« Modo Inspecéao - Nesse modo, a posicdo de um objeto (ponto, linha de
superficie, etc.) é verificada e comparada aos dados do projeto.

;9@ Inspecao de superficie - Aplica as configuracfes de Leitura da sonda que sdo
Uteis para a inspec¢do de superficies/curvas.

poid

«“» Inspecdo de ponto - Aplica as configura¢des de Leitura da sonda que séo (teis
para inspecionar pontos.

B
. C oA . . ‘o P ~
* + Distancia ao elemento mais proximo - Quando voce atlva esta opcao, a

distancia ao elemento mais proximo € exibida na Leitura da sonda.

/ Mostrar seta de desvio - Quando vocé ativa esta opcao, setas sdo exibidas na
janela Exibicao de graficos de acordo com o0 modo Inspecéo. As setas sao colocadas
no local da sonda no modo Inspecao (padrdao) ou em um ponto medido durante o0 modo

Construgao.
Barra de ferramentas Nuvem de pontos

Paointcloud n
a2 4RH-BOAR Z 488 222 v

Barra de ferramentas Nuvem de pontos

A barra de ferramentas Nuvem de pontos fornece acesso a todas as operacoes,
elementos e funcdes da nuvem de pontos. Vocé a acessa a partir do menu
Visualizacédo | Barras de ferramentas | Nuvem de pontos, dependendo na
configuracéo do seu sistema.
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Para mais detalhes sobre as fungdes da barra de ferramentas Nuvem de pontos,
consulte o topico "Barra de ferramentas Nuvem de pontos” na documentacao do PC-

DMIS Laser.

Barra de ferramentas do modo Sonda

Probe Mode u
2 <9 HE Ikl

A barra de ferramentas Modo Sonda (Ver | Barras de ferramentas | Modo Sonda)
contém icones que vocé pode usar para entrar nos diferentes modos que a sonda atual
ou CMM usa.

P

l':" Modo Manual - Use esse icone para colocar o PC-DMIS no modo Manual. O
modo Manual permite controlar manualmente os movimentos e as medi¢oes da
maquina. Ele é usado em uma CMM manual ou durante a parte de alinhamento de uma
rotina de medicéo executada em uma CMM automatica.

Este icone insere um comando MODO/MANUAL na janela Edicdo na posicao do cursor.
Os comandos da janela Edicao subsequentes a esse comando sao executados no
modo Manual.

]» Modo DCC - Use esse icone para colocar o PC-DMIS no modo DCC. O modo
DCC permite que magquinas que operam em DCC controlem automaticamente a
medig&o da rotina de medigéo.

Este icone insere um comando MODO/DCC na janela Edi¢cao na posi¢ao do cursor. Os
comandos da janela Edi¢cao subsequentes a esse comando sao executados no modo
DCC.

L
** Fazer toque - Faz e registra automaticamente um toque de medicdo na
localizag&o autal do cursor na janela Edicao.

@ . . - .~ .
3 Apagar toque - exclui automaticamente a ultima medicéo feita.

E Leituras da sonda — Mostra ou oculta a janela Leituras da sonda.
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] N4

:-\ . .- . .

X Modo Acionador automaético de ponto - Faz automaticamente a leitura quando
uma sonda esta perto de um ponto de superficie. Consulte o topico "Acionador
automatico de pontos".

] \II

I-\ . o . .

" Modo Acionador automatico de plano - Faz automaticamente a leitura quando
uma sonda esta perto de um ponto de borda. Consulte o tépico "Acionador automatico
de plano”.

lg Localizar nominais do modo CAD - encontra automaticamente o valor nominal
adequado do modelo do CAD ao fazer medig&o on-line.

o
® Modo Somente ponto - Interpreta todas as medicées como somente pontos. A
tecla Concluido néo é necessaria.

Barra de ferramentas NuvemRapida

CuickCloud

¢ & 4

EaNBH- 1L 1% . - 3

Barra de ferramentas NuvemRapida portatil

A barra de ferramentas QuickCloud somente esta disponivel se vocé configurar a
licenca do PC-DMIS como um dispositivo portétil. Fornece os botdes para completar
todas as etapas desde o inicio ao fim do trabalho com nuvens de pontos.

A barra de ferramentas possui a funcionalidade de botdo suspenso para os botbes
Secao transversal, Mapa de cores da nuvem de pontos, Elemento automético e
Dimenséo. O PC-DMIS armazena a Ultima opgéo selecionada para cada botéo e as
exibe na proxima vez que a barra de ferramentas Nuvem rapida aparece.

Vocé pode adicionar os botdes suspensos a qualquer barra de ferramentas
personalizavel no PC-DMIS a partir da op¢ao de menu Visualizar | Barras de
ferramentas | Personalizar.
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Para mais detalhes sobre os botbes da barra de ferramentas Nuvem de
pontos, consulte o tépico "Barra de ferramentas Nuvem de pontos" na documentacao
do PC-DMIS Laser.

A barra de ferramentas QuickCloud fornece estas opc¢oes:
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-
it Importar de arquivo de CAD - Este botdo exibe a caixa de diadlogo Abrir,
gue vocé pode usar para navegar para a biblioteca e importar qualquer dos
modelos de peca suportados. Selecione a lista oculta Arquivos do tipo para
visualizar os tipos de arquivo disponiveis. Para detalhes, consulte o tépico
"Importacdo de um arquivo CAD" no capitulo "Uso de op¢des avancadas de
arquivo" na documentacéo do PC-DMIS Core.

I\

n Vetores do CAD - Este botdo exibe a caixa de diadlogo Vetores do CAD,
gue vocé pode usar para visualizar e manipular os vetores de superficie. Para
mais detalhes, consulte o topico "Edicdo de vetores do CAD" no capitulo Edicao
de exibicdo do CAD" na documentacdo do PC-DMIS Core.

b
*I‘-' Plano de filtragem de nuvem de pontos - Este botdo exibe a caixa de
dialogo Configuragdes de coleta de dados do laser. Use para definir os dados
de filtragem e um plano de exclusdo para os dados da nuvem de pontos. Veja
mais detalhes em "Configuracdes de coleta de dados do laser" na documentacéo
do PC-DMIS Laser.

== Selecionar nuvem de pontos - Este bot&o fornece, por padréo, o método
de selecao de Poligono. Selecione os vértices do poligono e pressione a tecla
End para fecha-lo.

A opcédo Selecionar nuvem de pontos é diferente do uso do operador
da nuvem de pontos, pois se aplica somente a funcéo e ndo é adicionada a um
comando. Para criar o comando, abra o operador da nuvem de pontos e escolha
0 método Selecdo.

o Operador da nuvem de pontos - Este botdo exibe a caixa de dialogo
Operador da nuvem de pontos. Vocé pode usa-lo para executar diferentes
operacdes nos comandos Nuvem de pontos (COP) e outros comandos do
operador da nuvem de pontos. Veja mais detalhes no topico "Operadores da
nuvem de pontos” na documentacao do PC-DMIS Laser.

s

© Alinhamento da nuvem de pontos - Este botédo permite criar uma nuvem
de pontos para um alinhamento para o CAD e de COP para COP. Veja o tépico
"Descricdo da caixa de didlogo Alinhamento da nuvem de pontos/CAD" no
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capitulo "Alinhamentos da nuvem de pontos" da documentacdo do PC-DMIS
Laser.

3 4

* Limpar a nuvem de pontos - Quando vocé clica neste botéo, a operacao
LIMPAR elimina imediatamente os pontos de valores extremos da COP com base
na Distancia max padrdo dos pontos ao CAD. Se a distancia de um ponto for
maior que o valor de Distancia méax, o software considera o ponto um valor
extremo ndo pertencente a peca. Para usar essa operacao, vocé deve ter pelo
menos um alinhamento bruto estabelecido. Para detalhes sobre como criar
alinhamentos brutos, consulte "Criacdo de um alinhamento de nuvem de
pontos/CAD" na documentacdo do PC-DMIS Laser. Para mais detalhes sobre o
operador Limpar a nuvem de pontos, consulte "LIMPAR" no capitulo "Operadores
da nuvem de pontos" na documentacédo do PC-MIS Laser.

‘:. 7 Secdao transversal - Este botédo abre a caixa de didlogo Operador da
nuvem de pontos com a opcdo SECAO TRANSVERSAL selecionada na lista
oculta Operador. Para detalhes sobre como criar elementos de secéo
transversal, veja "SECAO TRANSVERSAL" no capitulo "Operador da nuvem de
pontos” na documentacdo do PC-DMIS Laser.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas Secéo
transversal:

i & |H| &

Para detalhes sobre os botdes para mostrar e ocultar polilinhas de secao
transversal, consulte "Mostrar e ocultar polilinhas de segao transversal” na
documentacgéo do PC-DMIS Laser.

EE Malha da nuvem de pontos - Este botdo exibe a caixa de diadlogo
Comando Malha, que vocé pode usar para definir um comando Malha a partir
das nuvens de pontos. Para mais detalhes, veja "Criacdo de um elemento de
malha" na documentacao do PC-DMIS Laser.

’ Mapa de cores de nuvem de pontos - Este botdo exibe a caixa de
didlogo do operador mostrado no botéo.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas Mapas de
cores de nuvem de pontos:
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A barra de ferramentas Mapa de cores de nuvem de pontos permite selecionar
entre as opcdes Mapa de cores de superficie, Mapa de cores de ponto e Mapa
de cores de espessura.

Da esquerda para a direita, os botdes sao:

Mapa de cores de superficie - Este botéo exibe a caixa de dialogo
Operador da nuvem de pontos com o operador do mapa de cores de
superficie selecionado. A operacdo MAPA DE CORES DE SUPERFICIE
aplica um sombreamento colorido ao modelo do CAD. O PC-DMIS sombreia
0 modelo de acordo com os desvios da nuvem de pontos em comparagao
com o CAD. O operador Mapa de cores de superficie da nuvem de pontos
usa as cores definidas na caixa de diadlogo Editar cores da dimenséao e 0s
limites de tolerancia especificados nas caixas Tolerancia superior e
Tolerancia inferior. Para mais informacdes sobre o operador Mapa de
cores de superficie da nuvem de pontos, veja o topico "MAPA DE CORES
DE SUPERFICIE" na documentac&o do PC-DMIS Laser.

Vocé pode criar varios mapas coloridos de superficie em uma rotina de
medicado do PC-DMIS. Contudo, somente um esta ativo. O ultimo mapa
colorido de superficie criado e aplicado, ou o Ultimo que foi executado, é
sempre 0 mapa que permanece ativo. Vocé também pode selecionar qual
mapa de cores ativar na caixa da lista Mapas de cores. Quando vocé ativa
um novo mapa de cores, o PC-DMIS exibe sua escala associada com
valores de tolerancia e quaisquer anotacfes na janela Exibicdo de graficos.

Para fazer isso, clique na caixa da lista Mapas de cores e selecione o
mapa de cores na lista de operadores de mapa de cores de superficie ou
ponto definidos:
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COPPCOLORMAP1  ~

(Mone
|COPFCOLORMAP1
\COPFCOLORMAP2

Mapa de cores de nuvem de pontos - Este botao exibe a caixa de
didlogo Operador da nuvem de pontos com o operador do mapa de cores
de nuvem de pontos selecionado. A operacdo Mapa de cores do ponto
avalia os desvios dos pontos de dados contidos em um comando COP em
comparacao a um objeto do CAD. Para mais informacdes sobre o operador
Mapa de cores de ponto da nuvem de pontos, veja "MAPA DE CORES DE
PONTO" na documentacao do PC-DMIS Laser.

$ Mapa de cores de espessura - Este botdo exibe a caixa de dialogo
Operador da nuvem de pontos com o operador do mapa de cores de
espessura selecionado. O mapa de cores de espessura permite que vocé
mostre e mega a espessura da peca como um mapa de cores usando
comente o objeto de dados Malha ou Nuvem de pontos (COP). Vocé
também pode comparar a espessura medida com a espessura do modelo
CAD nominal. Para detalhes sobre a op¢do Mapa de cores de espessura,
consulte "Mapa de cores de espessura” nesta documentacao.

’xBotéO Calibracéo - A Calibracédo é uma ferramenta de checagem rapida
gue funciona de maneira similar a um calibrador fisico. Ela permite que vocé
cheque o tamanho de dois pontos em Nuvem de pontos (COP), Malha ou um
objeto de OPERCOP (como SELECAOCOP, LIMPARCOP ou FILTRARCOP).
Um Calibrador mostra o comprimento medido ao longo do eixo ou direcao
selecionado.
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Botdo Elemento automatico e seta de menu suspenso - Este botéo exibe
a caixa de dialogo Elemento automatico do icone mostrado no botdo. A partir da
caixa de dialogo, vocé pode selecionar qualquer dos comandos de elemento
disponiveis para inseri-lo na rotina de medicao.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas do
Elemento automatico:

1

Veja o tépico "Insercdo de elementos automaticos"” no capitulo "Criacéo de
elementos automaticos" da documentacdo do PC-DMIS Core.

ry"
Botao ﬂ: Dimenséao e seta de menu suspenso - Este botdo exibe a caixa de
didlogo Dimenséao do icone mostrado no botdo. A partir da caixa de dialogo, vocé
pode selecionar qualquer dos comandos de elemento disponiveis para inseri-lo
na rotina de medicéao.

Clique na seta de menu suspenso para exibir a barra de ferramentas do
Dimenséo:

HPHAO@OLF —0OL//HtHa~L=9o O

Para mais informagdes sobre dimensdes, consulte os capitulos "Uso de
dimensdes legadas" e "Uso de quadros de controle de elemento” na
documentacéo principal do PC-DMIS.

22 Editar relatério personalizado a partir de outra rotina de medicéo - Este
botdo cria um relatério personalizado na sua rotina de medicéo atual a partir de
outra rotina de medic&o. Para mais detalhes, veja "Criacdo de relatorios
personalizados" no capitulo "Relatorios de resultados de medicées"” na
documentacéo do PC-DMIS Core.

I Inserir relatorio personalizado - Este bot&o insere um relatério
personalizado na rotina de medi¢gdo, do mesmo modo que a fungcdo do menu
Inserir | Comando de relatorio | Relatério personalizado. Para detalhes, veja
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"Incorporagédo de relatorios ou modelos em uma rotina de medi¢do" no capitulo
"Insercao de comandos de relatério” na documentacédo do PC-DMIS Core.

Barra de ferramentas QuickMeasure

CuickMeasure

S TES B2 @ k-
o 38666 606608

doo o006 080

Barra de ferramentas QuickMeasure para usuérios do Portatil

L

A barra de ferramentas QuickMeasure do Portétil modela o fluxo tipico de operacao
para usuarios do Portatil. Para acessa-la, selecione Ver | Barras de ferramentas |
QuickMeasure.

A barra de ferramentas fornece a funcionalidade de menu suspenso para muitos dos
botdes. O PC-DMIS armazena a ultima opcéo selecionada para cada botédo e exibe-os
na proxima vez que o software mostra a barra de ferramentas QuickMeasure.

Vocé pode adicionar os botdes suspensos a qualquer barra de ferramentas
personalizavel a partir da op¢do de menu Visualizar | Barras de ferramentas |
Personalizar. Para mais detalhes, consulte o topico "Barras de ferramentas
personalizadas" na documentacédo do PC-DMIS Core.

Estéo disponiveis os seguintes botdes:

1. Configuragéo do CAD e seta de menu suspenso - Fornece opgoes para
configurar o modelo do CAD.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas
Configuracéao do CAD:

o F v FeFetd &
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Para detalhes, consulte "Barra de ferramentas Configuragdo do CAD" no
capitulo "Uso de barras de ferramentas" na documentacédo do PC-DMIS

Core.

2. Botao Visualizacdo de gréaficos e seta de menu suspenso - Redefine a janela
Exibicao de gréficos para a visualizacao gréfica mostrada no botéo.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas
Visualizacado de gréficos:

HERPA@R L O H

Para detalhes, consulte "Barra de ferramentas Visualizacdo de gréaficos" no
capitulo "Uso de barras de ferramentas" na documentacédo do PC-DMIS

Core.

3. Botdo Itens de grafico e seta de menu suspenso - Muda a janela Exibi¢cao de
gréaficos para exibir ou ocultar os itens de grafico mostrados no botéo.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas Itens
gréficos:

< B ' -~
eI BRBEEZ H | BT
Para detalhes, consulte "Barra de ferramentas Itens de grafico" no capitulo

"Uso de barras de ferramentas" na documentacéo do PC-DMIS Core.

4. Ajustar para caber (Ctrl + Z) - Redesenha a imagem da peca para que caiba
completamente dentro da janela Exibigdo de graficos. Esta fungéo é util sempre
gue a imagem fica demasiado grande ou pequena. Vocé também pode
redesenhar a imagem pressionando Ctrl + Z no teclado.

5. Botdo Conjunto de exibi¢cdes de graficos e seta de menu suspenso -
Dependendo do icone de botéo exibido, quando clicado, o conjunto de exibicbes
atual pode ser salvo, ou um conjunto de exibicfes existente pode ser recuperado.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas Conjunto
de exibi¢des de gréficos:
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Para detalhes, consulte "Barra de ferramentas Modos graficos" no capitulo
"Uso de barras de ferramentas" na documentacédo do PC-DMIS Core.

6. Abre a caixa de dialogo Comentario para que vocé possa inserir diferentes
tipos de comentéario na rotina de medi¢éo. Por padrdo, o software seleciona a
opc¢éao Operador.

Para detalhes, consulte o capitulo "Insercdo de comentéarios do
programador” no capitulo "Insercdo de comandos Relatério” na
documentacéo do PC-DMIS Core.

7. Botdo Modo Sonda e seta de menu suspenso - Configura o elemento do
Modo Sonda exibido no botdo e adiciona o elemento a rotina de medicéao.

Clique na pequena seta branca do menu suspenso para exibir a barra de
ferramentas Modo Sonda, onde vocé pode selecionar entre Modo Manual
e Modo DCC.

121 < 9 [E 141K 191

Para detalhes, consulte "Barra de ferramentas Modos Sonda" no capitulo
"Uso de barras de ferramentas" na documentacéo do PC-DMIS Core.

8. Botdo Modos Gréficos - configura o modo da tela que esta relacionado com o
icone mostrado no botdo, seja Modo Programa ou Modo Translacdo.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas Modos
Gréficos:

eCeHOOR®

Para detalhes sobre mudar de modos da tela, consulte "Alterar modos da
tela” na documentacéo do PC-DMIS Core.

9. Botao de alternancia Inicio rapido - Ativa e desativa a funcionalidade Inicio
rapido. Para mais detalhes, consulte "Uso da interface Inicio rapido" no capitulo
"Uso de outras janelas, editores e ferramentas” na documentacdo do PC-DMIS
Core.

10. Botdo Editor da estratégia de medicao - Abre a caixa de diadlogo Editor da
estratégia de medicado para que vocé possa modificar as configuracdes de todos
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0s elementos automaticos e armazena-los como grupos de clientes. Para mais
detalhes, consulte o topico "Uso do Editor da estratégia de medic&do" no capitulo
"Configuracéo de preferéncias” da documentacéo do PC-DMIS Core.

11. Botdo Calibre - abre a caixa de didlogo Calibre para que vocé possa
adicionar um comando Calibragdo ou Temperatura na rotina de medicao.

Clique na peguena seta preta para exibir a barra de ferramentas Calibre:

Para detalhes sobre o calibre Calibrag&o, consulte o tépico "Visao geral de
calibracdo" na documentacéo do PC-DMIS Laser.

Para detalhes sobre o calibre Temperatura, consulte "Calibre de
temperatura” na documentacédo do PC-DMIS Core.

12. Botdo Elemento automatico e seta de menu suspenso - Exibe a caixa de
dialogo Elemento automaético relacionada ao icone mostrado no botédo. A partir
da caixa de dialogo, vocé pode selecionar qualquer dos comandos de elemento
disponiveis para inseri-lo na rotina de medicao.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas Elemento
automatico:

Para detalhes, veja "Insercdo de elementos automaticos" no capitulo
"Criacdo de elementos automéaticos" da documentacdo do PC-DMIS Core.

13. Botdo Elemento construido e seta de menu suspenso - Exibe a caixa de
didlogo Elemento construido relacionada ao icone mostrado no botdo. A partir
da caixa de dialogo, vocé pode selecionar qualquer dos comandos de elemento
disponiveis para inseri-lo na rotina de medicgéo.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas Elemento
construido:

Para detalhes, veja o capitulo "Construcao de novos elementos a partir de
elementos existentes” na documentacao do PC-DMIS Core.

14. Botdo Dimensao e seta de menu suspenso - Exibe a caixa de didlogo
Dimensao relacionada ao icone mostrado no botdo. A partir da caixa de dialogo,
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vocé pode selecionar qualquer dos comandos de elemento disponiveis para
inseri-lo na rotina de medicao.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas Dimensé&o:

BoH40@OW—a LNy tands=]

Para detalhes, consulte "Dimensionamento de localiza¢éo" no capitulo "Uso
de dimensdes legadas" na documentacédo do PC-DMIS Core.

15. Botdo Alinhamento e seta de menu suspenso - As opc¢des de alinhamento
sao definidas com base nos tipos de elementos que vocé seleciona, na ordem de
selecéo e nas posicoes relativas dos elementos entre si.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas
Alinhamento:

¥ 1@ 1818 L7

Para detalhes, veja o topico referente no capitulo "Criacdo e uso de
alinhamentos" na documentacéo do PC-DMIS Core.

16. Botdo Marcar e seta de menu suspenso - Dependendo da selecao feita ha
barra de ferramentas suspensa, o botdo marca o elemento selecionado
atualmente, marca todos os elementos ou desmarca todos os elementos
marcados na janela Edigéo.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas Marca:
vBR

Para detalhes, veja o capitulo "Barra de ferramentas da janela Edicao" na
documentacéo do PC-DMIS Core.

17. Botdo Executar e seta de menu suspenso - Executa o processo de medicéo
para os elementos que estdo marcados.

Clique na pequena seta preta para exibir a barra de ferramentas Executar:

Qo 0" 0] 0] ol
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Para mais detalhes sobre a execucao da rotina de medicao, consulte
"Execucdo de rotinas de medicao" no capitulo "Uso das opcdes avancadas
de arquivo" na documentacéo do PC-DMIS Core.

18. Bot&o Instantaneo - insere um comando INSTANTANEO do estado atual da
janela Exibicao de graficos na janela Edicdo. Quando vocé executa este
comando, insere uma captura de imagem nesse estado em seu relatério. Para
mais informagdes, consulte "Insercédo de instantaneos" no capitulo "Insercéo de
comandos de relatorio” na documentacéo do PC-DMIS Core.

19. Janela Status - Exibe a janela Status. Essa janela € usada para visualizar
comandos e elementos quando vocé os cria a partir da barra de ferramentas
Inicio rapido, durante a execucao de elementos, criacao ou edicdo de dimensao
e também simplesmente clicando no item na janela Edicdo com a janela Status
aberta. Para detalhes sobre a janela Status, consulte o topico "Uso da janela
Status" no capitulo "Uso de outras janelas, editores e ferramentas" na
documentacéo do PC-DMIS Core.

20. Janela Relatorio - Exibe a janela Relatorio. Apos a execucao da rotina de
medicao, essa janela exibe resultados de medi¢des e configura automaticamente
a saida conforme o modelo de relatério padrao. Para mais detalhes, veja "Sobre a
janela Relatério” no capitulo "Relatorios de resultados de medicbes"” da
documentacéo do PC-DMIS Core.

Barra de ferramentas Configuracoes

Settings n

STARTUP ~ | STARTUP ~ | LEICA_TRACKER. ~ | TIPT ~ | IPLUS ~ | Workplane ~

A barra de ferramentas Configuragdes permite que vocé recupere e altere facilmente
essas configuracdes usadas com frequéncia:

Exibicdes salvas
Alinhamentos
Arquivos de sonda
Pontas de sonda

Planos de trabalho do sistema para medicfes bidimensionais e para célculos
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« Plano medido para referencia para medi¢6es bidimensionais e para célculos.
o Configuracdes de interface e maquina definidas

Para detalhes, consulte "Barra de ferramentas de configuracdo” no capitulo "Uso de
barras de ferramentas” na documentacéo principal do PC-DMIS.

Barras de ferramentas do rastreador

As barras de ferramentas do rastreador Leica padrédo sdo mostradas abaixo. Elas estéo
disponiveis quando vocé inicia o PC-DMIS Portatil usando uma interface de rastreador
Leica.

Tracker Operation n
ELELEL 2% % H . @0 8% B 3%

e Rastreador | Comando Inserir Rastreador

o Rastreador | Gerenciamento de Estacéo

« Inicializar | Rastreador

o Rastreador | Proceder Birdbath

o Rastreador | Proceder Posi¢cdo 6DoF O

e Localizar | Rastreador

e Rastreador | Liberar Motores

o Rastreador | Laser ATIVADO/DESATIVADO

e Rastreador | Comp. Sensor ATIVADO/DESATIVADO

« Rastreador | Sondagem estavel ATIVADO/DESATIVADO
o Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO

« Visualizacgdo | Outras Janelas | Camera de Viséo Geral de Rastreador
e Inserir | Alinhamento | Alinhamento de pacote

« Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas Operacédo do rastreador (para rastreadores AT-901)
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Tracker Operation B
DA% e @6l MO -8 13 %

e Rastreador | Comando Inserir Rastreador

e Rastreador | Gerenciamento de Estacéo

e Inicializar | Rastreador

o Rastreador | Proceder Posicdo 6Dof 0

e Localizar | Rastreador

o Rastreador | Alterar Face

o Rastreador | Compensacéo de sonda LIG/DESL

« Rastreador | Sondagem estavel ATIVADO/DESATIVADO
o Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO

e Camera de visédo geral do rastreador

« Rastreador | Perfil de medigéo

Clique na seta para exibir a barra de ferramentas suspensa:

©F.e2 BUGG

Os botdes da esquerda para a direita sao:

o Perfil de medicao padréo

o Perfil de medicao rapida

o Perfil de medicao precisa

o Modo de distancia continua

o Modo de tempo continuo

o Varredura da area padréo

o Varredura da area rapida

o Varredura da area precisa
o Rastreador | Modo de medicéo de duas faces Ligado/Desligado
« Inserir | Alinhamento | Pacote

o Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas Operacéo do rastreador (para rastreadores AT-930/960, AT-40x e
ATS600)
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Tracker Operation

L% e @ % W% -2 03 %%

Rastreador | Comando Inserir Rastreador
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Rastreador | Gerenciamento de Estacéo

Inicializar | Rastreador

Rastreador | Proceder Posicédo 6Dof 0

Localizar | Rastreador

Rastreador | Alterar Face

Rastreador | Compensacéao de sonda LIG/DESL
Rastreador | Sondagem estavel ATIVADO/DESATIVADO
Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO

Camera de viséo geral do rastreador

Rastreador | Perfil de medicéo

Clique na seta para exibir a barra de ferramentas suspensa:

X L IESA

Os botdes da esquerda para a direita sao:

(0]

(0]

(0]

(0]

(0]

Perfil de medigcéo padrao
Perfil de medicéo rapida
Perfil de medicao precisa
Modo de distancia continua

Modo de tempo continuo

Rastreador | Modo de medicao de duas faces Ligado/Desligado

Inserir | Alinhamento | Pacote

Conectar ao scanner - Este botéo liga e desliga a conexao do scanner do

rastreador para o aplicativo de varredura. Para os scanners LAS e LAS-XL, o
aplicativo de varredura é RDS; para o scanner T-scan, o aplicativo de varredura
é T-Collect.
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Quando o botdo Conectar ao scanner esta ligado, o PC-DMIS desativa
todos os outros botdes na barra de ferramentas Operac¢éo do rastreador.

Ao executar novamente um programa de rastreador com o scanner, VOcé néao
deve usar o botdo Conectar ao scanner. O PC-DMIS conecta-se
automaticamente ao aplicativo do scanner na nova execugao.

Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas Operacdo do rastreador (para rastreadores LAS, LAS-XL e T-
Scan)

Tracker Measure

Ed
X5k DD
Editar | Preferéncias | Configuracéo Interface de Maquina
Operacdao | Receber Toque
Operacao | Modo Iniciar/Parar Modo Continuo
Operacao | Elemento final (End)
Operacao | Excluir Toque

Editar | Excluir | Ultimo Elemento

Medir com rastreador

Tracker Mivel ﬂ

L

© 2

Rastreador | Nivel | Iniciar processo 'Nivel para gravidade'

Rastreador | Nivel | Iniciar Leitura de Inclinagdo
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« Rastreador | Nivel | Iniciar/Parar monitoramento
Para informacdes sobre essas opc¢des, consulte "Comandos de nivel" abaixo.

Nivel do rastreador

Outras janelas e barras de ferramentas do PC-DMIS

A documentacéao principal do PC-DMIS fornece as seguintes informagdes relevantes
para o uso de rastreadores:

Barra de ferramentas Configuracdes

Para mais informac@es, consulte o topico "Barra de ferramentas Configuracao” no
capitulo "Uso de barras de ferramentas" na documentagcdo do PC-DMIS Core.

A terceira caixa suspensa exibe as compensacoes de Refletor e Sonda-T vindas
do servidor emScon (e as adicionais definidas manualmente, se houver).

Janela Leituras da sonda:

Para mais nformacg@es, consulte "Uso da janela Leituras da sonda" no capitulo
"Uso de outras janelas, editores e ferramentas" na documentagao do PC-DMIS
Core.

Além disso, consulte o topico "Personalizacdo da leitura da sonda" para
configuracdes especificas da Leica.

Janela Edigéo:

Para mais informacdes, consulte o capitulo "Utilizacdo da janela Edicao" na
documentacéo do PC-DMIS Core.

Interface Inicio rapido:

Para mais informacdes, consulte "Uso da interface Inicio rapido” no capitulo "Uso
de outras janelas, editores e ferramentas” na documentacao do PC-DMIS Core.

Janela Status:

Para mais informacdes, consulte "Uso da janela Status" no capitulo "Uso de
outras janelas, editores e ferramentas" na documentacao do PC-DMIS Core.

Barra de Status do rastreador:

Para mais informacdes, consulte o topico "Barra de status do rastreador”.
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Janela de edicéo

Edit Window - Portable - Tracker.PRG b4
- File Header

5@ STARTUP = Start Alignment

]2 Manual/DCC Mode

{E Dimension Format

ﬂj Load Probe - LETCA TOTALSTATION
-] TIPL = Set Active Tip

I* Manual/DCC Mode

-1 PLN1 = PLANE (CONTACT)

D CIR1 = CIRCLE (CONTACT)

D CIRZ = CIRCLE (CONTACT)

D CIR3 = CIRCLE (CONTACT)

D CIR4 = CIRCLE (CONTACT)

ﬂ Probe Compensation

R Point AutoTrigger

Janela Edi¢édo - modo Resumo

A janela Edicao exibe os comandos para a rotina de medi¢éo que vocé esta criando.

O modo Resumo da janela Edi¢cdo € uma lista de comandos expansiveis e retrateis.
Vocé pode clicar com o lado direito do mouse em comandos ou itens e escolher Editar
para modificar itens na janela Edicéo.

Novos demonstrativos de rotinas de medicdo sdo adicionados APOS a linha realcada.

Consulte o capitulo "Uso da janela Edi¢cdo" da documentac¢do do PC-DMIS Core para
obter mais informacdes sobre a janela Edicao.
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Interface Inicio rapido

- 8
@_ i Py Single Click Select

Z POINT 9
rd

4

v

0 B

| <Back | Mexts Finish

A interface Inicio rapido € o local inicial para executar a maioria das fun¢des quando
vocé trabalha com dispositivos portateis. Se ela ainda ndo estiver visivel, selecione
Visualizar | Outras janelas | Inicio rapido para acessa-la.

A partir dessa interface, é possivel:

G
Iz,

Calibrar Sondas

Criar Alinhamentos
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Y4

Medir elementos

Construir elementos

$ Criar dimensdes

Redefinir a janela

Para mais informacdes, consulte "Uso da interface Inicio rapido” no capitulo "Uso de
outras janelas, editores e ferramentas" na documentacdo do PC-DMIS Core.

Barra de Status

CAD element NOT selected! X 302861 Y -164 846 Z0 sD 0 1 Line: 13, Col: 001

A barra de status fornece informacgdes do sistema PC-DMIS, tais como:

e Ajuda sobre os botbes com a passagem do mouse

o Contador XYZ

o StdDev da Exibicdo de Elemento

o Contador do ponto de sonda (somente tamanho normal)
o Exibir unidade: MM ou POL (somente tamanho normal)

« Contador de linha/coluna para mostrar a posicdo do cursor na janela Edicéo
(somente tamanho normal).

Para alterar a barra de status para tamanho grande, selecione a op¢édo de menu
Visualizar | Barra de status | Grande.
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Janela Status

5
CIR1=CIRCLE MEASURED FROM 5 HITS T
i \\'\
X 11.520 11,529 0.003 | Er=0.0000 )
» 4,300 4,320 0.0 \ /
D 18.620 16.624 0.004 -~ -

A janela Status exibe as informacfes do usuério ao criar uma rotina de medicdo, como:
e Informacdes sobre elemento conforme estiverem sendo medidos

o Relatérios de dimensao conforme as tolerancias de dimensao estiverem sendo
avaliadas

Para mais informacdes, consulte o topico "Uso da janela Status” no capitulo "Uso de
outras janelas, editores e ferramentas” na documentacéo do PC-DMIS Core.

Leitura do Sensor

A janela Leituras da sonda exibe principalmente o local da sonda XYZ. Vocé pode
alternar a exibicéo da janela Leituras da sonda a partir da barra de ferramentas
Portatil. Para alternar a exibicdo, pressione e segure por um ou dois segundos o botdo
esquerdo do braco portatil. Se a janela Leituras da sonda ja esta aberta, o valor T
aparece na janela. O valor T fornece a distancia para o nominal do CAD nominal.

41



PC-DMIS Portatil

Quando vocé trabalha com o modo Construcéo / Inspecéo, as cores da janela Leituras
da sonda indicam se o local atual esta dentro ou fora da tolerancia.

e« Verde - Na tolerancia
e Azul - Negativo fora da tolerancia
« Vermelho - Positivo fora da tolerancia

Para obter mais informacdes sobre a janela Leituras da sonda, consulte "Uso da janela
Leituras da sonda" no capitulo "Uso de outras janelas, editores e ferramentas” na
documentacéo do PC-DMIS Core.

Configuracao de Interfaces Portateis

A opcédo de menu Editar | Preferéncias | Configurar interface de méaquina abre a
caixa de dialogo Op¢des da Maguina com as configuragfes especificas para o
dispositivo portatil. As opcdes de maquina estéo disponiveis somente quando vocé
trabalha no modo on-line.

Na maioria dos casos, vocé nao deve alterar nenhum dos valores nesta caixa
de didlogo. Alguns itens nesta caixa de didlogo, como a area Deslocamentos
mecanicos, substituem permanentemente os valores armazenados para a maquina na
unidade de disco rigido do controlador. Para davidas sobre como e quando usar a
caixa de dialogo Opc¢cdes da maquina, entre em contato com o representante de
servico local.

Os parametros na caixa de didlogo Op¢6es da maquina séo discutidos para as
interfaces de maquina a sequir:

o Braco Romer

« Rastreador Leica
e Braco Faro

e Rastreador SMX

o Estacéo Total
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Configuragéo de Interfaces Portateis

Para informac6es sobre as interfaces de maquinas suportadas pelo PC-DMIS, consulte
o topico "Configuracao de interface de maquina" no capitulo "Configuracao de
preferéncias" da documentacéo do PC-DMIS Core.

Interface de Bragco Romer
A interface Romer é usada com uma maquina de braco Romer. O PC-DMIS v3.7 e
posteriores suportam bragos USB.

Copie este arquivo do site ftp da Wilcox:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Romer/GDS/Romosoft V1Sr8.zip

Descompacte o0s arquivos e execute o0 arquivo de configuracao.

Configure os parametros de ambiente para que o PC-DMIS possa acessar as DLLs do
Romer:

e Vapara o Painel de controle.

o Selecione Sistema, clique na guia Avancado e, em seguida, clique no botéo
Variaveis de ambiente.

« Na caixa de lista Variaveis do sistema, edite a variavel Caminho. Adicione um
ponto e virgula seguido do diretério de instalacdo do WinRDS. Normalmente,
isso significa que vocé precisa adicionar "C:\Arquivos de
programas\cimcore\winrds" (sem as aspas) no final da string Caminho.

Antes de vocé iniciar o PC-DMIS, renomeie o romer.dll como interfac.dll.

A caixa de didlogo Opc¢des de maquina tem cinco guias para a interface Romer:

Guia Depurar
Consulte o topico "Geragdo de arquivo de depuracao”.

Guia Ferramentas

Esta guia oferece um botdo Diagndéstico. Este botéo ativa o software Romer para
configurar e testar o Brago Romer. Consulte o Guia do Usuario do WinRDS, localizado
no diretdrio de instalacdo do WIinRDS, para obter mais informac6es. O Guia do Usuario
do WIinRDS € um arquivo PDF instalado durante a instalagcdo do WinRDS.
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Informacdes adicionais para esta interface sao fornecidas no Manual de
Instalacdo de Interface da Maquina (MIIM).

Vocé pode acessar o arquivo de ajuda do MIIM na subpasta do idioma onde o PC-
DMIS esta instalado. Para Inglés, a subpasta é en.

Elemento de toque deslocado da Romer

A interface Romer suporta toques deslocados. Consulte "Método Toques deslocados”
na documentacéo "Compensacao da sonda".

Interface de rastreamento Leica

Vocé pode configurar como o PC-DMIS faz a interface com a interface Leica no menu
Editar | Preferéncias | Configurar interface da maquina. Isso abre a caixa de dialogo
Opcdes da maquina com essas guias:

e Guia Opc¢odes

o Guia Redefinir

e Guia Configuracdo do sensor
e Guia Parédmetros de ambiente
e Nivelar com a gravidade

e Guia Sonda de superficie

e Guia Informacdes do sistema - Essa guia exibe informacdes para o sistema
Leica configurado. Os valores incluidos sao: Endereco IP, Tipo de rastreador
com n.° de série (se estiver disponivel), Tipo de controlador, Tipo de T-CAM e
n.° de série (se estiver disponivel), versdo do emScon, verséo do firmware do
TP, versao do Bootdriver e Tipo do Nivel e n.° de série (se estiver disponivel).

o Guia Depurar Para obter mais informacgfes sobre essa guia, consulte o tépico
"Geracao de um arquivo de depuracdo" no capitulo "Configuracao de
preferéncias" da documentacéo do PC-DMIS Core.
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Informacgdes adicionais para esta interface séo fornecidas no Manual de
Instalacdo de Interface da Maquina (MIIM).

Vocé pode acessar o arquivo de ajuda do MIIM na subpasta do idioma onde o
PC-DMIS esta instalado. Para Inglés, a subpasta é en.

Configuracdes de distancia e tempo minimos de varredura continua
definidas pelo PC-DMIS

45

Rastreador Tempo minimo Distancia minima
Leica (AT403) 20 ms (0,02) -
Leica (AT901) 100 ms (0,1) -
1 ms (0,001) 0,01 mm

Um toque de desempenho
LeicaLMF (AT9x0) | ocorrer quando um valor de
tempo minimo é configurado
para menos do que 0,01 mm

E necessario definir a
configuracéo de 403
min / méx para 10 Hz

(901 é 1000 Hz).
como Delta de tempo
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Para rastreadores Leica AT9x0, se vocé perder comunicagao entre o
PC-DMIS e seu rastreador AT9x0, o software exibe uma mensagem Perda de
Conexdao e o PC-DMIS entra em um estado "desconectado”. Verifique seu
cabeamento ou Wi-Fi para reestabelecer comunicacdo. Assim que vocé
reestabelecer a comunicacdo, o PC-DMIS retorna ao modo on-line sem reiniciar.

Guia Opcoes

Machine Options x|
Environmental Parameters I Level To Gravity I System Information I Debug
Options I Reset I Sensor Configuration
Al el P | 192.168.0.1
Disable Skable Probing j

Execute Option |

esulks: Yector Diskance I 234

i Use Yector Diskance
" Use Last Ik
i Mo Yeckor

Measurement Time | S00

I, Cancel Gmply Help

Caixa de didlogo Opcdes da maquina - guia Opcoes

Use a guia Opcdes para executar varias op¢cdes de TCU (Tracker Control Unit -
Unidade de controle do rastreador) e configure a comunicacao e outros parametros. As
opcOes de TCU também estao disponiveis como itens de menu.

Opcoes de TCU - Esta area permite executar as opcdes a seguir:
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Desativar sondagem estavel - Desativa a sondagem estavel. Consulte o item de
menu Sondagem estavel LIG/DESL no tépico "Menu do rastreador” para mais
informacdes.

Ativar sondagem estavel - Ativa a sondagem estavel. Consulte o item de menu
Sondagem estavel LIG/DESL no tépico "Menu do rastreador" para mais
informacdes.

Ir para Birdbath - Consulte o item de menu Ir para Birdbath no topico "Menu do
rastreador” para obter informacgoes.

Inicializar - Consulte o item de menu Inicializar no tépico "Menu do rastreador”
para obter informacoes.

Nivelar com a gravidade - consulte o item de menu Inicializar no topico
"Comandos de nivel" para obter mais informagoes.

Imagem ao vivo - Mostra o cursor de laser com a varredura ocorrendo ou n&o.

Motores desligados - Consulte o item de menu Liberar motores no tépico
"Menu do rastreador” para obter informacdes.

Redefinir nivel - Faz uma nova medicao de referéncia.
TScan - Selecione essa opg¢éo ao usar o varredor a laser para o rastreador.

Pos. zero (6DoF) - Consulte o item de menu Ir para a posi¢cdo 6DoF 0 no topico
"Menu do rastreador” para obter mais informacdes.

As opcoes de TCU podem ser acessadas mais rapidamente a partir do
menu e barra de ferramentas Rastreador.

Endereco IP - Especifique o endereco IP do controlador do Rastreador a laser (o
padrdo é 192.168.0.1).

Distancia do vetor - Define a distancia necessaria para mover a Sonda-
T/Refletor do local de toque antes de um "Toque deslocado” ser realizado.
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O S

Exemplo mostrando a distancia e o movimento do vetor

"Toque deslocado" - Altera o vetor para aquela da linha entre o local em
gue vocé primeiro apertou o botdo (no local do "Toque normal™) para o local
onde vocé solta o botdo de toque. Essa linha deve ser mais longa que a
Distancia de vetor de uso para registrar com sucesso um "Toque puxado”.

"Toque normal” - Um "Toque normal” é feito quando vocé aperta e solta o
botdo de toque no mesmo local.

Escolha uma destas opcoes de vetor:

Usar distancia do vetor - Permite estabelecer o vetor usando um "Toque
deslocado”.

Usar altimo IJK - Usa os mesmos valores do vetor IJK do ultimo ponto medido.

Sem vetor - Produz dados de varredura quando vocé pressiona e segura um
botdo na Sonda-T.

Tempo de medicédo - Determina o intervalo de tempo em milissegundos (ms).
Nesse intervalo de tempo, o fluxo de dados de medi¢des do IFM tem a média
calculada para um unico valor de medi¢do. Um valor de 500 significa 500
medicdes em 500 ms.

O fluxo de dados de medi¢cdes do IFM tem a média calculada, nesse intervalo de
tempo, para um anico valor de medi¢do.500 ms = 500 medi¢cdes em 500 ms. Isso
resulta em uma coordenada XYZ com uma indi¢do de qualidade de RMS que
esta disponivel em DRO.
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O Tempo de medicao suporta um valor entre 500 ms e 100000 ms (0,5 a
100 segundos)

Guia Redefinir

Machine Options x|
Environmental Parameters | Lewvel To Gravity System Information Debug
Opkions Resef Sensor Configuration

MountPoink : i
' Machine &im
" Part coord,

&dd | Delete |

% |0 v |0 ;|n

" Safeby Position
™ Go Birdbath
i= Keep Last Position

" Go Poirt:
Set Default Reset I Celay before positioning I 3
Defaulk Reset: I
(0] 4 Cancel Gpply Help

Caixa de didlogo Opc¢bes da maquina - guia Redefinir

Inicio - Aponta o laser para a posicéo BirdBath.

Opcao Maquina ou Coord. peca - Selecione Maquina se estiver usando
coordenadas de maquina ou Coord. peca se estiver usando coordenadas da
peca.

Apontar - Selecione um ponto na lista Redefinir ponto e clique no botdo Apontar
para mover o laser para o ponto especificado.
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Adicionar - Clique no botédo para abrir a caixa de dialogo Pontos. Fornega um
Titulo e os valores XYZ e clique em Criar. Os novos pontos sao adicionados a
lista acima Redefinir pontos. Por exemplo, vocé pode ter conectado refletores a
posicoes em uma porta de carro. Essas posi¢cdes poderiam ser nomeadas Portal,
Porta2, Porta3, etc.

Excluir: Selecione um ponto na lista Redefinir ponto e clique em Excluir. O ponto
selecionado é excluido.

OpcBes Redefinir - No evento de quebra de um feixe de laser, é feito o seguinte:

Posicao de seguranca - O rastreador aponta para a posi¢do de seguranga, que
também é chamada de posicdo de estacionamento.

Ir para Birdbath - O rastreador volta para a posicao birdbath.

Manter a ultima posicao - O feixe a laser permanece nas posi¢des atuais e fica
blogueado na posicéo, se possivel.

Ir para o ponto - Aponta para o ponto de redefinicdo padrao.

Configurar redefinicdo padréo - Selecione um ponto da lista acima (a esquerda
do botéo Inicio), e clique em Configurar redefinicdo padrdo. Essa agora é a
Redefinicdo padrdo. Se o feixe do refletor estiver quebrado, o laser ir4 apontar
para a Redefinicao padréo definida.

Atraso antes do posicionamento - Fornece o tempo em milésimos de segundo
antes do rastreador de laser apontar para a proxima posicao.
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Guia Configuracéo do sensor

Machine Options x|
Environmental Parameters I Lewvel To Gravity | System Information | Debug |
Cpkions I Reset Sensor Configuration

—absolute Distance Meter (ADM) Search Settings
Target Stability Tolerance I 0. 005 T Spiral Search Diameter I 250 i
Time Frame Far Retry Fo0 ms Abork Criteria I 10000 ms
Mumber of Retries I 5 Distance To Poink I 10000 mm

—iao Birdbath
" Clockwise
% Counter Clockwise

K I Cancel | Ay | Help

Caixa de didlogo Opc¢bes da maquina - guia Configuracdo do sensor

Absolute Distance Meter (ADM)

o Toleréncia de estabilidade do alvo - Essa tolerancia (entre 0,005 e 0,1mm)
determina o intervalo maximo de movimento de um alvo de refletor durante
medicdes de ADM. Valores além desse intervalo mostrardo uma mensagem de

erro.

« Intervalo de tempo para nova tentativa - Define o periodo de tempo para
determinar a estabilidade do alvo. Se o destino estiver estavel, sera feita uma

medicao de ADM.

e Numero de novas tentativas

- Define o numero de tentativas para uma

medi¢c&o de ADM antes de cancelar em fungéo de a estabilidade do alvo ter
ultrapassado uma dada tolerancia.
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Configurac@es de pesquisa - Se algum desses critérios de pesquisa nao for atendido,
0 processo de pesquisa € interrompido.

o Diametro de pesquisa de espiral - Diametro no qual pesquisar o alvo.
o Critério de cancelamento - Tempo em que o alvo deve ser localizado.
o Distancia até o ponto - Distancia a qual pesquisar o alvo.

Ir para Birdbath - o rastreador Leica rotaciona até a posicao Birdbath no sentido
horario ou sentido anti-horario a partir de sua posicao atual.

Guia Parametros de ambiente

Machine Options x|
Opkions | Reset I Sensor Configuration
Ervironrnental Parameters | Level Ta Gravity I Systern Information Cebug

— Akmospheric Conditions

[~ Use Temperature Station

Lir Temperature I_ﬂ I iZ j
Pressure ] I mBar j
Hurmidiksy ] o

—Refraction Index

IFM 0, 000000
A0 0, 000000

I, I Cancel Gmply Help

Caixa de didlogo Opcbes da maquina - guia Parametros ambientais
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Condicdes atmosféricas

o Usar estacdo de temperatura: Determina se a estacao Meteo Leica € utilizada
ou ndo. Uma Estacdo Meteo coleta dados automaticamente e n&o exige
interacdo manual.

Se ndo houver nenhuma estacédo Meteo conectada, certifique-se de que os
valores corretos sejam inseridos manualmente. Isso também pode ser feito a
partir da Barra de status Rastreador.

e Temperatura do ar - Especifica a temperatura atual do ambiente de trabalho em
Fahrenheit (F) ou Celsius (C).

e Presséo - Especifica a pressdo do ar no ambiente de trabalho em termos de
mbar, hPa, mmHg ou polHg.

« Umidade- - Especifica a porcentagem de umidade do ambiente de trabalho.

Esses parametros Meteo tém uma influéncia direta na medicao da distancia.
Uma mudanca de 1 °C causa uma diferenca de 1 ppm na medi¢do. Uma mudanca de
3,5 mbar causa uma diferenca de 1 ppm na medicao.

Indice de refracdes

e |IFM - Exibe o valor de refracao do interferébmetro.

« ADM - Exibe o valor de refracdo do medidor de distancia absoluta.
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Guia Nivelar com a gravidade

Machine Options

Opkions I Reset | Sensor Configuration
Envitonrnental Parameters Lewvel To Gravity | Systern Infarmation Debug
Current Yalue Cifference Tolerance

w-Tilk ||:| mrad ||:| mrad
-Tilk ||:| mirad ||:| ||:|.|:|1 mirad

Monitaring frequency: I 60 secs,

[T Use Mivel

K I Cancel | Ay | Help

PC-DMIS Portatil

Caixa de didlogo Op¢Bes da maquina - guia Nivelar com a gravidade

A guia Nivelar com a gravidade permite configurar propriedades de monitoramento do

dispositivo de inclinacéo do nivel.

Valor atual - Exibe os valores de nivel inclinagdo-X e inclinacdo-Y atuais para o

nivel.

Diferencga - Exibe a diferengca em miliradianos entre a leitura real dos valores da

inclinacdo-X e inclinagdo-Y do valor atual.

Tolerancia - Especifica o angulo em miliradianos em que o nivel pode ser
alterado e ainda ser considerado dentro da tolerancia. Caso contrario, sera

necessario usar a op¢ado Redefinir nivel na guia Opgdes.
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Frequéncia de monitoramento - Define com qual frequéncia (em segundos) um
valor de monitoramento do nivel é lido.

Usar nivel - Define se um nivel deve-se ser usado. Isso alterna a visibilidade dos
comandos de nivel e das barras de ferramentas.

Guia Sonda de superficie

Machine Options x

Options Reset Sensor Configuration Environmental Parameters
Level To Gravity ~ T-probe Configuration ~ Surface Probe  System Information  Debug

Quality Filter:  [FTEIg

Mone
Low

High

OK Cancel Apply Hedp

Caixa de didlogo Opcdes da maquina - guia Sonda de superficie

Use a opcdao Filtro de qualidade na guia Sonda de superficie da caixa de dialogo
Opcdes da maquina para filtrar e remover pontos medidos que foram medidos quando
o feixe de laser estava parcialmente na superficie da peca ou parcialmente fora desta.
O PC-DMIS filtra os pontos em tempo real enquanto varre.

Selecione uma opc¢ao na lista Filtro de qualidade para aplicar uma configuragéo de
filtro aos pontos de dados. A configuragdo padrao é Médio.
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LECEMFL TER-STD"

HOFL TERSTE

Exemplo usando a configuragdo QualityFilter como Nenhum (esquerda) e Médio
(direita)

Vocé também pode configurar esta opcdo com a entrada de registro
"QualityFilter" na secao LeicaLMF do aplicativo Editor de configuracdes. Para
mais detalhes sobre esta e outras op¢des de interface especificas da Leica, consulte
"Opc0Oes especificas de interface" na se¢do "Interface Leica" da documentagéo do PC-
DMIS MIIM.

Vocé pode acessar o arquivo de ajuda do MIIM na subpasta do idioma onde o PC-
DMIS esté instalado. Para Inglés, a subpasta é en.

Interface de Braco Faro

A interface Faro é usada com uma maquina de brago Faro. O software para o brago
Faro esta disponivel no servidor de (ftp:/ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Farol/).

Antes de iniciar o PC-DMIS, renomeie o arquivo faro.dll como interfac.dll.

A caixa de didlogo Opc¢des da maquina (Editar | Preferéncias | Configuracéo da
interface da maquina) tem essas guias para a interface Faro:

Guia COM

Para obter mais informacgdes, consulte "Configuragéo do protocolo de comunicagao" na
secdo "Configuracdo de preferéncias" da documentacdo do PC-DMIS Core. O valor
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padréao é Porta COM 1, Transmissao 38400, Sem paridade, 7 bits de dados e 1 bit de
parada.

Guia Eixo

Para obter mais informac6es, consulte "Atribuicdo de eixos da maquina” na secao
"Configuracéo de preferéncias" da documentacédo do PC-DMIS Core.

Guia Depurar

Para obter mais informac6es, consulte o tépico "Geracao de um arquivo de depuracdo"
no capitulo "Configuracdo de preferéncias" na documentac¢éo do PC-DMIS Core.

Guia Maquina como mouse
Para mais informacdes, consulte o topico "Configuracdo de maquina como mouse".

Guia Ferramentas

Essa guia oferece um botéo Diagndsticos e um botdo Configuracdo de hardware.
Esses botbes ativam os programas do Faro para testar e configurar o brago Faro.

Informacdes adicionais para esta interface sao fornecidas no Manual de
Instalacao de Interface da Maquina (MIIM).

Vocé pode acessar o arquivo de ajuda do MIIM na subpasta do idioma onde o PC-
DMIS esta instalado. Para Inglés, a subpasta é en.

Elemento Toques deslocados do Faros

A interface Faro suporta toques deslocados. Consulte "Método Toques deslocados" no
capitulo "Compensacéo da sonda".

Consulte "Apéndice A: Bracgo portatil Faro"
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Maquina como configuracdes de mouse

x
Comm I iz I Debug Machine az Maouse | Tools I

—Back Butten————— — Machine az Mouze Status——
" Centers Cursar  On
¥ g right mouse button

&~ O

i~ Az center mouse button

Tracking Speed

Sl Fast

i
I

] I Cancel Apply Help

Caixa de didlogo Opcbes de maquina - Guia Maguina como mouse

A guia Maquina como mouse permite configurar as capacidades do movimento de
brago Faro e cliques do botéo para controlar o movimento do cursor e os cliques do
botdo do mouse.

Botdo Voltar - vocé pode definir o botdo Voltar do braco Faro:
o Para centralizar o cursor (move o ponteiro do mouse para o centro da tela)
e Como boté&o direito do mouse
e Como botéo do meio do mouse

Status Maquina como mouse - Selecione se 0 modo Maquina como mouse esta
Ligado ou Desligado.

Velocidade de rastreamento - Controla com que velocidade o mouse se move com
relacdo ao movimento de brago Faro.

Ativar e desativar o modo Mouse

« Para ativar o modo mouse, pressione os botdes frontal e voltar juntos.
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Para desativar o modo mouse, quando a tela do PC-DMIS esta maximizada
(note que a janela TEM QUE estar maximizada), mova o cursor do mouse para a
parte superior da barra de titulo (que também € a parte superior da tela, pois o
PC-DMIS esta maximizado) e clique no botdo que simula o botao esquerdo do
mouse.

Interface de rastreamento SMX

Vocé pode configurar os parametros que controlam a forma pela qual o PC-DMIS faz a
interface com a interface Laser SMX Faro selecionando o item de menu Editar |
Preferéncias | Configurar interface de maquina. Isso abre a caixa de dialogo
Opcdes da maquina. As seguintes guias estao disponiveis:
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Guia Opcoes
Guia Redefinir
Guia ADM

Guia Depurar: Consulte o tépico "Geracao de um arquivo de depuracao” no
capitulo "Configuracao de preferéncias" da documentacéo do PC-DMIS Core.
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Informacgdes adicionais para esta interface séo fornecidas no Manual de
Instalacdo de Interface da Maquina (MIIM).

Vocé pode acessar o arquivo de ajuda do MIIM na subpasta do idioma onde o
PC-DMIS esta instalado. Para Inglés, a subpasta é en.

Além disso, leia a documentacéao fornecida com o Rastreador SMX.

Arquivos usados com o Rastreador SMX estéo localizados em:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Faro-SMXLaser/.

Guia Opcdes SMX
x|

Options | Rezet I .-i'-.imingl Debugl

— TCU Optiors P I'I 28128128100
Cl i
I DELIE J Update Intereal 1000
Execute Option | WVector Interval | 200

Fesults Wector Digtance 25,4
7 UszeVector Distance
 Use Last LIk
% NoVechar

v utarnatic Closure Windows

| k. I Cancel | Apply | Help

Caixa de didlogo Opc¢bes da maquina - guia Opcodes

60


ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Faro-SMXLaser/

Configuracéo de Interfaces Portateis

Use a guia Opc¢des para executar varias op¢cdes de TCU (Tracker Control Unit -
Unidade de controle do rastreador) e configure a comunicacao e outros parametros. As
opcOes de TCU também estdo disponiveis como itens de menu.

Opcdes de TCU - Esta area permite executar as op¢des a seguir:
« Fechamento - Abre a janela Fechamento. Consulte o tépico "Uso da
janela Fechamento”.
« Inicio - Aponta o rastreador laser para a posicao inicial.
o Fazer logoff - Faz o logoff do Rastreador SMX.
e Fazer logon - Faz o logon no Rastreador SMX

« Motores ligados - Engata os cabecotes de motores de rastreamento
vertical e horizontal a fim de permitir o movimento do cabecote de
rastreamento manual.

« Motores desligados - Libera os cabecotes de motores de rastreamento
vertical e horizontal a fim de parar o movimento do cabecote de
rastreamento manual.

e Verificacdes operacionais - Consulte "Execucéo de verificacbes
operacionais”.

o Painel rastreador - Exibe a caixa de dialogo Painel rastreador para
configurar o rastreador a laser Faro. Para mais detalhes, veja a
documentacéo do seu rastreador Faro.
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,' TrackerPad &) T 1

Turn Motors Off

Turn Trackng Off

Set Backsight
Search Target...

Highight Beam I

Set Weather Configuration. .

Sed Temperature Configuration... ‘

Display Bubble Level...

« Despertador - Permite definir um horério para ligar o laser.

As opcdes de TCU podem ser acessadas mais rapidamente a partir do
menu e barra de ferramentas Rastreador.

Endereco IP - Especifica o endereco IP do controlador do Rastreador a Laser (o
padrdo é 128.128.128.100).

Intervalo de atualizacao - Especifica o tempo, em milissegundos, para o sistema
checar os niveis e fazer as atualizacdes necessarias.

Intervalo de vetor -

Distancia do vetor - Define a distancia necessaria para mover a Sonda-
T/Refletor a partir do local de toque antes do software fazer um "Toque
deslocado".
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O S

Exemplo mostrando a distancia e o movimento do vetor

"Toque deslocado" - Altera o vetor para aquela da linha entre o local em
gue vocé primeiro apertou o botdo (no local do "Toque normal™) para o local
onde vocé solta o botdo de toque. Essa linha deve ser mais longa que a
Distancia de vetor de uso para registrar com sucesso um "Toque puxado”.

"Toque normal” - Um "Toque normal” é feito quando vocé aperta e solta o
botdo de toque no mesmo local.

Opcéo do vetor - Escolha uma destas opc¢des de vetor:

Usar distancia do vetor - Permite estabelecer o vetor usando um "Toque
deslocado”.

Usar altimo 1JK - Usa os mesmos valores do vetor IJK do ultimo ponto
medido.

Sem vetor - Quando essa opc¢ao for selecionada, sera possivel produzir
dados de varredura ao pressionar e segurar um botéo na Sonda-T.

Caixa de selecdo Janela Fechamento automética - Quando essa caixa de
selecdo é marcada, a janela Fechamento € aberta automaticamente quando o
refletor estéd muito perto da posicao inicial (do ninho).
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Guia Redefinir SMX
x|

Options  Feset I.i'-.imingl Debugl

M oLntPoint | Harie I Beset

* tachine Ajm
™ Part coord. —_—

sdd | Delete |

% |15.35 v 1222 z [e4.01

—ADM

£ Interferometer Only
™| Uze Default Feset
£ |nterferometer Set by A0

£ ADK Orly

Set Default Reset I Delay befare pogitiohing I

Default Rezet; I

¥ itim Laser Ta Mext Point

2k, | Cancel Apply Help

Caixa de didlogo Opc¢bes da maquina - guia Redefinir

Inicio - Aponta o laser para a posicao BirdBath.

Coordenadas Maquina ou Peca. - Define o sistema de coordenadas a ser usado.
Selecione Maquina se estiver usando coordenadas de maquina ou Peca se
estiver usando coordenadas da peca.

Apontar - Aponta o laser para um ponto. Selecione um ponto na lista Redefinir
ponto e clique no botdo Apontar para mover o laser para o ponto especificado.

Adicionar - Abre a caixa de dialogo Ponto para adicionar um ponto a lista acima.
A partir da caixa de dialogo Ponto, forneca um Titulo e os valores XYZ e clique
em Criar. O novo ponto € adicionado a lista. Por exemplo, vocé pode ter
conectado refletores a posicfes em uma porta de carro. Essas posi¢coes poderiam
ser nomeadas Portal, Porta2, Porta3, etc.

64



Configuragéo de Interfaces Portateis

ADM
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Excluir - Remove um ponto selecionado da lista acima.

Somente interferdmetro - Usa o laser do interferometro para medi¢Oes de
distancia. Ao iniciar ou reiniciar uma medicao, geralmente é feito a partir do
BirdBath.

Usar Redefinicdo padréo - Move o rastreador a laser para a posicao atual do
ponto de redefini¢ao.

Interferometro configurado pelo ADM - Usa o laser do interferdbmetro para
medicdes de distancia. Se o destino é perdido pelo rastreador a laser, o laser do
ADM o encontra. Apos o laser do ADM localizar e definir a distancia até o destino,
o laser do interferébmetro calcula todas as medidas de distancia.

Somente ADM - O software calcula todas as medidas de distancia usando o laser
do ADM. Se o destino € perdido pelo rastreador a laser, o laser do ADM o
encontra.

Configurar redefinigcdo padrao - Define o ponto selecionado na lista como o
ponto de redefinicdo padrédo. Esse € o ponto ao qual o laser aponta se o feixe for
guebrado pelo refletor.

Atraso Antes do Posicionamento - define o tempo em milésimos de segundo
antes do rastreador de laser apontar para a proxima posicao.

Apontar laser para o proximo ponto - O rastreador de laser move-se para o
préximo ponto apos concluir o ponto anterior.
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Guia ADM SMX
x|

Elptinnsl Fieset Aiming |Debug|

v Mntnrsgr‘g Up i~ Motore Off
Tracker Pad | Left Elghtl
Do

Move Distance: [5360236220 3

Search Diameter. |0.7674015748 A

Search | Take Hit |

| 2k, I Cancel Apply Help

Caixa de didlogo Opc¢bes da maquina - guia ADM

Motores ligados - Engata os cabecotes de motores de rastreamento vertical e
horizontal a fim de permitir o movimento do cabecote de rastreamento manual.

Motores desligados - Libera os cabecotes de motores de rastreamento vertical e
horizontal a fim de parar o movimento do cabecote de rastreamento manual.

Painel rastreador -

Botdes de controle (Esquerda, Para cima, Direita, Para baixo) - Move o laser
na diregao respectiva. Cligue em um bot&o de controle uma vez e o rastreador
comecga a se mover lentamente até que voceé clique em Parar. Cada clique
sucessivo faz com que o rastreador se mova mais rapidamente naquela direcéo.
A caixa preta no meio desses botdes pisca com um indicador verde quando o
refletor acomoda-se.
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Distancia do movimento - Fornece a distancia aproximada na qual o laser ira
procurar pelo refletor quando vocé clicar em Pesquisar. Mover o controle
deslizante associado para a direita aumenta o valor do Distancia do movimento,
e moveé-lo para a esquerda diminui o valor.

Diametro da pesquisa - Fornece o didametro da area de pesquisa na Distancia
do movimento aproximada quando vocé clica em Pesquisar. Mover o controle
deslizante associado para a direita aumenta o valor do Diametro da pesquisa, e
mové-lo para a esquerda diminui o valor.

Fazer toque - Mede um toque estacionario (0 mesmo que Ctrl + H) no local atual
do refletor.

Interface Estacéo Total

Para configurar os parametros que controlam a forma pela qual o PC-DMIS faz a
interface com a interface da Estacao Total, selecione o item de menu Editar |
Preferéncias | Configurar interface de maquina. Isso abre a caixa de dialogo

Opcdes da maquina. As seguintes guias estao disponiveis:

Guia Informagdes do instrumento
Guia COM

Guia Redefinir opgdes

Guia Opcdes de instrumentos
Guia Parametros de ambiente
Guia Depurar

Veja mais informacdes na documentacéo da interface da maquina.
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Guia Informacgdes do instrumento

Instrument Information |Cnmm I Reset Options I Instrument Options I Environmental Parameters I Debug I

Type: 15E. ESE
Mame: TORAGDODD
Seral Number: 360402
Firmware Version: 7.80.1578
Comm Port: 4
Baud Rate:
Data Bits:

Stop Bits:

Caixa de didlogo Opc¢des de medicdo - guia Informagdes do instrumento
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Guia COM

Instrument Information  Comm | Reset Options I Instrument Options I Environmental Parameters I Debug I

— Settings
Comm port: I-i B dg_l
Parity:
Data bits:
COM4 15200 M.3.1 Stop bits:

Caixa de didlogo Opc¢des de medicdo - guia COM
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Guia Redefinir opcdes

| ;
Machine Options

Instrument Information I Comm Reset Options | Instrument Options I Environmental Parameters I Debug I

— Reset Postions —On Break
+ Disabled
Ao find
" Auto PowerSearch
" Go point

Horzontal: |0

Vertical: (30

Add Delete | " Go last measured poirt

Set Default Reset | " Tum on laser pointer

Delay: |5 zeconds

—Home Position — Coordinates

Horizontal angle: Iﬂ Move Home | " hachine

Vertial angle: IEH] Factony Default | " Part coordinate

Ise Cument Angles |

Caixa de didlogo Opcdes de medicao - guia Redefinir opcdes

Interrompido
Essa area permite determinar o que acontece quando o feixe do laser da Estacao total
da sonda esté quebrado.

= Ligar o ponteiro do laser - Esta opcéo liga o ponteiro do laser. Para mais
informacgdes sobre o apontador de laser, consulte o item de menu Apontador de
laser LIGADO/DESLIGADO abordado no tépico "Menu da estacao total".
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Guia Opcdes de instrumentos

Instrument Irformation I Comm I Flesst Options  Instrument Options | Environmental Parameters I Debug I

— Power Search window — Search settings

Active Params Spiral search diameter:

Center Hz: 268 46444500, \t: 104 2786777 mm
Range Hz: 30.00000000, \: 3000000000

seconds

Range Hz: |3'|] deg
hlﬁlfpddate Distance to paint:
indow
Range Wt: |3"|] deg meters

— Measurement Settings
—EDM Mode — Awverage Mode

{* Precise MNumber of measurements: |5

i~ Standard — 2 Face Mode
[ Force system back to Face 1 after measurement

[~ Measure distance only in Face 2

i~ Fast

— |0 Creation
€ From instrument * From software

ok | Cancel | Aomly

Caixa de didlogo Op¢des de medicdo - guia Opg¢des de instrumentos

71



PC-DMIS Portatil

Guia Parametros de ambiente

Instrument Irformation I Comm I Reset Options I Instrument Options ~ Environmental Parameters I Debug I

— Atmospheric conditions
[~ Use temperature station Air temperature; |2'I].{H] ﬂ

Serial Port: I1 Pressure: |1D13 Im Bar ﬂ
Update Intenval: |300 seconds Hurmidity: |2'I] %

|Ipdate Temperature |

— Refraction index

Atmospheric PPM: 7.7390513420105

Caixa de didlogo Opcoes de medicao - guia Parametros de ambiente
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Guia Depurar
Machine Options

Instrument Information I Comm I Feset Options I Instrument Options ! Erwvironmental Parameters  Debug I

™ Log: Idebug.t:t
[ Reset log at start of execution
[ Window: IInterfa::e

Position reports: IN.:.,—,E vI
From machine: INDHE "I
From CPLU: lNgne vI

|' Debug kanager

T Usze Cptions | - I

Caixa de didlogo Opcdes de medicado - guia Depurar

Para obter mais informac6es, consulte o tépico "Geracao de um arquivo de depuracao"
no capitulo "Configuracado de preferéncias" na documentacédo do PC-DMIS Core.

Funcionalidade Portatil Comum

Alguns recursos portateis do PC-DMIS sdo comuns entre os o0s dispositivos. Esse
capitulo fornece informacfes sobre essa funcionalidade basica. Os elementos comuns
incluem:

e Importacdo de Dados Nominais
« Compensacgao da sonda
o Uso de sondas rigidas
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e Opcoes do acionador do sensor
e Conversao de toques em pontos
e Modo ponto de borda

Importacéo de Dados Nominais

O PC-DMIS permite importar dados nominais de varios tipos para a extracao de
elementos nominais.

Importe os seguintes tipos de dados CAD:

e Formatos padréo: DXF, IGES, STEP, STL, VDAFS, XYZ
« Formatos opcionais: Catia 4, Catia 5, Parasolid, Pro-engineer, NX
e« Formatos CAD direto (DCI): ACIS, CATIA V5, Pro-engineer, Solidworks, NX

Para mais informacdes sobre como importar, consulte o topico "Importacdo de dados
do CAD ou do elemento” no capitulo "Uso de opc¢des de arquivo avancadas"” na
documentacéo do PC-DMIS Core.

Caso tenha programado Plano de inspec¢éo na licenca LMS ou portlock, vocé também
pode usar o analisador genérico para importar arquivos ASCII. Para mais informacdes,
consulte “Importacédo de arquivo ASCII" no capitulo "Uso de op¢des avancadas de
arquivo" na documentacéo do PC-DMIS Core.

Compensacao do sensor

Para medir toques de maneira exata, 0s pontos sdo compensados a partir do centro da
ponta da sonda até a superficie da peca. Para ligar/desligar a compensacao da sonda,
usa o item de menu Inserir | Alteracdo de parametro | Sonda | Compensacédo da
sonda.

Ha algumas questdes que vocé deve entender ao medir com um dispositivo portatil.
e Os valores XYZ da DRO (Leitura Digital) sédo o local 3D do CENTRO da sonda.

e Ao sondar um Unico ponto em uma peca, o PC-DMIS compensa o raio da sonda
usando um dos dois métodos a seguir:

o Eixo da sonda: Monitoragéo do angulo do eixo da sonda e compensacgao
ao longo do vetor do eixo até o local do ponto na superficie.
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o Toque puxado: Monitoracdo da direcdo de um "toque puxado” e
compensacao ao longo do vetor de direcdo entre onde o botdo de toque
foi pressionado e depois liberado.

Normalmente, ao medir com CMMSs portateis com uma sonda rigida, o vetor de eixo da
sonda € usado como o vetor de toque. No entanto, devido ao formato de uma peca
especifica, talvez ndo seja possivel posicionar a haste da sonda para obter um vetor de
toque apropriado.

Se vocé deseja medir um furo pequeno e profundo, mas a extremidade do
braco for muito grande para caber nesse furo, sera necessario fazer "toques
deslocados" para que cada vetor de toque aponte corretamente para o centro do furo,
determinando a compensacao dentro/fora apropriada. Os toques deslocados séo
toques cujos vetores correspondem a direcao afastada do local do toque, ndo ao vetor
da haste padréao do sensor.

Método do eixo da sonda

Para um dispositivo de braco portatil, siga este procedimento para medir um ponto em
uma superficie superior usando o eixo da sensor para compensacao da sonda:

1. Posicione a sonda na superficie superior com o eixo da sonda reto para cima
(perpendicular a superficie) a partir do local do ponto (B). O ponto sera
compensado na direcéo (A) do eixo da sonda.

Posicédo correta Posicao incorreta

2. Pressione o botdo Toque.
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3. Aperte o botdo Concluido. Observe que o ponto medido foi adicionado a janela
Edicao.

4. Com o ponto realcado, pressione F9 para abrir a caixa de dialogo Ponto
medido.

Measured Poink

Feature Mame:
[PHT1

@+ Rect  Polar

" Regenerate Hit T argets Coordinate System
[~ Copy to Actuals ’V

Feature Theoreticalz

KNDM:IEEE.E? I:I.I:IEH
YNDM:IEE.SB J:I-EI.EIEE!
I—

£ |75.32 K:].995

] | Cancel | Hit T argets. .. |

Exemplo do ponto medido que mostra o vetor de toque apontando para cima.

5. Observe que os valores IJK no exemplo estdo em geral apontando para cima (0O,
0, 1). Esses valores devem normalmente coincidir com o vetor de superficie no
local dos pontos.

Tenha cuidado para segurar a sonda em posi¢cao normal (perpendicular) a
superficie ao realizar a sondagem de pontos Unicos.

Método de toques deslocados

Para um dispositivo de braco portatil, siga este procedimento para medir um ponto
usando um "toque deslocado" para compensacéo da sonda:

1. Coloque a sonda na superficie da localizacdo do ponto (1). O vetor do eixo da
sonda ndo importa quando vocé executa um toque deslocado.
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Qualguer exemplo funcionara para os toques deslocados.

2. Mantenha pressionado o botédo de toque o tempo suficiente para obter um toque
deslocado, mas a tempo de o PC-DMIS comecar a fazer a varredura da peca.
Para alterar a duracao de tempo para distinguir entre "toque deslocado” ou
"Iniciar varredura”, vocé pode modificar a entrada de registro
DelayToStartSendingScanPointsToManualHit usando o Editor de
configuragbes do PC-DMIS.

3. Mova a ponta na direcdo do vetor (2), longe da localizacdo do toque. Vocé tem
gue mové-la uma distancia igual ou maior do que a distancia de vetor definida
(3). Para definir a distancia minima a partir do toque que vocé tem que mover a
sonda para que um toque deslocado seja aceito, modifique a entrada de registro
VectorTolMM no Editor de configuracdes do PC-DMIS.

4. Solte o botédo de toque. Vocé escutara um som diferente mais baixo. Observe
gue o ponto medido foi adicionado a janela Edicéo.

5. Com o ponto real¢gado, pressione F9 para abrir a caixa de dialogo Ponto
medido. Verifique se o vetor esté seguindo a direcdo do DESLOCAMENTO e
nao a direcao do eixo.

Para elementos automaticos, o ultimo vetor de toque determina a direcdo de
compensacao. Para elementos medidos, o primeiro vetor de toque determina a dire¢cao
de compensacao.

Interfaces suportadas
As interfaces a seguir suportam toques deslocados:

+ Interface Faro
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e Romer
e SMXLaser (rastreador Faro)

e Leica

Uso de sondas rigidas

O PC-DMIS Portétil suporta uma variedade de sondas rigidas. O uso e a calibracdo de
sondas rigidas séo similares aos das sondas TTP

Se vocé selecionar uma sonda rigida, o PC-DMIS espera uma sonda que nao aciona
automaticamente ao entrar em contato com a pec¢a. Vocé nao pode executar uma
calibracdo DCC com uma sonda rigida. Certifique-se de que seleciona o tipo de sonda

correta.

Ao medir com uma maquina de braco, segure a sonda de tal forma que esteja entre
seus dedos e os botdes acessiveis ao seu polegar.

|

o

Ao medir elementos geométricos (linhas, circulos, planos, etc.), o PC-DMIS compensa
o raio da sonda com base no préprio elemento resolvido em vez de nos pontos
compensados individualmente.
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Suponha que va medir um plano. Vocé nao precisa medir os pontos de toque
individuais que abrangem o elemento plano com o eixo da sonda perpendicular a
superficie do elemento.

O PC-DMIS Portatil monitora o eixo da sonda do PRIMEIRO TOQUE ao medir um
circulo, cone ou cilindro para determinar se vocé esta medindo o didmetro interno (ID)
ou do diametro externo (OD).

Na maioria dos casos, ndo é possivel orientar fisicamente que a sonda esteja
exatamente perpendicular a superficie de um circulo ID sem a interferéncia do outro
lado do elemento do circulo. Vocé deve inclinar a sonda o maximo possivel na direcao
do centro do circulo para registrar um circulo de diametro interno e longe do centro
para registrar um circulo de didmetro externo.

Apéds a medicdo de um circulo ID ou OD, vocé pode verificar se 0 PC-DMIS determinou
corretamente o tipo de circulo pressionando F9 no elemento realcado na janela Edicao.
Selecione a opc¢éao Tipo de elemento circular.

Opcdes do acionador do sensor
Ao usar as opgoes do acionador da sonda, vocé pode acionar um toque quando certas
condicfes sao atendidas durante o uso das maquinas CMM manuais.

As interfaces que suportam as opc¢des de acionador de sonda incluem Romer, Leica,
Faro, Garda e SMX Laser.

Vocé pode inserir comandos ACIONADOR AUTOMATICO DE PONTO, ACIONADOR
AUTOMATICO DE PLANO e ACIONADOR MANUAL DE PONTO na sua rotina de
medicao a partir da guia Opcdes de acionador de sonda, na caixa de dialogo
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Parametros (Editar | Preferéncias | Parametros ou F10), ou da barra de ferramentas
do modo Sonda.

Esses comandos de acionados funcionam com o0s seguintes elementos:

« Elementos automaticos: Circulo, Elipse, Ponto de borda, Slot redondo, Slot
quadrado, Slot entalhado e Poligono

« Elementos medidos: Circulo, Linha e Slot redondo
As opc¢des do acionador da sonda sao:

e Acionador automatico de pontos

e Acionador automatico de plano

e Acionador manual de ponta

Acionador automatico de pontos

O comando ACIONADOR AUTOMATICO DE PONTO indica ao PC-DMIS para fazer um
toque automaticamente quando a sonda entra em uma zona de tolerancia a uma
distancia especifica do local do toque original. Por exemplo, se a zona de tolerancia, o
valor Radius, for definida em 2 mm, sera feito um toque quando a sonda estiver a 2 mm
do local do toque.

Vocé pode utilizar essa opgdo com maquinas manuais; em vez de pressionar um botéo
para fazer o toque, pode colocar comandos ACIONADOR AUTOMATICO DE PONTO em

gualquer local padrao da janela Edicao.

Voceé pode adicionar um comando ACIONADOR AUTOMATICO DE PONTO através do
botdo Inserir comando na area Acionador automéatico de ponto da guia Op¢des do
acionador da sonda na caixa de dialogo Configura¢cdes de parametros (pressione
F10 para acessar essa caixa de didlogo). Também é possivel fazer isso com o botéao

1

Modo Acionador automatico de plano ( '“) na barra de ferramentas Modo Sonda.

Point AutoTrigger
[¥]on Trigger radius: 0.2

[¥]Beeping on I Insert Command |

Area do Acionador automético de Ponta na Guia Op¢des do acionador da sonda
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Além dos elementos padrao suportados (como observado no topico "Opg¢des
de acionador de sonda"), o comando ACIONADOR AUTOMAT ICO suporta o elemento
Ponto vetorial automatico e o elemento Ponto medido.

Lig: Selecionar essa caixa de selecéo ativa o comando ACIONADOR AUTOMATICO DE
PONTO. Os comandos na janela Edicdo que seguem o comando ACIONADOR
AUTOMATICO DE PONTO inserido irdo usar a funcionalidade do acionador automatico
de ponto conforme definido.

Se vocé ndo marcar esta caixa de selecéo e clicar no botéo Inserir comando, 0
PCDMIS insere a linha de comando na janela Edicdo, mas nao ativa o comando.

Alarme sonoro ativado: Selecionar essa caixa ativa 0 som de um alarme sonoro
associado ao comando ACIONADOR AUTOMATICO DE PONTO. Ao vocé se aproximar
do alvo com a sonda, os bipes de alarme se tornam mais frequentes.

Acionar raio: Essa caixa permite inserir um valor de zona de tolerancia. Quando a
sonda desloca-se para essa zona de tolerancia, ela faz um toque automatica e
imediatamente.

Inserir comando: Clicar no botdo Inserir comando insere o comando ACIONADOR
AUTOMATICO DE PONTO na janela Edigcédo da rotina de medig&o atual.

Essa linha de comando mostra:

ACIONADORAUTOMATICO DE PONTO/ALT1, ALT2, RAD
TOGL1: Este campo de alternéncia corresponde a caixa de selecdo Acionador de
Ponto ligado. Ele exibe LIG ou DESL.

ALT2 Este campo de alternancia corresponde a caixa de selecdo Alarme sonoro
ativado. Ele exibe LIG ou DESL.

RAIO O campo do raio contém o valor para a zona de tolerancia, e corresponde a
caixa Raio do acionador. Esse valor é a distancia a partir do ponto real em que o
PC-DMIS faz o toque.
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Acionador automatico de plano

O comando ACIONADOR AUTOMATICO DE PLANO indica ao PC-DMIS para
automaticamente fazer um toque quando a sonda passar o plano definido pela normal
a superficie de um elemento suportado no nivel da profundidade definida. Para
elementos automaticos, esse local definido € ajustado com base em opc¢des, como
toques de amostra ou elementos MEDREL. A medida que o centro da sonda passa de
um lado do plano para o outro, a sonda é acionada e o toque € feito.

E possivel utilizar esse comando com maquinas manuais. Em vez de pressionar um
bot&o para fazer o toque, vocé pode colocar comandos ACIONADOR AUTOMATICO DE
PLANO em qualquer local padréo da janela Edicéo .

Voceé pode adicionar um comando ACIONADOR AUTOMATICO DE PLANO através do
botéo Inserir comando na &rea Acionador automatico de plano da guia Op¢des do
acionador da sonda na caixa de dialogo Configuracdes de parametros (pressione
F10 para acessar essa caixa de didlogo). Também é possivel fazer isso com o botdo

] R
Modo Acionador automatico de plano (* 1) na barra de ferramentas Modo Sonda.
Esse comando funciona somente no modo on-line. Se vocé usar o comando
ACIONADOR AUTOMATICO, ele tera precedéncia sobre o comando AC10NADOR
AUTOMATICO DE PLANO.

Plane AutoTrigger

on

[ Beeping on | Insert Command l

Area do Acionador automético de plano na Guia Opc¢des do acionador da sonda

Conforme definido anteriormente, o PC-DMIS faz um toque automaticamente
guando a sonda passa pelo plano. Entretanto, se vocé estiver utilizando uma maquina
Faro ou Romer, 0 sensor ndo € acionado novamente até que o botédo Aceitar seja
pressionado (ou o botéo Liberar). Para continuar, pressione esse botao apds o registro
de cada toque.

Lig: Marcar essa caixa de selec&o ativa o comando ACIONADOR AUTOMATICO DE
PLANO. Os comandos na janela Edicdo que seguem o comando ACIONADOR
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AUTOMATICO DE PLANO inserido usam a funcionalidade do acionador automatico de
plano conforme definido.

Se vocé desmarcar essa caixa de selecéo e clicar no botéo Inserir comando, o PC-
DMIS insere a linha de comando na janela Edicdo, mas ndo ativa o comando. O
comando ACIONADOR AUTOMATICO DE PLANO no funciona até que a opg&o seja
ativada.

Alarme sonoro ativado: Selecionar essa caixa ativa 0 som de um alarme sonoro
associado ao comando ACIONADOR AUTOMATICO DE PLANO. Ao vocé se aproximar
do alvo com a sonda, os bipes de alarme se tornam mais frequentes.

Inserir comando: Clicar no botdo Inserir comando insere o comando ACIONADOR
AUTOMATICO DE PLANO na janela Edi¢céo da rotina de medig&o atual.

Essa linha de comando mostra:

ACIONADORAUTOMATICO DE PLANO/ ALT1, ALT2

ALTL1: Este campo de alternancia corresponde a caixa de selecédo Ativado. Ele
exibe LIG ou DESL.

ALT2 Este campo de alternancia corresponde a caixa de selecdo Alarme sonoro
ativado. Ele exibe LIG ou DESL.

Acionador manual de ponta

O comando ACIONADOR MANUAL DE PONTO indica ao PC-DMIS para aceitar um
toque manual somente quando ele estiver dentro da zona de tolerancia especificada.

Vocé pode adicionar um comando ACIONADOR MANUAL DE PONTO através do botéo
Inserir comando na area Acionador manual de ponto da guia Opc¢des do
acionador da sonda na caixa de dialogo Configuracdes de parametros (pressione
F10 para acessar essa caixa de dialogo).

Vocé pode utilizar essa op¢do com maquinas manuais; quando o PC-DMIS solicitar
gue seja feito um toque, acione a sonda da maneira desejada. Cada acionador é
avaliado para ver se esta dentro da zona de tolerancia cilindrica do acionador. Caso
nao esteja, um erro aparece na lista Erros da maquina da caixa de dialogo Execucao.
O PC-DMIS solicita entdo que o togque seja feito novamente. Vocé pode colocar
comandos ACIONADOR MANUAL DE PONTO em qualquer local padrdo da janela
Edicéo.
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Esta opcao funciona somente em modo on-line.

Point manual trigger

] on Trigger radius: 0

I Insert Command I

Area do acionador de ponto manual na guia op¢des do acionador do sensor

Usar tolerancia do acionador: Selecionar essa caixa de selecéo ativa o comando
ACIONADOR MANUAL DE PONTO. Os comandos na janela Edicdo que seguem o
comando ACIONADOR MANUAL DE PONTO inserido usam a funcionalidade do
acionador manual de ponto conforme definido.

Se vocé ndo marcar essa caixa de selecao e clicar no botao Inserir comando, o PC-
DMIS insere a linha de comando na janela Edicdo, mas n&o ativa o comando. O
recurso de raio do acionador permanece desativado até que a opcédo seja ativada.

Raio do acionador: Essa caixa contém um valor de raio de tolerancia. Quando a
sonda é acionada, o PC-DMIS verifica se ele esta dentro da zona de tolerancia. Se
esta, o toque é aceito. Caso contrario, vocé é solicitado a fazer outro toque.

Inserir comando: Clicar no botao Inserir comando insere o comando ACIONADOR
MANUAL DE PONTO na janela Edicédo para a rotina de medicéo atual com as seguintes
opgoes.

Essa linha de comando mostra:

ACIONADOR DE PONTO MANUAL/ ALT1, RAD
TOGL1 Este campo de altern@ncia corresponde a caixa de selegcédo Ativado. Ele
exibe LIG ou DESL.

RAD O campo do raio contém o valor para a zona de tolerancia, e corresponde a
caixa Raio do Acionador. Esse valor € a distancia do ponto real em que o PC-
DMIS aceita o toque.

Converséo de toques em pontos

O PC-DMIS pode receber um fluxo de pontos a partir da interface. Para tal, pressione o
botdo Fazer toque do dispositivo portatil. Isso permite a rapida varredura de uma
superficie e toma varios pontos em um periodo de tempo muito curto.
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Apds o PC-DMIS receber o fluxo de pontos, podera realizar um dos dois seguintes
procedimentos:

Criar elementos de ponto individuais. Se vocé estiver no modo Somente
ponto ou se a caixa de didlogo Ponto vetorial automético do elemento
automatico estiver aberta, o PC-DMIS cria elementos de ponto individuais a
partir desse fluxo de pontos.

Para entrar no modo Somente ponto, cligue em Modo Somente ponto

‘l
(]' ) na barra de ferramentas Modo Sonda.

Para acessar a caixa de dialogo Ponto vetorial, selecione Ponto vetorial

f

( ® ) nacaixa de diadlogo Elementos automaticos.

Estimar o elemento. Se vocé nao estiver em nenhum desses modos, 0s pontos
vao para o buffer de toques e o incremento da contagem de toque é exibido na
barra de status. Quando a medicéo termina, o elemento resultante depende das
configuracdes e se vocé esta usando o modo Estimativa.

Modo ponto de borda

O modo Ponto de borda leva em conta medi¢cdes de rota de elementos de chapa
metalica sem a utilizagdo da caixa de dialogo Elementos automéaticos. Os elementos
gue vocé gera sao todos Elementos medidos em vez de Elementos automéaticos com
duas excecoes:

Primeiro, se vocé estiver no modo somente pontos, o PC-DMIS cria um ponto vetorial
automatico ou um ponto de borda automatico.

Em segundo lugar, o PC-DMIS cria ponto de borda automatico se vocé fizer o toque
perto a uma borda e desliza-lo sobre a borda para completar a direcéo.

Para ativar este modo, vocé tem de fazer o seguinte:
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Vocé tem de ter a opcado Chapa metalica ativada em sua licenca LMS ou
portlock.

Importar um modelo CAD com superficies para a peca que estiver sendo
medida.
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o Selecione a caixa Localizar valores nominais durante execugédo na guia Geral
da caixa de dialogo Configurar opc¢des.

o Especifique a distancia da tolerancia necessaria no Editor de configuracdes do
PC-dMIS para a entrada de registro
DistanceToClosestEdgeTolerancelnMM na se¢éo Opcdao. O valor padrao
€ 5 mm. Toques feitos nessa distancia a partir da borda iréo iniciar o modo
guiado para concluir o ponto de borda.

Para medir pontos no Modo ponto de borda:

1. Faga medi¢des no modo Aprendizado dentro da tolerancia (entrada de
registroDistanceToClosestEdgeTolerance InMM) perto do local do ponto de
borda. O PC-DMIS localiza os valores nominais do modelo do CAD e verifica se
o toque esta dentro da tolerancia. Se a medicao esta dentro da tolerancia, o PC-
DMIS passa a funcionar no modo guiado em vez de armazenar o toque no buffer
de toques.

2. No modo guiado, deslize a ponto do sensor sobre a borda para concluir o toque
de borda.

3. O PC-DMIS coloca o toque de borda concluido no buffer de toques no modo
aprendizado. Isto permite que o PC-DMIS adivinhe elementos a medida que
VOCé 0s mede.

4. Se vocé néo deseja fazer um toque na borda, pressione o botdo End. O PC-
DMIS cancela o modo guiado e adiciona o toque anterior ao buffer de toques.

Quando vocé cria circulos, linhas e slots no modo Estimativa a partir dos
toques de borda, eles se tornam elementos em 3D.

Para eliminar as bordas internas entre superficies para determinar as bordas, utilize a
entrada de registro AdjacentEdgeTolerancelnMM na secédo Opcéao do Editor de
configuracédo no PC-DMIS. Isso é util em situacdes em que o modelo CAD possui
folgas entre as superficies. Se as folgas forem grandes, pode ser necessario aumentar
o valor padrao de 0,1 mm.

O modo Ponto de borda também usa a metade do valor da espessura a partir da caixa
de didlogo Elemento automatico para determinar a profundidade. Normalmente, &
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necessario configura-lo somente uma vez para a espessura e depois fechar a caixa de
didlogo Elemento automatico. Esse valor é gravado no registro.

O modo Ponto de borda foi projetado para dispositivos portateis, mas
funciona com qualquer dispositivo com uma sonda rigida.

Uso de um braco portatil Romer

Essa secao discute a configuracdo e o uso geral do seu Romer Portatil CMM com o
PC-DMIS. Consulte a documentacéo fornecida pela Romer para obter informagdes
detalhadas sobre a configuracéo e uso do rastreador Romer.

e Braco portatil Romer/RomerRDS: introducao

e Introducao: braco portatil Romer

o Configuracdo de um Sensor de Contorno Perceptron

e Calibrar um Sensor Rigido Romer

e Calibracdo do Sensor Perceptron

e Uso dos Botdes do Braco Romer

e Uso do Sensor a Laser Romer

e Uso da camera integrada RomerRDS

Braco portatil Romer/RomerRDS: introducao
Os bracos portateis Romer e RomerRDS sdo maquinas de bragos articulados que
usam uma sonda rigida ou uma sonda a laser para medir pecas.

O PC-DMIS usa o RDS para interface com seu brago RomerRDS ou 0 WinRDS para
interface com um brago Romer. Consulte a documentagédo do RDS ou WinRDS para
obter informacdes detalhadas sobre a configuracéo e uso do braco portatil.
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Para usar um dispositivo de braco Romer ou RomerRDS com o PC-DMIS, é
necessario ter a licenca LMS ou portlock de porta programada com a opcéao de
interface correta. Se estiver usando uma sonda de varredura a laser, vocé também
precisa ter a opcdo Sonda a laser com o Tipo de sonda programado.

Do mesmo modo, a opcéo de licenca LMS ou portlock Mesa rotatéria NAO PODE
estar selecionada quando vocé esta usando um dispositivo portatil. Isso pode causar
problemas no dispositivo portatil.

As informacdes fornecidas nos topicos nesse capitulo foram escritas especialmente
para os bracos Romer, mas podem ser aplicar aos bracos ndo Romer.

Introducao: braco portatil Romer
Vocé deve executar algumas etapas basicas para verificar se o sistema foi preparado
corretamente antes de iniciar o processo de medicdo com o braco portatil.

Se vocé esta planejando usar um sensor de contorno Perceptron com o braco infinito,
precisa também seguir 0s passos descritos no tépico "Configuracdo de um sensor de
contorno Perceptron®.

Esta secdo contém material complementar a documentacao padrao do WinRDS para
um braco infinito Romer. Para obter mais informagdes sobre configuracdo, consulte a
documentacdo WIinRDS e a documentacdo do sensor de contorno Perceptron.

Para configurar o brago infinito Romer, siga as seguintes etapas:
o Etapa 1: Configure o Braco infinito Romer
o Etapa 2: Configure as Variaveis de Ambiente WinRDS

« Etapa 3: Instale o PC-DMIS para Romer

Etapa 1: Configure o Bracgo infinito Romer

1. Monte a base de fixagdo em uma plataforma estavel usando os parafusos de
montagem ou mandris magnéticos.

2. Coloque o braco na base de fixacao parafusando o anel rosqueado grande,
localizado na base do braco, a base de fixacao.
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3. Uma vez que o braco esteja bem preso, ligue a energia do braco e certifique-se
de que esta energizado. Desligue o braco até a etapa 6.

4. Instale o WIinRDS (versao 2.3.5 ou posterior) se ainda nao foi instalado no
computador. WIinRDS 3.1 esta disponivel neste link:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/Portable/Romer/RDS/. A instalagéo do
WinRDS colocara dois icones na area de trabalho do computador; um é
denominado Utilitarios de bragco Cimcore e o outro Ferramentas de
verificacdo rapida.

As versdes do WInRDS anteriores a 2.3.5 ndo sao suportadas
adequadamente para serem usadas com sensores Perceptron Contour.

Ha duas maneiras de comunicacdo com o braco Infinite: via conexdo USB e via
conexdo sem fio se 0 seu computador possui um cartdo de interface de rede (NIC) sem
fio. Devido a alta velocidade de comunicacao requerida por varredores a laser, é
preferivel conectar o computador ao braco Infinite utilizando a porta USB quando vocé
usa o Sensor Perceptron Contour. Comunicacao sem fio ndo é tratada neste
documento. Se desejar usar uma conexao sem fio, consulte o Guia de configuracao
do Infinite e documentacdes adicionais instaladas juntamente com a instalacao do
WInRDS.

5. Plugue o conector USB a uma das portas USB em seu computador (ou verifique
a comunicacdo Wi-Fi se ndo estiver usando um sensor Perceptron Contour).

6. Inicialize o braco alternando a chave liga/desliga. Se estiver executando em um
computador com Windows, ele detecta a conexdo e pergunta se vocé deseja
instalar os drivers USB para o braco. Prossiga e instale os drivers USB.

7. Quando a instalacao do driver for concluida, clique duas vezes no icone
Utilitarios de braco Cimcore na sua area de trabalho. Isso inicia o aplicativo
Utilitarios de braco. Quando o aplicativo € iniciado, ela tenta se comunicar
automaticamente com a maquina. Se a maquina esta conectada
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adequadamente, ela se conecta ao brago e solicita que vocé redefina os eixos.
Se tiver alguma dificuldade, consulte a documentacao do WinRDS ou CimCore.

Para redefinir os eixos, mova as juntas no braco até que todas tenham sido
zeradas. Conforme cada eixo é zerado, os graficos de barra de eixos
correspondentes séo preenchidos segundo mostrado a seguir. Quando todos os
eixos sao iniciados (zerados) a caixa de dialogo é automaticamente fechada.

T ammctnd S i

LA

Freer mry o s ot Ve ol (o

e

Neste ponto, a maquina esta conectada e pronta para operar.

Etapa 2: Configure as Variaveis de Ambiente WinRDS

Ha uma dltima etapa para trabalhar com o PC-DMIS. Se vocé estiver utilizando uma
versdo do WinRDS anterior a versao 5.0, precisara definir o diretério do WinRDS no
caminho do computador. Para fazer isso, siga estes passos:

1.

Clique no botéo Iniciar e selecione Painel de controle para abrir o Painel de
controle.

Clique duas vezes no icone Sistema para abrir a caixa de didlogo Propriedades
do sistema.

Selecione a guia Avancado.
Selecione o botdo Variaveis de ambiente.

Na secdo Variaveis do sistema da caixa de diadlogo Variaveis do ambiente,
role para baixo até ver Caminho a esquerda. Selecione Caminho na lista e
clique no botao Editar.

V& para o final da linha Valor da variavel e adicione um ponto-e-virgula (;)
seguido pelo caminho da instalagédo do WinRDS como:
C:\Arquivos de programas\CIMCORE\WInRDS
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7. Cligue em OK na caixa de dialogo Editar variaveis do sistema, clique em OK
na caixa de dialogo Variaveis do ambiente e depois clique em OK na caixa de
didlogo Propriedades do sistema.

Neste ponto, vocé pode inicializar o PC-DMIS. Vocé pode receber a mensagem
"Especificacdes do braco sendo recolhidas da maquina" com base em como o WinRDS
foi configurado. Vocé pode mudar essa configuracdo através do programa Utilitarios do
braco.

Etapa 3: Instale o PC-DMIS para Romer

Apos verificar a conexao do computador ao braco, instale o PC-DMIS da seguinte
maneira:

SEM o uso do Sensor a Laser Perceptron

1. Sua licenca LMS ou portlock ja devera estar programado com a opc¢ao de
interface Romer antes de vocé instalar o PC-DMIS.

Se Todas as interfaces estiver programado na sua licenga LMS ou portlock

(como portlock de demonstracéo), vocé precisara renomear o Romer.dll para
interfac.dll. O Romer.dll esta localizado no diretério de instalacdo do PC-DMIS.

2. Instale o PC-DMIS. O PC-DMIS esta pronto para ser utilizado.

Estéo usando o Sensor a Laser Perceptron
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1. Sualicenca LMS ou portlock ja devera estar programado com as opc¢des de
interface Sonda a laser, Perceptron e Romer antes da instalagdo do PC-DMIS.
Se vocé ndo tiver Laser e Perceptron especificados em sua licenca LMS ou
portlock, ndo tera os arquivos Perceptron necessarios como indicado abaixo.
Quando vocé instala o PC-DMIS, séo instalados arquivos adicionais que sao
necessarios pelo WinRDS.
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Se Todas as interfaces estiver programado na sua licenca LMS ou portlock

(como portlock de demonstracao), vocé precisara renomear o Romer.dll para
interfac.dll. O Romer.dll esta localizado no diretério de instalacdo do PC-DMIS.

2.

Instale o PC-DMIS. Nao execute o PC-DMIS neste momento.

3. Certifiqgue-se de que o arquivo probe.8 foi instalado no diretério ArmData

(geralmente em C:\Arquivos de Programa\CIMCORE\WinRDS\ArmData). Esse
arquivo é instalado pelo PC-DMIS durante o processo de instalacdo, desde que
sua licenca LMS o portlock esteja programado corretamente. O arquivo probe.8
€ usado pelo WinRDS como o identificador para o sensor de Perceptron
Contour. Se uma copia desse arquivo nao estiver disponivel, certifique-se de
entrar em contato com o distribuidor do PC-DMIS.

4. Siga para o topico "Configuracdo de uma sonda de contorno Perceptron".

Do mesmo modo, a opcéo de licenca LMS ou portlock Mesa rotatéria NAO

PODE estar selecionada quando vocé esta usando um dispositivo portatil. Isso pode
causar problemas no dispositivo portatil.

Configuracao de um Sensor de Contorno Perceptron

Essa secao discute a configuracdo do sensor de contorno Perceptron apds voce ter
configurado o Brago infinito na se¢éo "Introdugao”.

Para configurar o sensor de contorno Perceptron, siga estas etapas:

Passo 1: Conectar a caixa do controlador do sensor Perceptron
Passo 2: Configurar a placa de rede

Passo 3: Anexar 0 sensor de contorno

Passo 4: Concluir a configuragao do PC-DMIS

Passo 5: Verificar a instalacdo do sensor
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Etapa 1: Conectar a caixa do controlador do sensor
Perceptron

A conexdao da caixa do controlador do sensor Perceptron exige um cartédo de interface
de rede (NIC) dedicado. Vocé precisa usar o NIC que esta integrado no seu
computador ou comprar um NIC adicional, pois o Perceptron requer um NIC dedicado
para comunicagao com a caixa do controlador do sensor Perceptron.

©

Uma NIC USB ndao é suficiente para essa conexao. Se vocé estiver usando um
computador de mesa, ird precisar de um PCI NIC adicional. Se estiver usando um
notebook, precisard de um PCMCIA NIC.

Para conectar a caixa do controlador do sensor Perceptron:
1. Remova a tampa na parte de tras do braco infinito, rotulada "SCANNER".

2. Conecte o cabo do sensor que sai da caixa do Perceptron ao conector "Sensor"
na caixa do controlador Perceptron. Conecte a outra extremidade a conexao
"SCANNER" na parte de tras do brago.

3. Pode haver um pequeno rabicho saindo da extremidade conectada a caixa do
controlador Perceptron. Depende da versdo do controlador Perceptron que vocé
tem. Se esse for seu caso, conecte o rabicho a conexao do conector marcada
como "Trigger" (Acionador).

4. Conecte um cabo cruzado RJ45 ao outro lado da caixa do controlador
Perceptron. Conecte a outra extremidade ao NIC dedicado no computador.

Etapa 2: Configurar a placa de rede
Para comunicar com a caixa do controlador Perceptron, vocé precisa configurar sua
NIC dedicada seguindo essas etapas:

1. Clique no botéo Iniciar e selecione Painel de controle para abrir o Painel de
controle.

2. Cligue duas vezes no icone Conexdes da rede para visualizar as atuais
conexodes da rede.
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3. A partir da lista de Rede local ou de alta velocidade com a internet, clique
duas vezes no nome do NIC conectado a caixa do controlador Perceptron.

4. Clique em Propriedades na guia Geral.

5. Desmarque todas as caixas de selecdo exceto Protocolo de Internet (TCP/IP)
para que o item Protocolo de Internet (TCP/IP) seja o Unico item selecionado.

Components checked are used by this connechion:

C1 % NwLink NetBIOS =l
15 MwiLink IF/SP M etBI0S Compatible Tranzport Proboc
L1 3Com BCAITDI DMI TD

V| ¥ Intermet Praotocal [TCPAP) =
| | »

nstall.. | Uninstal |

6. Selecione o texto (ndo a caixa de selecdo) para destacar Protocolo de Internet.
7. Selecione Propriedades.

8. Na guia Geral da caixa de dialogo Propriedades de Protocolo Internet
(TCP/IP), marque o botéao de opcéo rotulado Usar o seguinte endereco IP.
Digite os seguintes valores, conforme mostrado na imagem:

" Dbtain an |F address automatically
% Use the following IP addiess:
|P address: | 192 168 . 19 . 1

Subnet mask: | 255.255.255 . 0

Default gatessay: I

o Enderecgo IP: 192.168.19.1
e Mascara de subrrede: 255.255.255.0

9. Cligue em Avancado para abrir a caixa de didlogo Configuracdo avancada do
TCP/IP.

10. A partir da caixa de dialogo Configuragdo avancada do TCP/IP, selecione a
guia WINS.

11.Selecione a opc¢ao Desativar NetBIOS sobre TCP/IP na area Configuracéo do
NetBIOS.
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12.Cligue em OK na caixa de didlogo Configuracdo avancada do TCP/IP, clique

em OK na caixa de dialogo Propriedades do protocolo IP (TCP/IP) e depois
cliqgue em OK na caixa de dialogo Propriedades do <NIC dedicado>.

Etapa 3: Anexar o sensor de contorno

95

1.

Monte o sensor Contour na articulacdo. Se vocé esta usando um sete eixos
infinito, precisara montar o sensor no eixo da sétima junta.

Ligue a caixa do controlador do sensor Perceptron pressionando o botéo de ligar
localizado perto do conector de partida e do conector de acionamento. Esse
botdo ndo deve ser confundido com a chave oscilatéria de energia do sensor,
localizada no mesmo lado da caixa de controle. A sequéncia de inicializacéo
para a caixa do controlador pode levar até dois minutos. Vocé sabera que o ciclo
de inicializac¢ao foi concluido quando o LED verde Pronto acender.

Quando o ciclo de inicializagéo for concluido, gire a chave oscilatéria de energia
do sensor para a posicao ligada. I1sso energiza o sensor. Vocé pode certificar-se
de que o sensor esta energizado através das trés LEDs na lateral do cabecote
do sensor. As LEDs rotuladas +12V e +5V devem estar acesas. Se elas nao
estiverem acesas, verifiqgue a energia na caixa do controlador do sensor e o
cabo do sensor. A LED marcada LASER somente acende durante a varredura.

Com a energia ligada, navegue para o subdiret6rio Perceptron, dentro do
diretdrio de instalacdo do PC-DMIS. Dé um clique duplo no aplicativo WinSen.
Este é um aplicativo de diagnadstico fornecido pelo Perceptron. Quando o
aplicativo € iniciado, ele tenta estabelecer comunicagdo com o sensor. Se ele for
bem-sucedido, vocé deve receber varias mensagens com Status=0x00000000
(Tudo OK). Vocé também deve ver uma linha indicando a ID do sensor. Se nédo
houver nenhuma ID de sensor, hdo ha comunicacdo com o sensor.

Aponte 0 sensor para algo e selecione o item de menu Imagem | Exibi¢c&o do
sensor ao vivo. Vocé deve entdo ser capaz de ver (se estiver dentro do campo
de visdo das cameras) a imagem ao vivo da peca que esta varrendo. Vocé deve
também ver uma faixa vermelha de laser projetada na peca.

Quando vocé estiver certo de que o sistema esta funcionando corretamente,
feche o WinSen.
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O sensor ndo pode se comunicar com dois aplicativos host diferentes ao
mesmo tempo. Quando vocé executa o PC-DMIS, precisa certificar-se de que o
WinSen ou qualquer outro aplicativo que se comunique com o controlador do sensor
esteja desligado.

Etapa 4: Concluir a configuracdo do PC-DMIS

Vocé esta agora pronto para iniciar o PC-DMIS. Depois de iniciar o PC-DMIS, abra uma
nova rotina de medicao e siga estas etapas para concluir a configuracao:

1. Pressione F5 para abrir a caixa de dialogo Op¢des de configuracao.
2. Selecione a guia Laser.

3. Digite o caminho para o arquivo CSGMain.bin na caixa de edi¢cdo Arquivo
binario do sensor. Ele é geralmente instalado com o PC-DMIS no subdiretério
Perceptron da instalagdo principal do PC-DMIS. Alternativamente, vocé pode
usar o botdo Navegar para localizar o arquivo.

4. Clique em OK na caixa de didlogo Opc¢des de configuracdo.

Para verificar se 0 sensor esta trabalhando no PC-DMIS, feche o PC-DMIS e reinicie.
Isso garante que todas as informacgdes necessarias sdo gravadas no registro do
sistema.

Passo 5: Verificar a instalacéo do sensor

1. Inicie o PC-DMIS e abra a rotina de medicéo original criada na etapa anterior. O
PC-DMIS deve ser capaz de identificar a sonda que esta atualmente no sistema.
Depois vocé ter uma sonda na rotina de medicdo, a guia Laser € exibida na
janela Exibicao de graficos. Ela permite consultar em tempo real os dados que
sao coletados pela sonda.

2. Alterne para a guia Laser. Pode demorar de 10 a 20 segundos para inicializar o
sensor, portanto tenha paciéncia. Vocé deve ver um trapezoide verde levemente
inclinado no centro da janela com um fio de reticulo em cerca de dois-tergos em
direcdo a parte de cima do trapezoide. Se algo diferente for visualizado, indica
gue o PC-DMIS ndo pode se conectar ao sensor e devera exibir uma mensagem
de erro. Se isso ocorrer, normalmente significa que o arquivo contour.dll ndo foi
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registrado corretamente durante a instalacdo. Consulte o topico "Registro do
contour.dll".

Certifique-se de que ndo héa outras cépias do arquivo CSGMain.bin.
Exclua (ou renomeie) quaisquer outros arquivos CSGMain.bin que ndo estao na
atual instalacdo do PC-DMIS. Se vocé nado tem a versao correta do CSGMain.bin,
0 sensor nao € inicializado.

3. Pressione o botdo Visualizacdo ao vivo para iniciar a operacdo de varredura. A

imagem ao vivo sera atualizada com os dados sendo coletados pelo scanner.
Vocé pode agora usar o seu scanner no PC-DMIS.

Se tiver problemas, contate o suporte técnico da Hexagon.

Para mais informacg6es sobre como usar o scanner no PC-DMIS, consulte a
documentacédo do PC-DMIS Laser.

Para obter informagdes adicionais sobre o sistema Perceptron, consulte a
documentacgédo do Perceptron incluida na instalagdo do PC-DMIS no subdiretorio
Perceptron.

Registro do contour.dll

Para registrar manualmente o arquivo Contour.dll, siga essas etapas:

1.
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Cheque se a caixa do controlador do sensor Perceptron esta ligada e se o braco
esta energizado.

Abra uma janela de prompt de comando (prompt DOS) e mude para o diretério
Perceptron. Ele é um subdiretério do diretorio principal de instalacdo do PC-
DMIS.

Digite “regsvr32 contour.dll” na linha de comando. Apds algum segundos, vocé
deve receber a mensagem "Contour.dll registrado com sucesso".

Se o arquivo nao tiver sido registrado com sucesso, contate o suporte técnico da
Hexagon. Se ele foi registrado com sucesso, reinicie o PC-DMIS.
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Calibrar um Sensor Rigido Romer

Faca a calibracdo de uma sonda infinita Romer através do software WinRDS. O PC-
DMIS faz a sua interface com o WinRDS para adquirir dados de calibracédo de sonda.
Siga os passos do documento Guia do Usuério de Utilitarios de Bracgo para calibrar a
sua sonda.

Use a caixa de dialogo Utilitarios da sonda do PC-DMIS para calibrar os sensores de
contorno Perceptron. Consulte o tépico "Calibracdo de um sensor de contorno
Perceptron” para obter mais informagdes sobre calibracdo de um sensor de contorno
Perceptron.

Calibracao do Sensor Perceptron

Uma vez configurado o sensor Perceptron, conclua os seguintes passos para calibrar a
sonda laser:

Antes de iniciar:

Exposicédo e Gray Sums Durante a Calibracéao

Antes de iniciar a calibracdo da sua sonda a laser, saiba que o PC-DMIS configura
automaticamente a exposicao para o valor de calibracéo padréo 300 e os gray sums
para os valores de calibracdo padréo de 10 para o minimo e de 300 para 0 maximo.
Esses valores funcionam bem na maioria dos cenarios de calibracdo. A exposicéo
original e os valores gray sums sao restaurados quando o processo terminar. Embora
gray sums com valores de 10 e 300 séo frequentemente adequados para calibragéo,
valores de 30 e 300 sdo tipicos para varreduras normais.

Exposicédo a Raras Condic¢des de lluminagéo

Uma exposi¢do no valor de 300 as vezes nao é suficiente em raras condi¢fes de
iluminagéo tais como V4i em um ambiente de iluminagéo de sddio. Se, devido a tais
condicdes de iluminacéo, parecer que o PC-DMIS esté a experienciar problemas ao
aceitar os arcos do laser durante o processo de calibracdo, pode necessitar de reduzir
a exposicao de calibracao padréo para um valor proximo de 200. Para tal, use o Editor
de configuragbes do PC-DMIS e modifique a entrada de registro
PerceptronDefaultCal ibrationExposure na secdo NCSensorSettings.
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Consulte a documentagédo do PC-DMIS Laser para obter informacdes sobre exposicao
e gray sums.

Etapa 1: Defina a Sonda a Laser

1. Abra uma rotina de medi¢ao existente ou crie uma nova.

2. Selecione a opcao de menu Inserir | Definicdo de hardware | Sonda na caixa
de dialogo Utilitarios da sonda (essa caixa de dialogo se torna visivel
automaticamente quando vocé cria uma nova rotina de medicéo).

Probe Utilities. C\podmizddbeta\Rormer_Contour_ VS.PRE

hiiates _ Measre... | Deiete |
[mowmer_cormoun_ys ]
= Edt...
Active tp st
TPIBALLD0, 300,10 00 0 Ui _ TOwnces. | Rein. |
Pretist. | Gobaltsed | |
Fle Format... !
'_ 1
I
|:
ol ™. v [ Ustr defined calbration order

Frobe desariphon:

[ e

ROMER |
Tip & LROMER_CONTOUR VS ‘

S——

a [ m v . QK. | Cancel

Caixa de dialogo Utilitarios da sonda

3. Defina uma configuragédo que use a sonda CONTOUR e o braco Romer
adequado na caixa de didlogo Utilitarios da sonda. O tipo de sonda Perceptron
Contour esta especificada na caixa de dialogo Configurar opc¢des.
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Etapa 2: Calibre a Sonda a Laser

O processo de calibragdo descrito nessa etapa varia com base no tipo das opc¢oes de
medicao da sonda a laser e do tipo da interface instalada. Consulte o tépico "Opcoes
de medicdo da sonda a laser" na documentacdo do PC-DMIS Laser para informacdes
detalhadas sobre as opcdes de calibracéo.

Os proximos passos descrevem o procedimento a usar na primeira calibracdo da sonda

a laser:

1. ApOs a definicdo da ponta na etapa 1, cligue em Medir na caixa de dialogo
Utilitarios da sonda. Isso abre a caixa de dialogo Op¢des de medicao da
sonda a laser.

2. Clique em Medir para iniciar o procedimento de calibracdo. Se vocé NAO estiver
usando um sensor Perceptron V5, pule a etapa 5. Se estiver usando um sensor
Perceptron V5, sera solicitado a fazer primeiro a varredura do intervalo inteiro da
profundidade Z do laser em um destino plano.

3. Meca a profundidade Z do sensor V5 (calibracdo de destino plano) procedendo
da seguinte maneira:

a.

d.

Coloque uma folha de papel em branco sobre a superficie plana onde
vocé pretende executar a calibracdo de destino plano.

Mantenha o sensor V5 proximo a superficie plana, de maneira que a linha
de varredura esteja além da caixa de grade projetada pelo laser.

Mantenha pressionado o acionador do sensor quando vocé mova a sonda
0 mais longe possivel do intervalo do laser de forma que a linha do laser
ultrapasse a caixa de grade para o outro lado.

Solte o acionador. Isso conclui a calibragao de destino plano.

4. Siga todas as instrucdes na tela e os indicadores visuais da guia Laser para
concluir a calibracdo do sensor na esfera da calibracao.

a.

Vocé é solicitado a se deslocar a 15 localidades diferentes na esfera da
calibracao (5 posigoes diferentes ao redor da esfera com trés campos
diferentes a cada posicdo). A sonda laser ira fazer a sondagem
continuamente, mas somente aceita uma faixa de dados se certos
critérios forem cumpridos. O sistema necessita de 5 faixas para cada uma
das 15 localidades diferentes para concluir a calibracéo.
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Ao calibrar nos trés campos ("longe", "esquerda” e "direita") para as

5 posicOes diferentes, certifique-se em fazer um toque (faixa do laser) em
ambos os tropicos. Os tropicos séo indicados como "Banda 1" e

"Banda 2" na imagem acima). Além disso, quando vocé faz a sondagem
nos graus 0, 120, e 240 ao redor da circunferéncia central, dé preferéncia
a peca inferior da esfera obtendo 2 faixas na localizacao inferior e
somente 1 na localizagdo superior. Isso devido ao fato de que dados
adicionais serao recebidos durante as configuracdes 4 e 5 que ocorrerao
no topo da esfera.

Descricéo Grafica dos Diferentes Locais de Sonda

= 5 Posi¢des ao redor da esfera:

Posicéo 1: A faixa do laser deve estar horizontalmente ao
longo da esfera como na imagem abaixo.

Posicao 2: Rotacionar o sensor 120 graus ao redor da esfera
a partir da Posicao 1.

Posicao 3: Rotacionar o sensor 120 graus ao redor da esfera
a partir da Posigao 2.

Posicao 4: Apontar o sensor diretamente para o topo da
esfera.
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Posicao 5: Apontar o sensor diretamente para o topo da
esfera com a faixa do laser localizada a 90 graus da Posicao
4,

3 Campos de Sensores (Longe, Direita e Esquerda) no alcance do
laser:

Campo 1: Longe Campo 2: Direita Campo 3: Esquerda

2 Bandas na superficie da esfera. Mantenha a sonda em uma
dessas bandas durante cinco faixas.

Banda 1: 20 Graus acima do equador (linha intermediaria) da
esfera.

Banda 2: 20 Graus abaixo do equador (linha intermediéaria) da
esfera.

Critério para uma faixa aceitavel:

A sonda nao deve ficar diante de uma parada brusca do braco.
A faixa tem de ter mais de 100 pontos.

Na Visualizagédo Laser, o arco vermelho do laser deve estar
dentro da area retangular verde que limita o arco amarelo.

O circulo resolvido que é criado pelo arco do laser tem de ter pelo
menos 100 graus de angulo do arco. Esta é a diferenca entre o
vetor inicial e o vetor final do arco.

O laser deve sondar um diametro de 0,875 multiplicado pelo
diametro tedrico da calibracdo da esfera. Isso significa que ele
deve sondar entre 81,9% e 96,6% do diametro tedrico.
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e A sonda deve permanecer imovel. Ela ndo devera se movimentar
mais de 1,5 mm acima das ultimas 5 sondas.

b. Para cada toque (ou faixa do laser) da calibracdo, use a guia Laser para
alinhar o arco vermelho do laser com o arco amarelo (representando o
arco tedrico da esfera) para que a forma e o tamanho correspondam o
maximo possivel.

c. Mova o arco vermelho do laser de maneira que permaneca na caixa
retangular verde que circunda o arco amarelo. Conforme vocé posiciona o
arco do laser no topo do arco amarelo, um alarme sonoro audivel
aumenta a frequencia e o passo. Isso ajuda saber quando estiver
chegando ao local desejado.

d. Mantenha a sonda laser imovel no local adequado até que algums critérios
sejam preenchidos. O PC-DMIS aceita automaticamente a faixa e solicita
gue vocé faca a sondagem em um novo local.
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Etapa 3: Verifique o resultado da calibracéo
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Para abrir a caixa de didlogo Resultados da calibracéo, cligue no botdo Resultados.

Calibration Results

Prohe file=ROMER_COMTOUR_YS  Date=1/2972008  Time=11:12:13 A

TIP1

Offset

1.68787 -0.93680 203.45121
Fotation mMatrix

003676 -0.99932 -0.00160
-0.99915 -0.03678 0.01861
-0.01866 0.00092 -0.99983
Maximurm Errar 0063149
Average Error 001717

Error Standard Deviation  0.13300
Calibration Sphere Measured Diameter 2538700

TIP1
3

] | Cancel

Print

Resultados da calibracao

O PC-DMIS registra varios itens da calibracdo nessa caixa de dialogo. Observe os
valores de desvio maximo, médio e padrdo. O Erro médio devera estar em torno de

0,05 mm. O Erro maximo deve ser em torno de 0,15 mm.

Se os resultados parecerem estar corretos, clique no botdo OK para fechar a caixa de

didlogo Resultados da calibracéao.

Concluiu a configuracao e calibracdo de sua sonda a laser. Agora é possivel acessar

todas as opcoes relacionadas ao laser.

104



Uso de um brago portétil Romer

Se a calibracdo excede o valor de tolerancia para a entrada de registro
StandardDeviationLimit na secdo Opcdo_USUARIO do Editor de configuractes
do PC-DMIS, o PC-DMIS adiciona uma linha de texto dizendo "Desvios padréo para a
calibracdo da sonda excederam o limite" na caixa de didlogo Resultados da
calibracéo.

Uso dos BotOes do Braco Romer

Ha dois tipos de configuracdes de botéo.

® Configuracéo de dois botdes:

[
T Dois botdes estdo programados para serem usados pelo PC-DMIS

(embora existam trés botdes). Os dois botdes indicados na
"« | imagem a esquerda executam a mesma funcéo. Consulte

T tj'_’_. */ "Configuracédo de dois botdes".
? Configuracao de trés botdes:
_ Trés botdes estdo programados para serem usados pelo PC-
.. DMIS. Os botdes tem pontos de codificacéo coloridos. Consulte
) oo (, : ) Configuracéo de trés botGes".

Modo Mouse

O PC-DMIS permite colocar o dispositivo portatil no "Modo Mouse". Esse modo
especial permite efetuar a¢des padréo do cursor do mouse (mover o cursor, clicar ou
clicar com o boté&o direito, etc.) no PC-DMIS movendo o braco e a cabecote da sonda
ao redor e pressionando os botdes para efetuar os "cliques” do mouse. O PC-DMIS
interpreta 0 movimento como se um mouse padréo estivesse sendo usado. Isso
permite a permanéncia do dispositivo portatil em vez da alternancia continua entre o
dispositivo e o computador.

Quando o PC-DMIS estd no modo mouse, se vocé tentar usar um mouse padrao,
funcionara incorretamente. E necessario sair desse modo antes de usar o recurso do
mouse padrao.
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O modo mouse funciona fora do PC-DMIS, mas somente se o PC-DMIS continuar a ser
executado e minimizar em segundo plano.

Consulte os tépicos "Configuracédo de dois botdes" e "Configuracéo de trés botdes"

para obter mais informagdes sobre como usar o modo Mouse.

Configuracéo de dois botdes:

Os dois modos para a configuracao de dois botdes sdo analisadas abaixo:

Modo Medir

1
/

As seguintes funcbes de Modo Medido estao disponiveis para os botfes indicados
acima:

1:CONCLUIDO - Pressione < 1 segundo.
1:APAGAR ultimo togue - Mantenha > 1 segundo.

1:ABRIR VISOR DIGITAL - Mantenha > 1 segundo se ndo houver nenhum toque
no buffer.

1:ALTERNAR VISOR DIGITAL - Mantenha > 1 segundo se o visor digital ja
estiver aberto. XYZ <-> XYZT. O valor "T" sera exibido.

2:PONTO DE TOQUE - Pressione < 1segundo.

2:TOQUE RECEBIDO - Pressione, recue e libere em 1 segundo. Consulte "Uso
de Toques Deslocados para Compensacao de Sonda".

2: VARREDURA - Pressione, mantenha > 1 segundo, arraste.

A: Botdes indicados por um circulo com uma seta vermelha executam a mesma
fungéo.
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Modo Mouse

1

/

As seguintes fun¢Bes de Modo Mouse estéo disponiveis para os botes indicados
acima:

1: Mouse Botéo DIREITO - Usado para menus popup.
1: PAN - Mantenha pressionado o modelo CAD.
2: Botdo ESQUERDO do mouse - Utilizado para sele¢Ges de tela.

A: Botdes indicados por um circulo com uma seta vermelha executam a mesma
funcéo.

Alternar Entre o Modo Mouse e o Modo Medido

Para alternar para o Modo Mouse: Mantenha pressionado o botdo Fazer toque e, em
seguida, pressione rapidamente o botéo Feito (no primeiro segundo).

Para alternar to Modo Medida: Mova o cursor até a parte superior da tela e pressione
0 botédo do meio (o botdo esquerdo do mouse).

Para alternar a partir de qualquer um dos modos:

1. Gire o eixo "F" até o limite, e em seguida

2. Gire o eixo "E" 90 graus.

Configuracéao de trés botdes:

Os dois modos para a configuracao de trés botdes sao analisadas abaixo:
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Modo Medir

"“*-H.,_["m.\

L]

As seguintes fun¢des de Modo Medido estéo disponiveis para os botdes indicados
acima:

1: CONCLUIDO - Pressione < 1 segundo
1: APAGAR ultimo toque - Mantenha > 1 segundo

1: ABRIR Visor Digital - mantenha > 1 segundo se ndo houver nenhum toque no
buffer.

1: ALTERNAR Visor Digital - Mantenha > 1 segundo se oVisor Digital j& estiver
aberto. XYZ <-> XYZT. O valor "T" sera exibido.

2: PONTO de TOQUE - pressione < 1 segundo.

2: TOQUE RECEBIDO - Pressione, recue e libere em 1 segundo. Consulte "Uso
de Toques Deslocados para Compensacao de Sonda".

2: VARREDURA - Pressione, mantenha > 1 segundo, arraste.
3: ALTERNAR Entre Modos - Pressione < 1 segundo.

Modo Mouse

1
4
7 ®
/

As seguintes fun¢des de Modo Mouse estéo disponiveis para os botfes indicados
acima:

1: PAN - Mantenha pressionado o modelo CAD.
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2: Botdo ESQUERDO do mouse - Utilizado para sele¢Ges de tela.
1+ 2:BOX ZOOM - Mantenha pressionado.

3: ALTERNAR Entre Modos - Pressione < 1 segundo.

3: ROTACAO - Mantenha pressionado o modelo CAD.

Métodos Opcionais para Alternar Entre o Modo Mouse e o Modo Medido

Para alternar para o Modo Mouse: Mantenha pressionado o botado Fazer toque e, em
seguida, pressione rapidamente o botédo Feito (no primeiro segundo).

Para alternar to Modo Medida: Mova o cursor até a parte superior da tela e pressione
0 bot&do do meio (o botdo esquerdo do mouse).

Para alternar a partir de qualquer um dos modos:

1. Gire o eixo "F" até o limite, e em seguida

2. Gire o eixo "E" 90 graus.

Configuracéo de Trés Botdes para o Braco RA7
Os dois modos para a configuracao de trés botdes usados no braco RA7 sao
analisados abaixo.
Para alternar entre 0 modo medido e o0 modo mouse,
1. Gire o eixo "F" até o limite, e em seguida

2. Gire o eixo "E" 90 graus.
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As seguintes fun¢des de Modo Medido estéo disponiveis para os botdes indicados
acima:

Acéo Desejada

Procedimento de brago a seguir

Clique em Concluido, OK,
Sim, Concluir, Avancgar ou
Criar na caixa de diadlogo

Pressionar o botdo 1 por menos de 1 segundo.

Apagar o ultimo toque do
buffer de toque.

Mentenha pressionado o botdo 1 por mais de 1
segundo.

Clique nos botdes Cancelar,
N&o ou Anterior na caixa
de dialogo

Mentenha pressionado o botdo 1 por mais de 1
segundo.

Faca com que aparecga a
janela Leitura (DRO)

Mantenha pressionado o bot&éo 1 por mais de 1
segundo se ndao houver nenhum toque no buffer de
toques.

Alterne a exibicao de
informacgdes na janela de
leitura (DRO)

Com a DRO previamente aberta, pressione o botao
1 por menos de 1 segundo. O valor T ser& exibido
juntamente com os valores XYZ no DRO: XYZT

Obter um ponto

Pressionar o botdo 2 por menos de 1 segundo sem
mover o braco.

Receba um "toque
deslocado”

Mantenha pressionado o botdo 2 ao afastar o braco,
liberando-o0 em lapsos de menos de 1 segundo.
Consulte "Uso de Toques Deslocados para
Compensacéo de Sonda".
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Varredura

Mantenha pressionado o botdo 2 por mais de um
segundo enquanto estiver arrastando a sonda ao
longo da superficie da peca.

Selecione elementos na
peca usando o braco

Posicione a sonda préxima ao elemento, mantenha
pressionado o botdo 1 e em seguida pressione o
botéo 2.

Modo Mouse

4

/

As seguintes fun¢des de Modo Mouse estéo disponiveis para os botfes indicados
acima:

Acdao Desejada

Procedimento de brago a seguir

Use o botéo esquerdo do
mouse

Pressione o botao 1.

Use o botdo direito do mouse

Pressione o botao 2.

Use o botdo do meio do
mouse

Pressione o botao 3.

Menos zoom na visualizagao
CAD atual

Pressione o botéo 1 (clique com o botéo esquerdo
do mouse) acima da linha central imaginaria da
visualizagdo CAD atual. Quanto mais acima da
linha central maior o zoom.

Mais zoom na visualizacao
CAD atual

Pressione o botéo 1 (clique com o botdo esquerdo
do mouse) abaixo da linha central imaginaria da
visualizagdo CAD atual. Quanto mais acima da
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linha central maior o zoom.

Mantenha pressionado o botdo 1 no modelo CAD

Girar a visualizagéo
ao arrastar o braco.

Crie uma Informacéo de
Ponto ou uma caixa de Pressione o botdo 1 duas vezes (clique duplo) no
Informag&o de Dimens&o na | rétulo do elemento.

visualizacdo CAD

Rotacionar a visualizacao

i Mantenha pressionado o bot&o 3 ao arrastar.

Mantenha pressionado o botdo 1, mantenha
pressionado o botédo 2 e arraste a caixa sobre o
modelo de peca. Libere os botbes para que
aumentem o0 zoom na porc¢ao selecionada.

Caixa de Zoom

Uso do Sensor a Laser Romer

Ao usar o sensor a laser em seu brago portatil Romer, vocé deve usar as informacgdes
desse arquivo de ajuda juntamente com as informacdes fornecidas na documentacao
do PC-DMIS Laser. Esta documentacao fornece mais detalhes sobre medicdo com o

dispositivo a laser.

Consulte o topico "Varredura da sonda a laser portatil" para obter informacdes sobre
varredura manual.

Uso de Eventos de Som

Eventos de som fornecem feedback sonoro a interface do usuario visual. Isso permite
gue vocé executa acoes de medicdo sem a necessidade de olhar para a tela do PC.
Para acessar a guia Eventos de som da caixa de dialogo Op¢des de configuracdo,
selecione o item de menu Editar | Preferéncias | Configuragéo.

Calibracao de Eventos de Som

Ao calibrar com um dispositivo a laser, ha op¢des de evento sonoro que séao
particularmente Uteis. Eles séo:
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Calibracdo manual do laser - extremidade inferior: O som associado é reproduzido
guando as medic¢des de calibracdo para um dado campo devem ser tomadas na regiao
superior (localizacao) da esfera.

Contador de campo de calibragcdo manual do laser: O som associado € reproduzido
para indicar o campo em que as medi¢cOes de calibracido deverédo ser tomadas.

o 1 Alarme - A medicao devera ser tomada no campo Longe.
e 2 Alarmes - A medig&o devera ser tomada no campo Esquerdo.

e 3 Alarmes - A medicéo devera ser tomada no campo Direito.

Calibracdo manual do laser - extremidade superior: O som associado € reproduzido
guando as medic¢des de calibragdo para um dado campo deverdo ser tomadas na
regido inferior (localizacdo) da esfera.

Final da inicializacdo da sonda a laser: O som associado € reproduzido no final da
inicializagéo da sonda a laser.

Inicio dainicializacdo da sonda a laser: O som associado é reproduzido no comeco
da inicializacdo da sonda a laser.

Varredura a laser: O som associado € reproduzido a cada nova etapa da calibracéo
da sonda.

Eventos de Som para a Medicdo do Laser

Quando vocé mede com um dispositivo a laser, som audivel é fornecido por um alto-
falante Romer baseado na distancia Z calculada. Esse tom agudo varia de acordo com
a distancia da superficie em relacéo a distancia 6tima do destino.

e« Som grave continuo - Indica que vocé esta mais proximo do que a metade dos
50% do alcance do laser.

e« Som continuo agudo alto - Indica que vocé esta além da metade dos 50% do
alcance do laser.

o Série de alarmes - Indica que vocé esta na metade 50% (25% abaixo dos 25%
acima) do alcance 6timo. Esse € o alcance desejado para a varredura otimizada.
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Essa funcionalidade € provavelmente usada com mais eficiéncia em
superficies maiores e planas. Ao usar um sensor V5, vocé pode combinar os eventos
de som com a opcéo do projetor V5 para garantir a varredura no melhor comprimento
focal. E possivel comparar o projetor V5 em relagéo as dicas sonoras para saber o
significado dos alarmes.

Uso da camera integrada RomerRDS

Pré-requisitos: Software RomerRDS verséo 3.2 (drivers), braco Romer RDS com
camera integrada.

Se esses pré-requisitos sédo atendidos, vocé pode usar a camera integrada RomerRDS
para gerar imagens da peca e adiciona-las aos comandos de comentérios suportados
pelo PC-DMIS. Acesse essa funcionalidade através da caixa de dialogo Comentario
(Inserir | Comando de relatorio | Comentario).

r N

Comment

Comment type Comment text:

{* Operator Please Edit Comment Text!|
(" Report
" Document
" Input
 Yes [MNo
" Readout

[ Display on report
[T Auto-Continue Execution

v Display Full Soreen
Import Media...

Caixa de didlogo Comentéario mostrado o botdo Captar imagem

Para capturar um quadro da transmissao de video como um arquivo de imagem, siga
essas etapas:
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1. Clique em Captar imagem. O PC-DMIS inicia a sequéncia de captura de video
RDS e exibe o fluxo de video atual em uma janela de saida de captura de video
RDS.

&* RD5 Video capture “

Janela de saida de captura de video RDS

2. Posicione o braco para que o elemento de interesse seja exibido na janela.

3. Quando o elemento aparecer, pressione o botdo "Toque" do meio no brago para
capturar um quadro do fluxo de video e exibir a caixa de didlogo Salvar como.

4. Digite um nome descritivo para a imagem e navegue para onde vocé deseja a
imagem salva. Pressione OK para salvar o quadro capturado como um arquivo

JPg.

Os comentéarios do PC-DMIS suportam somente imagens em formato JPEG.

Modificac&o de propriedades de imagem

Se necessario, vocé pode visualizar e alterar propriedades de imagem, como
resolucéo, formato, etc. usando o software do painel de controle RDS. Vocé pode
também usar este painel de controle para iniciar ou parar o farol integrado Romer
conforme necessario (se disponivel),

O painel de controle do RDS é instalado durante a instalagcéo do PC-DMIS.

Para acessar o painel de controle, clique o botdo direito do mouse no icone RDS da
bandeja do sistema.
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- 9o [flawsc

Escolha Painel de controle RDS no menu de atalho que aparece.

O painel de controle RDS abre.

“t RDS Control Panel =

a, Video capture

= Video capture available

Video device |Peripherique vidéo USB -
Image setings |
Start/Stop contral
® = |
Automatically start when connected
to am
I Store all caplured frames to disk
45 Vides capture e |
—— : S I
Captured frames | C/\Program files\RDS\CapturedFrames __directory |

@ Grab & frame and save it to disk

& swe @ out

Software do painel de controle RDS com configuracdes de imagem e captura de video

Clique no botédo Configuragcdes de imagem no painel de controle para visualizar ou
modificar as configuracdes. Consulte a documentacdo que vem com o painel de
controle RDS, conforme necessatrio.

Uso de um rastreador a laser Leica

Essa secao discute a configuracdo e o uso geral do seu dispositivo Leica com o PC-
DMIS. Consulte a documentagéo fornecida pela Leica para obter informacdes
detalhadas sobre a configuracdo e uso do Rastreador Leica.

Os topicos a seguir abordam como usar o seu dispositivo Leica com o PC-DMIS:

e Introducdo Rastreador a laser Leica
e Introducdo: rastreador Leica

o Interface de usuario Leica
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e Uso dos Utilitarios Leica

e Uso do Modo Auto-Inspecionar

e Usando Mover Elemento (Mover Para / Apontar Para)
e Uso das Sondas Leica

« Uso de Alinhamentos em Pacote

o Construcao de pontos para dispositivos de pontos ocultos

Introducao Rastreador a laser Leica

Rastreadores Leica sdo rastreadores baseados em laser portateis CMMs que vocé usa
para medi¢des que utilizam a Sonda-T Leica ou o refletor. O rastreador portatil Leica
uma linha de sensor visual que vocé pode mover ao redor da peca para acessar
diferentes elementos. O rastreador Leica fornece uma solugédo "Walk-Around" até para
medir pontos ocultos.

O rastreador a laser realiza medicfes de pontos Unicos ou varreduras para criar
qgualquer tipo de elemento, similar a um CMM tradicional.

O PC-DMIS suporta maquinas 3D e 6doF.
e Os dados de uma méaquina 3D usam a posicao X, Y, Z da esfera do Rastreador.

e Os dados de uma maquina 6doF usam a posicéo X, Y, Z da ponta de sonda-T
do Rastreador, bem como o vetor (a dire¢cado da ponta da sonda).

Para usar um dispositivo Leica com o PC-DMIS, é necessario ter sua licenca
LMS ou portlock programado com a opc¢éao de interface Leica ou LeicaLMF.

Além disso, sua licenca LMS ou portlock n&o pode ter uma opcéo de Mesa rotatoéria
ativada. Isso pode causar problemas no dispositivo portéatil.

Modelos suportados do Rastreador a Laser Leica

Leica: LT500, LTD500, LT300, LT800, LTD800, LT700, LTD700, LT600,
LTD600, LT640, LTD640, LTD706, LTD709, LTD840, AT901, AT401, AT402

LeicaLMF: AT930, AT960
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Versdao emScon suportada
emScon verséo 2.4.666 ou superior

Outros sistemas 6DoF suportados
T-Probell ou T-Probel com FW 1.62 ou superior (4 botdes de suporte).
As informacdes fornecidas nos topicos desse capitulo foram escritas especialmente

para os rastreadores a laser Leica, mas podem ser relevantes para outros rastreadores
Leica.

Introducéo: rastreador Leica

Ha algumas etapas basicas que devem ocorrer para verificar se o sistema foi
preparado corretamente antes de voceé iniciar o processo de medi¢cdo com o rastreador
laser.

Para comecar, conclua as seguintes etapas:

o Etapa 1: Instale o PC-DMIS portatil para Leica
o Etapa 2: Conecte o Rastreador Leica
« Etapa 3: Inicie o PC-DMIS e configure a interface Leica

« Etapa 4: Personalize a interface do usuério

Etapa 1: Instale o PC-DMIS portatil para Leica

1. Se vocé estiver usando um portlock, conecte-o a sua porta USB. Vocé tem de
ter uma licenca LMS devidamente configurada ou um portlock disponivel durante
a instalacdo do PC-DMIS.

2. Execute o setup.exe a partir do suporte de instalacdo do PC-DMIS. Siga as
instrucdes na tela.

Se a opcao Leica/LeicalLMF estiver ativada em sua licenca LMS ou
portlock, o PC-DMIS carrega e usa a interface Leica/LeicaLMF quando vocé
trabalha on-line.

Se a opcao Todas as interfaces estiver ativada em sua licenca LMS ou
portlock, pode ser necesséario renomear manualmente o
Leica.dll/LeicaLMF.dll para interfac.dll. O Leica/LeicaLMF.dll esta localizado
no diretério de instalagdo do PC-DMIS.
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3. Na pasta C:\Dados de programas\Microsoft\Windows\Menu
Iniciar\Programas\<Versao do PC-DMIS>, faca uma c6pia do atalho on-line do
PC-DMIS e modifique seu destino da seguinte maneira:

Para rastreadores com recurso 6dof (AT901):

C:\<PC_DMIS_ INSTALL_DIRECTORY>\PCDLRN.exe"
/LEICA:portable

Para rastreadores 3D (AT401):

C:\<PC_DMIS_INSTALL_DIRECTORY>\PCDLRN.exe"
/LEICA:portable

Para rastreadores LMF (AT930/960):

C:\<PC_DMIS_INSTALL_DIRECTORY>\PCDLRN.exe"
/portable:LEICALMF

Vocé usarpa esse atalho recém criado para iniciar o PC-DMIS e abrir o PC-DMIS com
os itens da interface adicionais. Nao inicie agora o PC-DMIS.

Etapa 2: Conecte o Rastreador Leica

Procedimento para tastreadores com recurso 6dof - AT901:

A comunicag¢do com o Rastreador Leica sera realizada usando o protocolo TCP/IP por
meio de um cabo tran¢ado, conectado diretamente ao Controlador do Rastreador Leica
(LTC mais/base). Esse € o método preferido para conexado, mas também é possivel se
conectar pela rede de area local (LAN). Para obter informacdes detalhadas sobre como
configurar o hardware do Rastreador Leica, consulte o Guia de Hardware do
Rastreador Laser que acompanha o rastreador.

Para se conectar ao Rastreador Leica:

1. Segure o rastreador na posi¢ao a partir da qual vocé ird primeiramente fazer
medicdes.

2. Conecte o rastreador as portas dos "Motores" e dos "Sensores" dos
controladores LT.

3. Monte a T-Cam (se estiver usando uma) no topo do rastreador e conecte o cabo
T-Cam a partir do rastreador até o controlador LT.
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. Anexe a estagdo Meteo a porta serial no controlador LT caso possua algum. A
estacdo Meteo sera usada para fazer o relatério de dados ambientais para o
controlador LT.

. Conecte diretamente o controlador LT ao computador onde o PC-DMIS esta
instalado por meio de um cabo cruzado com conectores RJ45. Também é
possivel conectar o controlador LT a uma rede (LAN) por meio de um cabo
ethernet de pares trancados.

. Ligue a energia ao controlador LT que também fornece energia ao Rastreador
Leica.

. Verifique a exibicdo do status na parte traseira do controlador LT. Dessa
maneira serdo fornecidas as informacfes sobre o endereco IP (normalmente
192.168.0.1/255.255.255.0), nome, versao firmware emScon e operacao atual.
Se o controlador LT tiver um endereco IP diferente do padrédo 192.168.0.1, opte
por uma das sugestdes a seguir:

e Mude o Endereco IP a partir da guia Opc¢des da caixa de dialogo Opcdes
de Maquina para o novo Endereco IP do controlador.

e Use o Editor de configuracdes do PC-DMIS e altere a entrada de registro
TrackerlPAddress para o novo Endereco IP do controlador. Consulte o
capitulo "Editar entradas de registro do PC-DMIS" da documentacéo do
Editor de configuragbes do PC-DMIS para obter informacdes sobre edicao
de configuracdes de registro.

. Certifique-se de que o endereco IP para o computador PC-DMIS esteja na
mesma subrede que o controlador. Por exemplo, se o controlador LT tiver um
endereco de 192.168.0.1, vocé precisaria designar um endereco entre
192.168.0.2 e 192.168.0.254. Deve-se evitar conflitos de Endereco IP com
outros dispositivos na mesma rede.

. Digite PING 192.168.0.1 (ou um endereco diferente do seu controlador) a partir
do prompt de comando no computador do PC-DMIS para verificar a
comunicacao para o controlador LT.
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Procedimento para Rastreadores 3D - AT401

A comunicag¢do com o Rastreador Leica sera realizada usando o protocolo TCP/IP por
meio de um cabo trancado, conectado diretamente ao Controlador AT 400. Esse € o
meétodo preferido para conexdo, mas também é possivel se conectar pela rede de area
local (LAN). Para obter informagdes detalhadas sobre como configurar o hardware do
Rastreador Leica, consulte o Guia de Hardware do Rastreador Laser que acompanha o
rastreador.

Para se conectar ao Rastreador Leica:

1.
2.
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Segure o rastreador na posi¢cao a partir da qual vocé pretende fazer medicdes.

Instale as baterias no rastreador e controlador do rastreador. O rastreador tem
de ter uma bateria no alojamento para medir. Contudo, a bateria no controlador
AT 400 é opcional.

Conecte seu rastreador a porta "Sensores" do controlador AT.

Opcionalmente, conecte a entrada de energia a porta de energia no controlador
AT.. Observacéo: se houver uma bateria instalada no controlador AT e a energia
externa estiver conectada, a bateria NAO carrega. Isto deve-se & quantidade de
calor gerado pelas baterias de ions de litio ao carregar.

Conecte diretamente o controlador 400 AT ao computador onde o PC-DMIS esta
instalado por meio de um cabo cruzado com conectores RJ45. Também é
possivel conectar o controlador AT a uma rede (LAN) por meio de um cabo
ethernet de pares trancados.

Ligue a energia ao controlador AT que também fornece energia ao Rastreador
Leica.

. Verifique a exibigcdo do status na parte traseira do controlador AT.. Vocé é

solicitado a nivelar o dispositivo primeiro, pois o nivel esta integrado no AT 400,
ao contrario do suplemento nos controladores LT. O visor na face superior
também fornece a versao de firmware, status do sistema, informacdes de
conexao grafica e informagdes climéaticas do ATC400. Para acessar as
diferentes visualiza¢des, pressione a seta para baixo.

Certifique-se de que o endereco IP para o computador PC-DMIS esteja na
mesma subrede que o controlador. Por exemplo, se o controlador AT tiver um
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endereco de 192.168.0.1, vocé precisaria designar um endereco entre
192.168.0.2 e 192.168.0.254. Deve-se evitar conflitos de Endereco IP com
outros dispositivos na mesma rede.

9. Digite PING 192.168.0.1 (ou um endereco diferente do seu controlador) a partir
do prompt de comando no computador do PC-DMIS para verificar a
comunicacao para o controlador LT.

A poténcia necesséria depende do tipo de rastreador. Para rastreadores novos,
na primeira vez que voceé liga o dispositivo, ele deve permanecer ligado por pelo menos
duas horas para assegurar os resultados mais precisos. Depois disso, o tempo de
aquecimento ap0s vocé ligar o rastreador € de 5 a 7 minutos. Se néo for usar o laser
por um tempo, desligue-o para conservar o tempo de vida Gtil do laser.

Etapa 3: Inicie o PC-DMIS e configure a interface Leica

Uma vez instalado o PC-DMIS corretamente e conectado ao seu rastreador Leica, vocé
estara pronto para iniciar o PC-DMIS.

1. Inicie o PC-DMIS usando o atalho criado na etapa 1. O rastreador Leica €
iniciado quando o PC-DMIS ¢ inicializado. A inicializacao faz com que o
rastreador passe por uma série de movimentos para garantir a adequada
funcionalidade. Caso haja outros problemas que fagam com que o Rastreador
Leica ndo inicialize corretamente, o controlador LT envia mensagens ao PC-
DMIS para exibicao.

2. Para sistemas 6dof, o PC-DMIS avisa vocé se o laser ainda estiver aquecendo.
O aguecimento do laser leva cerca de 20 minutos.

3. Selecione o arquivo de sonda necessario a partir da caixa de dialogo Selecionar
Arquivo de Sonda.

4. Para configurar a Interface Leica, use a caixa de dialogo Op¢des de Maquina
(Editar | Maquina | Configuracéo de Interface de Maquina).

Etapa 4: Personalize a interface do usuario

E possivel customizar integralmente as cores, fontes, barras de ferramentas e barras
de status da interface do usuario do PC-DMIS para que funcionem do modo mais
eficiente com o Rastreador a Laser Leica. A alteracdo dos seguintes elementos de
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interface podem se mostrar bastante Uteis quando da medicao de elementos a certa
distancia do monitor do seu computador.

o Fontes: Selecione o item de menu Editar | Preferéncias | Fontes para alterar
as fontes e o tamanho das fontes do PC-DMIS.

e Plano de fundo: Selecione o item de menu Editar | Janela Exibi¢cdo de
graficos | Cor da tela para alterar a cor do plano de fundo da janela Exibicdo de
graficos.

e Menus: Selecione o item de menu Visualizac&o | Barras de Ferramentas |
Customizar e selecione a opgcédo Usar Menus Grandes a partir da guia Menu
para menus grandes.

o Barras de Ferramentas: Selecione o item de menu Visualizacao | Barras de
Ferramentas | Customizar e selecione a opcédo Usar Barras de Ferramentas
Grandes a partir da guia Menu para barras de ferramentas grandes.

e Barra de status: Selecione o item de menu Visualizac&o | Barra de status |
Grande para selecionar a barra de status grande.

o Barra de status do rastreador: Selecione o item de menu Visualizar | Barra
de status | Rastreador para alternar a exibicdo da barra status do rastreador.

As configuracfes acima estao pré-configuradas e instaladas para a interface
do rastreador.

Criando Barras de Ferramentas Customizadas

Vocé pode personalizar e transferir barra de ferramentas entre instalagdes do PC-
DMIS. O arquivo toolbar.dat esté localizado no diretorio <Diretério de instalagdo do PC-
DMIS>ou <nome do usuario>. Copie o arquivo toolbar.dat para a outra instalacédo do
PC-DMIS para que as barras de ferramentas personalizadas fiquem disponiveis. As
barras de ferramenta padréo para rastreadores Leica séo discutidas no topico "Barras
de ferramentas do rastreador".

Personalizacdo das configuracdes do Open GL

Adapte as configuracdes OpenGL para o modo de visualizacdo sélido conforme
requerido pelo cartdo de video instalado. Para fazer isso, selecione o item de menu
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Editar | Preferéncias | OpenGL. Em seguida, faca ajuste conforme explicado no tépico
"Alteracdo de opc¢des de OpenGL" do capitulo "Configuracéo de preferéncias” na
documentacéo do PC-DMIS Core.

Interface de usuario Leica

Quando vocé configura o PC-DMIS para usar a interface Leica, opgdes de menu
adicionais e informacgdes de status ficam disponiveis no PC-DMIS.

O PC-DMIS fornece opc¢Bes de menu especificas bem como op¢des de menu padrao
gue estado disponiveis quando vocé usa a interface Leica. Basicamente, ha um novo
"Menu do rastreador" com fun¢@es especificas para a Leica. Além disso hd um sub-
menu com "Comandos de nivel" para controlar os processos de nivelamento e
monitoramento do Nivel.

Também séo especificos a interface Leica a Barra de status do rastreador,Controles
especiais da Leica e a Camera de visao geral do rastreador.

Também ha outros itens de menu do PC-DMIS e outras barras de ferramentas e
janelas do PC-DMIS comuns ao PC-DMIS e uteis aos dispositivos Leica.

Essa secao discute apenas alguns itens de menu que podem ser usados com a
interface Leica. Consulte a documentacéo do PC-DMIS Core para obter informacdes
gerais sobre como usar o PC-DMIS.

Menu Rastreador

Menu do rastreador para rastreadores 6dof

Gerenciamento de estacdo - Evoca a caixa de didlogo Gerenciador de estacao do
rastreador. Para obter detalhes consulte o topico "Adicionar e remover estagdes".

Inicializar - Esse comando inicializa os codificadores e os componentes internos do
rastreador a laser. Esse comando é automaticamente chamado quando o PC-DMIS
primeiro se conecta ao controlador do Rastreador a Laser (emScon) quando o
rastreador esta aquecido. O rastreador passa por uma série de movimentos para
verificar a funcionalidade.

Ir para Birdbath - O rastreador Leica aponta o laser para a posi¢ao BirdBath. O feixe é
"anexado" ao refletor no BirdBath, e a distancia do interferdbmetro é ajustada a distancia
conhecida do BirdBath. Esse comando € especialmente importante para os
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rastreadores da série LT sem ADM integrados. Para esses rastreadores, ndo ha outro
meio de se ajustar a distancia do interferébmetro.

Com o laser apontado para a posi¢cao BirdBath, fica fornecido um local conhecido e
conveniente no qual é possivel recapturar o feixe. Isso podera ser necessario se o feixe
para o Refletor foi interrompido.

Proceda para a posi¢cdo 6DoF 0 - O Rastreador Leica aponta o laser na dire¢édo
oposta da posicéo BirdBath para a posi¢cao 0 do 6DoF. Isso fornece um local conhecido
e conveniente no qual é possivel recapturar o feixe com a Sonda-T.

Localizar - Procura por um refletor ou por uma Sonda-T na posi¢ao do laser atual. A
funcao localizar € executada com base nas Configuracdes de pesquisa fornecida na
"Guia Configuracdo da sonda".

Liberar motores - Libera os cabecotes de motores de rastreamento vertical e
horizontal a fim de permitir o movimento do cabecote de rastreamento manual.

Laser Ligado/Desligado - Alterna o laser para estar ligado ou desligado.

Apos ligar o laser novamente, € necessario esperar 20 minutos para ele se
estabilizar.

Nivel - Veja "Comandos de nivel".

Compensacéao de sonda Ligado/Desligado - Quando a compensacao da sonda esta
"ligada", o PC-DMIS compensa através do raio da ponta da Sonda-T ou da esfera do
refletor. Durante a criagéo do alinhamento do pacote, o PC-DMIS automaticamente
ativa ou desativa a compensacao de sonda conforme necessario ao medir pontos.

Sondagem estéavel Ligado/Desligado - Quando a sondagem estavel esta "ligada”, o
PC-DMIS aciona automaticamente um toque se vocé deixar o refletor em uma posicéo
por um tempo especificado. Isso permite que toques sejamfeitos sem o0 uso de um
controle remoto ou interagindo diretamente com o computador.

PowerLock Ligado/Desligado - Liga ou desliga a funcionalidade do powerLock.
Quando esta ligado, o feixe laser do rastreador pode travar novamente muito
rapidamente no dispositivo sem a necessidade de se alcancar o feixe manualmente. Se
o feixe laser for interrompido, simplesmente aponte o refletor ou outro dispositivo de
medicdo de produto-T suportado para o rastreador e o rastreador ira alcancar o feixe
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para vocé. Isso é normalmente muito Util quando vocé estiver relativamente proximo do
rastreador. Se vocé estiver trabalhando longe do rastreador, podera desligar o
PowerLock pelo fato do campo de visao ser tdo amplo que o laser ira travar sempre,
mesmo que nao seja isso que vocé queira. Além disso, multiplos refletores no campo
de viséao irdo confundir o rastreador e causar problemas. Esse icone sera desabilitado
para os rastreadores que nao suportam a funcionalidade PowerLock.

Inserir comando rastreador - Determina se o PC-DMIS insere um comando na janela
Edicdo quando vocé seleciona a execucéo de uma operacéo de Rastreador a partir do
menu Rastreador ou da barra de ferramentasOperacdes de rastreador. Se vocé
ativou esse item de menu, uma marca de selecédo aparece proximo a ele. Vocé também
pode alternar esse item para ligado ou desligado usando o icone Inserir um comando
de rastreador na barra de ferramentas Operacdes de rastreador.

Mover elemento - Veja o topico "Mover elemento (Mover para / Apontar para)".

Menu do rastreador para rastreadores 3D

Gerenciamento de estacdo - Evoca a caixa de didlogo Gerenciador de estagao do
rastreador. Para obter detalhes consulte o tépico "Adicionar e remover estacdes".

Piloto do rastreador - Veja o topico "Comandos do piloto do rastreador”.
Perfil de medida - Veja o tépico "Comandos de perfil de medida do rastreador".

Inicializar - Esse comando inicializa os codificadores e os componentes internos do
rastreador a laser. Esse comando é automaticamente chamado quando o PC-DMIS
primeiro se conecta ao controlador do Rastreador a Laser (emScon) quando o
rastreador esta aquecido. O rastreador passara por uma série de movimentos para
verificar a funcionalidade.

Ir para a posicédo 0 - Move o rastreador para a posi¢ao zero. Isso € uma configuracao
definida pelo usuario localizada na caixa de didlogo Op¢des de maquina (Editar |
Preferéncias | Interface de maquina).

Localizar - Procura por um refletor ou por uma Sonda-T na posi¢ao do laser atual. A
funcao localizar € executada com base nas Configuracdes de pesquisa fornecida na
"Guia Configuracdo da sonda".

Alterar face - Rotaciona o cabecote do rastreador e a camera em 180 graus. A posi¢ao
do destino final serd a mesma de antes da emissdo do comando, s6 que agora a optica
estd invertida.
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Compensador Ligado/Desligado - Liga e desliga o compensador. O compensador
ajusta as medicdes feitas pelo dispositivo e as nivela ao vetor de gravidade calculado
na maquina. Isto pode ser util guando todas as medidas precisam ser referenciadas ao
nivel do solo.

Liberar motores - Libera os cabecotes de motores de rastreamento vertical e
horizontal a fim de permitir o movimento do cabecote de rastreamento manual.

Compensacéao de sonda Ligado/Desligado - Quando a compensacao da sonda esta
"ligada”, o PC-DMIS compensa através do raio da ponta da Sonda-T ou da esfera do
refletor. Durante a criagéo do alinhamento do pacote, o PC-DMIS automaticamente
ativara ou desativara a compensacao de sonda conforme o necessario ao medir
pontos.

Sondagem estavel Ligado/Desligado - Quando a sondagem estavel esta "ligada”, o
PC-DMIS aciona automaticamente um toque se vocé deixar o refletor em uma posicéo
por um tempo especificado. Isso é definido a partir da guia Sondagem na caixa de
didlogo Configuracdes de parametro (F10). Esta disponivel apenas se vocé estiver
executando como um rastreador. Isso permite que toques sejamfeitos sem o0 uso de um
controle remoto ou interagindo diretamente com o computador.

PowerLock Ligado/Desligado - Liga ou desliga a funcionalidade do powerLock.
Quando esta ligado, o feixe laser do rastreador pode travar novamente muito
rapidamente no dispositivo sem a necessidade de se alcangar o feixe manualmente. Se
o feixe laser for interrompido, simplesmente aponte o refletor ou outro dispositivo de
medicao de produto-T suportado para o rastreador e o rastreador ira alcancar o feixe
para vocé. Isso é normalmente muito Gtil quando vocé estiver relativamente préximo do
rastreador. Se vocé estiver trabalhando longe do rastreador, podera desligar o
PowerLock pelo fato do campo de visao ser tdo amplo que o laser ira travar sempre,
mesmo que Nao seja isso que vocé queira. Além disso, multiplos refletores no campo
de visao irdo confundir o rastreador e causar problemas. Esse icone sera desabilitado
para os rastreadores que néo suportam a funcionalidade PowerLock.

Modo Duas faces Ligado/Desligado - Se "Inserir comando do rastreador” estiver ativo
no menu do rastreador, o PC-DMIS insere automaticamente o comando do rastreador
na rotina de medigc&o associada ao atual estado Ligado/Desligado do modo Duas faces.
A configuracao de duas faces na sonda também € atualizada de acordo com a
configuracdo ativa na rotina de medicao.
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Inserir comando rastreador - Determina se o PC-DMIS insere um comando na janela
Edicdo quando vocé seleciona a execucdo de uma operacdo de Rastreador a partir do
menu Rastreador ou da barra de ferramentasOperacdes de rastreador. Se vocé
ativou esse item de menu, uma marca de selecéo aparece préximo a ele. Vocé também
pode alternar esse item para ligado ou desligado usando o icone Inserir um comando
de rastreador na barra de ferramentas Operacfes de rastreador.

Mover elemento - Veja o topico "Mover elemento (Mover para / Apontar para)".

Comandos piloto do rastreador

O submenu Rastreador | Piloto do rastreador aparece para rastreadores 3D.

A ordem dessas opcdes de menu podem ser diferentes dependendo do modelo do
piloto do rastreador:

Verificacdo de duas faces
Verificacdo da barra de escala
Verificagdo da ponta
Verificagcdo do ADM
Verificacdo do angulo
Verificacdo da sonda
Compensacéao de angulo
Compensacao do ADM
Compensacao da ponta

Cada um desses itens de menu inicia o Piloto do rastreador no modo assistente para o
modo de compensacao ou marcacao selecionado. Como a funcionalidade dessas
opcOes varia dependendo da versédo e do modelo do Piloto do rastreador instalada, a
documentacédo néo foi incluida aqui. Para informacg@es especificas, consulte o manual
do seu Piloto do rastreador.

Comandos de perfil de medida do rastreador

O submenu Perfil de medicdo pode ser encontrado clicando-se no item de menu
"Rastreador | Perfil de medicéo".
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As opcdes sao:

@ Padr&o: Util em ambientes controlados para fornecer medicdes com relativa
alta precisao.

i Rapido: Util para aplicagcdes portateis quando vocé precisa fazer medicdes o
mais rapido possivel.

I Preciso: Fornece as medicfes de mais alta precisdo, mas requer periodos
mais longos de medicéo.

.* Externo: Util para quase todo tipo de aplicacbes de medicdes externas (Nao
disponivel para rastreadores LeicaLMF).

"} Distancia continua: Util para varreduras de contato que tém distancias
fixas entre toques. O valor do Delta de distancia € definido na guia Sonda da
caixa de dialogo Configuracfes de parametros (Editar | Preferéncias |
Parametros).

O

o’ Tempo continuo: Util para varreduras de contato que tém tempos fixos
entre toques. O valor do Delta de tempo é definido na guia Sonda da caixa de
didlogo Configuracdes de parametros (Editar | Preferéncias | Parametros).

Vocé pode configurar esses comandos na barra de ferramentas Operacao do
rastreador (Visualizar | Barras de ferramentas.

O PC-DMIS exibe o perfil de medi¢ao atualmente ativo na barra de status do
rastreador. O botéo de barra de ferramentas é implementado para exibir um submenu
com os perfis de medicdo disponiveis com base no rastreador sendo usado.

Se Inserir comando Rastreador estiver LIG no menu Rastreador, o PC-DMIS insere
automaticamente o comando rastreador na rotina de medi¢cdo associada ao atual perfil
de medicédo. O perfil de medicao ativo na sonda € atualizado de acordo com o comando
de perfil de medicédo ativo na rotina de medicéo.
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Se o rastreador fornece as configuracdes do perfil de medicéo, a

configuracdo de Tempo de medicao na caixa de dialogo de Configuracéo da interface
da méaquina no rastreador ndo esta disponivel, pois o rastreador determina
internamente o tempo de medicéo ideal.

Barras de ferramentas do rastreador

As barras de ferramentas do rastreador Leica padrdo sdo mostradas abaixo. Elas estao
disponiveis quando vocé inicia o PC-DMIS Portatil usando uma interface de rastreador

Leica.

Tracker Operation n

DL EL 2% B @0 % W 23 %,

Rastreador | Comando Inserir Rastreador

Rastreador | Gerenciamento de Estacdo

Inicializar | Rastreador

Rastreador | Proceder Birdbath

Rastreador | Proceder Posicéo 6DoF 0

Localizar | Rastreador

Rastreador | Liberar Motores

Rastreador | Laser ATIVADO/DESATIVADO

Rastreador | Comp. Sensor ATIVADO/DESATIVADO
Rastreador | Sondagem estavel ATIVADO/DESATIVADO
Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO
Visualizacéo | Outras Janelas | Camera de Visao Geral de Rastreador
Inserir | Alinhamento | Alinhamento de pacote

Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas Operacéo do rastreador (para rastreadores AT-901)
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Tracker Operation B
DA% e @6l MO -8 13 %

e Rastreador | Comando Inserir Rastreador

o Rastreador | Gerenciamento de Estacéo

e Inicializar | Rastreador

o Rastreador | Proceder Posicdo 6Dof 0

e Localizar | Rastreador

o Rastreador | Alterar Face

o Rastreador | Compensacéo de sonda LIG/DESL

« Rastreador | Sondagem estavel ATIVADO/DESATIVADO
o Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO

e Camera de visédo geral do rastreador

« Rastreador | Perfil de medigéo

Clique na seta para exibir a barra de ferramentas suspensa:

©F.e2 BUGG

Os botdes da esquerda para a direita sao:

o Perfil de medicao padréo

o Perfil de medicao rapida

o Perfil de medicao precisa

o Modo de distancia continua

o Modo de tempo continuo

o Varredura da area padréo

o Varredura da area rapida

o Varredura da area precisa
o Rastreador | Modo de medicéo de duas faces Ligado/Desligado
« Inserir | Alinhamento | Pacote

o Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas Operacéo do rastreador (para rastreadores AT-930/960, AT-40x e
ATS600)
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L% e @ % W% -2 03 %%

e Rastreador | Comando Inserir Rastreador

o Rastreador | Gerenciamento de Estacéo

e Inicializar | Rastreador

e Rastreador | Proceder Posicdo 6Dof 0

e Localizar | Rastreador

e Rastreador | Alterar Face

e Rastreador | Compensacéo de sonda LIG/DESL
« Rastreador | Sondagem estavel ATIVADO/DESATIVADO
e Rastreador | PowerLock ATIVADO/DESATIVADO

o Camera de visao geral do rastreador

« Rastreador | Perfil de medigéo

Clique na seta para exibir a barra de ferramentas suspensa:

X L IESA

Os botdes da esquerda para a direita sao:

(0]

(0]

(0]

(0]

(0]

Perfil de medigcéo padrao
Perfil de medicéo rapida
Perfil de medicao precisa
Modo de distancia continua

Modo de tempo continuo

o Rastreador | Modo de medicéo de duas faces Ligado/Desligado

e Inserir | Alinhamento | Pacote

o Conectar ao scanner - Este botdo liga e desliga a conexdo do scanner do

rastreador para o aplicativo de varredura. Para os scanners LAS e LAS-XL, o
aplicativo de varredura é RDS; para o scanner T-scan, o aplicativo de varredura
é T-Collect.
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Quando o botdo Conectar ao scanner esta ligado, o PC-DMIS desativa
todos os outros botdes na barra de ferramentas Operac¢éo do rastreador.

Ao executar novamente um programa de rastreador com o scanner, VOcé néao
deve usar o botdo Conectar ao scanner. O PC-DMIS conecta-se
automaticamente ao aplicativo do scanner na nova execugao.

o Rastreador | Mover elemento

Barra de ferramentas Operacdo do rastreador (para rastreadores LAS, LAS-XL e T-
Scan)

Tracker Measure H
BXod 9D
« Editar | Preferéncias | Configuracgéo Interface de Maquina
e Operacao | Receber Toque
e Operacao | Modo Iniciar/Parar Modo Continuo
e Operacao | Elemento final (End)
e Operacao | Excluir Toque
« Editar | Excluir | Ultimo Elemento

Medir com rastreador

Tracker Mivel ﬂ
2 g 2
e Rastreador | Nivel | Iniciar processo 'Nivel para gravidade'

o Rastreador | Nivel | Iniciar Leitura de Inclinagao
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« Rastreador | Nivel | Iniciar/Parar monitoramento
Para informacdes sobre essas opc¢des, consulte "Comandos de nivel" abaixo.

Nivel do rastreador

Comandos de nivel

O menu Rastreador | Nivel tem estes comandos. Vocé também pode encontrar estes
comandos na barra de ferramentas Nivel do rastreador:

k’ﬁ)lniciar orientacdo para o processo de gravidade: O PC-DMIS usa o
dispositivo de Nivel 20/230 para criar um plano de gravidade, e depois criar
automaticamente um sistema de coordenadas com base nas informagdes do
plano de gravidade. Quando o processo € concluido, a monitoracéo € iniciada
automaticamente.

B iniciar leitura de inclinacdo: Inicia uma leitura de inclinacéo X, Y para trazer
o rastreador para a faixa de trabalho no nivel ajustando os parafusos do pé da
base do rastreador.

©

“V=Iniciar/parar monitoramento: Inicia ou para 0 monitoramento,
independentemente do processo Orientar para gravidade.

Consulte: "Orientacao do rastreador para gravidade"

Barra de Status do rastreador

A visibilidade da barra Status do rastreador pode ser alternada usando o item de menu
Visualizar | Barra de status | Rastreador.
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Barra de status oara maguinas 6doF

A,

Offline

E%-F 3 20 Ec @ 5OOEBar &5 : By OF&

A. Indicador de Status do Laser do Sistema: Este campo indica o status do
sistema de Rastreador a Laser.
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Sem cor (Off-line): O sistema nao esta on-line.
Verde (Pronto): O sistema esta pronto para a medicao.
Amarelo (Ocupado): O sistema esta atualmente em medicao.

Vermelho (N&o esta pronto): O sistema nédo esta pronto para a medicao.
Isso pode ser devido a um feixe interrompido ou uma incompatibilidade do
refletor da Sonda-T.

Azul (Erro 6dof): A camera ndo consegue ver o suficiente de LEDs no
dispositivo (normalmente uma sonda-T) para calcular com precisédo a
orientacdo da sonda.

Nome da sonda: este campo indica 0 nome da sonda que vocé definiu na caixa
de didlogo Utilitarios da Sonda .

Diametro da sonda: este campo indica o diametro da ponta da sonda que vocé
definiu na caixa de didlogo Utilitarios da Sonda.

Compensacdo da sonda: este campo indica se a compensacao da sonda esta
ativada (Inserir | Parametro | Sonda | Compensacéao da sonda).

Indicador da estacédo atual: este campo indica a estacéo atualmente ativa.
Vocé pode clicar duas vezes neste campo para abrir a caixa de dialogo
Gerenciador de Estagdes para adicionar ou excluir estagoes.

Vermelho (ndo orientado): isso indica que o software ainda néo
computou a posicao da estacao.
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e Verde (orientado): isso indica que o software computou a posi¢ao da
estacao.

F. Temperatura: mostra a temperatura se tiver uma estacdo meteorologica
conectada.

G. Presséo: mostra a pressao se tiver uma estacdo meteoroldgica conectada.

H. Umidade: mostra a umidade atual se tiver uma estacdo meteorologica
conectada.

Para temperatura, pressédo e umidade, se vocé néo tiver uma estacao
meteoroldgica conectada a maquina, vocé pode clicar duas vezes nas caixas
para digitar os valores.

I. PowerLock (ON/OFF): quando configurado como ON, executa um bloqueio
automatico em um refletor para sistemas Tracker que tenham o elemento
PowerLock. Quando configurado como OFF, vocé tem de captar manualmente o
feixe para o bloquear.

Diferencas da barra de status para maquinas 3D

A maioria dos itens em uma barra de status de maquina 3D € idéntica a das maquinas
6doF. Mas dependendo do seu hardware e configuracdes, sua barra de status pode
usar alguns destes icones adicionais.

icones de conexao:
E’ - O dispositivo esta conectado a alimentacéo.
Ei - O dispositivo esta a usar alimentacéo da bateria.
EU - O controlador esta conectado a alimentagéo.

EE - O controlador esté a usar alimentacao da bateria.

icones do modo Perfil de medigdo com rastreador:
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Sem perfil

@ - Perfil padréo

- Perfil rdpido

Pl*l

oF

- Perfil preciso

- Perfil exterior

Os icones do modo de perfil de medi¢cdo com rastreador exigem o
firmware v2.0 ou posterior.

Se 0 PC-DMIS néo determinar o modo de perfil de medigéo
com rastreador, o icone do botado da barra de ferramentas e o icone
da barra de status para o perfil de medida exibem o simbolo Sem perfil

(E ). Se isso ocorrer, selecione o perfil de medicéo a partir do
botdo da barra de ferramentas ou do menu do rastreador.

Icones do Modo Sonda:

® 0
o
*"e_ vadia

- Unico

- _ W

# K _ Estavel
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92

- Duas faces

Controles Leica especiais

Movimentos da cabeca do rastreador: Vocé pode controlar a direcdo para onde o
laser aponta usando as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direira, seta para cima, seta
para baixo. Utilize Alt + Space para parar o movimento do laser. Os motores do
rastreador devem estar engrenados para que esses controles funcionem (Rastreador |
Liberar motores - Alt-F12).

Essas opcdes aparecem no menu de atalho exibido quando vocé clica com o bot&o
direito do mouse em um elemento da janela Edigéo:

Apontar para: Aponta para a posi¢ao nominal do elemento (apontador de laser).

Mover para: Move para a posi¢cao nominal do elemento (Posicao Ir).

Uso da Camera de vis&o geral

A Leica T-Cam fica montada em cima do rastreador Leica e fornece a verdadeira
descricao e calculo da posicéo espacial do dispositivo de destino, com respeito a T-
Cam/Rastreador. O rastreador fornece o movimento horizontal para a T-Cam.

Isso exibe a visualizagcdo da Camera Viséo geral (T-Cam) que permite mover o
cabecote do rastreador e localizar com facilidade os destinos refletivos.

Para usar a T-Cam para localizar um destino medido:

1. Monte a T-Cam no topo do Rastreador Leica de acordo com o "Guia de
Hardware T-Cam" fornecido pela Leica.

2. Selecione o item de menu Visualizar | Outras Janelas | Cam Visao Geral
Rastreador para abrir a caixa de dialogo Visualizar Camera.
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" View Camera

Close Window Search Take Hit I Camera On I

Caixa de didlogo Visualizar cAmera que mostra a visualizacao de um refletor

3. Clique em Liberar Motor e aponte a camera de forma aproximada para o
destino movendo o cabecote do rastreador a laser. A Cam de Visao geral ird se
mover em relacdo aos movimentos que serdo feitos com o cabecote do
rastreador. Quando o laser da camera/rastreador estd apontando para um
destino, clique em Liberar Motor novamente e acione mais uma vez 0s motores
do rastreador.

4. Ajuste o Brilho, Contraste, Comprimento Focal e Velocidade de Projecao
conforme necessario para visualizar com clareza o destino.

5. Use as teclas de direcao para apontar o laser com mais precisédo para o destino
pretendido. Cligue em Parar para parar todos os movimentos iniciados pelas
teclas de direcdo quando o laser apontar para o destino. Também € possivel
usar os "Controles Especiais Leica" para apontar o laser.

6. Cligue em Pesquisar para executar o procedimento que localiza
automaticamente o centro do destino e trava o laser nesta posicao.

7. Cligue em Fazer toque para medir o local do destino. Se vocé for incapaz de
fazer o toque, pode ser necessario refazer algumas ou todas as etapas
anteriores para garantir que o laser é capaz de medir a partir do refletor
pretendido.

8. Use o botdo Camera Ligada para alternar a exibicdo da imagem da camera.
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Outros itens de menu do PC-DMIS

Menu de operacao

Encerrar elemento (END) - Indica ao PC-DMIS que a quantidade de toques para o
elemento foi alcancada e que o elemento pode ser calculado.

Apagar toque (Alt + -) - Exclui o dltimo toque medido.

Fazer toque (Ctrl + H) - Mede uma posicao estacionaria da sonda-T ou refletor com
base no tempo de medicéo especificado na guia "Configuracéo do sensor" da caixa
de dialogo Op¢bes da maquina ou da barra de ferramentas Operacdes do
rastreador, respectivamente.

Mover para - Abre a caixa de didlogo Mover ponto, permitindo que vocé insira um
comando MOVER/PONTO na rotina de medi¢do. Para mais informacdes, consulte o
topico "Insercdo de um comando Mover ponto” no capitulo "Inser¢cdo de comandos
Mover" na documentacéo do PC-DMIS Core.

Modo continuo de Iniciar/Parar (Ctrl + 1) - Inicia ou para uma varredura, com base
nas configuracdes de varredura basicas encontradas na guia Sonda da caixa de
dialogo Configuracdes de parametros (Editar | Preferéncias | Parametros). O valor
padréo para o Delta de distancia fornece uma separacédo de distancia continua de 2
mm.

O AT401 néo tem suporte para o modo Continuo de Iniciar/Parar.

Outras janelas e barras de ferramentas do PC-DMIS

A documentacéao principal do PC-DMIS fornece as seguintes informagdes relevantes
para o uso de rastreadores:

Barra de ferramentas Configuracdes

Para mais informacg@es, consulte o topico "Barra de ferramentas Configuracao” no
capitulo "Uso de barras de ferramentas" na documentagcdo do PC-DMIS Core.

A terceira caixa suspensa exibe as compensacoes de Refletor e Sonda-T vindas
do servidor emScon (e as adicionais definidas manualmente, se houver).
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Janela Leituras da sonda:

Para mais nformacdes, consulte "Uso da janela Leituras da sonda" no capitulo
"Uso de outras janelas, editores e ferramentas” na documentacdo do PC-DMIS
Core.

Além disso, consulte o topico "Personalizacéo da leitura da sonda" para
configurac@es especificas da Leica.

Janela Edicao:

Para mais informacdes, consulte o capitulo "Utilizacdo da janela Edi¢cao" na
documentacéo do PC-DMIS Core.

Interface Inicio rapido:

Para mais informac0des, consulte "Uso da interface Inicio rapido” no capitulo "Uso
de outras janelas, editores e ferramentas"” na documentag¢ao do PC-DMIS Core.

Janela Status:

Para mais informacdes, consulte "Uso da janela Status" no capitulo "Uso de
outras janelas, editores e ferramentas” na documentacéo do PC-DMIS Core.

Barra de Status do rastreador:

Para mais informacdes, consulte o topico "Barra de status do rastreador".

Personalizacdo do Leitura da sonda

A caixa de didlogo Configuracdo da leitura da sonda contém varias opcoes que vocé
pode usar para trabalhar com rastreadores Leica. Esse topico discute algumas opcoes
relacionadas ao uso do rastreador Leica.

Para acessar a caixa de didlogo Configuracdo da janela Leitura da sonda, selecione
o item de menu Editar | Preferéncias | Configuracéo da janela Leitura da sonda.
Vocé também pode acessar essa caixa de dialogo diretamente a partir da janela
Leituras da sonda clicando com o botéo direito do mouse e selecionando
Configuracéo. (Para obter mais informacdes sobre a caixa de dialogo Configuracao
de leitura da sonda, consulte "Configuracdo da janela Leituras da sonda" no capitulo
"Configuracéo de preferéncias" da documentacéo do PC-DMIS Core.
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Exibir ID do elemento: Exibe o ID do elemento para o elemento sendo executado ou o
elemento mais proximo dependendo da opcédo Exibir distancia dos CADs mais

préximos.

Exibir tipo de elemento: Exibe o tipo de elemento correspondente ao elemento sendo

executado.

Exibir posicdo atual da sonda na tela: Exibe uma representacdo 3D da posicao atual
na janela Exibicdo de graficos.

Exibir seta de desvio na tela: Exibe uma seta em 3D na janela Exibi¢cao de graficos
indicando a direcdo do desvio. A parte traseira da seta é sempre desenhada na direcao
do local da sonda no modo de inspec¢ao e do ponto medido no modo de construcéo.

Centralizar sonda na janela de gréaficos: A representacao gréfica da sonda atual

aparece sempre no centro da janela Exibicdo de graficos.
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Distancia ao destino: Essa é uma op¢cao somente executar. No modo executar, ela
mostra a distancia da sonda ao elemento sendo executado ou o elemento mais
préximo dependendo da opcao Exibir distancia dos CADs mais proximos.

Distancia para ... Execucdo de elemento ou Elemento mais proximo: Essa op¢ao
permite exibir o ID do elemento sendo executado atualmente ou o ID do elemento mais
préximo ao local da sonda atual. A distancia para esse elemento € atualizada de
acordo com o elemento selecionado (executando ou mais proximo).

Destino: Selecionar Centroide calcula a distancia ao centroide do elemento.
Selecionar Ponto de Superficie/Borda calcula a distancia ao ponto que esta no
elemento ou elemento do CAD e mais préximo do centroide.

Exibir distancia ao CAD mais préximo: Exibe a distancia da sonda ao elemento do
CAD mais préximo.

Aplicar cor da dimensé&o: Esta caixa de selecao altera as cores dos valores de desvio
(valores de distancia ao destino) para que correspondam a saida das cores de
dimenséao de tolerancia.

Exibir RMS: Exibe o valor RMS enquanto vocé faz toques.

Modo Inspecéo/Construcao: Por padrdo (modo Inspecéo), o PC-DMIS exibe o desvio
(T) como Diferenca= Real - Nominal.

« Modo Construcdo: O objetivo geral é o de fornecer desvios em tempo real
entre um objeto real e seus dados nominais ou modelo CAD. Isso permite
posicionar a sua peca conforme ela se relaciona aos dados do projeto CAD.

Selecionar essa opc¢édo exibe a distancia e direcdo necessaria para mover o ponto
medido para alcancar a posicdo nominal ou Diferenca = Nominal - Real.
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Quando vocé coloca a peca na posi¢ao, o PC-DMIS exibe somente
desvios em tempo real sem armazenar quaisquer dados (fazendo toques). Apos
a peca ser posicionada com um desvio razoavel (como 0,1 mm), vocé
tipicamente faz toques para medir a posic¢ao final do elemento.

e« Modo Inspecéo: Nesse modo, a posi¢céo de um objeto (ponto, linha de

superficie, etc.) é verificada e comparada aos dados do projeto.

Atalhos de teclado Uteis para rastreadores

Quando vocé usa o rastreador Leica, as teclas de atalho a seguir sdo Uteis para 0 uso

de controle remoto:

Funcéo Dispositivos Atalho
suportados
Proceder birdbath Apenas 6dof Alt + F8
Proceder posi¢céao 6DoF 0 Apenas 6dof Alt + F9
Ir para posicéo 0 Apenas 3D Alt + F9
Localizar Alt + F6
Liberar motores Apenas 6dof Alt + F12
Compensacao da Sonda
- ; Alt + F2
Ligada/Desligada
5 ALT +
Sonda Estavel ON/OFF 7
Medir ponto estacionario Ctrl+H
Iniciar/Parar medicao continua Apenas 6dof Ctrl + 1
Finalizar elemento Fim
Apagar toque Alt + -
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Parametros de elemento Leica no modo Off-line

Quando vocé usa um rastreador Leica no modo on-line para gerar comandos de
elementos, o PC-DMIS insere automaticamente as informacdes a seguir na janela
Edicdo, dentro de tais comandos de elementos:

e RMS - Valor Raiz média esquadrinahda de cada toque.
e Tipo de sonda - O tipo de sonda utilizada para medir o elemento.

e« Carimbo de hora - A hora em que o elemento foi executado ou aprendido. O
PC-DMIS o atualiza somente quando ele realmente mede um elemento no modo
on-line.

« Condi¢cbea ambientais - Informagdes como temperatura, presséo e umidade.

No modo off-line, o PC-DMIS se comporta de forma diferente. Esses itens do
rastreador Leica aparecem apenas apos selecionar a caixa de selecao Exibir
parametros do rastreador em off-line na guia Geral da caixa de didlogo Opcdes de
configuracao. Esses parametros aparecem apenas para comandos de elementos
novos, que vocé insere na rotina de medi¢do apos selecionar essa opcao. Os
elementos medidos anteriormente permanecem inalterados, exceto se for feita uma
alteracdo permanente na estrutura, com a adicdo de um grupo de Parametros de
rastreador vazio em cada comando de elemento.

Se vocé marca essa caixa de selecao, ela altera permanentemente a
estrutura da rotina de medicao para comandos de elementos inseridos, mesmo que
vocé a desmarqgue posteriormente. Por exemplo, se vocé desmarca a caixa de selecéo
depois de ja té-la utilizado para alguns elementos, os elementos recém inseridos ainda
contém um grupo de Parametros de rastreador; embora tal grupo ndo contenha
nenhum item do grupo.

Uso dos Utilitarios Leica

A interface Leica fornece novos utilitarios especificos para a interface Leica. Os topicos
a seguir abordam essa funcionalidade:

¢ Inicializar o Rastreador Leica

« Orientando o rastreador para gravidade (apenas dispositivos 6dof)
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o Definicdo de Parametros de ambiente

« Alternancia da compensacédo de sonda e laser (alternar o laser é valido apenas
para dispositivos 6dof)

e Redefinido o Feixe Rastreador (apenas dispositivos 6dof)
e Liberando os motores rastreadores (apenas dispositivos 6dof)

e Localizar um Refletor

Inicializar o Rastreador Leica

Quando vocé inicia o PC-DMIS, o rastreador Leica comeca o processo de inicializagao.
O rastreador Leica executa uma série de auto-verificacdes para certificar-se de que
tudo funciona corretamente. Vocé também pode selecionar o item de menu Rastreador
| Inicializar para inicializar o rastreador Leica.

Ao mover o rastreador para uma nova estacao para um "Alinhamento de pacote”, é
necessario reinicializar o rastreador. Ao ligar o laser novamente, vocé também tem que
inicializar o rastreador.

Recomendamos fortemente a reinicializacdo dos codificadores e componentes
internos do seu rastreador duas a trés vezes por dia. Isso € importante devido a
expansao térmica do hardware do rastreador, que tem uma influéncia direta na
exatiddo da medicao.

Orientando o rastreador para gravidade (apenas dispositivos
6dof)

O sensor de inclinacdo NIVEL é projetado para ser usado com o Rastreador a laser
série Leica Geosystems. O NIVEL é montado na parte superior da unidade do sensor
ou na parte superior da Camera de visao geral/T-CAM para estabelecer os parametros
para a Orientacao para gravidade. Ele é entdo montado em um suporte para monitorar
a estabilidade do Rastreador a laser.

Consulte o0 "Guia de Hardware do Nivel 230" fornecido com seu sensor Nivel para obter
informacdes detalhadas sobre a configuragdo e o uso do sensor Nivel. Nivelar para
gravidade nado € necessario, mas melhora os resultados de medicédo do Rastreador
Leica.
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Para nivelar com a gravidade e monitorar o Rastreador Leica:

1. Monte o sensor Nivel na parte superior do Rastreador Leica ou na parte superior
da T-Cam (se ja estiver montado para o rastreador). Consulte o "Guia de
Hardware o Nivel 230".

2. Conecte o cabo LEMO ao Nivel.

3. Selecione o item de menu Rastreador | Nivel | Iniciar leitura de inclinacéo
para exibir a janela Leituras de inclinac&o. A janela Leituras de inclinacéo ajuda
lendo a medicdo do Nivel trés vezes por segundo. Vocé pode maximizar 0s
valores na tela inteira se precisar.

ol 0350

Roff 0,032

Usando a janela Leituras de inclinacao para nivelar de modo geral o rastreador

4. Use a janela Leituras de inclinagcdo para nivelar a base do Rastreador Leica e o
Nivel de acordo com as etapas no "Guia de Hardware do Nivel 230".

5. Quando o rastreador esta praticamente nivelado e em uma faixa de operacao
aceitavel, selecione o item de menu Rastreador | Nivel | Iniciar orientar para
processo de gravidade. O rastreador a laser entdo realiza medicfes de Nivel
em todos os quatro quadrantes do rastreador a laser e cria um elemento de
plano genérico e um sistema de coordenadas de sensor nivelado com base
nesse plano.

Quaisquer novos comandos de alinhamento adicionais podem usar as
informacdes de gravidade se necessario.

6. Uma vez que o procedimento tenha sido concluido, o PC-DMIS pede que vocé
mova o Nivel para a posi¢cao de monitoramento.
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Wount Level on Monitoring Bracket

7. Monte o Nivel para a posicdo de monitoramento de acordo com as etapas no

"Guia de Hardware do Nivel 230".

Selecione o item de menu Rastreador | Nivel | Iniciar monitoramento. Isso
inicia 0 monitoramento do Rastreador Leica. A guia "Nivelar para gravidade" da
caixa de dialogo Op¢des da méquina fornece informacdes sobre o status de
nivelado. A cada 60 segundos, uma medicao de Nivel de referéncia é feita e
comparada com a orientacéo original.

O processo de monitoramento € usado para garantir que ninguém mova

ou bata no rastreador. Vocé pode inicia-lo explicitamente se nenhum plano de
Gravidade for necessario. Nesse caso, vocé deve monitorar apenas a
estabilidade do sistema.

Definicdo de Parametros de ambiente

Temperatura, pressdo e umidade afetam os valores de medicao adquiridos pelo
rastreador Leica. A compensacao é fornecida para medicdes baseadas nas alteracdes
nos valores usados para calcular o indice de refracdo do IFM / ADM.

Vocé pode usar uma estacao Meteo para fornecer esses valores, ou inserir esses

valores manualmente caso nao tenha uma estacdo Meteo. Quando uma estacdo Meteo
esta ativada, a refracdo é calculada a cada 30 segundos. Para alteracbes maiores de 5
ppm, os parametros séo atualizados correspondentemente.

Para alterar manualmente esses valores, execute uma das seguintes a¢oes:

Na caixa de didlogo Opc¢des da maquina (Editar | Preferéncias |
Configuracdo dainterface de maquina), edite os parametros ambientais Leica.
Se vocé possuir uma estacdo Meteo mas deseja editar manualmente os valores,
desmarque a opcgdo Usar estacao de temperatura.

Na barra de status Leica (Exibir | Barra de status | Rastreador), edite os
valores ambientais clicando no valor e digitando o novo valor.
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Alterando o Laser e a Compensacao de Sonda

Alternar laser (apenas dispositivos 6dof)

Para alternar o Laser entre ligado e desligado, use o item de menu ou icone da barra
de ferramentas Rastreador | Laser LIGADO/DESLIGADO. Assim vocé preservara a
vida util do laser (os lasers duram cerca de 20.000 horas). Também podera ocorrer que
vocé nao deseje ou ndo queira o laser ligado. O laser necessita de cerca de 20 minutos
antes que vocé possa usa-lo.

Ao desligar o laser, também é necessério aguardar 20 minutos apés religa-lo.
Vocé também precisa reinicializar o Rastreador Leica.

Alternar o Comp. da Sonda

Para determinar se a compensacéao de sonda foi aplicada a um ponto medido, use o
item de menu ou icone da barra de ferramentas Rastreador | Comp. sonda
LIGADO/DESLIGADO. Quando ele estiver "ligado", o PC-DMIS compensa através do
raio da ponta da sonda ou da esfera do refletor. Durante a criacdo do alinhamento do
pacote, o PC-DMIS automaticamente ativa ou desativa a compensacéao de sonda
conforme necessario ao medir pontos.

Redefinido o Feixe Rastreador (apenas dispositivos 6dof)

Se o feixe a laser do Rastreador Leica estiver quebrado e o rastreador malsucedido em
seguir o refletor ou o local da Sonda T, podera ser necessério redefinir a posicao para a
gual o laser estiver apontando. Isso permite recapturar o feixe em um local conhecido.

Isso é usado principalmente para rastreadores LT, que ndo possuem um ADM
integrado.

E possivel redefinir o laser para que aponte para uma das duas posicoes:

e Birdbath: Selecione Rastreador | Ir para Birdbath para redefinir o laser para
gue aponte para a posicao Birdbath. Use isso ao trabalhar com refletores.

e 6DoF: Selecione Rastreador | Ir para a posi¢cao 6DoF 0 para redefinir a
posicdo do laser apontando para a posicéo 0 predefinida para a Sonda-T. Isso
permite que vocé alcance o feixe naquela posicédo. Use isso ao trabalhar com
uma sonda-T.
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Use essas opcdes para alcancar o refletor novamente e trazer o refletor ou a Sonda-T
para uma posicao estavel. Isso ira restabelecer a distancia pela ADM e permitir que
VOCé continue.

Liberando os motores rastreadores (apenas dispositivos
6dof)

E possivel liberar os Motores de Rastreio para permitir mover manualmente o
rastreador Leica ao local desejado. Para fazer isso, pressione o botdo verde "Motores"
no controlador LT ou selecioneo o item de menu Rastreador | Liberar motores.

Vocé também pode liberar motores através da caixa de dialogo Visualizar camera ou
pressionando Alt-F12.

Localizar um Refletor

A Funcao localizar permite pesquisar em padrao espiral para encontrar a localizagéo
real de um refletor ou Sonda-T (apenas sistema 6dof) com o seu Rastreador Leica ou
com o dispositivo Estacao Total.

Encontrando uma Localizacdo de Refletor com o Uso de um Dispositivo de
Rastreador Leica.

1. Aponte o laser do rastreador aproximadamente a localizagcéo do refletor
desejado. Vocé pode fazer isso das seguintes maneiras:

e "Liberando motores rastreadores" (apenas sistema 6dof) e movendo
manualmente o laser para o local.

Vocé néao precisa liberar os motores em sistemas 3D.

e Use os botbes de controle na guia ADM da caixa de dialogo Opcdes da
maquina (Editar | Preferéncias | Configuracéo da interface de
maquina).

e Use a Camera de visdo geral.
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e Use as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direita, seta para cima, seta
para baixo para mover os cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + Space
para parar o movimento do laser.

2. Selecione o item de menu Rastreador | Localizar. O dispositivo do rastreador
pesquisa em um padrao espiral e realiza leituras até que o refletor envie o sinal
de volta ao dispositivo. Isso localiza a posicéo.

Encontrando uma Localizag&o de Refletor com o Uso do Dispositivo
Estacé&o Total

1. Aponte o laser da Estacao Total para a localizacao do refletor desejado. Vocé
pode fazer isso das seguintes maneiras:

« Mova manualmente o laser para o local.

o Use as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direita, seta para cima, seta
para baixo para mover os cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + Space
para parar o movimento do laser.

2. Selecione o item de menu Estacdo Total | Localizar. O dispositivo estacao total
pesquisa em um padrao espiral e realiza leituras até que o refletor envie o sinal
de volta ao dispositivo. Isso localiza a posigéo.

Vocé somente pode executar essa fungdo a partir da caixa de didlogo
Visualizar camera.

Uso do Modo Auto-Inspecionar

O Modo Inspec¢do automatica proporciona inspe¢do automatizada de uma sequéncia
de pontos usando um rastreador Leica. Esse processo é essencialmente 0 mesmo que
0 processo de inspecao tipico de ponto, exceto que o0 processo pode ser executado de
forma autdbnoma quando o rastreador se mover de uma posi¢ao a proxima
automaticamente.

Esse processo € frequentemente usado para medicOes de deformacéo ou para estudos
repetidos sobre a estabilidade em um longo espaco de tempo. Cada uma das posi¢des
gue seréo auto inspecionadas, estdo normalmente equipadas com um refletor
separado.
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Por exemplo, alguns casos tipicos para a Auto-inspecao poderao incluir:

e Inspecédo de quatro pontos distribuidos por todo o intervalo de trabalho do
rastreador a laser. Esses quatro pontos poderiam ser inspecionados
automaticamente no inicio e no término da rotina de medicao para verificar se o
rastreador ndo se moveu durante o processo de medigao.

« Verificar a capacidade de repeticdo de 10 posicdes de refletores montados em
uma grande estrutura. Por exemplo, vocé pode medir esses 10 pontos a cada 15
minutos num periodo de 24 horas.

Para usar o Modo Auto-Inspecionar
1. Abra ou crie uma rotina de medicéao.
2. Insira um comando de modo Manual/DCC e defina-o para DCC.

3. Parainserir um comando Em erro, selecione o item de menu Inserir | Comando
de controle de fluxo | Em erro.

Errar Type:
lissed Probe Hi

Cancel |

—Error Mode:

" off

" GoTo Label
" Set Yariable
&+ skip Command

Caixa de dialogo Ao erro

4. Selecione o Tipo de erro 'Toque de sonda perdido’' e a op¢cdo Comando
Ignorar.

5. Insira pontos para cada refletor montado. Para inserir cada ponto na sua rotina
de medicao:

a. Aponte o rastreador para o refletor.
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b. Pressione Ctrl+H para fazer um toque.
c. Pressione a tecla End no teclado.
6. Execute a rotina de medicao.

No modo execucgao, o PC-DMIS mede automaticamente cada um desses pontos como
segue:

1. O rastreador Leica aponta para o primeiro ponto (posicao).

2. Se possivel, o laser trava nas posicdes. Se nao ha refletor no local ou se
nenhum refletor é localizado com as atuais configuracdes de pesquisa, o PC-
DMIS continua para o proximo elemento.

3. Se o laser é travado no refletor, ele mede o ponto.

4. O processo é repetido (etapas 1 a 3) até que o PC-DMIS tenha medido ou
ignorado todos os pontos.

Para cada ponto que tenha sido ignorado, a mensagem de erro "Refletor ndo
localizado" € exibida para alertar o operador sobre o(s) problema(s). Vocé pode entéo
tomar acdes corretivas em relacdo aos pontos ignorados. O erro contém uma
mensagem dizendo que houve um erro, o ID do elemento do erro e a localizagéo da
coordenada do elemento. O relatério criado também contém uma mensagem para
guaisquer pontos que foram ignorados.
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Usando Mover Elemento (Mover Para/ Apontar Para)

Move Feature

-PLN1
(®) Cartesian : CIR1 Create
() Polar E----CIH1
- CIR1 e
CIR1
(®) Theo - CIR1
() Meas
X [0.0000 |
y [0.0000 |
z  [0.0000 |
':!:' Move To
() Paint To

Mover Caixa de didlogo elemento

A caixa de dialogo Mover elemento esta disponivel quando vocé usa um rastreador
Leica ou um dispositivo de estacédo total Leica. Ela é apresentada quando vocé

o

seleciona o icone da barra de ferramentas Mover elemento ’.“c: na barra de
ferramentas Operacado do rastreador ou Operacao da estacéo total. Vocé também
pode selecionar o item de menu Rastreador | Mover elemento ou Estacao total |
Mover elemento.

A caixa de didlogo Mover elemento contém as op¢cdes Mover para e Apontar para.
Esses comandos sdo usados apenas com a Estacdo Total Leica ou dispositivos
Rastreadores Leica. Além da capacidade de movimentacao padrédo de outros sistemas
DCC, o comando Apontar para explora as funcionalidades Unicas desses sistemas de
tipo rastreador usando o dispositivo como um apontador de laser para identificar
diretamente na peca o local dos pontos fora da tolerancia.
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Mover para

+ Move To

" Peint To

Essa op¢do move o dispositivo a um local especifico onde ele tenta localizar um
refletor.

Para se mover para um ponto, selecione a op¢do Mover Para e em seguida defina
para onde ele deve ser movido. Ha trés maneiras para especificar o local para o qual
ele deve ser movido.

o Método 1: Digite os valores nas caixas X, Y e Z (ou R, A e Z se vocé usa a
opcao Polar).

« Método 2: Selecione o elemento que sera movido para fora da lista Elemento.
Quando vocé selecionar o elemento, o PC-DMIS preenche os valores em X, Y e
Z com base no centroide do elemento.

« Método 3: Expanda o elemento selecionando o sinal de + ao seu lado para
exibir os toques no elemento. Embora o termo "toques” seja um tanto
inadequado, ele significa o ponto medido pelo dispositivo laser. Selecione um
dos toques na lista. O PC-DMIS preenche os valores X, Y e Z para aquele toque.

Para mover ao valor medido ou tedrico do ponto, escolha a opcédo Tedr ou Meas.

Apos ter configurado corretamente o comando, clique em Criar para inserir o comando
na janela Editar.

MVF1 =MOVE FEATURE/MOVE TO,CARTESIAN,THEO,<-36.3574,33.3898, -
10.8127>,

FILTRO/NA,N PIOR/1,

APONTAR PARA O METODO/NA,ATRASAR 0,0000/SEG,

REF/PNT1,

Quando o PC-DMIS executa esse comando, o dispositivo move automaticamente para
a posicao indicada e tenta localizar o refletor. Se nenhum refletor é localizado, um erro
€ exibido dizendo "AUT_FineAdjust - Tempo limite excedido". Para contornar o erro, se
houver um refletor proximo, use a caixa de dialogo Op¢des de execucdo e pare a
execucao, ajuste o local para que aponte o mais proximo do refletor, e em seguida
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cligue em Continuar. Se ndo houver um refletor proximo, vocé pode clicar em Ignorar
para mover para o proximo ponto.

Apontar para

" Move To

&+ Point To

Para apontar para toques diferentes, o procedimento € o mesmo que o da informacéao
acima "Mover para”, mas ha algumas opc¢des adicionais. Com Apontar para também é
possivel selecionar a partir de dimensdes disponiveis na rotina de medicao. Se vocé
seleciona uma dimenséao, o PC-DMIS exibe as areas Apontar para o filtro e Método
Apontar para. N&o é necessario selecionar toques individuais na dimens&o expandida.
Todos os toques visiveis na dimensao estardo sendo apontados, embora seja possivel
usar a area Apontar para o filtro para filtrar toques.

Apontar para o Filtro

Point To Filter

C||

" Min/Max

" Qut Of Tolerance

" Minforst |2

A area Apontar Para o Filtro exibe op¢des que irdo controlar quais toques serao
apontados. As opcoes incluem:

e Todos — O PC-DMIS aponta para cada ponto na dimens&o.

e« Min/Max — O PC-DMIS identifica e aponta somente para os pontos Minimo e
Maximo.

« Foradatolerancia— O PC-DMIS aponta somente para os pontos fora da

tolerancia.

e« N Pior — O PC-DMIS aponta para uma série de "pontos piores". Eles podem ou
nao estar dentro da tolerancia. Isso ordena os dados com base na proximidade
dos valores teoricos.
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Ao escolher uma das opc¢des na area Apontar para o filtro, o PC-DMIS atualiza a lista
de toques para a dimensao selecionada na caixa de didlogo de modo a refletir os
pontos para os quais o PC-DMIS aponta o raio laser. Por exemplo, se vocé seleciona
Min/Max, a lista de toques na dimensao selecionada € atualizada com apenas dois
toques na lista, representando os pontos minimo e maximo para aquela dimenséo. Se
vocé escolhe Todos, a lista € atualizada exibindo todos os toques de entrada daquela
dimenséo.

Ponto para Método.

Paint To Method

* MNone

" Delay

" Mext Move Button

A area Método Apontar Para permite indicar como o dispositivo circula através da lista
de pontos. As opcgoes incluem:

e« Nenhum — Nao ha necessidade de atraso ou de entrada de usuario para ir ao
préximo ponto. Ele aponta para cada um dos pontos sem atrasos téo logo o
dispositivo possa continuar fisicamente para o proOXimo ponto.

e Atraso —Isso atrasa o periodo do ciclo por um nimero especifico de segundos.
Ao ser executado, o dispositivo aponta para o primeiro ponto na lista, liga o laser
e aguarda o tempo especificado. Quando o tempo expira, o laser € desligado e o
dispositivo se desloca para o proOXimo ponto; o0 processo é repetido até que
tenha apontado para todos os pontos na lista.

« Botdo Proximo movimento — Durante a execucéo, aparece a caixa de dialogo
Apontar para a execug¢do mostrando o indice do ponto na lista e sua
localizagao.
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r

Point Ta Execution

|F‘|:uint To (1/9) : (86.9508235052365, 53.4957852307509, 0) - Deviation =J

Mewxt Cancel

A

A caixa de diadlogo possui os botdes Proximo e Cancelar, permitindo ao
operador controlar quando apontar para o proximo toque da lista. O dispositivo
move para o primeiro ponto, liga o laser e aguarda até que o operador clique em
Avancar. Ele entdo move para o proximo ponto da lista.

Vocé pode usar o modo Comando da janela Edicao para editar o comando. Ou pode
selecionar o comando na janela Edicéo e pressionar a tecla F9 para editar o comando.

Uso das Sondas Leica

Quando o PC-DMIS se conecta ao servidor emScon, todos 0s arquivos necessarios
(*.prb) sdo automaticamente criados a partir das sondas compensadas disponiveis no
banco de dados do emScon (Refletores e Sondas-T). Todos os arquivos *.prb criados
estao localizados no diretoério de instalacédo do PC-DMIS.

Em raras situacfes, pode ser necessario criar arquivos de sonda personalizados
adicionais. Isso € possivel com o0 uso da caixa de diadlogo Utilitarios da sonda. Isso
fornece total flexibilidade quando necessario. Para obter informacfes adicionais,
consulte "Definicdo de sondas no capitulo "Definicdo do hardware" da documentacéo
do PC-DMIS Core.

Releia os topicos a seguir para obter informacdes sobre o uso de sondas-T ou
refletores:

e Medicdo com uma Sonda-T

e Medigdo com uma Sonda-B

o Exemplo de fluxo de trabalho da varredura LAS
e Varredura com Refletores

« Medicdo de Elementos de Circulo e de Slots com Refletores
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¢ Parametros de Elemento de Rastreamento

Medicdao com uma Sonda-T

A sonda-T representa um dispositivo de alvo livre e passivel de movimentacéo para
fazer medicdo com o Rastreador a Laser e o T-Cam simultaneamente. O refletor no
centro da sonda-T é responsavel por fornecer a medi¢cao da distancia inicial do Medidor
de Distancia Absoluta (ADM) e a medicéo de rastreamento do Interferometro (IFM). Ele
também recebe o comando de sistema e sinais de controle do rastreador.

Consulte a documentacao enviada com a Sonda T para obter informacdes
detalhadas.

Dez (10) LEDs infravermelhos com IDs exclusivos estado distribuidos na Sonda T para
fornecer feedback em tempo real para os procedimentos de medi¢cdo. A Sonda T esta
funcionando no modo de medicdo ou no modo de comunicagdo. O modo de medicao
fornece isso quando o feixe de laser esta bloqueado no refletor em que as medicdes
podem ser feitas. O modo de comunicagéo usa sequéncias de picada dos LEDs para
enviar informacdes de volta ao controlador LT.

Antes de a medicdo poder ser realizada, o indicador de bateria da Sonda-T deve estar
em verde solido (quando conectado ao rastreador com um cabo) ou em verde piscando
(usando uma bateria sem um cabo) e o indicador de status também deve estar verde.
O indicador de status também tem que estar verde.

A Sonda-T, diferente dos refletores, é detectada automaticamente pelo PC-
DMIS. O PC-DMIS marca a sonda-B atualmente ativa na lista Sondas da barra de
ferramentas Configuragdes, exibindo-a em negrito. Se vocé selecionar uma sonda
diferente na lista que néo seja a sonda-T fisicamente ativa, e fizer um toque, o PC-
DMIS exibe uma mensagem de aviso. Recomenda-se usar sempre as configuracées
de sonda da sonda fisicamente ativa, caso contrario, seus dados de toque podem néo
ser adequadamente corrigidos para o diametro e a compensacao da esfera.

Para medir pontos:
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1. Anexe o estilo necessario a Sonda T
2. Ligue a Sonda T.

3. Capture o feixe de laser no refletor da sonda-T. A sonda-T da Leica é detectada
automaticamente pelo PC-DMIS. O numero de série da sonda-T, 0 conjunto do
estilo e a montagem respectiva séo visualizados na barra de ferramentas
Configuracdes e na janela Exibicdo de graficos.

- s [ E =T -
H7msniea ghw 3

Detectado numero de série da Sonda T 252, Conjunto do estilo 506, Montagem 1

4. Mova para o local do ponto a ser medido mantendo a visibilidade do feixe de
laser.

5. Registre um toque ou execute uma varredura de acordo com o tépico
"Atribuicoes de botdo da Sonda-T".
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Se o valor de RMS para um toque esté fora da tolerancia conforme definido
pela entrada de registro RMSTolerance InMM, a acédo especificada pela entrada de
registro RMSOutTolAction é executada. As acdes disponiveis sdo: 0=Aceitar toque,
1=Rejeitar toque, 2=Perguntar antes de aceitar ou rejeitar toque. Essas duas entradas
de registro sdo encontradas na sec¢éo "Opcédo_USUARIO" do Editor de configuracées
do PC-DMIS.

Atribuicdo de botdes T-Probe

Botdes T-Probe

1. Botdo 1 (A) - Pontos estacionarios

e Pressione por menos de 1 segundo - Mede um ponto estacionario
normal (duracdo conforme definida na "guia Opg¢des"). A haste do estilo
determina a direcdo da sonda.

e Pressione para mais de 1 segundo - Mede um ponto estacionario normal
como um "Toque deslocado”. Para alterar o vetor do ponto medido, é
possivel manter pressionado esse botdo e mové-lo a um local que defina o
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vetor. O vetor é estabelecido pela linha representativa entre o ponto
medido e o local do ponto de liberacdo. Consulte o tépico "Guia Opcoes”

para obter informacdes sobre os parametros que afetam a maneira como
0s vetores sao gravados.

2. Botéo 2 (C) - Atualmente sem funcionalidade.
3. Botéo 3 (B) - Concluido/Terminado
e Pressione por menos de 1 segundo - Termina o elemento

e Pressione por mais de 1 segundo - Exibe a janela Leitura ou habilita a
Distancia 3D até o CAD. Exclui o ultimo toque.

4. Botao 4 (D) - Botao de varredura - Pressionar esse botao inicia a medicao

continua. Solta-lo interrompe a medicao.

Alteracao da Atribuicdo de Botbes

As atribuicGes de botbes podem ser configuradas em uma destas formas:

A. Vocé pode alterar as atribuicdes de botdes padrdo da Sonda-T- na caixa de
dialogo Opc¢bes da maquina (Editar | Preferéncias | Configuracao da
interface da maquina).

Selecioen a guia Configuracéo da sonda-T e edite as opcdes para os botdes

individuais.
Machine Options b4
Opticns Reset Sengor Configuration Ernvironmental Parameters
Lewel To Gravity T-probe Cenfiguration System Information Debug
Button A: [EERE | ButtonB: [Done

Button C: | pone Button D: [ seanning

Default
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As alteracdes as configuracdes do botdo nesta caixa de dialogo definem os
valores das entradas de registro do Editor de Configuracdes do PC-DMIS
descritas abaixo.

B. Vocé também pode alterar as atribuicdes do botdo padrdo da sonda-T no Editor
de configuracbes do PC-DMIS, se necessario. Para tanto, basta alterar o
numero de cada entrada do botdo da Leica para o nimero do botdo sonda-T

desejado.
u. PC-DMIS Settings Editor
ADMMovaliat :i AR £ *-
-ﬂ."M?::l-:ﬂD-u-ﬂe' 5 M ;
ADMSearchhiumA etial ‘
ADM S sachStatdly F"
ADMSearchT meout j
ierirbasval Eniry Hame:
dlenT oM estFart orllane J
A o ety Tie e
1 Bution or'S canning rﬂuﬁn ty
Rt Blutton® orStationany 1‘
- Cutrenl e r
Ciof audif e sathl ame I—":
Dref gultAepetP o o
DefsulifmnstFoa’y f;
DeiauiflarstPos r,
Delay T oSlaftSendngScanPonts ToM arualHil .
EP_Humdty f.
EP_HumudiyT o %
Loakrge e NGPRORST

Para detalhes sobre como editar entradas de registro, consulte o capitulo
"Modificacao de entradas de registro: Introducéo” na documentacgéo do Editor de
configuragbes do PC-DMIS.

Comportamento IJK nos Pontos de Sonda-T.

Se estiver alinhada com a peca, o PC-DMIS sempre armazena valores IJK
perpendiculares a um dos eixos do sistema de coordenadas ativas, exceto se vocé
estiver usando o modo Somente ponto.

Medicdo com uma Sonda-B

A Sonda-B representa um dispositivo de destino de movimentacao livre para medir com
o rastreador AT402, similar ao dispositivo Sonda-T usado com o AT901. Diferente da
Sonda-T, a Sonda-B é um dispositivo 6DoF passivo e precisa ser ativada como um
refletor.
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Antes de usar uma Sonda-B com o rastreador AT402, certifique-se de que a versao do
firmware € a mesma nos dois dispositivos. A versdo do Emscon previsa ser pelo menos
3.8.500.

Para ativar e usar a Sonda-B, consulte a documentac&o entregue com o
software Tracker Pilot.

Antes da medicéo poder ser realizada, a LED indicadora da bateria da Sonda-B tem
gue estar em verde soélido. Quando o LED esta laranja ou laranja piscante, as baterias
precisam ser trocadas.

Sondas-B, como refletores, ndo sao reconhecidas automaticamente pelo PC-
DMIS. Vocé precisa selecionar sondas-B nas caixas de combinacéo de sonda. O PC-
DMIS marca a sonda-B atualmente ativa na lista Sondas da barra de ferramentas
Configuracodes, exibindo-a em negrito. Certifique-se de que a sonda selecionada no
PC-DMIS é a mesma da sonda fisicamente ativa.

Para fazer toques:
1. Anexe a caneta necessaria a Sonda-B

2. Mude para a sonda-B. Para tal, clique em um dos botdes no lado frontal ou no
topo da sonda (quando a sonda esta ligada, aciona automaticamente um toque).
Para atribuicdes de botdes da Sonda-B, consulte "Atribuicdes de botdes da
Sonda-B".

3. Capture o feixe de laser no refletor da Sonda-B e pressione um dos botdes para
iniciar a medicéao.

File Edit YWiew [nsert Operation Tracker Window Help

STARTURP = |Az - [32_1 3 7_LEICAB. _:] TIF1 -

Sonda-B detectada - NUmero de série: 82, Diametro da esfera: 12,7 mm

4. Mova para o local do ponto a ser medido mantendo a visibilidade do feixe de
laser.
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5. Cligue em um dos botdes na sonda para registrar um toque. (Esta sonda nao
suporta varreduras).

Se o valor de RMS para um toque esté fora da tolerancia conforme definido
pela entrada de registro RMSTolerance InMM, a agcédo especificada pela entrada de
registro RMSOutTolAction é executada. As acdes disponiveis sdo: 0=Aceitar toque,
1=Rejeitar toque, 2=Perguntar antes de aceitar ou rejeitar toque. Essas duas entradas
de registro sdo encontradas na secdo USER_Option do Editor de configuracdes do
PC-DMIS.

Para desligar a sonda:
1. Pressione e segure o botdo frontal de medicao por dois segundos e solte-o.

2. Pressione um dos botdes imediatamente em seguida e a sonda é desligada.

Atribuicdo de botbes Sonda-B

®—_

Botbes Sonda-B
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Botdo 1 - As fungbes do Botdo 1 séo:

e Cligue e segure o botdo para ligar a sonda.

e Quando a sonda for ligada, use o botdo para fazer medicdes.
Botao 2 - As fun¢bes do Botédo 2 séo:

o Cligue e segure o botédo para ligar a sonda.

e Quando a sonda for ligada, use o botdo para fazer medicdes.

e Cligue e segure o botdo para desligar a sonda.

Comportamento IJK nos pontos da Sonda-B.

Se estiver alinhada com a peca, o PC-DMIS sempre armazena valores 1JK
perpendiculares a um dos eixos do sistema de coordenadas ativas, exceto se voc~e
estiver usando o modo Somente ponto.

Exemplo de fluxo de trabalho da varredura LAS

O fluxo de trabalho para varredura com o sensor Leica LAS-20-8 é:

1. No PC-DMIS, trave no varredor LAS-20-8. (A configuracdo automatica é a sonda
como ativa na janela Edicdo.) Quando a janela Varredura do RDS aparecer,
vocé pode iniciar a varredura.

7 File Header
-1 STARTUP = Start Alignment
+-]& Manual/DCC Mode

- Dimension Format

+-@ Load Probe x LAS_20_8
¥ TIP1 = Set k Tip

o 3 COP1 = Pointcloud

2. No painel de controle do RDS, digite a configuracéo do varredor LAS. Vocé
também pode clicar duas vezes no botédo do varredor LAS para avancar para o
proximo perfil de varredura do RDS.
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Opcional:

a. Selecione o botdo Parametros de coleta de dados da nuvem de pontos

*L na barra de ferramentas Nuvem de pontos ou QuickCloud
(Visualizar | Barra de ferramentas).

Para mais informagdes sobre as barras de ferramentas do Portétil, consulte
"Uso da barra de ferramentas do Portatil".

Lager Data Collection Settings k4
Data Fitering
b Line Filter Man; Deviation | 0.075
Hole Size [3

MaxPontSpacng | 0.5
[Crercent Reduction
Gf)aﬂﬂtﬂcmty
O tncdence angle

Efnchm'lpkme

® Measure (8]
Offset |2

Anchor H  roma
X | s6s.888 | [o.00s2722|
v: [ -108. 147 x| [-0.o0e574]
z: [ -26.615 v | [o.99997ss3]

Portdoud Display
(@) Points

Para mais detalhes sobre a caixa de didlogo Configuracdes de coleta de
dados do laser, veja "Configuragdes de coleta de dados do laser” na
documentacgédo do PC-DMIS Laser.

b. Na area Plano de excluséo, clique no botdo Medir.

c. Faca a varredura da mesa e clique no devido bot&o no varredor quando
terminar.
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d. No campo Deslocamento do plano de excluséo, digite o valor de
deslocamento (por exemplo: 1 para 1 mm) e clique na caixa de selecéo
para ativa-lo.

e. Cligue em OK para fechar a caixa de dialogo Para@metros de coleta de
dados da nuvem de pontos.

3. Pressione e segure o botdo do varredor LAS e faca a varredura da peca.

e Se existe um elemento COP, os dados da nuvem de pontos sao
adicionados a COP.

e Se nao existe um elemento COP, é criada uma nova COP (COP1) com os
dados da nuvem de pontos.

4. Se o feixe de varredura é interrompido acidentalmente (por exemplo, ao trocar
de face), vocé pode travar de volta no LAS e continuar a varredura.

5. Quando completar a varredura, vocé pode travar em uma sonda diferente (por
exemplo, um refletor ou sonda-T) para reconectar ao rastreador. H4 um atraso
de 10 segundos apos desconectar do varredor.

6. E possivel adicionar dados de nuvem de pontos & COP a qualquer momento
travando no LAS e iniciando a varredura.

Todas as funcdes de nuvem de pontos (por exemplo: alinhamentos de nuvem
de pontos, mapas coloridos, etc.) estao disponiveis durante o uso do varredor LAS.

Para mais detalhes sobre os operadores da nuvem de pontos, consulte o capitulo
"Operadores da nuvem de pontos" na documentacao do Laser.

Re-execucéao da varredura (Ctrl + Q)
Para executar novamente a rotina de medig&o:

1. Clique no botédo Executar o do PC-DMIS para re-executar a rotina de
medicao.
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2. O PC-DMIS exibe um prompt para esvaziar a COP. Clique em Sim para
esvaziar a COP e transferir os dados recentemente varridos para ela. Clique em
N&o para adicionar os novos dados varridos aos dados existentes.

Ok to Empty COP1 pointcloud?
(Pressing ‘Mo’ will append any new points to the cloud)

Yes Mo

Prompt do PC-DMIS para esvaziar a COP e adicionar dados novos, ou
acrescentar novos dados

3. O software exibe a caixa de didlogo Execuc¢do. Quando completar a coleta de
dados, cligue no botédo Varredura concluida.

Execution

© [0Doeoe6

Scan Done

Caixa de didlogo Execucao ao passar o mouse sobre o botdo Varredura
concluida

4. Se arotina de medi¢cdo contém elementos automéaticos de laser, o software
extrai os elementos se existem dados suficientes. Se o PC-DMIS determina que
precisa de mais dados da nuvem de pontos para a extracdo do elemento,
aparece um prompt na caixa de dialogo Execucao. O software real¢ca em
vermelho na janela Exibicdo de gréaficos os elementos que precisam de mais
dados. Refaca a varredura das areas conforme necessaro para obter mais
dados e extrair os elementos.
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Varredura com Refletores

Defini¢cbes de Refletor juntamente com deslocamentos de superficie séo
automaticamente recebidos do servidor emScon e estdo disponiveis a partir da barra
de ferramentas Configuracdes. Nao ha necessidade de definir nenhuma sonda nova
guando os refletores padréo estdo sendo usados.

Quando o sistema do Rastreador detecta um refletor, a caixa de dialogo Selecionar
arquivo de sonda aparece. Isto permite que vocé selecione o refletor apropriado.

LYelect Probe File

Currenkly loaded probe File:
CCR-0_SIN_LEICAR. =)
CCR-0 SIN_LEICAR:

CCR-7SMM_LEICAR
MYRFI_LEICAR
NEWRIF_LEICAR
RRR-0_SIN_LEICAR
TBR-0 SIN LEICAR

Compensacao de sonda e direcdo de deslocamento

Varredura rapida

Para fazer a varredura de uma superficie ou de um elemento usando um refletor, &
necessario estar no modo varredura. Para tanto, selecione o item de menu Operacao |
Modo Continuo Iniciar/Parar para iniciar o modo continuo.

O Modo Continuo permite que vocé tome pontos incrementais para o local do refletor.
Para executar a varredura, pressione Ctrl - | ao usar um refletor. Pressionar Ctrl-I
novamente parar a varredura continua.

Vocé pode definir o Delta da varredura de tempo minimo e o Delta da varredura de
distancia minima a partir da guia Peca/Maguina da caixa de dialogo Configurar
opcOes, acessada a partir do item de menu Editar | Preferéncias | Configuracéo. O
valor padrdo para a separacéo da distancia do ponto € de 2 mm.
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B

General Pat/Machine | Dimension | 1D Setup |
: Machine

Scanring Min Tme Delta IE
Scanning Min Distance Delta: |2

T
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Varredura Avancada

Ha muitas possibilidades de varreduras avancadas, como sec¢des, multi-secdes, etc.
Crie varredura a partir do menu Inserir | Varredura. Para mais informacdes, consulte o
subtdpico "Varreduras avancadas" no tépico "Varredura da peca: Introducéo” no
capitulo "Varredura da peca" na documentacdo do PC-DMIS Core.

Medicdo de Elementos de Circulo e de Slot com Refletores

O nome oficial da Leica é Reflector Holder. Essas séo ferramentas usadas para medir
um elemento, como um circulo, o qual € menor do que o diametro de um refletor de
cubo de canto. O topo é magnético e fica preso a um refletor de cubo de canto (CCR)
de 1,5".

Leica Reflector Holder

Vocé faz as medidas colocando a sonda aninhada a um pino dentro do circulo, e
fazendo toques com o pino seguindo o diametro interno (DI) do circulo.

Ao medir um furo ou um slot interno com um refletor anexado a uma sonda aninhada a
um pino, levante a sonda para longe do centro do elemento interno ao concluir a
criagéo ou a medi¢ao do elemento. Dessa maneira o PC-DMIS calcula adequadamente
os vetores. Caso contrario, o vetor do elemento pode ser invertido.
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Parametros de Elemento de Rastreamento

Quando vocé mede elementos com o rastreador, o PC-DMIS acrescenta parametros
adicionais ao comando elemento na janela Edicdo. Os parametros localizados na
secao "Parametros do rastreador” incluem:

o Carimbo de Data/Hora

« Nome da Sonda

e Temp (temperatura)

e Press (pressao)

e Umid (Umidade)

e Valor RMS (para cada toque)

Esses valores também sao refletidos no relatério com um novo rétulo do rastreador.

Construcéao de pontos para dispositivos de pontos
ocultos

O PC-DMIS suporta o uso de "adaptadores de ponto oculto” da Leica. Isso é executado
construindo um ponto a partir de duas entradas e uma distéancia de deslocamento. Os
dois pontos sdo medidos através de dois refletores que sdo montados ao longo do
adaptador em locais especificos.

Apos voc~e medir dois pontos, pode construir um ponto a uma distancia especificada
(deslocado) do segundo ponto ao longo do vetor criado entre os dois pontos de
entrada.

Para construir esse ponto:

1. Acesse a caixa dialogo Construir ponto (Inserir | Elemento | Construido |
Ponto).

Selecione a opgao >Distancia do vetor na lista de opgoes.
Selecione o primeiro elemento.

Selecione o segundo elemento.

a & w DN

Especifique uma distancia na caixa Distancia. E possivel digitar um valor
negativo para construir o ponto entre os dois elementos de entrada.
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6. Clique no botdo Criar. O PC-DMIS constr6i um ponto a uma distancia
especificada do segundo elemento na linha dos dois elementos de entrada.

Usado uma Estacao Total

Essa secao discute a configuracdo e o uso geral do seu dispositivo Estacdo Total com
o PC-DMIS. Consulte a documentacao fornecida com a sua Estac&o Total para obter
informacg0des detalhadas sobre a configuracéo e uso do dispositivo Estacao Total.

Os topicos a seguir abordam o uso do seu dispositivo Estacdo Total com o PC-DMIS:
e Introducéo da Estacédo Total
e Interface de Usuario Estacao Total
o Compensacéao predefinida
e Mover Elemento (Mover Para / Apontar Para)

e Localizar um Refletor

Introducéo da Estacéao Total

Ha algumas etapas basicas que devem ocorrer para verificar se o sistema foi
preparado corretamente antes de vocé iniciar o processo de medi¢cdo com a Estacdo
Total.

Para comecar, conclua as seguintes etapas:

o Etapa 1: Instale o PC-DMIS portatil para a Estacao Total
« Etapa 2: Conecte a Estag&o Total
« Etapa 3: Iniciar o PC-DMIS

Etapa 1: Instale o PC-DMIS portétil para a Estacao Total

Para instalar o PC-DMIS Portatil para a Estacéo Total Leica, se estiver usando um
portlock, coloque-o no computador e execute o programa de configuragédo do PC-DMIS.
A licenga LMS, ou o portlock, deve estar configurada para usar a interface Estacao
total. ApGs executar o programa de configuracao, execute o PC-DMIS. Vocé pode
agora comecar a fazer medicoes.
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Se vocé for um AE e tiver uma licenca LMS, ou portlock, programada para
todas as interfaces, pode executar o programa de configuragcdo do PC-DMIS com a
seguinte opc¢ao de inicializacdo para obter uma instalacdo do PC-DMIS como se a
licenca LMS, ou portlock, tivesse sido programada para a Estacao total. A palavra
"Interface” faz distin¢do entre letras maiusculas e mindsculas.

/Interface: leicatps

Isso adiciona chaves /portable: leicatps aos atalhos off-line e on-line, bem como
copia os layouts padréo associados com a Estacao total.

Etapa 2: Conecte a Estacéo Total

Siga as instru¢des que acompanham o hardware Estacéo Total para obter informacdes
sobre como conectar a Estacdo Total ao seu computador.

Etapa 3: Iniciar o PC-DMIS

Para iniciar o PC-DMIS, clique duas vezes no icone PC-DMIS Online no grupo de
programa PC-DMIS. A parte inferior esquerda da tela, na barra de status, deve exibir
"Mé&quina OK" quando o PC-DMIS estabelecer comunicagdo com o dispositivo Total
Station.

Interface de Usuario Estacéo Total

Quando vocé configura o PC-DMIS para usar a interface Estacao Total, op¢des de
menu adicionais e informacdes de status ficam disponiveis no PC-DMIS.

O PC-DMIS fornece opc¢Bes de menu especificas bem como op¢des de menu padrao
gue estao disponiveis quando vocé usa a interface Estacao total. Basicamente, ha um
menu Estacéo total com fungdes especificas para a Estacao total.

Unica também a interface Estacdo Total sdo as Barra de ferramentas Estagéo Total e a
Barra de status Estacao Total.

Também ha outros itens de menu do PC-DMIS e outras barras de ferramentas e
janelas do PC-DMIS comuns ao PC-DMIS que poderéo ser Uteis aos dispositivos
Estacao Total

174




Usado uma Estacéo Total

Essa secao discute apenas alguns itens de menu que sao usados com a interface
Estacao total. Consulte a documentacédo do PC-DMIS Core para obter informacdes
gerais sobre como usar o PC-DMIS.

Menu Estacao Total

O menu Estacao total contém os seguintes itens:

Gerenciamento de estacao - Esta op¢do exibe a caixa de dialogo Gerenciador de
estacdo para a Estacao Total. Para obter detalhes consulte o topico "Adicionar e
remover estacoes".

Va para a posicao 0 - Esta op¢do move a Estagao total para a posi¢ao zero.

Alterar Face - Esta opc¢ao rotaciona o cabecote da Estacédo Total e a caAmera em 180
graus. A posicao do destino final € a mesma de antes de o PC-DMIS emitir o comando,
s6 que agora o software inverte a Optica.

Localizar - Esta opcao localiza um destino no campo de visdo da camera Estacéo
total, se possivel. Esse procedimento ndo funciona com destinos de gravador.

Pesquisa avancada - Esta opcéo procura localizar um destino em uma janela definida
pelo usuario se vocé ativar a janela Pesquisa avancada ou uma procura de 360 graus,
se néo estiver.

Modos de sonda - Os itens nesse submenu controlam como o PC-DMIS faz as
medidas com a Estacdo Total. Ha& quatro modos diferentes:

« Unica - Esse modo faz uma medic&o Unica a partir de uma orienta¢&o Unica do
cabecote.

« Meédia - Esse modo realiza diversas medicfes a partir de uma orientacdo Unica
do cabecote e relata a média do total de medi¢des. Configure a quantidade de
medicdes a serem feitas na guia Opcdes de instrumento da caixa de didlogo
Opcdes da maquina (Editar | Preferéncias | Configuracédo da interface da
maquina).

e Duas faces - Esse modo faz duas medi¢des, gira o cabecote e a camera em
180 graus e em seguida faz a segunda medicdo. O resultado da medicao é a
média das duas medi¢des. Observe que isso faz a média das coordenadas
cilindricas ainda que o PC-DMIS as relate em coordenadas cartesianas. Vocé
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pode configurar isso na guia Op¢des de instrumento da caixa de didlogo
Opcdes da maquina.

e« Sondagem estavel - Use esse modo quando vocé rastrear um destino. Ele faz
uma medicao se o destino estiver estacionario por um determinado tempo.

Os varios itens LIGADO/DESLIGADO abaixo sdo modos diferentes que podem ser
ativados quando vocé mede com o dispositivo Estacéo Total. Alguns desses modos
estao disponiveis com todos os tipos de destino e outros estdo disponiveis apenas com
tipos de destino especificos. A descricdo de cada modo e a sua disponibilidade estao
abaixo:

Compensador LIG/DESL - Esta opcéo liga e desliga o compensador. O compensador
ajusta as medicdes feitas pelo dispositivo e as nivela ao vetor de gravidade calculado
na magquina. Isto pode ser Util guando vocé precisa referenciar todas as medidas ao
nivel do solo.

Disponibilidade - Todos os tipos de destino.

Apontador de laser ligado/desligado - Esta opcao liga e desliga o apontador de
laser. Esse apontador torna mais facil localizar para onde a Estacao total esta
apontando. Ele permite posicionar a estacao total suficientemente préxima a um
destino para que vocé possa emitir o comando Localizar, para localizar e rastrear um
destino. Seu sistema tem de suportar a trava (consulte "Travar LIGADO/DESLIGADQO"
abaixo) para esse tipo de destino. Vocé também pode usar essa op¢cdo com o comando
Apontar para, para localizar os pontos que o PC-DMIS identifica por um filtro aplicado
aos resultados da medicéo (consulte "Mover para Apontar para" acima).
Disponibilidade - Todos os tipos de destino.

ATR LIG/DESL - Esta opcéo significa Reconhecimento automatico de destino. Quando
esta ligado, a Estacédo total localiza o centro da massa do destino mais proxima ao
centro da 6ptica e faz um ajuste fino na posicao da Estacdo total para fazer medi¢cbes
mais precisas.

Disponibilidade - Somente medicdes do tipo Refletor.

Travar LIGADO/DESLIGADO - Quando esta opc¢éao esté ativada, a Estacao total
rastreia o movimento do destino. Isso permite que vocé localize o destino e em seguida
pega-lo e mové-lo de um local de medicdo a outro sem a necessidade de voltar a
Estacao Total para concluir a proxima medi¢ao. Use isso com o0 modo ATR. Quando a
opcdo Trava estiver ligada, o PC-DMIS também configura automaticamente o ATR para
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ligado. Isso funciona bem com 0 modo de medi¢do de sondagem estavel (consulte o
item "Sondagem estavel" acima).
Disponibilidade - Apenas para tipos de destino Prisma.

Janela Pesquisar alimentacdo LIGADO/DESLIGADO - A Pesquisa avancada é a
capacidade de uma estacéo total reconhecer destinos no campo de visao (FOV) da sua
Optica. A janela Pesquisa avancada € uma janela ou regido especificada pelo usuario
gue define onde a Estacdao total deve procurar um destino. Vocé pode configurar os
limites da janela a partir da caixa de dialogo Op¢des da maquina. Se a janela
Pesquisa avancgada estiver desligada, ela volta ao padréo de pesquisa 360 graus e
para quando localiza o primeiro destino.

Disponibilidade - Apenas para tipos de destino Prisma.

lluminacéo de destino LIG/DESL - Esta opcéo ativa ou desativa a luz piscante de
iluminacao de destino. Vocé pode usar essa luz para ajudar a localizar um destino
enguanto vocé pesquisar pelo telescopio. A luz pisca alteradamente entre vermelho e
amarelo. Quando olhar através do telescopio, € possivel visualizar os destinos pelo fato
da luz refletir de volta no telescépio. Quando a Estacdo total perder sua trava em um
prisma, a acdo padrdo da maquina € a de executar uma pesquisa avancada para testar
e realocar o prisma. Se o PC-DMIS néo conseguir localizar um prisma, ligue a luz de
lluminacao de destino.

Disponibilidade - Todos os tipos de destino.

Compensacéao de sonda LIG/DESL - Essa opcao ativa ou desativa a compensacao
de sonda. Quando a compensacao da sonda esta "ligada", o PC-DMIS compensa
através do raio da ponta da sonda ou da esfera do refletor. Durante a criagcao do
alinhamento do pacote, o PC-DMIS automaticamente ativa ou desativa a compensacao
de sonda conforme necessario quando vocé mede pontos. Consulte "Compensacao de
sonda da estacao total" para obter mais informacfes sobre compensacao de sonda.

Leitura ao vivo LIG/DESL - Esta opc¢ao ativa ou desativa a atualizacdo continua da
localizag&o do destino no Visor digital. Uma vez que a Estac&o Total ndo envia de volta
regularmente atualizacdes de posicéo para o PC-DMIS, o Visor digital padrdo néo se
atualiza como a maioria dos outros servigos. Isso se deve a natureza da comunicacao
com a Estacao Total e o desejo de ter uma interface responsiva. Entretanto, o PC-
DMIS inclui 0 modo Leitura ao vivo caso vocé deseje rastrear a localizacdo do destino
em tempo real. Vocé pode usar esse juntamente com Travar e o PC-DMIS ativa
automaticamente o modo Travar se ja nao estiver ativado. Se vocé ativar o modo
Leitura ao vivo e fizer uma medicao, ird observar que a atualizacdo da leitura no Visor
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digital pausa. Isto acontece devido a alteragdo momentanea no modo de medicao para
obter uma medicéo precisa. O software muda para o modo Leitura ao vivo.
Disponibilidade - Apenas para tipos de destino Prisma.

Inserir comando Estacéo total - Quando vocé ativa esta opcao, esse modo permite
inserir itens de menu da Estacéao total selecionados ou itens da barra de ferramentas
como comandos executaveis na rotina de medi¢ao no local do cursor na janela Edicao.
Isso permite automatizar medi¢cdes ou processos repetitivos.

Mover elemento - Esta opcao aponta para a estacao total em um elemento
especificado ou a um toque, ou toques, em um elemento. Vocé também pode usar
certas dimensfes como entrada para esse comando. Consulte o topico "Mover
elemento (Mover para / Apontar para )" para obter informacdes adicionais.

Barra de ferramentas Estacao Total

O PC-DMIS exibira as duas barras de ferramentas a seguir quando vocé iniciar o PC-
DMIS com a interface da Estacao Total.

Por comodidade, as barras de ferramentas Operacao Estacéao total, Modos Sonda da
estacao total e Medi¢cao Estacéao total, descritos abaixo, fornecem as mesmas
funcdes existentes no menu Estacgéo total.

Barra de ferramentas Operacao Estacdo Total

TotalStation Operation n

o, @ ] B @“3:- \: B & A, % b " |""‘2 g | %

(=
Barra de ferramentas Operacgao Estacao Total

Para obter uma descricéo dos itens da barra de ferramentas, consulte o topico "Menu
Estacao Total".

B‘*- Comando Inserir estagéo total

®

- Compensacéao da sonda Ligado/Desligado

|“—?—" - Pesquisar alimentacéo Ligado/Desligado
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@- ATR Ligado/Desligado
- Compensacao da gravidade Ligado/Desligado

EL- Gerenciamento de estacao

2

+* - Posicao inicial (V& para a posic¢ao 0)

o
™

- Alterar face

,0"

- Pesquisar alimentacao

Q

- Luz de iluminacéo Ligado/Desligado

B

=

Z - Apontador de laser Ligado/Desligado
,D. - Localizar destino
ﬂ. - Travar Ligado/Desligado

e Leituras ao vivo Ligado/Desligado

- Modo Sonda Unica

&

- Modo Sonda média

(@)
(8]

- Modo Sonda duas faces

"hli‘

#7% - Modo Sondagem estavel

[ ]

-

® _ Alinhamento de pacote

A

o- Mover elemento
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Para ver as opcoes de medi¢cdo que costumavam estar na antiga barra de ferramentas
Medicao da estacdao total, consulte a barra de ferramentas Medir com rastreador.

Barra de Status da Estacao Total

A barra de status da Estacdo Total ird aparecer automaticamente se voceé iniciar o PC-
DMIS Portatil com a interface da Estacao Total:

Offine ™ LEICA_TOTALST/ 7 38. £2 ON  TwoFace T & 1999 1 © 999m % 999 @ 5
o @ e 0 © L7

Barra de Status da Estacao Total

Com o uso do item de menu Visualizacéo | Barra de status, é possivel mudar o status
do tamanho e da visibilidade da barra.

1. Indicador de status do laser do sistema: Este campo indica o status do
sistema. Quando on-line, o status muda conforme as configuracfes atuais e as
operacOe sendo executadas.

2. Nome da Sonda: Lista o nome da sonda atual.
3. Didametro da Sonda: Exibe o diametro da sonda.

4. Compensacao de sonda: Indica se a compensacao de sonda esta Ligada ou
Desligada.

5. Modo Sonda: O painel do modo sonda atualiza o icone e o texto para refletir o
modo sonda ativo atualmente. Os icones do modo sonda sdo 0sS mesmos
usados no menu e na barra de ferramentas.

6. Indicador da estagéo atual: Indica qual estagéo esta atualmente ativa. Um
clique duplo no indicador de estacao abre a caixa de dialogo Gerenciador de
estacao.

o Vermelho (N&o orientado): A posicéo da estacdo ainda ndo esta
computada.

e Verde (Orientada) A posicéo da estacao foi computada.

7. Exibicdo do parametro ambiental: Exibe os parametros ambientais ativos:
temperatura, pressdo e umidade. Se ndo houver estacdo meteorolégica
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conectada, vocé pode clicar duas vezes nas caixas editaveis para alterar os
seus valores.

8. Nivel da bateria: Esse icone estatico e o texto proximo a ele refletem o total de
carga atual da bateria. Se o nivel da carga esta entre 25% e 100%, ele exibe um
plano de fundo verde. Se o nivel da carga esta entre 10% e 25%, ele exibe um
plano de fundo amarelo. Para qualquer nivel igual ou menor que 10%, ele exibe
um plano de fundo vermelho.

Compensacéao predefinida

Para um dispositivo de estacéo total, o PC-DMIS recupera as informagdes de direcao
de compensacao do seguinte:

o Para elementos ponto, a direcdo de compensacao provém de um plano de
referéncia ou plano de trabalho.

o Para elementos tipo furo, a direcdo de compensacgéo provém das informacgdes
do elemento.

o Para elementos linha e plano, a direcdo de compensacéo provém da posicao da
estacdo total que esta definida quando vocé mede um elemento usando a caixa
de dialogo Inicio rpido.

As opcdes na area Compensacéao da caixa de dialogo Inicio rapido mudam
dependendo do tipo de elemento medido que estiver sendo medido. Entretanto, todos
executam a mesma fungédo, mudando a dire¢do da compensagao.

Além disso, dependendo das configuracdes do sistema, a area Compensacao da
caixa de dialogo Inicio rapido pode alterar para incluir diferentes op¢des ou pode estar
indisponivel.

Trés cenarios possiveis sao descritos abaixo, seguidos por uma explicacdo mais
detalhada da area Compensacao do Inicio r4pido. Para informagfes sobre a area
Compensacao, consulte "Area de compensacdo" abaixo.

Cenéario 1 - Sem area Compensacgéao paraum AT901 com umasonda T

Para esse dispositivo, a &rea Compensacao ndo esta disponivel na interface Inicio
rapido pois o PC-DMIS faz a configuracdo usando as informac¢des fornecidas pelo
rastreador e sonda-T.
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Cenario 2 - Area Compensacao para um AT901 com um refletor
Para esse dispositivo, a &rea Compensacao aparece na interface Inicio rapido.

Ha uma caixa de selecao Predefinida e as op¢bes Dentro e Fora. Vocé pode entédo
selecionar a caixa de selecao Predefinida junto com as op¢des Dentro e Fora
associadas discutidas na "Area Compensac&o" abaixo.

Cenario 3 - Area Compensacao para uma estacgéo total

Para esse dispositivo, a &rea Compensacao mostra uma caixa de selecdo Predefinida
e as opcoes Dentro e Fora.

Nao é possivel desmarcar a caixa de selecdo Predefinida na &rea Compensacéo. Ela
permanece marcada.

Vocé pode selecionar as opcdes Dentro e Fora associadas discutidas na "Area
Compensacao" abaixo.

Area Compensacao

Para Pontos (+ ou -)
Compensation

a +

As opcdes + e - determinam a dire¢cao da compensacao do ponto ao longo do vetor do
plano (medido) de referéncia. No caso de um plano medido, a op¢do + compensa na
mesma direcdo que o vetor. A opcao - compensa na direcao oposta do vetor.

182



Usado uma Estacéo Total

A area de compensacdo nao € exibida ao projetar em uma area de trabalho.
Isso porque vocé pode escolher planos de trabalho positivo ou negativo, o que
especifica inerentemente a direcdo de compensacao.

Quanto a Linhas e Planos Medidos (Em direcéo a ou Afastar de)
Compensation
| Toward

@ Away

As opcdes Em direcéo a e Afastar de determinam a compensagéao das linhas ou dos
planos com o uso do vetor que esta na direcdo da Estacao Total (medicdo da Estacao
Total até o ponto) ou afastar-se do ponto (medi¢do do ponto até a Estacao Total) como
0 vetor para a compensacao.

Para Circulos, Cilindros, Cones, Esferas e Slots (Dentro ou Fora)

Compensation

@ IN
) ouT

As opcdes DENTRO e FORA determinam a dire¢cdo da compensacao para o furo ou
para os elementos do tipo pino. Se vocé estiver medindo o interior de um elemento,
devera escolher DENTRO. Se vocé estiver medindo o exterior de um elemento, devera
escolher FORA.

Quanto a circulos e Slots (Em direcédo a ou Afastar de)

Compensation
@ N @ Toward
1 ouT ) Away

As opcdes Em direcdo a e Afastar de aparecem para circulos ou slots se vocé tiver
selecionado o tipo 3D na area Elemento de referencia da interface Inicio rapido. Eles
determinam a compensacao de circulos ou slots deixando vocé especificar se o vetor
normal de um elemento deve apontar mais em direcdo da Estacao total ou se afastar
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mais da Estacao total. O PC-DMIS avalia matematicamente o vetor atual do elemento e
o gira conforme necessario baseado na sua selecao.

Isso n&o significa que o vetor aponta diretamente na direcdo do dispositivo ou afastar-
se dele pelo fato de que o vetor do elemento pode estar mais perpendicular ao vetor da
Optica do dispositivo do que paralelo a ele. Mas o vetor é girado conforme necessario
para que o vetor normal, que aponta mais na direcdo do dispositivo ou se afasta dele
conforme especificado.

Usando Mover Elemento (Mover Para / Apontar Para)

Maove Feature

"PLN1
(®) Cartesian : CIRT Create
() Polar E----CIH1
L. CIR1 Close
CIR1
{® Theo - CIRT
) Meas
X [0.0000 |
¥ [0.0000 |
z [0.0000 |
(®) Move To
O Peint To

Mover Caixa de didlogo elemento

A caixa de didlogo Mover elemento esta disponivel quando vocé usa um rastreador
Leica ou um dispositivo de estacéo total Leica. Ela é apresentada quando vocé

W

seleciona o icone da barra de ferramentas Mover elemento ’.“c: na barra de
ferramentas Operacédo do rastreador ou Operacdo da estacao total. Vocé também
pode selecionar o item de menu Rastreador | Mover elemento ou Estacao total |
Mover elemento.
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A caixa de didlogo Mover elemento contém as opcdes Mover para e Apontar para.
Esses comandos sdo usados apenas com a Estacdo Total Leica ou dispositivos
Rastreadores Leica. Aléem da capacidade de movimentacdo padrdo de outros sistemas
DCC, o comando Apontar para explora as funcionalidades Unicas desses sistemas de
tipo rastreador usando o dispositivo como um apontador de laser para identificar
diretamente na peca o local dos pontos fora da tolerancia.

Mover para

(+ Move To

" Peint To

Essa op¢do move o dispositivo a um local especifico onde ele tenta localizar um
refletor.

Para se mover para um ponto, selecione a op¢do Mover Para e em seguida defina
para onde ele deve ser movido. Ha trés maneiras para especificar o local para o qual
ele deve ser movido.

« Meétodo 1: Digite os valores nas caixas X, Ye Z (ou R, A e Z se vocé usa a
opcéao Polar).

« Método 2: Selecione o elemento que serd movido para fora da lista Elemento.
Quando vocé selecionar o elemento, o PC-DMIS preenche os valores em X, Y e
Z com base no centroide do elemento.

« Método 3: Expanda o elemento selecionando o sinal de + ao seu lado para
exibir os toques no elemento. Embora o termo "toques” seja um tanto
inadequado, ele significa o ponto medido pelo dispositivo laser. Selecione um
dos toques na lista. O PC-DMIS preenche os valores X, Y e Z para aquele toque.

Para mover ao valor medido ou tedrico do ponto, escolha a opcédo Tedr ou Meas.

Apos ter configurado corretamente o comando, clique em Criar para inserir o comando
na janela Editar.

MVF1 =MOVE FEATURE/MOVE TO,CARTESIAN,THEO,<-36.3574,33.3898, -
10.8127>,

FILTRO/NA,N PIOR/1,
APONTAR PARA O METODO/NA,ATRASAR 0,0000/SEG,
REF/PNT1,
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Quando o PC-DMIS executa esse comando, o dispositivo move automaticamente para
a posicao indicada e tenta localizar o refletor. Se nenhum refletor é localizado, um erro
€ exibido dizendo "AUT_FineAdjust - Tempo limite excedido". Para contornar o erro, se
houver um refletor proximo, use a caixa de dialogo Op¢des de execucédo e pare a
execucao, ajuste o local para que aponte o mais préximo do refletor, e em seguida
cliqgue em Continuar. Se ndo houver um refletor proximo, vocé pode clicar em Ignorar
para mover para o proximo ponto.

Apontar para

" Move To

&+ Point To

Para apontar para toques diferentes, o procedimento € o mesmo que o da informacgéo
acima "Mover para", mas ha algumas opc¢des adicionais. Com Apontar para também é
possivel selecionar a partir de dimensdes disponiveis na rotina de medicdo. Se vocé
seleciona uma dimenséao, o PC-DMIS exibe as areas Apontar para o filtro e Método
Apontar para. Nao é necessario selecionar toques individuais na dimenséo expandida.
Todos os toques visiveis ha dimensao estardo sendo apontados, embora seja possivel
usar a area Apontar para o filtro para filtrar toques.

Apontar para o Filtro
Paint To Filter
v Al
" Min/Max
" Qut Of Tolerance

" MN'worst |2

A area Apontar Para o Filtro exibe op¢des que irdo controlar quais toques serao
apontados. As op¢oes incluem:

e Todos — O PC-DMIS aponta para cada ponto na dimensao.

e« Min/Max — O PC-DMIS identifica e aponta somente para os pontos Minimo e
Maximo.

o Foradatolerancia— O PC-DMIS aponta somente para os pontos fora da
tolerancia.
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e« N Pior — O PC-DMIS aponta para uma série de "pontos piores". Eles podem ou
nao estar dentro da tolerancia. Isso ordena os dados com base na proximidade
dos valores teoricos.

Ao escolher uma das opc¢des na area Apontar para o filtro, o PC-DMIS atualiza a lista
de toques para a dimensao selecionada na caixa de didlogo de modo a refletir os
pontos para os quais o PC-DMIS aponta o raio laser. Por exemplo, se vocé seleciona
Min/Max, a lista de toques na dimenséao selecionada é atualizada com apenas dois
toques na lista, representando os pontos minimo e maximo para aquela dimensédo. Se
vocé escolhe Todos, a lista é atualizada exibindo todos os toques de entrada daquela
dimensao.

Ponto para Método.

Point To Method

* Maone

" Delay

" Mext Move Button

A area Método Apontar Para permite indicar como o dispositivo circula através da lista
de pontos. As opcoes incluem:

« Nenhum — N&o ha necessidade de atraso ou de entrada de usuario para ir ao
proximo ponto. Ele aponta para cada um dos pontos sem atrasos tao logo o
dispositivo possa continuar fisicamente para o proximo ponto.

e Atraso — Isso atrasa o periodo do ciclo por um nimero especifico de segundos.
Ao ser executado, o dispositivo aponta para o primeiro ponto na lista, liga o laser
e aguarda o tempo especificado. Quando o tempo expira, o laser € desligado e o
dispositivo se desloca para o proximo ponto; 0 processo €é repetido até que
tenha apontado para todos os pontos na lista.

o Botdo Préximo movimento — Durante a execucéo, aparece a caixa de dialogo
Apontar para a execug¢do mostrando o indice do ponto na lista e sua
localizacéao.
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Point Ta Execution
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Mewxt Cancel

A

A caixa de diadlogo possui os botdes Proximo e Cancelar, permitindo ao
operador controlar quando apontar para o proximo toque da lista. O dispositivo
move para o primeiro ponto, liga o laser e aguarda até que o operador clique em
Avancar. Ele entdo move para o proximo ponto da lista.

Vocé pode usar o modo Comando da janela Edicao para editar o comando. Ou pode
selecionar o comando na janela Edicéo e pressionar a tecla F9 para editar o comando.

Localizar um Refletor

A Funcao localizar permite pesquisar em padrao espiral para encontrar a localizagéo
real de um refletor ou Sonda-T (apenas sistema 6dof) com o seu Rastreador Leica ou
com o dispositivo Estacao Total.

Encontrando uma Localizacdo de Refletor com o Uso de um Dispositivo de
Rastreador Leica.

1. Aponte o laser do rastreador aproximadamente a localizacao do refletor
desejado. Vocé pode fazer isso das seguintes maneiras:

o "Liberando motores rastreadores” (apenas sistema 6dof) e movendo
manualmente o laser para o local.

Vocé néao precisa liberar os motores em sistemas 3D.

e Use os botbes de controle na guia ADM da caixa de dialogo Opcdes da
maquina (Editar | Preferéncias | Configuracéo da interface de
maquina).

e Use a Camera de visdo geral.
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e Use as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direita, seta para cima, seta
para baixo para mover os cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + Space
para parar o movimento do laser.

2. Selecione o item de menu Rastreador | Localizar. O dispositivo do rastreador
pesquisa em um padrao espiral e realiza leituras até que o refletor envie o sinal
de volta ao dispositivo. Isso localiza a posicéo.

Encontrando uma Localizagdo de Refletor com o Uso do Dispositivo
Estacé&o Total

1. Aponte o laser da Estacao Total para a localizacao do refletor desejado. Vocé
pode fazer isso das seguintes maneiras:

« Mova manualmente o laser para o local.

o Use as teclas Alt + seta a esquerda, seta a direita, seta para cima, seta
para baixo para mover os cabecotes dos rastreadores. Utilize Alt + Space
para parar o movimento do laser.

2. Selecione o item de menu Estacdo Total | Localizar. O dispositivo estacao total
pesquisa em um padrao espiral e realiza leituras até que o refletor envie o sinal
de volta ao dispositivo. Isso localiza a posigéo.

Vocé somente pode executar essa fungdo a partir da caixa de didlogo
Visualizar camera.

Uso de um Sistema Movelnspect

Essa secao discute a configuracdo e o uso geral do seu sistema Movelnspect com o
PC-DMIS. Consulte a documentacdo Movelnspect para mais informacoes.

Os topicos a seguir abordam como usar o seu sistema Movelnspect com o PC-DMIS:

Introducéo ao Movelnspect

Interface do Usuario Movelnspect

Trabalho com a Sonda Ml

Medicdo com a Sonda Ml
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e Varredura continua com a Sonda Ml

Introducao ao Movelnspect
O sistema Movelnspect tem duas cameras que permitem sondar a peca por meio de
rastreamento Optico. Vocé mede pecas com o dispositivo Sonda MI portatil.

Para usar o sistema Movelnspect com o PC-DMIS, vocé tem de ter a opgéo de
interface Movelnspect programada na licenga ou portlock.

Antes de iniciar o PC-DMIS:

o Certifiqgue-se de que vocé tenha as cameras Movelnspect conectadas ao
SyncBox.

e Vocé tem de conectar o sistema Movelnspect ao software Movelnspect Pilot.
e Vocé tem de conectar a Sonda Ml ao computador por Bluetooth ou USB.

Consulte o topicos Movelnspect abaixo para mais informacdées.

Interface do Usuario Movelnspect

A interface Movelnspect consiste nestes componentes:
e Menu Movelnspect

o Barra de ferramentas Movelnspect

Menu Movelnspect

No menu, cliqgue Movelnspect para acessar estas op¢cées Movelnspect:

Lista Modo de medicéo - Atualmente, a Unica opcao disponivel € Sondagem.

“1% Modo Ao Vivo (ligado/desligado) - Este botéo liga e desliga 0 modo Ao Vivo.

Quando o modo Ao Vivo esta ligado, o software captura instantaneos das
medicdes de um fluxo de dados continuo. Isto significa que o PC-DMIS
exibe os dados da sonda "ao vivo" (tempo real) nas janelas Exibicdo de
Graficos e Leituras da Sonda. Isto corresponde ao Modo Continuo de
Acionamento Piloto Movelnspect.
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Quando o modo Ao Vivo esta desativado, o PC-DMIS faz uma medi¢éo
como um instantaneo unico. O PC-DMIS néo atualiza as janelas Exibicdo de
Gréficos e Leituras da Sonda. Isto corresponde ao Modo Unico de
Acionamento Piloto Movelnspect.

Barra de ferramentas Movelnspect

Mowe Inspect n

Probing

ha

LIX 9 &

-
-+

A barra de ferramentas Movelnspect consiste nestas opc¢oes:
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Lista Modo de medicéo - Atualmente, a Unica opcao disponivel € Sondagem.

-'!‘- Modo Ao Vivo (ligado/desligado) - Este botédo liga e desliga o modo Ao Vivo.
Quando o modo Ao Vivo esta ligado, o software captura instantaneos das
medicdes de um fluxo de dados continuo. Isto significa que o PC-DMIS
exibe os dados da sonda "ao vivo" (tempo real) nas janelas Exibicao de
Graficos e Leituras da Sonda. Isto corresponde ao Modo Continuo de
Acionamento Piloto Movelnspect.

Quando o modo Ao Vivo esta desativado, o PC-DMIS faz uma medicao
como um instantaneo unico. O PC-DMIS néo atualiza as janelas Exibi¢cao de
Gréficos e Leituras da Sonda. Isto corresponde ao Modo Unico de
Acionamento Piloto Movelnspect.

Vocé também pode acessar a lista Modo Medicao e o botdo Modo Ao Vivo no
menu Movelnspect.

L

]

* " Fazer Toque - Quando vocé clica neste botédo, o software faz um toque. O
atalho de teclado Ctrl+H também executa esta acéo. Vocé também pode fazer

toques com o botdo Acionador da Sonda Ml.

D . ~ C
3 Apagar Toque - Quando vocé clica neste botéo, o software exclui o ultimo
toque. O atalho de teclado Alt + - (menos) também executa esta acdo. Vocé
também pode apagar toques com o botdo Dedao Esquerdo da Sonda Ml.
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= Botao Finalizar Elemento - Quando vocé clica neste bot&o, o software
finaliza a medic&o do elemento. Vocé pode usar a tecla End do teclado para

executar esta acdo. Vocé também pode finalizar o elemento com o botdo Dedé&o
Direito da Sonda M.

Para detalhes sobre todas as atribuigcdes de botdes da Sonda MI, consulte
"Atribuicbes de Botbes da Sonda MI".
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1

P, L
- -
- -

¥ Vocé também pode encontrar as funcdes Fazer Toque, Apagar Toque e

Finalizar Elemento no menu Operacao. Para detalhes, consulte "Menu
Movelnspect".

Trabalho com a Sonda Ml

AtribuicOes de botdes da Sonda Ml

A - botdo Acionador
B - exibicdo de LED
C - botdes de dedao

Detalhes da Sonda Ml
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Botao Acao Funcao
Aciona uma
- . ) medicdo simples,
Botao Acionador Pressionar s P

inicia e para a
varredura.

Botdo do dedao
esquerdo

Pressione menos
de um segundo

Exclui o ultimo
ponto de toque da
sonda.

Botdo do dedao

Pressione mais de

Sem acao.
esquerdo um segundo

Termina as

medicdes de

geometria (por
Botdo do dedao Pressione menos | exemplo, ao

direito

de um segundo

concluir o ultimo
ponto sondado
para a medicao de
um plano).

Botdo do dedao
direito

Pressione mais de
um segundo

Alterna entre os
modos Simples e
Varredura.

Botdo do deddo
direito e esquerdo

Pressione em
simultaneo

Ativa a unidade
quando esta no
modo Suspensao.

Botao Acionador

Pressione durante
seis segundos até o
LED intermédio
desligar. Em
seguida, solte e
pressione até o LED
intermédio ligar.

Reinicia a unidade.

Botao Acionador

Mantenha
pressionado
durante seis
segundos até o LED

Desliga a unidade
se estiver ligada.

PC-DMIS Portatil
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Botao

Acao

Funcao

intermédio
desligar.

Botao Acionador

Mantenha
pressionado
durante dois
segundos até o LED
intermédio ligar.

Liga a unidade se
estiver desligada.

Exibicdo de LED da Sonda Ml
LED Cor Status
A Ultima medicdo
Esquerda Vermelho ndo foi bem-
sucedida.
A Ultima medigado
Esquerda Verde . X
9 foi bem-sucedida.
Esquerda Vermelho e verde |-
A sonda ndo esta
Esquerda Desl. pronta para
medicdo.
A sonda esta ativa e
.y a comunicacao de
Médio Azul , . ¢
série por Bluetooth
esta estabelecida.
A sonda esta ativa,
. 4 mas nado ha
Médio Vermelho as a'o a~
comunicacdo de
série por Bluetooth.
. Azul e vermelho ) ,
Médio . A bateria esta fraca.
(um esta piscando)
A sonda esta
Médio Desl. desligada ou esta

no modo Espera.
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LED

Cor

Status

Right

Branco

O modo Varredura
esta ativo, mas a
varredura nao
comegou.

Right

Vermelho

Right

Branco e vermelho

O modo Varredura
esta ativo e a
varredura estad em
curso.

Right

Desl.

O modo Simples
esta ativo.

Medicdo com a Sonda Ml

Para medir com a Sonda Ml:

PC-DMIS Portéatil

1. Certifique-se de que tenha a ponta da sonda necesséria anexa e a Sonda Ml
ligada. Para detalhes sobre como determinar o status da Sonda MI, consulte a
area "Exibicdo LED da Sonda MI" do tépico "Trabalho com a Sonda MI".

Quando a janela AICON Movelnspect Pilot exibe sua sonda isso significa que o
sistema a reconhece.

..
50| A =

Exemplo da janela Aicon Movelnspect Pilot

O PC-DMIS deteta automaticamente a Sonda Ml e o diametro da ponta da sonda.
Vocé pode ver a ponta da Sonda MI na barra de ferramentas Configuracdes
(Visualizar | Barras de ferramentas) e na janela Exibicdo de Graficos.

Se o sistema Movelnspect ndo detectar a maquina em um tempo especificado, o
PC-DMIS exibe uma mensagem de erro de tempo limite que diz "Maquina nao

responde".
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Vocé pode alterar o valor de tempo limite na entrada de registro
ConnectionTimeoutlnSeconds. Para detalhes, consulte

"ConnectionTimeoutinSeconds" na documentacgao do Editor de Configuragcbes do
PC-DMIS.

2. Posicione a sonda na localizacéo de medicao.

3. Facga um toque ou execute uma varredura. Para detalhes sobre como medir com
a Sonda Ml e as atribuigBes de botdes da sonda, consulte a &rea "Atribuicdes de
Botdes da Sonda MI" do tépico "Trabalho com a Sonda MI".

ot =) Bl L B A

i

BE O SE0:T£NOvATEORS |
oo

o]

&

Ll ]

Exemplo de uma medigdo Movelnspect concluida

Varredura continua com a sonda Ml

Para usar a varredura continua com a sonda Ml:

1. Antes de comecar a medir um elemento (circulo, plano ou varredura), mantenha
pressionado o botdo do dedao direito na sonda MI por mais de um segundo.

Para informacgdes sobre atribuicdes de botdes da Sonda MI, consulte "Atribui¢cdes
de Botdes da Sonda MI" no tépico "Trabalho com a Sonda MI".

2. Posicdo da sonda na peca ou elemento.

3. Pressione o botdo do Acionador da Sonda MI para comecar a varredura. Ao
completar a varredura, pressione o botdo do Acionador de novo.
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. Pressione o botdo do dedéo direito para terminar o elemento.

. Pressione o botdo do dedéo direito de novo por mais de um segundo para sair
do modo de varredura.

Descricdo de execucao de uma varredura continua com a Sonda Ml:

No exemplo abaixo, a peca esta alinhada com o modelo CAD e os elementos de
alinhamento foram medidos.

L}
L
i
14
¥
¥

? s &
G - -
Ei oL 5]
g 19
s s T B -
%
h’.
e S
] e o
= = uf-
f.
¥ 4 o
“ B
& =]
Dy 8
0/1 s
anuhl;nuﬁ;amam - X 1503412 ¥ oApa o I X8 s 0 ] Lina: 101, Colt 028

Exemplo de uma rotina de medicao de varredura continua da Sonda Mi
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Localizar valores nominais a partir de CAD foi ativado na barra de
ferramentas Modo Sonda (Visualizar | Barra de ferramentas | Modo Sonda) com
Elem usam cores da dimensé&o ativado.

Para detalhes sobre a opcao Localizar valores nominais a partir de CAD,
consulte "Barra de ferramentas do modo Sonda" na documentacéo do PC-
DMIS Core.

Para detalhes sobre a op¢cao Elem. usam cores da dimensao, consulte
"Elem. usam cores da dimensao" na documentacédo do PC-DMIS Core.

o Foi selecionada uma varredura por contato na janela QuickStart.

e A varredura continua foi ativada na Sonda Ml e foi medida uma varredura
manual. Os pontos medidos sdo baseados em cores em seus desvios do
modelo CAD.

Criacao de alinhamentos

Os alinhamentos séo essenciais a definicdo da origem das coordenadas e dos eixos X,
Y, Z. Esse capitulo discute os alinhamentos comumente usados em um dispositivo
portatil. Para obter informacgdes sobre outros métodos de alinhamento, consulte o
capitulo "Criacéo e uso de alinhamentos" da documentacao do PC-DMIS Core.

e Alinhamentos de Inicializacdo rapida

e Alinhamento de 6 pontos

e Alinhamento do melhor ajuste do Ponto Nominal

e [Execucdo de uma operacado de salto por cima

e Uso de Alinhamentos em Pacote

Alinhamentos de Inicializacao rapida

Varios alinhamentos podem ser criados com o uso do Inicio rapida com o dispositivo
portatil. Os exemplos de alinhamento basico fornecidos aqui estao diretamente
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relacionados aos refletores Leica e as Sondas-T, mas 0s principios sdo 0s mesmos
para todos os dispositivos portateis.

Exemplo de Alinhamento Plano-Linha-Ponto com CAD e Refletores
1. Importacdo de um modelo CAD. Consulte "Importacédo de dados nominais”.

2. Selecione Alinhamentos | Plano/Linha/Ponto a partir da interface Inicializacao
Rapida.

Quick Start

& A1
Iz, ~ :
4

LD,

; :
0/3 s

Inicializacdo Rapida mostrando o Alinhamento Plano-Linha-Ponto

3. Siga as instrucdes fornecidas pela interface Inicializacdo Rapida para medir os
elementos de alinhamento.

Enquanto ainda nao estiver feito o alinhamento a sua peca, use o Método de
toques deslocados para fazer medi¢cGes. Para mais informacdes sobre "toques
deslocados", veja o tépico "Guia Opc¢des” no capitulo "Interface Leica".

Fazer toque (Ctrl + H) armazena internamente a medicao estacionaria atual. Apos
mover a distancia do vetor, o PC-DMIS calcula o vetor IJK entre o primeiro e 0
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segundo ponto e compensa o deslocamento do ponto resultante de maneira
apropriada.

() S

Distancia do Vetor descrita para o movimento do refletor

Exemplo de Alinhamento Plano-Linha-Linha com CAD e Sonda T

1.
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Importacdo de um modelo CAD. Para mais informacdes, consulte "Importacéo
de dados do CAD ou da rotina de medi¢do" no capitulo "Uso de opc¢des de
arquivo avancadas" da documentacao do PC-DMIS Core.

Na barra de ferramentas Modos graficos, ative Modo Programa ( @).

Na ,es,a barra de ferramentas, selecione o modo para seus dados do CAD:

. @ Modo Curva - Usado para o CAD com curva e dados de ponto.
. \9 Modo Superficie - Usado para CAD com dados de superficie.

Selecione Alinhamentos | Plano/Linha/Linha a partir da interface Inicializagao
Rapida.

Siga as instrucdes fornecidas pela interface Inicializacdo Rapida para medir os
elementos de alinhamento no Modo Programacao.
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Medicéo de Elementos de Alinhamento com uma Sonda T

6. Quando a rotina de medicao estiver pronta, execute-a apertando Ctrl + Q ou
selecionando o item de menu Arquivo | Executar.

Enquanto ainda nao estiver feito o alinhamento a sua peca, use o Método de
toques deslocados para fazer medi¢des. Para mais informacdes sobre "toques

deslocados", veja o topico "Guia Opgdes” no capitulo "Interface Leica".

Criacéo de alinhamentos off-line

Também é possivel criar um alinhamento off-line usando elementos que foram medidos
anteriormente selecionando elementos na janela Edicdo em vez de medi-las usando a
interface Inicio rapido.

Alinhamento de 6 pontos

O alinhamento de 6 pontos permite executar um alinhamento iterativo de melhor ajuste
3D. Os proximos passos esbhocam um procedimento tipico que seria usado para
estabelecer um Alinhamento de 6 pontos:

1. Medir trés pontos na superficie superior para nivelar ao eixo Z

2. Meca dois pontos na superficie frontal para rodar para o eixo X.
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3. Finalmente, meca um ponto para definir a origem do eixo Y.
4. Clique em Concluir. Isto estabelece a origem correta para o alinhamento.

O PC-DMIS insere o alinhamento Melhor ajuste 3D. Apés a execucao, o PC-DMIS
exibe uma analise grafica do alinhamento Melhor ajuste 3D na janela Relatorio.

Mcthod ROTANDTRANS

Standard Deviation 0000000

Mean D.opoonoo

Tiandlation affacts ¥ 0.000000 % 0.000000 2 0.000000
Rutation ohscta ¥ -0.000000 Y -0.000000 2 0.000000
Max Heatians lon

Neratiansa 1

; D.oopoo

n.onnononn

iisin gy i L

Uma amostra da andlise grafica do alinhamento Melhor ajuste

Essa andlise gréfica do alinhamento Melhor ajuste tridimensional exibe estas
informacdes na janela de relatorio:

Cabecalho: Contém varios valores no alinhamento Melhor Ajuste: Método, Desvio
Padréao, Meio, Compensacéao de traducdo, Compensacao de rotacdo, Interacoes
méaximas, Interacdes.

Eixo vertical: Mostra a quantidade de desvio ap6s o alinhamento.

Eixo horizontal: Exibe as IDs dos pontos utilizados no alinhamento.

Alinhamento do melhor ajuste do ponto nominal

Para criar um alinhamento de melhor ajuste do ponto nominal (ponto n):

1. Crie ou importe dados de ponto nominal. Para mais informacdes, consulte
"Importacédo de dados nominais".

203



PC-DMIS Portatil

Se vocé usar dados nominais para deslocamentos e suportes do refletor
Leica, garanta que o comando de compensacao da sonda na janela Edicdo esta
configurado para desligado. O comando de compensacao da sonda precisa estar
acima dos pontos em uma rotina de medigao.

2. Execute a rotina de medi¢do. Para o executar, pressione Ctrl + Q ou selecione o
item de menu Arquivo | Executar.

A caixa de didlogo Execucao aparece e orienta vocé nas medicdes restantes.
Vocé pode pular pontos se necessario. Quando o PC-DMIS completa todas as
medicdes, a caixa de diadlogo fecha. Para mais informagdes sobre essa caixa de
didlogo, consulte o topico "Uso da caixa de didlogo Execucéo” no capitulo "Uso
das opcdes de arquivo avancadas" na documentacdo do PC-DMIS Core..

3. Insira um alinhamento de melhor ajuste. Para o fazer, selecione Alinhamentos |
Alinhamento livre na interface Inicio rapido ou selecione o item de menu
Inserir | Alinhamento | Novo. A caixa de diadlogo Utilitarios de alinhamento é
aberta.

A caixa de didlogo Utilitarios de alinhamento fornece a maneira mais
flexivel de criar alinhamentos, mas exige alguma experiéncia

4. Clique em Melhor ajuste.

5. Selecione todos os elementos que devem ser usados no alinhamento de melhor
ajuste.
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~ Aligriment Features

CLErTTEE————

p
Festwe I0 | Feature . [OmiD | weight | Use 4

PNT1
BNTZ
PNT3
FTS
PHNTS
PNTE
PHT7

Points
Points
Points
Points
Paints
Points
Paints

1.000000
1000000
1,000000
1.000000
1.000000
1,000000
1,000000

YES

ves ||
YES
YES

YES &

YES
YES =
»

et weight | Create weights | Ruabe#mt,;
e _‘lﬂ"'-\_1__*_LU‘_Jrﬁw..H~p'“x‘¢.-f" - '\.I:(._i '-..__N .F_J,---.n'

Caixa de didlogo de alinhamento de melhor ajuste - selecdo de recursos

6. Excluir nominais para eixos de elementos de entrada selecionados para o0s quais

os valores teéricos néo sdo conhecidos. Para o fazer, selecione "NAO" sob a
coluna de eixo que deve ser excluida. Isso é util quando vocé conhece os
valores tedricos para um ou dois dos eixos, em vez de para todos os trés.

Garanta que as opc¢des corretas estejam definidas. Neste exemplo, o PC-DMIS
cria um alinhamento 3D de quadrado minimo. Por padrdo, a opcao de orientacao
Tridimensional é selecionada para rastreadores.

Alignment Opticns *
Orientation Best Fit Method
3 Dimensional  Least Soswes (7 Rotate B0 {
" 2 Dimensional anslate
Active Plane: " vector " Rotate Only é
[zrs ] 2 £ Translste Orly (
" Specified Corstrainks (}
L rsn. _ pnm Pt vk

Caixa de didlogo Alinhamento de melhor ajuste - opcdes de alinhamento

8. Cligue em OK para calcular o alinhamento de melhor ajuste e inserir o comando
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na rotina de medic&o. Os resultados gerais da transformagéo aparecem no
relatério do PC-DMIS padrao. O relatorio usa o controle activeX de BFAnalysis
aperfeicoado mais um novo rétulo. Esse novo controle adiciona uma grade de
resultados de cada entrada antes e depois do alinhamento, bem como os eixos
qgue foram usados nos célculos.
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Uma vez que o comando de alinhamento vem depois dos elementos medidos na rotina
de medicéo, os pontos medidos ainda sdo apresentados no sistema de coordenadas
anterior. Para obter os desvios de ponto contribuintes no sistema de coordenadas ativo
recentemente criado, insira as dimensdes do Local na rotina de medi¢éo apds o
comando de alinhamento.

Execucao de uma operacao de salto por cima

O alinhamento Salto por cima permite mover o CMM portatil para medir pecas fora da
extensao do local atual do braco. Tenha em mente as limitacdes de exatidao da
maquina antes de usar esse método.

A base de Saltar por cima € medir uma série de elementos e, em seguida, apés mover
a maquina, medir novamente os mesmos elementos na mesma ordem. Isso cria uma
transformacéo e faz com que a maquina se comporte como se tivesse 0 mesmo
sistema de coordenadas de antes da movimentag&o.

A transformacéo é independente de todas as rotinas de medicao e afeta a forma como
a CMM relata ao PC-DMIS. Para remover uma transformacao Saltar por cima usada
anteriormente, redefina a Saltar por cima usando o botdo Redefinir na caixa de
dialogo.

Saltar por cima esta disponivel em alguma maquinas portateis. I1sso inclui
Romer, Faro e Garda. A licenca LMS ou portlock também precisa ser programada para
suportar a sua maquina portatil.

A opcédo de menu Inserir | Alinhamento | Saltar por cima exibe a caixa de diadlogo
Saltar por cima/Relocagéo.
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LeapFrog / Relocation ||
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Caixa de didlogo Saltar por cima / Relocagéo

As informacdes de transformacéo Saltar por cima sdo armazenadas com a
rotina de medicéo que utilizou a operacdo Saltar por cima.

Um comando de Saltar por cima entra na janela Edicdo quando vocé clica o botéo
Aceitar. A linha de comandos da janela Edigdo é:

SALTAR POR CIMA/ALT1, NUM, ALT2

TOGL1: Este primeiro parametro do comando Saltar por cima € um campo de
alternéncia relacionado aos trés tipos disponiveis na area Medida 3 da caixa de
dialogo. Esses tipos incluem:

1. ESFERAS (opcdo Medir 3 esferas)

2. Conjuntos de pontos (op¢do Medir 3 conjuntos de pontos)
3. PONTOS (opc¢éao Medir 3 pontos)

4. DADOS (opcao Medir dados)

Existe também um valor DESL para esse parametro, nesse caso, 0S outros dois
parametros ndo séo exibidos. O valor DESL desativa a conversao de Saltar por cima.
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NUM: Esse segundo parametro do comando Saltar por cima € o nimero de toques que
vocé deseja fazer. Ele corresponde a caixa Toques da caixa de dialogo Saltar por
cima/ Relocacao.

TOG2: Esse ultimo parametro do comando Saltar por cima € um campo de alternancia
gue vocé pode usar para alternar entre Saltar por cima COMPLETA ou PARCIAL. O
parametro corresponde a opcao Meia relocacao na caixa de dialogo.

Quando esse comando for executado, vocé recebera uma mensagem para fazer os
toques. Apds todos os toques serem feitos, uma conversao de Saltar por cima entra em

efeito.

Opcoes de medida

" Measure 3 Point Sets

" Measure 3 Points

i~ Measzure Datums

Os opcoes de medicédo permitem que vocé selecione qual método o PC-DMIS usara
para executar a comparacgao de translacao.

A opcao Medir 3 esferas informa ao PC-DMIS que deve usar esferas como
elementos para comparacao da translacdo. Esse método usa o centro de cada
esfera medida.

A opcao Medir 3 conjuntos de pontos informa ao PC-DMIS que deve usar o
centroide de um conjunto de pontos. Recomenda-se usar a parte inferior de um
cone invertido com uma sonda rigida. Esse método é um pouco mais preciso do
gue o método de esferas, além de ser muito mais rapido para o operador.

A opcgao Medir 3 pontos informa ao PC-DMIS que use somente trés pontos.
Este é o método menos preciso dos trés

A opcéo Medir dados informa ao PC-DMIS para usar elementos de dados
existentes a partir da rotina de medicao de sua escolha. Porque os elementos de
dados ja foram entendidos como medidos na rotina de medicao existente, é
necessario medi-los somente apos realocar a maquina.
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Numero de toques

Hits: |5

A caixa Numero de Toquespermite especificar o nimero de toques que vocé deseja
usar ao medir esferas ou conjuntos de ponto; é possivel selecionar esses tipos de
elementos a partir das opcdes Medir 3 Esferas e Medir 3 Conjuntos de Ponto.
Consulte o topico "Medir Opcoes”.

Meia realocacéo

[ Half Belocation

A caixa de selecdo Meia realocacao permite determinar se o PC-DMIS realizara ou
n&o uma operacdo de REALOCACAO COMPLETA (se n&o estiver selecionada) ou
uma op¢do REALOCACAO PARCIAL (se estiver selecionada).

A realocacao refere-se ao movimento da maquina de medicao portétil para uma nova
localizacé&o.

e Realizar uma realocacao completa (desmarcando essa caixa de selecéo)
significa que seréd necessario realizar uma medicdo de algo antes de deslocar a
maquina portétil e entdo medir novamente alguns ou todos os itens depois de
movimentar a maquina. A nova medicao permite ao PC-DMIS determinar a nova
localizacdo da maquina.

« Uma realocacao parcial (marcando esta caixa de sele¢ao) significa que é
necessario o deslocamento da maquina portéatil em primeiro lugar, e depois a
medicao dos recursos de dados.

Dados da rotina de medicao

Esta area permite que vocé especifique o arquivo da rotina de medicao a ser usado
como o arquivo dos dados da rotina de medicao. Essa caixa é ativada ao clicar no
botéo de opcao Medir elementos de dado. Vocé pode digitar o caminho completo
para o arquivo da rotina de medicéo (.PRG) ou pode usar o botdo Navegar para
navegar pela estrutura de seu diretorio e selecionar um dessa forma.

Depois de selecionar um arquivo, os elementos disponiveis para utilizacdo na operacao
Leapfrog sdo exibidos na lista Disponiveis.
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Listas Disponiveis e Utilizados

Awadable Used

[IR3
[IR2

R4

CIRS
LIMN1
LINZ ¥

CIR7
CIRE
CIRS
PLM1

L+ =

Listas Disponiveis e Utilizados

As listas Disponiveis e Utilizados exibem, respectivamente, elementos de dado
disponiveis para utilizacdo ou elementos de dado que vocé optou por utilizar na
operacao Leapfrog.

Lista Disponiveis

Ao selecionar uma rotina de medig&o para ser utilizada na area Dados da rotina de
medicéao, os elementos disponiveis desse arquivo de rotina de medicéo sao exibidos
na lista Disponiveis. E possivel, entdo, atribuir elementos & operacdo Saltar por cima
atual selecionando-os e clicando no bot&o >>>.

Lista utilizados

Os elementos atribuidos exibidos na lista Utilizados s&o medidos ao clicar nos botdes
Medir marcados ou Medir todos na ordem em que s&o exibidos na lista Utilizados. E
possivel remové-los da lista Utilizados clicando no botdo <<<. E possivel alterar a
ordem de execucédo de um elemento selecionando um elemento e clicando nos botbes
de seta para cima ou para baixo.

Medida marcada

teazure
b arked

O botdo Medida marcada somente ira funcionar se vocé escolher primeiro a
opcaoMedidas de dados na area Medida de Opcdes. Clicar nesse botao ira causar o
inicio da operacédo Leapfrog, que usara apenas os elementos selecionados na lista
Usado.
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Medir tudo

beazure Al |

O botéo Medir tudo abre a caixa de dialogo Execucéo.

e Se estiver usando Medir 3 esferas, Medir 3 conjuntos de ponto ou Medir 3
pontos, essa caixa de didlogo primeiramente solicita que vocé meca os trés
elementos antes de pedir que vocé mova a CMM. Apds mover a maquina, ela
pede novamente que VOCé meca 0S mesmos elementos, na mesma ordem.

e Se estiver utilizando Medicdo dos dados, a caixa de didlogo Execucao aparece
pedindo que meca todos os elementos dos dados uma vez que CMM tenha sido
movimentado, ndo antes disso.

A caixa de resultados mostra a distancia tridimensional entre os elementos medidos
antes e apos o movimento da CMM. Se achar que os resultados ndo séo satisfatérios,
vocé pode medir novamente o ultimo conjunto de elementos clicando no botdo Medir

novamente.

Se 0 processo de repeticdo da medicao for insatisfatorio, redefina Saltar por
cima e inicie novamente. Este € um problema com todos os sistemas tipo Saltar por

cima e deve sempre ser relembrado.

Area de resultados

—Results:

b ax R ezidual =
b ax A esidual ¥
b ax Residual 2
RS Emaor:

0.00000
0.27833
0.27339

0

Area de resultados
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A érea Resultados mostra os desvios entre a primeira posicdo da maquina e suas
posicdes seguintes ao exibir a distancia tridimensional entre os elementos medidos
antes e apos o movimento da CMM.

Aceitar

Uma vez preenchida a caixa de dialogo Saltar por cima / Relocacéao, € necessario
clicar no botéo Aceitar na &rea Resultados antes de utilizar a transformacéo saltar por
cima. Clicar em Aceitar adiciona o comando SALTAR POR CIMA a rotina de medicao.
Se vocé ndo clicar no bot&do Aceitar, mas clicar no X no canto superior direito ou clicar
em OK primeiro, a converséao de saltar por cima construida é perdida.

Reajuste

Rezet |

O botao Redefinir remove quaisquer translagdes ao adicionar um comando
SALTARPORCIMA/ INATIVO na janela de edicao.

SIM

Clique em OK para fechar a caixa de dialogo Saltar por cima/ Relocagado. Se vocé
clicar nesse botdo antes de clicar no botdo Aceitar, a caixa de dialogo fecha sem
inserir o comando SALTAR POR CIMA.

Uso de Alinhamentos em Pacote

Vocé pode usar alinhamentos de pacote para medi¢cdes grandes ou complexas para
criar vérias estagfes em uma rede comum. O PC-DMIS fa-lo movendo o mesmo
sensor para diferentes posicées em torno do objeto. A medida que vocé toma as
medicdes a partir de diferentes posicdes da estacdo em torno do objeto, o software
agrupa as informacfes medidas em uma rede. Quando todas as estacdes pertencem a
uma rede, todos os dados medidos fazem parte do mesmo sistema de coordenadas.
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Vocé tem alinhamentos de pacote ativados em sua licenca LMS ou portlock
para permitir esta funcionalidade.

O PC-DMIS néo suporta os comandos Saltar por cima e Alinhamento de pacote
na mesma rotina de medicao.

Antes de vocé tomar quaisquer medicdes, vocé tem de decidir usar mais de uma
estacdo com bastante antecedéncia. Ao planejar a localizacado de uma estacéo,
considere os seguintes pontos:

Rastreadores de Planejamento de Estacédo e EstacOes Totais

1. Os pontos usados para computar uma rede deverao ter angulos de intersecao
razoaveis (40°-140°). No exemplo, vocé deve localizar a estacéo (2) entre 0s
angulos 40° e 140° em relacdo a linha representativa entre a estacdo (1) e os
pontos comuns medidos.

2. Os pontos usados para computar uma rede tém que estar visiveis para mais de
uma estacao (posicéo). No exemplo, a estagao (2) indicada com a marca de
selecao verde funciona, enquanto a estacdo (2) com um X vermelho nao
funciona pois o campo de visdo para os elementos comuns esta bloqueado.
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3. Os pontos do objeto e os pontos comuns usados para os calculos de rede
deverdo permanecer estaveis durante todo o processo de medicao.

4. Evite localiza¢cBes de estacdo que nao variam de forma significativa quanto a
posicdo de outras localizagGes de estacao.

O alinhamento de pacote é uma otimiza¢do de minimos quadrados. Ele pega os
"pacotes"” de apontamentos de instrumentos (medi¢des de cada um dos pontos
incluidos no alinhamento) e realiza sucessivos "ajustes” com os parametros da rede até
gue haja o melhor ajuste entre 0 modelo matematico da rede e as medi¢des reais.

Um sistema pode conter um ou Varios rastreadores que vocé mode para diferentes
estacfes. Uma estacao é definida como um local onde vocé posiciona um rastreador.

Criacao de alinhamentos de pacote
Selecione a opc¢ao de menu Inserir | Alinhamento | Pacote para comecar a criar um
Alinhamento de Pacote. Os topicos a seguir abordam o processo de criacao de
Alinhamentos de Pacote e o0 movimento de estagdes no Alinhamento de Pacotes:

e Adicionar e remover Estacdes

o Definicdo de opc¢bes de ajuste

o Configuracao de Alinhamento de Pacote

« Resultados de Alinhamento de Pacote

e Texto do comando Alinhamento de Pacote

e Movendo entre estacdes de alinhamento de pacote

Adicionar e remover Estacdes

Para abrir a caixa de didlogo Gerenciamento da estacédo, na caixa de didlogo
Alinhamento de pacote, clique em Gerenciamento da estagcdo. Também é possivel
selecionar o item de menu Rastreador | Gerenciamento de estagao ou clicar no
nome da estacéo ativa na Barra de status do rastreador.
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Station Manager 5'
Stakions
Id | Criented | Locked |
Station 1 YES MO
Station 2 MO MO
Add | Remove | Close |

Caixa de didlogo Gerenciador de Estacfes

e Adicionar — Adiciona uma nova estacao na lista Estacdes na rotina de
medicao.

« Remover — Remove uma estacédo selecionada da lista Estacdes e da rotina de
medicao.

e Orientada - Um valor de SIM na coluna Orientada significa que o local e a
orientacdo da estacéao foi computado.

« Blogueada - Um valor de SIM na coluna Blogueada significa que nao &
permitida nenhuma medicéo adicional na estagcdo. Uma estacao se torna
blogueada quando o Rastreador é movido da sua posicao.
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O asterisco ao lado do nome da estacao indica que ela é a estacao ativa. O
PC-DMIS permite até 99 estacdes em um calculo de alinhamento de pacote.

Configuracéo de Alinhamento de Pacote

=
Setin | nasuls |
Fastures it Skabmn
Festure Seation L {ref. Sation T | [ station 1 =]
IRl
ol o fewes
ar3 = IR
I
e
Tl
Fi Cptions
Station Manager
_ teare |
Compute
cloe

Caixa de didlogo Alinhamento de Pacote - guia Configuracdo

Configurar o Alinhamento de Pacote acarreta a associacado de "Elemento Alinhamento

de Pacote" que serdo medidos por diversas estacOes de Rastreador Leica. Para fazer
ISSO:

1. Selecione as caixas de selecdo proximas aos "Elementos de alinhamento de
pacote” que deseja incluir no Alinhamento de pacote. Os "Elementos de
alinhamento de pacote” selecionados serdo incluidos no calculo do pacote. Se
essa for a primeira estacao (referéncia), vocé pode selecionar todos os
elementos que ira medir na Etapa 3. Os "Elementos de alinhamento de pacote”
sdo adicionados somente a lista de elementos Estacao ativa a ser medida
guando vocé clica em Medir.
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L)
i-‘ '4
- -

- -

= Ao clicar no nome da estacdo na parte superior da coluna, é possivel
marcar ou desmarcar todos os elementos sob essa coluna.

2. Selecione a estagdo proxima a ser usada a partir da caixa de listagem suspensa
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Estacdo ativa. Os "Elementos Alinhamento de Pacote" podem ser medidos por
algumas ou por todas as estacoes.

As estacdes que estiverem bloqueadas nao podem ser selecionadas
como estacao ativa.

Para definir os elementos que serdo medidos pela Estacao ativa ao clicar em
Medir, selecione-os na lista Elementos e clique no botdo Mover para a direita

il. Isso adiciona-os a lista da Estacao ativa. Para remover elementos da lista
da Estacéo ativa, selecione-o e clique no botdo Mover para a esquerdail.

Cliqgue em Medir para comecar a medir 0s elementos selecionados na Estagéo
ativa. O Alinhamento de Pacote € computado apds a conclusao da ultima
medicao.

Revise os "Resultados de Alinhamento de Pacote" através da guia Resultados.

Para recalcular o Alinhamento de pacote, cligue em Calcular. Isso é necessario
somente quando vocé ndo gosta dos "Resultados de alinhamento de pacote" e
deseja modificar certos parametros, tais como quais elementos incluir (caixas de
selecdo na caixa de listagem de vérias colunas Elementos) ou alterar as
configuracfes das Opcdes de ajuste (como uma rede equilibrada). Isso fara o
calculo novamente com base nos parametros alterados, sem refazer a medicao.
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Resultados de Alinhamento de Pacote
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Caixa de didlogo Alinhamento de Pacote - guia Resultados

Depois de medir e computar o alinhamento de Pacote configurado, é possivel verificar
os resultados na guia Resultado. Se estiver satisfeito com os resultados, cligue em
Criar para inserir o alinhamento na rotina de medic¢édo. O alinhamento é executado
conforme definido durante a execucéo normal da rotina de medigao.

Interpretacéo dos resultados do Alinhamento de Pacote:
Estacbes

e ID - Nome da estacéo do Rastreador Leica

e XYZ - Mostra a posi¢éo convertida da estacao a respeito da estacéo de origem.

e RXx Ry Rz - Mostra as rotacdes em volta dos eixos X, y e z da estacdo de origem.
Elementos

e ID - Nome do elemento Rotina de medicao.

o Origem - Nome da estagao a partir da qual o "Elemento Alinhamento de pacote”
foi originalmente medido.
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RMS - Esse é o erro Root Mean Square (erro médio) de determinado "Elemento
Alinhamento de pacote".

Angulo de apice - Fornece o maior angulo entre duas observagdes de um
"Elemento Alinhamento de pacote” medido. Se um "Elemento Alinhamento de
pacote" for medido a partir de mais de dois rastreadores, o angulo mais proximo
de 90 graus é dado como o angulo de apice.

Erro de apontamento - Essa € uma medi¢cao do erro angular para um
determinado "Elemento Alinhamento de pacote".

XYZ - Exibe o local XYZ do "Elemento Alinhamento de pacote".

Dev XYZ - Esses valores fornecem o desvio da medicao feita de cada estacao
individual para o respectivo valor melhor ajustado.

Dev 3D - Esse valor fornece a magnitude do desvio XYZ.

Status da solugéo - E OK ou FALHOU, indicando se o algoritmo foi capaz de resolver
o alinhamento de pacote.

Erro RMS - O total de erros RMS de TODOS os "Elementos Alinhamento de pacote”.

Variacgéo - A variagdo de TODOS os "Elementos Alinhamento de pacote” juntos.

Avisos - S8o emitidas mensagens especificas para ajudar a ajustar a Solucao de
alinhamento de pacote.

Configuracédo de opcOes de ajuste

Cliqgue em Opcdes de ajuste na caixa de didlogo Alinhamento de pacote para abrir a
caixa de dialogo Opcdes de ajuste.
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Fit Options : x|

—Solution Type

™ Recalculate all

" Keep oriented stations fixed
™ Keep points and oriented stations Fixed

—Solution Cpkions

[ Balanced network
™ Blunder Analysis

(a]4 I Cancel

Caixa de dialogo Opc¢des de ajuste

Normalmente, as opg¢des padrao (mostradas acima) sao utilizadas. Selecione entre as
opc¢Oes a seguir para determinar como calcular a solucao de Alinhamento de pacote:

e Solucdo Normal: esta opcédo computa a orientacdo de cada estacdo e de cada
"Elemento Alinhamento de Pacote" baseado na orientacédo atual das estacoes e
"Elementos Alinhamento de Pacote" comuns.

e Recalcular tudo: esta opgéo recalcula a orientagdo dos "Elementos
Alinhamento de Pacote" e estacfes. Também ignora a orientacéo atual das
estacoes e "Elementos Alinhamento de Pacote" comuns.

e Manter fixas as estagdes orientadas: Estacdes orientadas anteriormente
permanecerao inalteradas e somente a ultima estagéo € recalculada. Os
"Elementos Alinhamento de Pacote" serdo computados novamente.

e Manter fixos 0s pontos e as estacdes orientadas: Tanto as estacfes medidas
anteriormente quanto os "Elementos Alinhamento de Pacote" comuns
permanecem fixos.

« Rede balanceada: essa caixa de selecao balanceia o sistema, de maneira que
uma unica estacdo ndo esteja restringida como sendo a origem.

e Analise de Erro: essa caixa de selecdo faz com que o programa de pacote
exiba os resultados da orientacdo conforme computados pelas computagdes de
aproximacao, antes que seja efetuado qualquer ajuste. Esse € o melhor
momento para detectar erros, porque erros distorcem os parametros
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(parametros de coordenadas e de estacdo). Quanto antes esses erros forem
detectados, tanto melhor sera a sua identificacao.

Texto do comando Alinhamento de Pacote

BUNDLE ALIGN/ID = 1,SHOW DETAIL = TOG1

FIT OPTIONS/TYPE = TOG2,BALANCED = TOG3,BLUNDER ANALYSIS = T0G4
MEASURE FEATURES/PNT1,PNT2,PNT3,

BUNDLED FEATURES/

STATION = 1,PNT1,PNT2,PNT3,PNT4,

STATION = 2,PNT1,PNT2,PNT3,,

STATION = 3,PNT1,PNT2,PNT4,,

ESTACAO =
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ID: Esse campo fornece o niumero da estacao ativa. Essa é a estacao a partir da
gual os "Elementos de Alinhamento de Pacote" serdo medidos.

TOG1 (MOSTRAR DETALHES = SIM/NAO): Quando esse valor é definido como
SIM, uma listagem detalhada do Alinhamento de pacote € exibida na janela
Edic&o. Por padrdo, esse valor é definido como NAO, que néo exibe as
OPCOES DE AJUSTE.

TOG2 (OPCOES DE AJUSTE/TIPO = tipo): Escolha um de quatro opcdes de
ajuste disponiveis: NORMAL, PONTOS E ESTAQC)ES FIXADAS,
RECALCULAR TUDO e ESTACOES FIXADAS. Ver "Configurando opcdes de
ajuste”.

TOG3 (BALANCED = OFF/ON): Quando esse valor for definido como LIG, uma
solugéo de rede balanceada sera utilizada. Por padréo, esse valor é definido
como OFF. Ver "Configurando opc¢des de ajuste”.

TOG4 (BLUNDER ANALYSIS = OFF/ON): Quando esse valor for definido como
LIG, a Andlise de erros serd utilizada. Por padrao, esse valor é definido como
OFF. Ver "Configurando opc¢des de ajuste”.

MEDIR ELEMENTOS: Lista os "Elementos de alinhamento de pacote” que serdo
medidos para o numero de estacdes ativas.

ELEMENTOS DE PACOTE: Lista as estacoes e os "Elementos de alinhamento
de pacote" incluidos nos célculos de Alinhamento de pacote.
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Movendo entre estacdes de alinhamento de pacote

Para mover para uma nova estacao de Alinhamento de pacote:

1. Meca todos os elementos que podem ser medidos a partir da primeira posicéo
do rastreador.

2. Crie a nova estacdo numa destas formas:
« Selecione o item de menu Rastreador | Gerenciamento de Estagéo.
e Cligue no nome da estacdo da Barra de status do rastreador.

3. Cligue em Adicionar para adicionar uma nova estacao a lista Estacdes e entdo
cliqgue em Fechar.

Certifigue-se de que, se estiver usando pontos, a compensacao da sonda
seja desligada antes de vocé inserir um comando de alinhamento em pacote.

4. Selecione o item de menu Inserir | Alinhamento |Pacote para inserir um
comando de alinhamento em Pacote. Todos os elementos que podem ser
reduzidos em ponto, como pontos, circulos e esferas séo exibidos sob Estacéo 1
e podem ser selecionados para serem parte do alinhamento em pacote.
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Sets | Resubs | g

Features fictive Statian
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A caixa de diadlogo Alinhamento em pacote mostrando os elementos medidos sob
a Estagéo 1

5. Selecione a proxima estacdo que vocé criou na etapa 3 para onde o rastreador
da caixa de combinacéo Estacao ativa deve ser movido.

6. Marque as caixas de selecédo ao lado dos elementos na coluna da primeira
posicdo do rastreador que vocé deseja usar para o alinhamento em pacote na
préxima posicdo de estacao.

7. Clique emil para adicionar os elementos selecionados a lista Estacéo ativa
para a proxima estacao.
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Festres Active Station
| Station 1 (ref.) | Station2 | [ station 2

L

3
NADSVSESETALAAS

OF1
P2
OFR3

0P

GaAdda 1T 11

aidP O Wt 2D SRR —

Elementos selecionados da primeira estacéo adicionados a proxima Estacéo
ativa.

Mova fisicamente a estacdo do Rastreador para a posicdo da nova Estacéao
ativa.

Clique em Medir e a caixa de didlogo Opcdes do modo de execugdo o
conduzira atraves das medicfes em pacote disponiveis para a nova Estagéo
ativa.

A barra Status indica se a estacdo ainda néo esta orientada na rede do

. Staton2
pacote realgcando-a em vermelho, deste modo: _‘t ¢

10.Revise os resultados gerais da "Guia de resultados” quando todos os elementos
necessarios tiverem sido medidos. Os resultados para os elementos medidos
fornecem a estacao de origem, a orientacao, os erros RMS e a variancia.
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| 0.038 145401

{ I [246.014 | 164989 48,
| 0023 146744 003 | 245,997 | 164962 48,
1 | 0.014  148.542 | 246,021 | 134.967
! ! ! 24 | 119.955 48.611 -
(119.96  48.51B -0,

A guia Resultados apds a medicdo dos elementos da nova Estacgéo ativa.

11.Se Status da solucdo mostrar OK, cligue em OK para inserir um comando de
alinhamento em pacote na rotina de medi¢c&o. A nova estacéo agora esta
orientada e disponivel na rede.

Se necessario, certos elementos podem ser excluidos da computacéo
em pacote real e recomputados na guia Configuracao.

12.Complete as etapas anteriores se estiver passando para a posi¢ado da proxima
estacao.
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Medicdo de elementos

A adicéo de elementos medidos usando dispositivos portateis normalmente é feita
atraveés da Interface de iniciacao rapida.

Ye/s/10s6@OMNMN\[*

Barra de ferramentas Medic&o na interface Inicio rapido

Quando séo feitos toques na peca, o PC-DMIS interpreta o0 nimero de toques, 0s
vetores do toque, etc. para determinar o elemento que deve ser adicionado a rotina de
medicao.

Os elementos medidos suportados sao: Ponto, Linha, Plano, Circulo, Esfera, Cone,
Cilindro, Torus, Slot redondo e Slot quadrado. A partir da barra de ferramentas
Medicéao, também é possivel adicionar varreduras manuais ou criar elementos no
modo de adivinhac&o. Para mais informacg6es sobre medicéo de slots quadrados,
consulte "Observacéao sobre slots quadrados” para obter mais informacdes sobre a
medicao de slots quadrados.

Para obter informacfes detalhadas sobre a criagdo de elementos medidos, consulte
"Insercao de elementos medidos” na documentacdo do PC-DMIS CMM. Informacdes
adicionais para elementos medidos podem ser encontradas no capitulo "Criacédo de
elementos medidos" na documentacdo do PC-DMIS. Core

Também € possivel criar elementos automaticos usando dispositivos portateis.

Para mais informacgdes, consulte "Criacdo de elementos automaticos" na
documentacédo do PC-DMIS CMM. Informagdes adicionais sobre elementos
automaticos podem ser encontradas no capitulo "Criagdo de elementos automaticos”
na documentacédo do PC-DMIS Core.

Interface de iniciacao rapida para rastreadores

A interface Inicio rapido € basicamente a mesma de outros dispositivos, com exce¢ao
dos dispositivos rastreadores. Para esse dispositivo, a interface Inicio rapido possui
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uma caixa de selecéo Projeto. Para mais detalhes sobre a interface Inicio rapido,
consulte o topico "Interface Inicio rapido”.

Caixa de selecao Projeto

A caixa de selecdo Projeto (a configuracdo padréo é ndo marcada) esta disponivel no
Portétil para rastreadores Leica e TDRA6000. Essa caixa de selecdo permite uma
projecéo para o ELEMENTO (plano) referenciado através da selecao na lista suspensa
Nome.

Essa caixa de selecao fica disponivel somente se a tarefa de medicao é
definida para PONTO e se a lista Elemento de referéncia tem o Tipo configurado para
ELEMENTO ativado.

Se a caixa de selecdo Projeto é desmarcada (configuracdo padréo), o software nao
projeta o ponto, mas o compensa com relacdo as configuracdes de compensacao
ativas.

O PC-DMIS fazia a mesma coisa em versdes anteriores a v2012 se o
software tivesse sido instalado para Leica TDRA (configuracéo de interface LeicaTPS)
guando a tarefa de medicdo era PONTO e o tipo de referéncia era ELEMENTO. A
caixa de selecdo Projeto no Portatil agora também permite a projecéo do ponto no
elemento de referéncia.

Uma Observacéao sobre Slots Quadrados

Ao usar slots quadrados € importante que os toques sejam recebidos no sentido
horario ou anti-horario de maneira ordenada em torno do slot. Por exemplo, um slot
guadrado com 5 toques deve receber 2 toques no primeiro lado, e um toque nos 3
lados restantes de maneira ordenada em torno do slot.

Se h& 6 toques, devem ser feitos 2 no primeiro lado, 1 no seguinte, 2 no proximo e um
no ultimo. Os toques deverao ser estritamente no sentido horario ou anti-horario.
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Uma observacéao sobre o Tipo de Espessura:
Nenhuma

Ao medir os elementos automaticos usando uma maquina de braco portatil, o tipo de
espessura de "Nenhum" ainda aplica o valor da espessura se for especificada. A
espessura € aplicada a medicao de estilo de haste. Ao usar uma haste de sonda para
medicéo, utilize a haste cilindrica da sonda para medir em vez da ponta da sonda. Para
iSs0, € necessario definir primeiro os toques de amostra. O PC-DMIS podera, entéo,
determinar o local do elemento suportado (Circulos, Elipses, Slots e Entalhes)
utilizando a haste.

Criagcao de Elementos de Circulo Medido "Ponto
Unico"

(-]

Dispositivos portateis podem criar um elemento de circulo medido recebendo somente
um toque naquele elemento. Dessa maneira designa-se um circulo "ponto Unico". Isto &
atil ao tentar medir um furo com uma sonda cujo tamanho da esfera € maior do que o
diametro do furo e, consequentemente, ndo pode caber inteiramente no furo para
receber o minimo necessario de trés toques. Nesse caso, o PC-DMIS cria o elemento
na intersecao do plano de trabalho (ou no plano de projecédo se um plano medido
estiver atualmente ativo) e na esfera da sonda.

Quando um elemento de plano medido nédo esta disponivel
Se um elemento Plano medido né&o estiver disponivel, aparece uma mensagem.

Se vocé escolher Nao, o tipo Elemento de referéncia € definido como padréo de
"WORKPLANE".

Se vocé escolher Sim, o modo Inicio rapido para Medir plano é apresentado para
definir o elemento de referéncia apropriado.
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T T Single Click Select

PLAME ~

Caixa de diélogo Inicio rapido do modo Medir plano

Apés a conclusdo de um plano, a caixa de dialogo Inicio rapido regressa ao modo
Circulo medido. O PC-DMIS Portatil adiciona automaticamente o Plano medido a lista
de nomes de elementos de referéncia e o realca na janela Edic&o.

Quick Start X

@ m m Single Click Select
CIRCLE w
Reference Feature
Type:
[
FEATURE e —
Mame: Repeat

K 1 PLN1 v
d

Plano medido adicionado a lista de nomes de elementos de referéncia da janela Edi¢ao

Criacédo de circulo medido de ponto unico

1. Selecione Visualizar | Outras janelas | Inicio rdpido para acessar a Interface
de inicio rapido. Os circulos medidos de Ponto Unico ndo funcionam se forem
usados com outros métodos de criagao.

2. A partir caixa de didlogo Medir, selecione o item de menu da caixa de diadlogo
Medir Circulo de Ponto Unico.

229



PC-DMIS Portéatil

@ FE]7e
by =... :
yVe/s/10w
ﬁ PLN1

5%

icone Medir Circulo de Ponto Unico

3. Posicione a sonda no furo e receba um Unico toque. O PC-DMIS ativa o
botdoConcluir.

4. Clique em Concluir. O PC-DMIS cria o elemento na interse¢ao do plano de
trabalho (ou no plano de projecéo se um plano medido estiver atualmente ativo)
e na esfera da sonda (veja abaixo "Como Funciona").
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Lembre-se de que o célculo é feito na intersecéo da ponta da sonda com o
plano de trabalho ou com o plano de projecao. Se a esfera da sonda esta muito alta ou
muito baixa, o PC-DMIS gera uma mensagem de erro para indicar que o elemento
falhou. Além disso, entenda que a medicao de furos que forem bem menores que o
didmetro da sonda resulta numa precisdo menor no diametro do circulo resultante.

Como funciona:

v
Visualizacéo lateral do plano de trabalho e da esfera da sonda
Uma - Esfera de Sonda
B - Plano de trabalho
h - Altura do centro da esfera até o plano de trabalho

R - Radio do circulo medido

r - Raio da esfera da sonda

R=Ar?-n?

Se a esfera da sonda é tao alta que r € menor que h, a matematica da
intersecéo falha e o PC-DMIS n&o conclui o circulo. Se o centro da esfera estiver
abaixo do plano de trabalho (B), o PC-DMIS também nao conclui o circulo.
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Criacao de Elementos de Slot Medidos de "Dois
Pontos”

Botao Slot redondo de dois pontos medido

Botao Slot quadrado de dois pontos medido

Semelhante a criacdo de elementos de circulo medidos de "ponto Unico", dispositivos
portateis também podem criar um elemento quadrado ou um elemento slot redondo
medido por meio do recebimento de apenas dois toques, um em cada extremidade do
slot. Isso recebe 0 nome de slot de "dois pontos". Isto é util quando se tenta medir um
slot com uma sonda cujo tamanho da esfera € maior do que o diametro do slot e
consequentemente nao pode caber inteiramente no slot para receber o nimero minimo
usual de toques necessarios para um slot medido. Nesse caso, o PC-DMIS cria o
elemento na intersecéo do plano de trabalho (ou no plano de projecéo se um plano
medido estiver atualmente ativo) e na esfera da sonda.

Consulte "Quando um elemento de plano medido ndo esté disponivel" para
obter mais informacdes.

Para criar um elemento de slot medido de dois pontos:
1. Selecione Visualizar | Outras janelas | Inicio rdpido para acessar a Interface
de inicio rapido.
2. Na barra de ferramentas Medir, selecione o botdo Slot redondo de dois

pontos medido

E

ou o botéo Slot quadrado de dois pontos medido
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Vocé ndo tem que usar a interface Inicio rapido. Se desejar, pode

simplesmente clicar no elemento de slot desejado a partir da caixa de didlogo
padrdao Elementos medidos. Entretanto, esse tdpico pressupde que vocé esteja
usando a interface Inicio rapido.

3. Posicione a sonda 0 maximo que puder em uma das extremidades do slot para
gue receba um toque. O toque devera ser recebido no hemisfério inferior da
esfera da sonda.

Posicione a sonda o0 maximo que puder na outra extremidade do slot para que
receba um toque. O toque devera ser recebido no hemisfério inferior da esfera
da sonda.

Se a esfera da sonda cruzou adequadamente com a area de trabalho (ou
com o plano de proje¢cdo) com ambos os toques entdo o PC-DMIS iréa
ativar o botadoConcluir.

Se o primeiro toque ndo cruzou adequadamente com a area de trabalho
ou com o plano de projecdo, uma caixa de mensagem ir4 aparecer
dizendo "Toque 1 fora do intervalo”. Se o primeiro toque cruzou com o
trabalho ou com o plano de referéncia, mas o segundo nao, ele ir4 exibir
"Toque 2 fora do intervalo”. Se vocé receber uma dessas mensagens de
erro, sera necessario retomar ambos os toques, ajustando seu plano de
trabalho ou plano de projecdo conforme for necessario para que ocorra
uma intersecdo adequada com a esfera da sonda.

5. Cligue em Concluir. O PC-DMIS cria o elemento na intersecéo do plano de
trabalho (ou no plano de projecédo se um plano medido estiver atualmente ativo)
e na esfera da sonda (veja abaixo "Como Funciona").
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o trabalho ou com o plano de projecdo quando a sonda entra em contato
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O comprimento do slot esta baseado na distancia entre os dois pontos do
slot.
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Lembre-se de que o célculo é feito na intersecdo da esfera da sonda com o
plano de trabalho ou com o plano de projecéo. Se a esfera da sonda estiver muito alta
(se ela ndo cruzar com o plano) ou muito baixa (se o toque estiver no hemisfério
superior ou acima), o PC-DMIS gerara uma mensagem de erro indicando que o
elemento falhou.

Como funciona:

v
Visualizacéo lateral do plano de trabalho e da esfera da sonda
Uma - Esfera de Sonda
B - Plano de trabalho
h - Altura do centro da esfera até o plano de trabalho

R - radio do slot medido. A largura do slot equivale a duas vezes esse valor.

r - Raio da esfera da sonda

R=Ar?-n?

Se a esfera da sonda é tao alta que r € menor que h, a matematica da
intersecéo falha e o PC-DMIS n&o conclui o slot. Se o centro da esfera estiver abaixo
do plano de trabalho (B), o PC-DMIS também ndao ira concluir o slot.
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Varredura de sonda rigida o Portatil

O PC-DMIS Portétil permite varrer elementos usando um entre seis métodos de
varredura manual. Pontos medidos séo coletados com a mesma rapidez com que sao
lidos pelo controlador durante o processo de varredura. Concluida a varredura, o PC-
DMIS oferece uma oportunidade para reduzir os dados coletados, com base no método
de varredura selecionado. E necessario que o PC-DMIS esteja configurado para usar
uma sonda rigida para esses tipos de varredura estarem disponiveis.

Para comecar a criacdo de varreduras manuais, na barra de ferramentas Modos

L
Sonda, coloque o PC-DMIS no Modo Manual (l-) e selecione um dos tipos de
varredura manual disponiveis a partir do submenu Varredura (Inserir | Varredura).
Elas incluem:

o Distancia fixa
o Distancia/tempo fixo
e Tempo fixo
e Eixo do corpo
e Secdo multipla
e Forma livre manual
A caixa de diadlogo varredura manual apropriada sera aberta.

Para obter informacgdes sobre as op¢des disponiveis na caixa de dialogo Varredura,
que é utilizada para executar essas varreduras, consulte as "Fun¢gdes comuns da caixa
de didlogo Varredura" no capitulo "Varredura da peca" na documentacdo do PC-DMIS
Core.

Ao criar Elementos autométicos, toques de amostra podem ser feitos usando uma
varredura manual. Para mais informacdes, consulte "Varredura de toques de amostra
do elemento automatico".
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Regras para varreduras manuais

Esse topico discute as regras para a varredura manual com o uso de uma sonda rigida
em um dispositivo portatil.

Regras para varreduras manuais em geral

A descricdo a seguir contém as regras que tém que ser seguidas para realizar
corretamente e com maior velocidade a compensacéo de varredura manual em
dispositivos do braco.

e Nenhum eixo deve ser bloqueado durante a varredura. O PC-DMIS faz a
varredura cruzando a sonda sobre um local do Eixo do carro digitado. Sempre
gue a sonda cruza esse plano determinado, o dispositivo do brago faz uma
leitura e a transmite para o PC-DMIS.

e Nesse tipo de varredura, vocé precisa digitar os valores de Vetlnic e VetDir no
Sistema de coordenadas da peca. Isso € necessario para trabalhar junto com
a localizacao do Eixo do carro.

« Certifique-se de digitar o Eixo do carro no Sistema de coordenadas da pega.

Quando estiverem sendo feitas diversas linhas de varreduras manuais, recomenda-se
gue sejam invertidas linhas alternadas de varredura.

Por exemplo, (continuando a varredura da esfera, conforme indicado anteriormente):

1. Comece a varredura ao longo da superficie na direcéo +X.
2. Va para a fila seguinte e faca a varredura ao longo do eixo —X.

3. Continue a alternar a direcédo da varredura, conforme necessério. Os algoritmos
internos dependem deste tipo de regularidade e podem fornecer resultados
insatisfatorios se o esquema nao for seguido.

Limitacdes de compensacgéao

Com as varreduras de distancia fixa, tempo / distancia fixa e tempo fixo, o PC-DMIS
permite fazer toques manuais automaticamente de maneira tridimensional e em
qualquer direcao. Isso é util ao fazer varredura usando um dispositivo manual de
movimentagdao livre (como um brago Romer ou Faro) cujos eixos ndo podem ser
travados.
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Como vocé pode mover o sensor em qualquer dire¢cdo, o PC-DMIS né&o pode
determinar de maneira precisa a compensacao do sensor apropriada (ou os vetores de
Entrada e Direcéo) a partir dos dados medidos.

Existem duas solugfes para as limitacbes de compensacao:

e Se existem superficies de CAD, vocé pode selecionar LOCNOMS na lista
Nominais. O PC-DMIS tenta localizar os valores nominais para cada ponto
medido na varredura. Se os dados nominais forem encontrados, o ponto é
compensado ao longo do vetor encontrado, permitindo a compensacgao correta
da sonda; caso contrario, ele permanece no centro da bola.

e Se nao existem superficies do CAD, ndo ocorre a compensacao da sonda.
Todos os dados permanecem no centro da bola sem ocorréncia de
compensacao da sonda.

Varredura de toques de amostra do elemento
automatico

Caso um elemento automatico que use toques de amostra seja medido, o PC-DMIS
solicita que esses toques de amostra sejam feitos durante a execucéo da rotina de
medicao. No entanto, em vez de fazer apenas alguns pontos individuais com o braco
portatil, agora € possivel varrer a superficie com a sonda para recuperar varios toques
rapidamente em cada superficie. Isso ajuda a melhorar a precisao.

Alguns elementos, como um Circulo automatico, tém um plano de amostra. Outros
elementos automaticos, como o ponto do vértice ou o ponto do canto, tém varios
planos de amostra. Para efetuar a varredura em uma superficie, basta pressionar o
botdo da maquina portatil que comeca a recuperar os toques a partir do controlador e,
em seguida, passar a sonda pela superficie o quanto desejar. O PC-DMIS faz a leitura
em varios toques. Apos soltar o botdo e concluir a varredura da superficie, o PC-DMIS
solicita o préximo conjunto de toques de amostra na proxima superficie. Continue esse
processo até ter efetuado a varredura de todos os toques de amostra necessarios em
todas as superficies.

Regras da varredura de toques de amostra

o Na&o é possivel varrer varios planos de amostra em um segmento de varredura.
Em outras palavras, ndo é possivel varrer toques de amostra ao redor dos
cantos. Durante a varredura de toques de amostra, cada varredura deve
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permanecer em uma unica superficie. Se um elemento precisar de toques de
amostra de mais de uma superficie, como um ponto do canto que usa trés
superficies, cada superficie precisa de sua prépria varredura.

Nao é possivel varrer toques de amostra e medir um elemento usando 0 mesmo
segmento de varredura. Quando efetuar a varredura de toques de amostra antes
de realmente varrer o elemento para medi-lo, € necessario um segmento de
varredura para cada superficie que precise de toques de amostra e, em seguida,
um segmento separado para a medi¢cdo do elemento real.

Ao fazer a varredura do elemento real, ndo os toques de amostra, é possivel
efetuar a medicdo do elemento em uma Unica varredura. Por exemplo, em um
slot quadrado automatico, é necessario fazer a varredura dos quatro lados em
um segmento continuo.

Para obter informacdes sobre elementos automaticos e toques de amostra, consulte o
capitulo "Criacéo de elementos autométicos" da documentacédo do PC-DMIS Core.

Entradas de registro de varredura da sonda rigida

Ha vérias entradas de registro no Editor de configura¢cées do PC-DMIS que controlam
como os pontos sao lidos no PC-DMIS a partir do controlador do braco portétil. As
seguintes entradas de registro estéo localizadas na sec¢ao
HardProbeScanninginFeatures:

MinDeltaBetweenPointsInMM - Define a distancia minima (em milimetros)
gue a sonda deve passar antes que novos toques sejam enviados do
controlador para o PC-DMIS.

MinTimeDeltaBetweenPointsInMilliseconds - Define o tempo minimo
(em milissegundos) que a sonda deve passar antes que o PC-DMIS faga um
novo toque.

MaxPointsForAFeature - Define o nUmero de pontos maximo necessario
para um elemento. Qualquer ponto lido no PC-DMIS a partir do controlador que
estiver além desse nimero maximo seré ignorado.

Para obter informagdes sobre estas entradas de registro, inicie o editor de
configuracbes do PC-DMIS e pressione F1 para acessar a Ajuda on-line. Em seguida,
navegue aos topicos adequados.
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Execucao de varredura manual de distancia fixa

O método de varredura Delta fixo permite reduzir os dados medidos pela definicdo de
um valor de distancia na caixa Distancia entre toques. O PC-DMIS comega com o
primeiro toque e reduz a varredura, excluindo togues que forem mais préximos que a
distancia especificada. A reducéo dos toques acontece a medida que os dados séo
obtidos da maquina. O PCDMIS mantém apenas 0s pontos que sdo separados por um
fator maior do que os incrementos especificados.

Se vocé tiver especificado um incremento igual a 0,5, o PC-DMIS mantém
somente os toques que tiverem, no minimo, 0,5 unidade de distancia entre si. Os
demais toques do controlador s&o descartados.

Consulte o tépico "Funcdes comuns da caixa de diadlogo Varredura™ no capitulo
"Varredura da peca" da documentacao do PC-DMIS Core para obter informacdes sobre
0S outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de distancia fixa (delta fixo):

1. Selecione a opcéao de menu Inserir | Varredura | Distancia fixa para abrir a
caixa de dialogo DELTA FIXO.
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Caixa de didlogo DELTA FIXO

Especifigue um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja
usar o nome padréo.

Na caixa Distancia entre toques, digite a distancia que a sonda devera se
deslocar antes que o PC-DMIS faca um toque. Essa é a distancia tridimensional
entre pontos. Por exemplo, se digitar 5, e a unidade de medida forem milimetros,
a sonda precisa se deslocar pelo menos 5 mm desde o ultimo ponto antes do
PC-DMIS aceitar um toque do controlador.

. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na
area Localizar controle de nominais. Isso define a distancia real que o ponto
esférico central pode estar do local do CAD nominal.

Defina quaisquer outras opc¢des de caixa de dialogo conforme necesséario.
. Cligue em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

Execute a rotina de medi¢do. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa
de didlogo Opcdes de execucéao € exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento
de dados do controlador.
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8. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja varrer. O PC-DMIS
aceitara toques do controlador que estejam separados por qualquer distancia
maior que a distancia definida na caixa Distancia entre toques.

Execucéo de varredura manual de distancia / tempo
fixo

O método de varredura tempo fixo/distancia (variavel Delta) permite reduzir o nUmero
de toques feitos em uma varredura. Vocé pode fazé-lo especificando a distancia que a

sonda tem de percorrer e o tempo que tem de decorrer antes de o PC-DMIS poder
aceitar toques adicionais do controlador.

Consulte o topico "Fun¢des comuns da caixa de dialogo Varredura" no capitulo
"Varredura da peca" da documentacao do PC-DMIS Core para obter informacgdes sobre
0S outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de tempo fixo / distéancia (delta variavel):

1. Selecione a opgéao de menu Inserir | Varredura | Tempo fixo / Distancia para
abrir a caixa de didlogo DELTA VARIAVEL.
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Caixa de didlogo DELTA VARIAVEL

Insira um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja usar
0 nome padréo.

Na caixa Atraso entre leituras, insira o tempo em segundos que
vocé deseja que decorra antes que o PC-DMIS faga um toque.

@ Na caixa Distancia entre toques, insira a distancia que vocé
deseja que a sonda se desloque antes que o PC-DMIS faca um toque. Essa € a
distancia tridimensional entre pontos. Por exemplo, se vocé inserir "5" e as
unidades de medida forem milimetros, a sonda tem de se mover pelo menos

5 mm a partir do Ultimo ponto antes que o PC-DMIS aceite um toque do

controlador.

Se utilizar um modelo do CAD, insira uma tolerancia Localizar nominais na
area Controles de Localizar nominais. Isso define a distancia real que o ponto
esférico central pode estar do local do CAD nominal.
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6. Defina quaisquer outras opcdes de caixa de dialogo conforme necessario.
7. Cligue em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

8. Execute a rotina de medicédo. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa
de dialogo Opc¢des de execucédo abre e o PC-DMIS aguarda o recebimento de
dados do controlador.

9. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja fazer a varredura.
O PC-DMIS verifica a quantidade de tempo decorrida e a distancia que a sonda
se move. Sempre que o tempo e a distancia excederem os valores
especificados, ele aceita um toque do controlador.

Varredura manual de inicio rapido

Também € possivel comecar a execucdo de uma varredura variavel a partir
da interface Inicio rapido clicando no botao Fazer varredura na barra de
ferramentas Medir. O PC-DMIS solicita que vocé faga toques para varredura

x manual. Quando tiver concluido os toques de varredura, clique em Concluir
para adicionar o elemento de varredura manual (delta variavel) a rotina de
medicao.

Execucéo de varredura manual tempo fixo

O método de Delta de tempo permite reduzir os dados de varredura pela definicdo de
um incremento de tempo na caixa Atraso entre leituras. O PC-DMIS comeca com o
primeiro toque e reduz a varredura, excluindo toques que forem lidos mais rapidamente
gue o atraso especificado.
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Se vocé especifica um incremento de tempo de 0,05 segundos, o PC-DMIS
mantém somente os toques do controlador que forem medidos com, no minimo, 0,05
segundos entre si. Os demais toques sao excluidos da varredura.

Consulte o tépico "Funcbes comuns da caixa de dialogo Varredura" no capitulo
"Varredura da peca" da documentacdo do PC-DMIS Core para obter informacfes sobre

0S outros controles dessa guia.
Para criar uma varredura de tempo fixo (delta de tempo):

1. Selecione a opgédo de menu Inserir | Varredura | Tempo fixo para abrir a caixa
de didlogo DELTA DE TEMPO.
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Caixa de didlogo DELTA DE TEMPO

2. Especifique um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja

usar o nome padréo.
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Na caixa Atraso entre leituras, digite o tempo em segundos que
deve decorrer antes que o PC-DMIS faga um toque.

4. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na
area Localizar controle de nominais. Isso define a distancia real que o ponto
esférico central pode estar do local do CAD nominal.

5. Defina quaisquer outras opcdes de caixa de dialogo conforme necessario.
6. Cligue em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

7. Execute a rotina de medicdo. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa
de dialogo Opc¢des de execucédo € exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento
de dados do controlador.

8. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja varrer. Sempre que
o tempo decorrido exceder os valores especificados na caixa Atraso entre
leituras, o PC-DMIS aceitara um toque do controlador.

Execucéo de varredura manual do eixo do carro

O método de varredura eixo do carro permite varrer uma peca especificando um plano
de corte em um determinado eixo da peca e arrastando a sonda ao longo do Plano de
corte. A varredura da peca deve ser feita de modo que a sonda percorra em cruz o
Plano de corte definido, quantas vezes desejado. Depois, 0 PC-DMIS segue este
procedimento:

1. O PC-DMIS obtém dados do controlador e localiza os dois toques de dados que
forem os mais préximos do Plano de corte em cada lado, a medida que o
percorre em cruz.

2. Depois, o PC-DMIS forma uma linha entre os dois toques, que perfurara o Plano
de corte.

3. Em sequida, o ponto perfurado se torna um toque no Plano de corte.

Essa operacédo ocorre cada vez que vocé cruza o Plano de corte e, no final, vocé tera
muitos toques localizados no Plano de corte.
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Pode-se empregar este método para inspecionar diversas linhas (PEQUENAS
SUPERFICIES) de varreduras, especificando um incremento para o local do plano de
corte. ApoOs varrer a primeira linha, o PC-DMIS desloca o plano de corte para o local
seguinte, adicionando o incremento ao local atual. Depois, vocé pode continuar
fazendo a varredura na linha seguinte no local do novo Plano de corte.

Consulte o tépico "Funcdes comuns da caixa de didlogo Varredura" no capitulo
"Varredura da peca" da documentacdo do PC-DMIS Core para obter informacdes sobre
0S outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de eixo do carro:

1. Selecione a opcao de menu Inserir | Varredura | Eixo do carro para abrir a
caixa de dialogo EIXO DO CARRO.
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Caixa de didlogo EIXO DO CARRO

2. Especifique um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se nao deseja
usar o nome padréo.

3. Selecione um eixo na lista Eixo. Os eixos disponiveis sdo X,Y e Z. O plano de
corte a ser percorrido em cruz pela sonda sera paralelo a esse eixo.
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4. Na caixa Local, especifique uma distancia a partir do eixo definido onde o plano
de corte estara localizado.

5. Na caixa Incremento, especifique a distancia entre planos se
havera varredura por varios planos.

6. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na
area Localizar controle de nominais. Isso define a distancia real que o ponto
esférico central pode estar do local do CAD nominal.

7. Defina quaisquer outras opc¢des de caixa de didlogo conforme necessario.
8. Clique em Criar. O PC-DMIS insere a varredura bésica.

9. Execute a rotina de medicdo. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa
de didlogo Opcdes de execucéao € exibida e o PC-DMIS aguarda o recebimento
de dados do controlador.

10. Arraste manualmente a sonda de um lado para outro sobre a superficie que
deseja varrer. A medida que a sonda se aproxima de um plano de corte definido,
sera reproduzido um tom audivel continuo que aumenta o passo gradualmente
até que a sonda cruze o plano. Esse auxilio audivel ajuda a determinar a
proximidade da sonda de quaisquer planos de corte. O PC-DMIS aceitara toques
do controlador cada vez que a sonda cruzar o plano definido.

Execucao de varredura manual de se¢cao multipla
O método de secdo multipla de fun¢bes de varredura funciona de forma muito
semelhante a varredura manualEixo do carro com essas diferencas:

e Pode cruzar multiplas secoes.

e Na&o precisa ser paralela ao eixo X, Y ou Z.

Consulte o topico "Funcdes comuns da caixa de dialogo Varredura" no capitulo
"Varredura da peca" da documentacao do PC-DMIS Core para obter informacgdes sobre
0S outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de varias secoes:
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1. Selecione a opc¢ao de menu Inserir | Varredura | Varias secdes para abrir a
caixa de didlogo VARIAS SECOES.
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Caixa de dialogo de SECAO MULTIPLA
2. Especifique um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja
usar o nome padréo.

3. Nalista Tipo de secdao, escolha o tipo de secdes que deseja varrer. Os tipos
disponiveis séo:

e Planos paralelos

[T T 1T171- As secBes sao planos que passam pela peca. Cada vez
gue a sonda cruza um plano, o PC-DMIS registra um toque. Os planos
séo relativos ao ponto inicial e vetor de direcdo. Se vocé selecionar esse
tipo, defina o vetor do plano inicial na area Vetores iniciais.

e Planos radiais
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8.
9.

- Essas secfes séo planos que saem a partir do ponto inicial.
Cada vez que a sonda cruza um plano, o PC-DMIS faz um toque. Se vocé
selecionar esse tipo, defina dois vetores na area Vetores iniciais: o vetor
do plano inicial (VetPlano), e o outro, o vetor ao redor do qual os planos
séo girados (VetEixo).

e Circulos concéntricos

- Essas se¢0es séo circulos concéntricos com didmetros que
se tornam maiores centralizados em torno do ponto inicial. Cada vez que
a sonda cruza um circulo, o PC-DMIS faz um toque. Se vocé selecionar
esse tipo, defina um Unico vetor na area Vetores iniciais que estabeleca
o plano no qual o circulo esta (VetEixo).

Na caixa NUmero de sec¢des, digite quantas secdes deseja ter na varredura.

Se escolher pelo menos duas sec¢des, especifique o incremento entre as sec¢oes
na caixa Incremento. Para planos paralelos e circulos, essa é a distancia entre
os locais. Para planos radiais, esse valor € um angulo. O PC-DMIS
automaticamente cria espacgos entre as se¢des na pecga.

Defina o ponto inicial da varredura. Na area Ponto inicial, digite os valores de X,
Y e Z ou clique na peca para fazer com que o PC-DMIS selecione o ponto inicial
do desenho do CAD. As secdes sdo calculadas a partir desse ponto temporario
com base no valor do incremento.

Se estiver usando um modelo do CAD, digite uma Tolerancia de Localizar
nominais na &rea Controles de Localizar nominais. Isso define a distancia
real que o ponto esférico central pode estar do local do CAD nominal.

Defina quaisquer outras opcdes de caixa de dialogo conforme necessario.

Cligue em Criar. O PC-DMIS insere a varredura basica.

10. Execute a rotina de medicdo. Quando o PC-DMIS executa a varredura, a caixa
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11. Arraste manualmente a sonda sobre a superficie que deseja fazer a varredura. A
medida que a sonda se aproxima de cada sec¢ao, € reproduzido um tom sonoro
continuo que aumenta gradualmente até que a sonda cruze a secéo. Esse
auxilio sonoro ajuda a determinar a proximidade da sonda de um cruzamento de
secao. O PC-DMIS aceita toques do controlador cada vez que a sonda cruza a
secao ou as secdes definidas.

Realizando uma varredura manual de forma livre

A varredura Forma livre manual permite criar uma varredura de forma livre com uma
sonda rigida. Essa varredura ndo requer um vetor inicial ou de dire¢do, como muitas
das outras varreduras manuais. Da mesma forma que sua contraparte do DCC, para
criar uma varredura de forma livre basta clicar em pontos na superficie que vocé deseja
fazer a varredura.

Consulte o topico "Fun¢des comuns da caixa de dialogo Varredura" no capitulo
"Varredura da peca" da documentacdo do PC-DMIS Core para obter informacdes sobre
0S outros controles dessa guia.

Para criar uma varredura de forma livre manual:

1. Selecione a opgao de menu Inserir | Varredura | Forma livre manual para abrir
a caixa de dialogo FORMA LIVRE MANUAL.
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Caixa de didlogo Forma livre manual

Especifigue um nome personalizado para a varredura na caixa ID, se ndo deseja
usar o nome padréo.

. Se utilizar um modelo do CAD, digite uma tolerancia Localizar nominais na
area Localizar controle de nominais. Isso define a distancia real que o ponto
esférico central pode estar do local do CAD nominal.

. Clique na superficie da peca na janela Exibicdo de gréaficos para definir o
caminho da varredura. A cada clique efetuado, um ponto laranja aparece no
desenho da pec¢a. Cada novo ponto conecta-se ao ponto anterior com uma linha
laranja.

. Quando tiver pontos suficientes para a varredura, clique em Criar. O PC-DMIS
insere a varredura na Janela de edicao.

Varredura da sonda a laser do Portable

O PC-DMIS permite varrer manualmente a superficie da pe¢a para uma nuvem de
pontos. A partir de nuvem de pontos, é possivel extrair Elementos autométicos para
adicionar a rotina de medicao. A varredura de sonda a laser do Portatil pode ser feita
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com uma sonda a laser Perceptron ou CMS, ou vocé pode usar um varredor de sonda-
T da Leica.

« Para mais informacdes sobre configuracéo e uso de uma sonda a laser
Perceptron ou CMS, consulte o capitulo "Introducdo” na documentacédo do PC-
DMIS Laser.

« Para obter informacdes sobre configuracdo e uso de varredores de sonda-T da
Leica, consulte "Uso de um rastreador a Laser Leica" nessa documentacao.

Criar uma varredura manual
Para comecar a varredura no Modo de aprendizado, € necessario fazer o seguinte:

1. [opcional] Adicione um comando COP a rotina de medicdo ao qual os dados
varridos seréo adicionados. Para fazer isso, selecione o item de menu Inserir |
Elemento da nuvem de pontos ou cligue no botdo Nuvem de pontos na barra
de ferramentas Nuvem de pontos.

Se vocé comecar a varredura sem primeiro criar um comando COP, o
PC-DMIS cria automaticamente uma COP para os dados varridos.

2. Faca a varredura da superficie do elemento, ou elementos. Pode ser necessario
mais do que uma passada. O software exibe as faixas varridas na janela
Exibicdo de graficos em tempo real. Se vocé estiver usando uma COP existente,
o PC-DMIS avisa para esvazia-la.

3. Selecione elementos automaticos que residem dentro da nuvem de pontos,
como descrito no topico "Extracdo de elementos automaticos da nuvem de
pontos" na documentacao do Laser. Quando um elemento automatico é criado,
a nuvem de pontos da qual ele é extraido € exibida na Caixa de ferramentas da
sonda a laser, na guia Propriedades de varredura a laser".

Zoom automatico e Rotacao automatica

Quando vocé usa um braco portatil ou rastreador a laser para fazer a varredura, o PC-
DMIS faz a rotacdo e o zoom automaticamente da nuvem de pontos em tempo real na
janela Exibicao de graficos, para mostrar a visualizacdo adequada.
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Isso é feito com a caixa de selecdo Rotacdo automatica e as opgdes de Zoom
localizadas na guia Propriedades de exibicdo da varredura a laser da Caixa de
ferramentas da sonda (Visualizar | Outras janelas | Caixa de ferramentas da sonda).

Probe Toolbox n

o]

Auto Rotate

() Custom (%)

Caixa de ferramentas da sonda - Guia Propriedades de exibicdo da varredura a laser
com as opc¢des Rotacdo automéatica e Zoom automatico selecionadas.

O PC-DMIS ativa a Rotacdo automatica e a op¢cado Automética na se¢do Zoom como
padrao.

Caixa de selecdo Rotacdo automatica - Se essa caixa de selecéo é selecionada, a
nuvem de pontos gira automaticamente na janela Exibicao de gréaficos de acordo com a
orientagdo da linha do laser. A rotagdo ocorre mesmo quando ndo esta sendo feita
varredura. 1sso permite que vocé posicione a linha de varredura na peca antes de
acionar uma passada de varredura. Quando desativada, ndo ocorre nenhuma rotacao
na janela Exibicdo de graficos enquanto a varredura a laser estéd sendo feita.

Secdo Zoom - H4 trés opcodes:

Nada - Isso desativa 0 zoom automatico. O software usa a ultimo configuracao de
zoom definida manualmente pelo usuario para mostrar a varredura da nuvem de
pontos na janela Exibicdo de graficos.

Automatico - Se essa opc¢ao é selecionada, o zoom da janela Exibicao de
graficos € aumentado, centralizado no meio da linha da varredura a laser.
Conforme vocé progride a varredura da peca, o0 zoom da janela Exibicdo de
graficos diminui para mostrar os dados da nuvem de pontos coletados.
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Janela Exibicédo de gréaficos mostrando a linha de varredura com a opgdo Zoom
automatico selecionado

Personalizado (%) - Se essa opcéo € selecionada, vocé pode definir a
porcentagem de zoom. 100% indica que o fator de zoom € definido usando o
tamanho real da peca (relagéo 1:1). Vocé pode definir a porcentagem de zoom
maior para obter uma visualizagdo mais préxima da varredura, ou menor para ver
mais da nuvem de pontos a um tamanho reduzido. Por exemplo, 50% seria
metade do tamanho.
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Probe Toolbox n

Auto Rotate

Zoom

() None
() Ao

(®) Custom (%) 100 :

Caixa de ferramentas da sonda - Guia Propriedades de exibicdo da varredura a
laser com as opcdes Rotacdo automatica e Zoom personalizado (%) selecionadas

Interface do rastreador ATS600

O rastreador ATS600 se conecta ao PC-DMIS usando a interface de rastreador AT9x0
LeicaLMF. Vocé pode selecionar a interface AT9x0 LeicaLMF na op¢ao de menu
Editar | Configurar ainterface do portatil | Rastreador AT9x0 LeicaLMF.

Vocé pode fazer medi¢cdes com uma sonda de refletor ou vocé pode medir uma
varredura de area e fazer toques sem um refletor.

Menu Varredura da area e opcdes da barra de
ferramentas

Vocé pode selecionar o modo de medicdo Varredura da area na barra de ferramentas
Operacao do rastreador ou no menu (Rastreador | Perfil de medicéo | Varredura da
area).

©F+2 BGE

Barra de ferramentas suspensa do perfil de medic&o da operacédo do rastreador
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As opcdes de Varredura da area somente estdo disponiveis se vocé tiver uma sonda
de superficie selecionada. Quando vocé seleciona um tipo de sonda diferente que néo
€ uma sonda de superficie, o PC-DMIS reverte para o ultimo perfil de medi¢cao usado.

Os botdes da Varredura da area sao:

%
@

- Varredura da area padrao
- Varredura da area rapida
g"‘ - Varredura da area precisa

Como usar a sonda de esfera

Vocé pode selecionar o arquivo da sonda para a sonda de esfera no PC-DMIS na lista
Sondas na barra de ferramentas Configuracdes (Visualizar | Barras de ferramentas
| Configuragdes).

Select Probe File *

Currently loaded probe file:
REFERENCE SPHERE_LEICAR

Para medir o ponto central da esfera:

1. Selecione a sonda esfera na lista Sonda na barra de ferramentas
Configuragoes.

2. Aponte o feixe do rastreador para a esfera fisica.

3. Cligue no botdo Receber toque ou pressione Ctrl+H para medir a esfera. O PC-
DMIS retorna o ponto central da esfera como o ponto medido.
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Edit Window - sphere.PRG
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Exemplo das janelas Edic&o e Inicio rapido depois de medir uma esfera com a
sonda de esfera

Execucao de uma varredura de area

Héa dois métodos para fazer uma varredura da area:
e Executar uma varredura da area a partir da caixa de diadlogo Varredura da area

o Executar uma varredura da area a partir da caixa de didlogo Inicio rapido

Execucdo de uma varredura da area a partir da caixa de didlogo Varredura
da area

Use as configuracdes na caixa de didlogo Varredura da area para abrir a cAmera de
visdo geral e definir a regido e as configuracdes da varredura. O software armazena a
regiao e as configuracdes que vocé seleciona para que possa voltar a executar a
varredura. Vocé tem a opcao de armazenar os dados em uma varredura (pontos) ou
em uma nuvem de pontos (COP).
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Caixa de didlogo Varredura da area

Para criar o comando Varredura da area e executar uma varredura da area a partir da
caixa de dialogo Varredura da éarea:

1. Selecione a sonda de superficie.

2. Selecione um perfil de medicéo de varredura da area na barra de ferramentas

Operacao do rastreador (Inserir | Barras de ferramentas | Operacéo do
rastreador).

% - Area padréo
%

- Area rapida

2 - Area precisa
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Interface do rastreador ATS600

Selecione Inserir | Varredura | Varredura da area para abrir a caixa de dialogo
Varredura da area.

Clique no botdo Camera de viséo geral e defina a regido e as configuracdes da
varredura. Quando terminar, clique no "X" no canto superior direito da janela
Camera de visdo geral para fecha-la.

Clique em Usar COP para armazenar os dados varridos em uma nuvem de
pontos e, em seguida, selecione uma COP na lista ID ou introduza um novo ID
de COP se ainda n&o existir um.

Selecione a caixa de dialogo Medir se vocé desejar comecgar as medi¢cdes
imediatamente depois de fechar a caixa de dialogo.

Clique em Criar para adicionar o comando Varredura da area a janela Edicéo e,
em seguida, clique em Fechar para retornar a tela principal do PC-DMIS.

Execucdo de uma varredura da area a partir da caixa de dialogo Inicio
rapido

Para executar uma varredura da area com o rastreador ATS600 a partir da janela Inicio
rapido:

1.
2.
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Selecione a sonda de superficie no PC-DMIS.

Selecione o Perfil de medigcdo de varredura da area na barra de ferramentas
Operacdao do rastreador (Visualizar | Barras de ferramentas | Operacao do
rastreador).

Clique no botdo Camera de visdo geral do rastreador na barra de

ferramentas Operacédo do rastreador.

Selecione Adicionar regido e clique nas superficies que vocé pretende varrer.
Clique com o botéo direito do mouse na terminar a selecéo.

Clique para definir a Distancia de referéncia.
Clique uma segunda vez para definir a Distancia entre pontos.
Clique uma terceira vez para definir a Distancia entre linhas.

O PC-DMIS atualiza a janela Camera de visao geral para mostrar as
configuracdes selecionadas. A janela Camera de visdo geral mostra o tempo (T)
necessario para completar a varredura.
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Exemplo da janela Camera de viséo geral

8. Cligue no "X" no canto superior direito da tela para fechar a janela Camera de

visao.

Vocé pode medir a varredura de uma dessas maneiras:

No modo "Aprendizado”, onde o PC-DMIS determina automaticamente o tipo de
elemento. Clique no modo Iniciar/parar continuo (Ctrl+l) na barra de
ferramentas Medir com rastreador (Visualizar | Barras de ferramentas |
Medir com rastreador) para iniciar a varredura.

Selecione o elemento de varredura na janela Inicio rapido e cligue no modo
Iniciar/parar continuo (Ctrl+l) na barra de ferramentas Medir com rastreador.
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Modos de varredura continua para AT403 e AT9x0

ik Start ®

& & e -
E. P 3
P e /lu=aeonn};\

Exemplo da janela Inicio rapido, selecione o elemento Varredura

Modos de varredura continua para
AT403 e ATI9xO0

Para definir os modos de varredura continua para os rastreadores a laser AT403 e
ATIxO:

1. Na caixa de didlogo Configuragdes de parametros (Editar | Preferéncias |
Parametros), clique na guia Sonda.
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Parameter Settings o

Dimension  Probing  Probe Trigger Options

Active probe information RMS tolerance settings
Active Probe=RRR 1_SIN_LEICAR Tolerance: _ 0.1
Active Tip=TIP1 When out of tolerance:

(®) Automatically accept
() Automatically reject

Hard Probe Scanning Mnimums (") Prompt
Time delta (sec):
-2
e Stable probing
Distance delta (mm): 10 I Minimum distance: 1
Time delay (sec.): 0.5

Compensation optons
Probe compensation active (ON)

Polar vector compensation:
OFF e

o1 o | [ o
Caixa de diadlogo Configuracdes de parametro - guia Sonda

Defina um ou dois desses valores na area Minimos de varredura de sonda
rigida:
e Deltade tempo (s) - Usado para o modo Tempo continuo

e Delta de distancia (mm) - Usado para o modo Distancia continua

Cliqgue em Aplicar para salvar a configuragéao e depois em OK para fechar a
caixa de dialogo.
Na barra de ferramentas Operacao do rastreador, escolha o modo:

o

Q-
* _Tempo continuo

Distancia continua

(Opcional) Se vocé estiver alinhado a peca fisica e a um modelo do CAD, na
barra de ferramentas Modo Sonda (Visualizar | Barras de ferramentas ), ative
Localizar valores nominais a partir do modelo do CAD. Essa acao permite
gue cada ponto varrido tenha um valor nominal e também que vocé visualize
seus toques a cada varredura.
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6. Na janela Inicio rapido, selecione o tipo de elemento em que deseja fazer a
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varredura (por exemplo, Plano ou Varredura).

x
A

* ® [J sngle Click Select

©
Iz,
Yyes10E0®
o5 _
5%
2

Janela Inicio rapido para o modo de varredura continua

O processo de varredura é: Iniciar a varredura, fazer a varredura do elemento,

parar a varredura, FIM.

Para fazer isso:

e Pressione Ctrl+l para iniciar a varredura e Ctrl+l para parar a varredura, ou
< ) L .

use o botdo Varredura continua (=) na barra de ferramentas Medir com
rastreador.

o Para o rastreador AT403, use o botdo A no controle remoto para iniciar e
parar a varredura continua.

o Para asonda-T AT960, mantenha o botdo D pressionado para executar a
varredura continua.
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Se 0 modo Varredura continua nao esta selecionado, o botdo D
fica no modo Distancia continua.

e Quando terminar a varredura de um elemento (como circulo ou plano), faca
a devida compensacéo e pressione o botédo FIM.

7. Distancia continua e Tempo continuo também podem ser inseridos na rotina de
medicdo como comandos do rastreador. Durante a execucéo, vocé pode Iniciar,
Parar e finalizar (FIM) a varredura continua como descrito acima.

TRACKER COMMAND ( SET MEASUREMENT PROFILE (CONTDIST)
Manual Scan - VARIABLE DELTA
Manual Scan - VARIABLE DELTA

= SCN1
=-f2 SCN2

I

Apéndice A: Braco portatil Faro

Usar um braco portatil Faro é similar a usar um braco Romer. Consulte o tépico "Uso
de uma CMM com Portatil Romer " e outras se¢cfes da documentacao do Portatil para
obter informagdes gerais sobre como usar uma maquina de brago portatil.

Se estiver usando um braco Faro, a caixa de diadlogo Utilitarios da calibracdo da
sonda ir4 aparecer no lugar da caixa de didlogo padrdo Medida que aparece ao clicar
em Medida a partir da caixa de dialogo Utilitarios da sonda.
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x
Calitnation Method
% 1" Spheie Cabbishon Technique ﬁ
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Clck. on maaswe o slat calibialing sakaciad lip
REMINDER:; "Wiow mutst press thie back button after ach hit
[ Popup largs vandows shoveng hilz

[ Beep after complisting a segment of calbration

Caixa de dialogo Utilitarios de calibracdo da sonda

Opcodes de caixa de dialogo disponiveis

A tabela a seguir lista cada opcao disponivel na caixa de didlogo Utilitarios de
calibracdo da sonda e a funcao de cada uma.

Opcéo Descricao

A caixa de didlogo Utilitarios de calibragdo da sonda
permite dois métodos de calibracao:

e Técnicade calibracdo da esferade 1 pol.. A
maioria dos bracos Faro tem uma esfera de
calibracao interna que é, geralmente, uma esfera de
1,000 pol, portanto o PC-DMIS assume como padrao
esse método de calibracao.

e Técnicade calibracdo do furo. Se preferir, use um
furo para calibrar a sonda Faro em vez da esfera.

Método de
calibracéo

A caixa Zona de erro da ultima calibracado exibe o nimero
volumétrico que a Faro calcula quando a rotina de calibracéo
esta concluida. O controlador Faro gera esse niumero que é
usado somente para fins de exibicdo. Nao é possivel edita-
lo.

Zona de erro da
Gltima calibracao
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Numero de toques
feitos

A caixa Numero de Toques feitos exibe o niumero de
toques por zona de calibracéo.

Exibir janela
popup grande
mostrando toques

A selecao da caixa de selecéo Exibir janela popup grande
mostrando toques mostra as coordenadas XYZ e o nUmero
de toques em tempo real, a medida que ocorre 0 processo
de calibracao.

Emitir alarme
sonoro apos
concluir um
segmento de
calibracéo

A selecdo da caixa Emitir alarme sonoro ap6s concluir
um segmento de calibracédo faz com que o sistema do
computador emita um alarme sonoro quando uma zona de
calculo ou um segmento especifico estiver concluido. A area
de status na caixa de didlogo (localizada logo abaixo da
caixa Numero de Toques feitos) informa o usuario qual
zona de calibracéo deve ser medida a seguir e quantos
toques devem ser feitos.

Procedimento de Calibracao Faro

Para calibrar corretamente o sensor usando um braco Faro, siga este procedimento:

1. Acesse a caixa de didlogo Utilitarios de calibrac&o do sensor.

2. Selecione o método de calibracédo apropriado na area Método de calibracéo.

3. Selecione as caixas de selecdo adequadas.

4. Clique no botdo Medir. O processo de calibragéo sera iniciado. O PC-DMIS
exibe alguns recursos visuais para ajuda-lo na calibracdo do braco Faro.

5. Siga as instrucdes exibidas na tela (incluindo instru¢cées que podem aparecer na
area de status da caixa de dialogo).

6. Se estiver usando o método da esfera de 1 pol, faga os toques a seguir na
ferramenta esférica, usando o diagrama e os recursos na tela para ajuda-lo:
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A - Oeste

B - Norte (linha vermelha)
C - Leste

D - Equador da ferramenta
esférica (linha azul)

E - Vista lateral do ima Faro
mostrando a ferramenta

esférica anexada

F - Vista lateral da peca na

mesa

Vista lateral da ferramenta esférica e do ima e
da pinga Faro G - Vista lateral da pinga

anexada a mesa

e Faca cinco toques ao redor do equador.
« Rotacione o ultimo eixo e faca outros cinco toques ao redor do equador.
« Faca cinco toques normais a esfera, da direita para a esquerda.

« Inverta o Ultimo eixo e faca quatro toques normais a esfera, da esquerda
para a direita.

e Faca quatro toques normais a esfera de cima para baixo.

« Rotacione o ultimo eixo e faca quatro toques normais a esfera, de baixo
para cima.

7. Se estiver usando a técnica de calibracdo do furo, o PC-DMIS pedira que faca

estes toques:
e Faca 10 toques no furo ao girar a alavanca.

e Faca 10 toques no furo na direcdo oposta.

8. Cligue em OK guando concluir a calibragéo.
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Apéndice B: Rastreador SMX

Para usar a interface de laser SMX, siga essas etapas:

1.

Se vocé estiver usando um portlock, conecte-o a uma porta USB em seu
computador. Uma licenca LMS devidamente configurada ou um portlock tem de
estar presente durante a instalagao do PC-DMIS.

Execute o setup.exe a partir do suporte de instalacdo do PC-DMIS. Siga as
instrucdes na tela.

e Se aopcédo Laser SMX esta programada em sua licenca LMS ou portlock,
o0 PC-DMIS carrega e usa a interface Laser SMX quando vocé trabalha no
modo on-line.

e« Se aopcdo Todas as interfaces estiver programada em sua licenca LMS
ou portlock (como um dongle de demonstracao), pode ser necessario
renomear manualmente o smxlaser.dll para interfac.dll. O arquivo
smxlaser.dll esta no diretério de instalacdo do PC-DMIS.

Faca o download do DLL do laser SMX em:
ftp://ftp.wilcoxassoc.com/Hardware/CMM/3rdPartyDrivers/Faro/Tracker1331.zip.

Descompacte o contetdo do arquivo Trackerl331.zip para o diretério de
instalacdo do PC-DMIS. Além do dlIl do laser SMX, os arquivos .jar e um diretério
e subdiretorios JRE estao incluidos no arquivo zip. Vocé tem de copiar esses
arquivos e diretdrios para o diretério de instalagdo do PC-DMIS.

Para testar a comunicagcdo com o seu rastreador, digite o seguinte comando na
janela Prompt de comando:

ping 128.128.128.100

Para rastreadores mais antigos, o ultimo niamero do endereco IP é o
numero da senha do rastreador.

Se houver problemas com a comunicagao, vocé pode usar o comando FTP para
rastrear e testar a resposta. Digite os comandos seguintes na janela Prompt de
comando e pressione Enter depois de cada comando:
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Apéndice B: Rastreador SMX

ftp 128.128.128.100

Login: supervisionar (ndo funciona com 0s novos rastreadores
Faro)

> quote home

> quit

Isto coloca a maquina na posicao inicial. Se falhar, desligue a maquina, aguarde 1
minuto e ligue-a novamente. Se continuar falhando e se o software SMX Insight
estiver carregado na maquina, vocé pode tentar executar novamente um ‘Iniciar’
no Insight.

Lembre-se de que uma vez desligado por um certo periodo de tempo, o
rastreador pode levar até 30 minutos até que uma conexao estavel seja
estabelecida.

O rastreador Faro SMX adicionou o recurso do aplicativo Faro Utilities que vocé pode
acessar a partir do PC-DMIS.

Usar a Janela Fechamento

O PC-DMIS permite acessar as configuracdes da janela Fechamento. Fechamento é

simplesmente a distancia atual do refletor em relacéo a posicao Inicial. O fechamento
ajuda garantir a precisao das suas medi¢des, sendo que vocé veria valores nao zero de
Fechamento se houvesse algum problema.

Realizando verificacbes operacionais

Os Utilitarios Faro fornecem a caixa de dialogo Verificagcfes operacionais que
possuem duas guias: Pagina geral e Repetibilidade.
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A guia Pagina geral exibe as condicdes ambientais e monitora a intensidade do
retorno do laser.

A guia Repetibilidade fornece acesso aos testes Estéatico e Dinamico, além de
ser outra maneira de acessar Encerramento.







Glossario

A
ADM: Absolute Distance Meter
ATR: Reconhecimento de destino automatico

B

Birdbath: Seu refletor pode ser anexado a essa posi¢céo conhecida por meio de um
conector magnético localizado na frente do rastreador a laser.

E
Encosto fisico: Um retentor fisico com relacdo ao qual o braco se apoia quando néo
esta em uso.
I
ID: Diametro Interno
IFM: Interferdmetro
L
LAS: Varredor absoluto Leica
M

Méaquina 3D: Uma maquina 3D coleta dados com base na posi¢do XYZ (trés
dimensdes) da ponta da sonda. O vetor da sonda néao é usado.

Méaquina 6DoF: Seis Graus de Liberdade. Uma maquina 6DoF coleta dados, nédo
somente de trés graus (a posi¢cao XYZ da ponta da sonda), mas de seis graus (a
posicdo XYZ da sonda junto com o vetor IJK da sonda).

MIIM: Manual de Instalacdo da Interface da Maquina

N

NIC: Cartdo de Interface da Rede

Nivel: O sensor de inclinacdo projetado para ser usado com o Rastreador a Laser
Leica. Esse dispositivo € anexado ao rastreador a laser para estabelecer a
orientacdo da gravidade ou monitorar a estabilidade do rastreador.
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@)
OD: Diametro de Fora

R
RMS: Valor Quadratico Médio

T

TCU: Unidade de Controle do Rastreador

Toque Deslocado: Altera o vetor para aquela da linha entre o local em que vocé
primeiro apertou o botéo (no local do "Toque normal”) para o local onde vocé
solta o bot&o de toque. Essa linha deve ser mais longa que a Distancia de vetor
de uso para registrar com sucesso um "Toque puxado".

Toque Normal: Um "Toque normal” é feito quando vocé pressiona e solta o botédo de
toque no mesmo local.

TTP: Sensor com acionamento por toque

\
Visor digital: Leitura digital
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Camera de Viséao geral do rastreador
137
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